(V2]
P4
o
[
(&)
2
o
[
(72]
P4
(&)
=z
-
<
o
L
o
o

WTM10L

Sensor Intelligence.

SICK

Hybrid photoelectric sensors

ru

zh




BETRIEBSANLEITUNG

WTM10L

Hybrid-Lichtschranken

SICK

Sensor Intelligence.

en

es

fr

ja

ko

pl

pt

ru

zh




BETRIEBSANLEITUNG

Beschriebenes Produkt
W10
WTx10

Hersteller

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Deutschland
Fertigungsstandort
SICK Inc.

Minneapolis MN 55425

USA

Rechtliche Hinweise

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschitzt. Die dadurch begrindeten Rechte bleiben
bei der Firma SICK AG. Die Vervielfaltigung des Werks oder von Teilen dieses Werks
ist nur in den Grenzen der gesetzlichen Bestimmungen des Urheberrechtsgesetzes
zulassig. Jede Anderung, Kiirzung oder Ubersetzung des Werks ohne ausdriickliche
schriftliche Zustimmung der Firma SICK AG ist untersagt.

Die in diesem Dokument genannten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.

© SICK AG. Alle Rechte vorbehalten.

Originaldokument

Dieses Dokument ist ein Originaldokument der SICK AG.
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1 Zu diesem Dokument

11 Informationen zur Betriebsanleitung

Lesen Sie die Betriebsanleitung vor Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durch, um mit dem
Produkt und seinen Funktionen vertraut zu werden.

Die Betriebsanleitung ist Produktbestandteil und muss fur das Personal jederzeit
zuganglich aufbewahrt werden. Geben Sie die Betriebsanleitung bei Weitergabe des
Produkts an Dritte mit.

Diese Betriebsanleitung leitet nicht zum Umgang und sicheren Betrieb der Maschine
oder des Systems an, in die das Produkt ggf. integriert wird. Informationen hierzu
enthalt die Betriebsanleitung der Maschine oder des Systems.

1.2 Weiterfuhrende Informationen

Die Produktseite mit weiterfihrenden Informationen finden Sie Uber die SICK Product
ID:

{P/N}/{S/N}
(siehe "Produktidentifizierung Uber die SICK Product ID", Seite 7).

Folgende Informationen sind produktabhangig verfligbar:

¢ Dieses Dokument in allen verfligbaren Sprachversionen
o Datenblétter

«  Weitere Publikationen

e  CAD-Daten und Mafizeichnungen

o Zertifikate (z. B. Konformitatserklarung)

e«  Software

e Zubehor

1.3 Symbole und Dokumentkonventionen

9382969/2024-02-23 | SICK

Warnhinweise und andere Hinweise

GEFAHR

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fliihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT
Weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu mittelschweren oder
leichten Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

WICHTIG
Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden fuhren
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

HINWEIS

Hebt nutzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen flr einen effizienten und
stérungsfreien Betrieb hervor.

BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 5
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Handlungsanleitung

»  Der Pfeil kennzeichnet eine Handlungsanleitung.
1. Eine Abfolge von Handlungsanleitungen ist nummeriert.
2. Nummerierte Handlungsanleitungen in der gegebenen Reihenfolge befolgen.
v Der Haken kennzeichnet ein Ergebnis einer Handlungsanleitung.
2 Zu lhrer Sicherheit
21 Allgemeine Sicherheitshinweise

lich von qualifiziertem Fachpersonal vorgenommen werden.

Anschluss, Montage und Konfiguration des Produkts dirfen ausschlief3-

NO Dieses Produkt ist kein Sicherheitsbauteil im Sinne der Maschinenrichtli-
nie.

Installieren Sie das Produkt nicht an Orten, die direkter UV-Strahlung
% (Sonnenlicht) oder anderen Witterungsbedingungen ausgesetzt sind.

Das Produkt muss in geeignetem Maf3e vor Feuchtigkeit und Verschmut-
zung geschutzt werden.

Hinweise zum Laser

VORSICHT

Ei

ngriffe, Manipulation oder eine unsachgemage Verwendung kénnen zu gefahrlicher

Exposition gegenuber Laserstrahlung fihren.

Die ausgesandte Lichtstrahl darf nicht mithilfe zusatzlicher optischer Gerate fokussiert
werden.

* LASER
1

Abbildung 1: Laserklasse 1

Dieses Gerat erfiillt die folgenden Normen:

EN/IEC 60825-1:2014
21 CFR 1040.10 und 1040.11 mit Ausnahme von Abweichungen nach Laserhin-
weis No. 56 vom 08.05.2019.

Dieses Laserprodukt entspricht der Laserklasse 1, nachdem es auf der Grundlage
der Niederspannungsrichtlinie 2014/35 / EU - die flr alle Hersteller, die Produkte

in

Verkehr bringen, gilt - in Verbindung mit EN/IEC 60825-1:2014 in der aktuell gulti-

gen Fassung bewertet wurde. Aufgrund der abweichenden gesetzlichen Anforderungen
an den Arbeitsschutz nach der Richtlinie 2006/25 / EG muss dieses Produkt nach
der alteren Norm EN 60825-1:2007 bewertet werden. Nach der alteren Norm EN
60825-1:2007 ist dieses Produkt teilweise in Laserklasse 2 eingestuft und gilt bei
bestimmungsgemafiem Gebrauch als sicher.

Der Laser ist augensicher.

Die Lasermarkierung befindet sich am Gehauseaufdruck am Sensor.

6 BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
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2.2 Qualifikation des Personals

Samtliche Arbeiten am Produkt dirfen nur von daflr qualifiziertem und befugtem
Personal durchgefuhrt werden.

Quialifiziertes Personal ist in der Lage, die Ubertragenen Arbeiten auszufiihren und
mogliche Gefahren selbststandig zu erkennen und zu vermeiden. Dies erfordert z. B.:
e  Fachliche Ausbildung

e  Erfahrung

e Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen und Normen

23 Bestimmungsgemafie Verwendung

Die WTx10 ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster mit Distanzwertausgabe
(im Folgenden als ,Sensor“ oder ,Produkt” bezeichnet) zur optischen, berihrungslosen
Detektion von Objekten. Wird das Produkt flr einen anderen Zweck verwendet oder
in irgendeiner Weise verandert, erléschen séamtliche Gewahrleistungsanspriche gegen-

Uber der SICK AG.
3 Produktbeschreibung
3.1 Produktidentifizierung tuber die SICK Product ID

SICK Product ID

Die SICK Product ID kennzeichnet das Produkt eindeutig. Sie dient gleichzeitig als
Adresse der Webseite mit Informationen zum Produkt.

Die SICK Product ID besteht aus dem Hostnamen pid.sick.com, der Artikelnummer
(P/N) und der Seriennummer (S/N), jeweils getrennt durch einen Schragstrich.

Die SICK Product ID ist als Text und QR-Code auf dem Typenschild und / oder auf der
Verpackung abgebildet.

Product ID l
pid.sick.com/
P/N  LAREkks/ %
S/N Ll il

Abbildung 2: SICK Product ID

9382969/2024-02-23 | SICK
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3.2 Bedienelemente und Statusanzeigen

® @

é@@

Abbildung 3: Bedienelemente und Statusanzeigen

Touchdisplay
Aktueller Abstand

ONGNCNONONONC)

Display-Navigationspfeile

3.3 Touchdisplay

Bedienung des Displays

Griine LED: Versorgungsspannung aktiv
Gelbe LED: Status Lichtempfang

Abstand letzter guter Teach-in
Statusanzeige Verriegeln/Entriegeln

Durch Drucken der Display-Symbole kann der jeweilige MenUpunkt aufgerufen werden.
Die nachste Menuauswahl kann durch Wischen in Richtung der Navigationspfeile auf-

gerufen werden.

Display-Symbole

Konfiguration

&

TEACH

Teach-in

Vordergrundausblendung

Single Value Teach-in

Hintergrundausblendung

Two Value Teach-in

Betriebsart

) B 51 {3

=
o
o
m

v) & &

Start

8 BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L
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3: Betriebsart Geschwindigkeit

Objekt

‘§ Betriebsart Prazision

Hintergrund

Betriebsart Standard Ja
-DI V

Ausgang Nein / nicht erfolgreich
[~ X
Q1 Ausgang I@‘ Manuell/Messung
QZ Ausgang @ Plus
LO Schaltverhalten hellschaltend @ Minus

Schaltverhalten dunkelschaltend Zugang geoffnet
0o o

PNP Zugriffssperre
a
NPN NPN Passwort

-0

Push-pull Auf Werkseinstellungen zurlicksetzen
Push/ P /) &
Pull

Konfiguration zum Sperren des Displays (optional)

Es besteht die Méglichkeit, das Display zu sperren, um eine versehentliche Anderung

der Einstellungen zu verhindern.

Der Sperrvorgang ist optional.

AN

454 v

., a

< . > \a
a X

454

mm

- 164 mm -

o

Abbildung 4: Verfahren zum Sperren des Displays

BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 9



BETRIEBSANLEITUNG

3.4

10

a.-o V 454
O1—> @ —» _ -
T o

O 2

- XD

Abbildung 5: Verfahren zum Entsperren des Displays

HINWEIS

Das werksseitig eingestellte Standardpasswort ist , 1.

Verfligbare Modi und Funktionen

Der Sensor verfligt Uber verschiedene Detektionsmodi, Betriebsarten und andere Ein-
stellungen, die anwendungsspezifisch genutzt und ausgewahlt werden. Die verschiede-
nen Modi kdnnen Uber das Touchdisplay und 10-Link eingestellt werden. Im Folgenden
finden Sie eine Ubersicht:

Tabelle 1: Modi und Funktionen

Modi/Funktionen | Modus Beschreibung
Konfiguration - @ | Hintergrundaus- | Der Sensor erkennt zuverlassig Objekte, unabhan-

Funktionsprinzip blendung (HGA) gig davon, ob es einen Hintergrund gibt oder nicht.
[ | Vordergrundaus- | Der Sensor erkennt Objekte vor dem Hintergrund
blendung (VGA) mit einer geringen Distanz zwischen Objekt und Hin-
tergrund. Er benétigt einen stabilen Hintergrund als
Referenz.
Der Sensor wird in der Regel zur Erkennung flacher
Objekte auf Forderbandern eingesetzt.
Betriebsarten .l | Betriebsart Werkseinstellung; geeignet fir die meisten Anwen-

G\

MODE

L~Standard” dungen

P Betriebsart Daten mit einem reduzierten Schaltabstand schnell
~Speed” erhalten

Betriebsart ,Pre- | Daten mit einer geringeren Frequenz und einem

cision”

groBeren Schaltabstand erhalten

BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L
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Modi/Funktionen | Modus Beschreibung
Teach-in d | Single Value Der Schaltabstand wird durch Einlernen an einer
Teach-in (HGA & | einzelnen Schaltschwelle definiert.
VGA)
dy | Two Value Teach- | Der Schaltabstand wird durch Einlernen an zwei
in (HGA) Schaltschwellen (Objektvorderkante/-hinterkante)
definiert. Der Schaltabstand liegt in der Mitte der
TEACH beiden Schaltschwellen.
@ Manuell Mithilfe des ,manuellen Teach-in“ kann der Schalt-
abstand auf einen festen Wert eingestellt werden.
Ausgang - Konfi- | ene | PNP PNP-Ausgang
guration von Q1
und Q2 ven | NPN NPN-Ausgang
pusti | Push-pull Push-pull-Ausgang
- Lo | LO Hellauswertung (Q)
po | DO Dunkelauswertung (Q/)
3.5 Kommunikationsschnittstelle 10-Link

Das Produkt verfugt Uber die Kommunikationsschnittstelle 10-Link.
Die I0-Link Kommunikation ist ein Master-Device-Kommunikationssystem.

Das Produkt kann im Standard |/0-Modus (SIO) oder im 10-Link-Modus (IOL) betrieben
werden. Alle Automatisierungsfunktionen und sonstigen Parametereinstellungen sind
im [0-Link-Betrieb und im Standard I/O-Betrieb wirksam.

Uber die Standard-Kommunikationsschnittstelle 10-Link werden folgende Funktionen
unterstitzt:

e« Flexible Sensoreinstellungen

» Digitale Ubertragung der Sensorsignale zum 10-Link-Master
e Visualisierung und Parametrierung des Sensors

« Diagnose /Condition Monitoring

o  Gerateidentifikation

o Einfacher Geratetausch

e Events

Eine ausfuhrliche Beschreibung der einstellbaren Funktionen und zugehorigen Indizes
finden Sie in der Technischen Information "IO-Link Beschreibung":

4 Montage

Montage mit dem Funktionsprinzip der Hintergrundausblendung

Den Sensor unter Verwendung eines geeigneten Befestigungswinkels montieren (siehe
SICK-Zubehorpalette).

9382969/2024-02-23 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 11
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Abbildung 6: Ausrichtung des Sensors relativ zur Objektrichtung

Beachten Sie die bevorzugte Richtung des Objekts relativ zum Sensor, siehe
Abbildung 6 / Mafizeichnungen.

Montage mit dem Funktionsprinzip der Vordergrundausblendung

Abbildung 7: Ausrichtung des Sensors

Beachten Sie die bevorzugte Richtung des Objekts relativ zum Sensor, siehe
Abbildung 7.

Anzugsdrehmoment

Beachten Sie das maximal zuldssige Anzugsdrehmoment von < 0,56 Nm.

12 BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
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5 Elektrische Installation
51 Hinweise zur elektrischen Installation
WICHTIG

9382969/2024-02-23 | SICK
Irrtiimer und Anderungen vorbehalten

Gerateschaden durch falsche Versorgungsspannung!
Eine falsche Versorgungsspannung kann zu Schaden an den Geréaten flhren.

s Das Geréat nur mit Schutzkleinspannung (SELV) und Funktionskleinspannung
(PELV) betreiben.

= Der Sensor erfullt die Anforderungen der Schutzklasse IIl.

= Gerat nur mit LPS (Limited Power Source) gemaf IEC 62368-1 oder NEC Class 2
Netzteil betreiben.

WICHTIG
Gerateschaden oder unvorhersehbarer Betriebsablauf durch Arbeiten mit spannungs-
flihrenden Teilen!

Das Arbeiten mit spannungsfiihrenden Teilen kann zu einem unvorhersehbaren
Betriebsablauf fihren.

= Die Verdrahtung nur im stromlosen Zustand durchfihren.
. Elektrische Anschliisse nur im stromlosen Zustand herstellen und trennen.

= Die elektrische Installation darf nur von qualifizierten Elektrikern durchgefiihrt
werden.

= Bei Arbeiten an elektrischen Systemen miissen die standardmafigen Sicher-
heitsanforderungen erfillt werden.

= Die Versorgungsspannung fur das Gerat erst einschalten, wenn alle Anschliisse
hergestellt und die Verdrahtung sorgfaltig gepruft wurde.

= Bei Verwendung von Verlangerungsleitungen mit offenem Ende sicherstellen, dass
sich die abisolierten Adernenden nicht berthren (Kurzschlussgefahr, wenn die
Versorgungsspannung eingeschaltet wird). Die Adern mussen ordnungsgemaf
gegeneinander isoliert sein.

= Der Leiterquerschnitt der Versorgungsleitung vom Spannungsversorgungssystem
des Benutzers muss nach den geltenden Normen gewahlt werden.

HINWEIS
Layout von Datenleitungen

= Verwenden Sie geschirmte Datenleitungen mit verdrillten Adern.

= Setzen Sie ein angemessenes und vollstandiges Schirmungskonzept um.

= Verwenden Sie zur Vermeidung von Stérungen, z. B. durch Schaltnetzteile, Moto-
ren, getaktete Regler oder Schitze, immer EMV-geeignete Leitungen und Layouts.

= Verlegen Sie Leitungen nicht Uber lange Strecken parallel zu Spannungsversor-
gungs- und Motorleitungen in Kabelkanalen.

Die IP-Schutzart des Gerats wird nur unter folgenden Bedingungen erreicht:
= Die mit den Anschlissen verbundenen Leitungen sind fest verschraubt.

Bei Nichteinhaltung dieser Anweisungen ist die IP-Schutzart des Gerates nicht gewahr-
leistet.

BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 13
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5.2 Hinweise zur UL Zulassung

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 Hinweise zum Anschluss

Betrieb im Standard-I/0-Modus:

-  Steckeranschluss: Anschlussbelegung
- Ader: Aderfarbe

Legen Sie erst dann Spannung an und schalten Sie die Spannungsversorgung ein,
wenn alle elektrischen Anschllisse hergestellt sind.

Erlauterung der in den folgenden Tabellen verwendeten Anschlussterminologie:

e BN =braun

¢  WH=weif}

e BU=blau

¢ BK =schwarz

¢ Q= Digitalausgang

e Q. 4/C = Digitalausgang, I0-Link
e L+ =Versorgungsspannung (Ug)
. M = Erde

DC: 10...30 V DC, siehe "Technische Daten", Seite 28 :
Tabelle 2: WTM10LxxXXXxxxA00

WTM210L-xxXXXxxxA00
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU (M)
4 =BK Qu/C
L 2 1
3 4

14 BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
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Tabelle 3: WTM10Lxx161xxxA00 / WTM10L-xx162xxxA00

WTM10L-xx161xxxA00 WTM10L-xx162xxxA00
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qun/C
Default: MF HGA VGA HGA VGA
Q Q Q Q
Default: Q_4/C Q Q Q Q

Tabelle 4: Hintergrundausblendung, Push-pull, PNP, NPN

Hintergrundausblendung

BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L
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Tabelle 5: Vordergrundausblendung, Push-pull, PNP, NPN

Vordergrundausblendung

54 Integration des Sensors im 10-Link-Modus

@

@

Um das Produkt im 10-Link Modus zu betreiben, muss es an einen geeigneten 10-Link
Master angeschlossen werden. Uber diesen erfolgt die weitere Integration in das Steuer-
ungssystem.

HINWEIS
Die Leitungslange zwischen 10-Link Master und 10-Link Device: maximal 20 m.

Details zur Integration finden Sie in der ausfihrlichen 10-Link Beschreibung;:

HINWEIS

Nach erfolgreichem Anschluss des Produkts an den 10-Link Master blinkt die griine
(Power) LED und signalisiert damit eine funktionierende 10-Link Kommunikation zwi-
schen Master und Device.

6 Inbetriebnahme

6.1 Videos

Das folgende Video zeigt die einzelnen Schritte der Inbetriebnahme:

16 BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
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Tabelle 6: Videolibersicht

Inbetriebnahme des WTM10L-Sensors Bl

o
[=]e
https://video.sick.com/media/t/0_538a7d0I?
st=70

6.2 Ausrichtung

Ausrichtung mit Hintergrundausblendung:

Den Sensor am Objekt ausrichten. Wahlen Sie die Positionierung so, dass der aus-
gesendete rote Lichtstrahl in der Mitte des Objekts auftrifft. Stellen Sie unbedingt
sicher, dass die optische Offnung (Frontscheibe) des Sensors komplett frei ist (siehe
Abbildung 8).

Abbildung 8: Ausrichtung

Ausrichtung mit Vordergrundausblendung:

Den Sensor am Hintergrund ausrichten. Es muss sichergestellt werden, dass die Optik-
offnung (Frontscheibe) des Sensors komplett frei ist [Abbildung 9].

Abbildung 9: Ausrichtung

6.3 Die Einsatzbedingungen priifen

Bei WTx10 handelt es sich um Reflexions-Lichttaster mit Hinter- und Vordergrundaus-
blendung. Abhangig vom Remissionsgrad des zu detektierenden Objekts und gegebe-
nenfalls des dahinter liegenden Hintergrunds muss ein Mindestabstand (y) zwischen

dem eingestellten Schaltabstand (x) und dem Hintergrund eingehalten werden.

9382969/2024-02-23 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 17
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WTM10 mit Funktionsprinzip HGA

Passen Sie den Schaltabstand, den Abstand zum Objekt und dem Hintergrund
sowie die Remissionsfahigkeit des Objekts gemaf dem entsprechenden Diagramm
an (x = Schaltabstand, y = Mindestabstand zwischen eingestelltem Schaltabstand
und Hintergrund (wei3, 90 %)), Remissionsgrad: 6 % = schwarz @, 18 % = grau @,
90 % = weil @ (bezogen auf Standardweifl nach DIN 5033). Es wird empfohlen, die
Anpassungen anhand eines Objektes mit geringem Remissionsgrad vorzunehmen.

Mindestabstand zwischen dem eingestellten Schaltabstand und dem Hintergrund
(schwarz 6 % / weifs 90 %):

e 10 mm bei einem Abstand von 500 mm (Betriebsart 3 - Precision), Long Range
e 10 mm bei einem Abstand von 300 mm (Betriebsart 3 - Precision), Short Range

@ HINWEIS
Kleinstes detektierbares Objekt (MDO) in der Regel:

¢ 0,6 mm bei einem Abstand von 250 mm, Long Range
e 0,2 mm bei einem Abstand von 150 mm, Short Range

Tabelle 7: WTM10Lxxxxx1, Long Range
WTM10Lxxxxx1, Long Range

18 BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
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Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)

y
30 Beispiel:
Sichere Unterdriickung des Hintergrunds
Weier Hintergrund (90 %)
6%/6%
20 6%/90%
6%/6%

6%,/90%
6%/6% 5
6%/90% Oy

10 @ y

Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
Eingestellter Schaltabstand x = 500 mm
Benétigter Mindestabstand zu

X weiem Hintergrund y = 10 mm

0 200 400 600 800
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 10: Kennlinie, WTM10L-xxxxx1

O EEn |
Q| )

@ BN
0 200 400 600 800
Abstand in mm

c/D

|
B

.

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 11: WTM10L-xxxxx1

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 1: Speed
Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 2: Standard
Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 3: Precision
Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung
Blau Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

Tabelle 8: WTM10L-xxxxx2, Short Range
WTM10L-xxxxx2, Short Range

OO0 W>»wEeE
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Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)

y

30 Beispiel:
Sichere Unterdriickung des Hintergrunds
6%/6%
6%/98%/ WeiRer Hintergrund (90 %)
3
20
6%/6% / ‘
6%/90%
®7
10 6%,6%
6%/90%
Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
Eingestellter Schaltabstand x = 300 mm
Bendtigter Mindestabstand zu
o L= X weiBem Hintergrund y = 10 mm
0 50 150 250 350 450

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 12: Kennlinie, WTM10L-xxxxx2

gMI

s 300]
Q| ENYTT

0 50 150 250 350 450

! Abstand in mm
| c/D 3
A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 13: WTM10L-xxxxx2

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 1: Speed
Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 2: Standard
Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 3: Precision
Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung
Blau Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

OO0 W>»wEeE

Uberpriifen Sie Funktion entsprechend der Beschreibung unter siehe Tabelle 4,
Seite 15. Wenn sich der Digitalausgang nicht wie unter siehe Tabelle 4, Seite 15
beschrieben verhalt, prifen Sie die Einsatzbedingungen.

WTM10 mit Funktionsprinzip VGA

Der Reflexions-Lichttaster bendtigt einen Hintergrund als Referenz. Der Remissionsgrad
und die Position des Hintergrunds sollten so einheitlich wie moglich bleiben. Der
maximale Abstand (x) zwischen Reflexions-Lichttaster und Hintergrund sowie die Min-
destobjekthohe (y) missen eingehalten werden. In der Regel wird die Betriebsart VGA
verwendet, um sehr flache Objekte auf einem Férderband zu erkennen.
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Die Einsatzbedingungen prifen: Den Abstand zwischen Sensor und Hintergrund, die
Mindestobjekthdhe sowie die Remissionsfahigkeit von Hintergrund und Objekt mit dem
zugehorigen Diagramm (siehe Tabelle 9, Seite 21) (x = Schaltabstand, y = Mindestob-
jekthohe) vergleichen. Remissionsgrad: 6 % = schwarz 1, 90 % = weif3 2 (Standardweif3
nach DIN 5033).

Mindestobjekthdhe bei eingestelltem Schaltabstand vor schwarzem Hintergrund
(Remissionsgrad 6 %):

e 10 mm bei einem Abstand von 500 mm (Betriebsart 3 - Precision), Long Range
e 10 mm bei einem Abstand von 300 mm (Betriebsart 3 - Precision), Short Range
Tabelle 9: WTM10Lxxxxx1, Long Range

WTM10Lxxxxx1, Long Range

Mindestobjekthéhe in mm Beispiel:
y Zuverlassige Detektion des Objektes
30

6%/6%
20 90%/6%

©)

6%/6%

90%/6%
6%,6% -
90%/6% @y
10 @ y

X Hintergrund

0 0 200 400 600 800
Abstand in mm Schwarzer Hintergrund (6 % Remissionsgrad)
Abstand Sensor zu Hintergrund x = 500 mm
Empfohlener Schaltabstandsbereich fir Mindestobjekthéhe y = 10 mm
beste Performance Fur alle Objekte unabhangig ihrer Farbe

Abbildung 14: Kennlinie, WTM10L-xxxxx1

O] T |

Q| -

Olls
0, 200 400 600 800
i Abstand in mm
§ ¢/D |
A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich fur
beste Performance

Abbildung 15: WTM10L-xxxxx1

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 1: Speed
Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 2: Standard
Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 3: Precision
Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fiir Hintergrundausblendung
Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

gcow:b@@@
<
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Tabelle 10: WTM10Lxxxxx2, Short Range
WTM10L-xxxxx2, Short Range

Mindestobjekthéhe in mm
y
30

6%/6%

90%/6%
i

20

6%/6% /

®7
10

6%/6%
90%,/6%

X

0 50 150 250 350 450
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir
beste Performance

Abbildung 16: Kennlinie, WTM10L-xxxxx2

gMI

25 300]
G| ENYT

0 50 150 250 350 450

! Abstand in mm
| |
! C/D !
A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 17: WTM10Lxxxxx2

Beispiel:
Zuverlassige Detektion des Objektes

Hintergrund

Schwarzer Hintergrund (6 % Remissionsgrad)
Abstand Sensor zu Hintergrund x = 300 mm
Mindestobjekthéhe y = 10 mm

Flr alle Objekte unabhéangig ihrer Farbe

O] Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 1: Speed
@) Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 2: Standard
©) Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad, Betriebsart 3: Precision
A Schaltabstand min. in mm
B Schaltabstand max. in mm
c Sichtbereich
D Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung
Blau Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance
6.4 Einstellungen
Werkskonfiguration
Folgende Konfigurationen sind vorkonfiguriert:
Tabelle 11: Werkskonfigurationen
Detektionsmodus HGA
Betriebsart Betriebsart ,,Standard“
22 BETRIEBSANLEITUNG | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
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Ausgangsfunktion Q1 Push-pull, LO
Q2 Push-pull, DO

Vollstandige Prozesslandkarte der Benutzeroberflache

=9 >
=9 & |
b — v J>
— IR » — - (»
&l » @

vavava

Q2

Abbildung 18: Vollstandige Prozesslandkarte der Benutzeroberfldche

® Hauptdisplay

HINWEIS

Alle Konfigurationsmoglichkeiten der MultiMode-Sensoren werden auch in einem Video
gezeigt:

[=]3esym]

B

N
=]t

6.4.1 Konfiguration - Funktionsprinzip

Uber die Konfiguration kénnen Sie zwischen dem Funktionsprinzip Hintergrundausblen-
dung (HGA) oder Vordergrundausblendung (VGA) wahlen.

Tippen Sie auf das gewlinschte Funktionsprinzip.
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TEACH

454

mm I
BGS

- 164 mm -

o

\4

Abbildung 19: Funktionsprinzip Navigation anzeigen

6.4.2 Einstellung des Teach-in

Der Sensor bietet 3 verschiedene Teach-in-Optionen.

Tippen Sie auf die gewunschte Teach-in-Option.

. &
W

Q M

Abbildung 20: Teach-in-Navigation anzeigen

Single Value Teach-in (HGA & VGA)

Der Schaltabstand wird durch Einlernen an einer einzelnen Schaltschwelle definiert.

Ein Single Value Teach-in ist fur die meisten Anwendungen mit einem statischem Hin-
tergrund oder Objekt geeignet.
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6.4.3 Betriebsart

9382969/2024-02-23 | SICK
Irrtiimer und Anderungen vorbehalten

Two Value Teach-in (HGA)

Der Schaltabstand wird durch Einlernen an zwei Schaltschwellen (Objektvorderkante/-
hinterkante) definiert.

Der Schaltabstand liegt in der Mitte der beiden Schaltschwellen.

Ein Two Value Teach-in ist fur Umgebungen mit instabilen Objekten und Hintergrinden
geeignet.

Manuell

Alternativ kann der Schaltabstand mithilfe des manuellen Teach-in manuell auf Fix-
werte eingestellt werden.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten auf dem Display die gewlnschte Entfernung fur das
Einlernen und bestatigen Sie sie.

Der Sensor bietet drei verschiedene Betriebsarten zur Anpassung an unterschiedliche
Anwendungsanforderungen (ApplicationSelect).

Tippen Sie auf die gewlinschte Betriebsart.

8
=

Abbildung 21: Betriebsart Navigation anzeigen

Betriebsart ,Speed”

Daten mit einem reduzierten Schaltabstand schnell erhalten.

Fur Anwendungen, die eine schnelle Ansprechzeit auf der x/y-Achse erfordern.
Zum Beispiel, um eine seitlich eingreifende Kante mit hoher zeitlicher Auflésung zu
erkennen oder um Objekte schnell zu zahlen.

Betriebsart ,Standard”

Werkseinstellung; geeignet flir die meisten Anwendungen.

Fur Anwendungen, die einen hohen Standard an Gerateeigenschaften erfordern, um
eine gute Detektivitat (Schaltabstand, Ansprechzeit und Entstérung) zu gewahrleisten.

Funktioniert einfach in den meisten Anwendungsbereichen.

Betriebsart ,Precision”
Daten mit einer geringeren Frequenz und einem gréferen Schaltabstand erhalten.
Fir Anwendungen, die eine hohe Prazision auf der Z-Achse erfordern.

Zum Beispiel, um kleine Objekte vor nahen Hintergriinden zu erkennen.
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Der Schaltabstand und die Empfindlichkeit erhéhen sich, so dass auch dunkle und
ungleichméafige Objekte und Objekte mit glanzender Oberflache, selbst in Schraglage,
zuverlassig erkannt werden.

6.4.4 Ausgang-Konfiguration

Tippen Sie auf die gewlinschte Betriebsart. Wiederholen Sie diesen Vorgang nach
Bedarf fur jeden Ausgang.

n@ Q1 LO PNP
—» DO —»| NPN

= Q2 i "Bl

A

Abbildung 22: Navigation Ausgangsfunktion anzeigen

6.4.5 Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Der Sensor bietet die Funktion zur Wiederherstellung der Werkseinstellungen.

N

454

mm

@ 44— >

- 164 mm -

o

Vv

Abbildung 23: Werkskonfigurationen

6.4.6 Einstellung via 10-Link

Der Sensor kann neben der manuellen Einstellung am Gerat auch per I10-Link konfigu-
riert werden.

Die Einstellung Uber 10-Link kann auf zwei Arten erfolgen:

e Einstellung Uber die SiLink-Box (erforderliche Software: SOPAS ET von SICK)
Den Sensor hierzu Uber die SiLink-Box per USB an einen Computer anschliefen.
e Einstellung tuber einen I0-Link-Master (SPS), z. B. SIG350

Mit dem Programm SOPAS ET (SICK Engineering Tool mit grafischer Benutzerfihrung
und komfortabler Visualisierung) kdnnen die angeschlossenen Produkte schnell und
bequem getestet und parametriert werden.

Details zur Einstellung finden Sie in der ausfihrlichen I0-Link Beschreibung:
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7 Storungsbehebung

Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Manahmen durchzufihren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

LED / Fehlerbild

Ursache

Mafnahme

Griine LED leuchtet nicht bzw.
flackert

Spannungsunterbrechungen

Spannungsversorgung prifen,
den gesamten elektrischen
Anschluss prifen (Leitungen
und Steckerverbindungen)

Gelbe LED leuchtet, kein
Objekt im Strahlengang.

Abstand zwischen Sensor und
Hintergrund ist zu gering

Schaltabstand verringern

Objekt ist im Strahlengang.
Gelbe LED leuchtet nicht.

Abstand zwischen Sensor und
Objekt ist zu grof oder Schalt-
abstand ist zu gering einge-
stellt

Schaltabstand vergrofern

Objekt ist im Strahlengang.
Gelbe LED leuchtet nicht oder
flackert.

Depolarisierende Eigenschaft
der Objektoberflache (z. B.
Folie), Umspiegelung

Betriebsart, Konfiguration und
Einsatzbedingungen prifen.

Gelbe LED blinkt

Abstand zwischen Sensor und
Objekt ist zu groR. / Licht-
fleck ist nicht korrekt auf das
Objekt ausgerichtet.

Schaltabstand prifen / Aus-
richtung prifen

Teach-in hat bei 3 aufeinan-
derfolgenden Versuchen Fehler
angezeigt

Sensormontage instabil

Montage und Einstellungen
prufen

Grine LED leuchtet nicht.

Sensor ist defekt

Wenn die Spannungsversor-
gung OK ist, tauschen Sie den
Sensor aus

Werkseinstellungen zuriicksetzen @ .

Ein Zurlcksetzen auf die Werkseinstellungen ist jederzeit moéglich Uber die Schaltflache Auf

Details zu den vorhandenen Servicedaten finden Sie in der ausfihrlichen 10-Link

7.1 Storungsbehebung bei integrierten 10-Link Geraten
Hinweise auf Stérungen finden Sie in den Servicedaten.
Beschreibung:

8 Sensortausch / Datenhaltung

9382969/2024-02-23 | SICK
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Alle 10-Link-Gerate verfugen Uber eine Sicherungs- und Wiederherstellungsfunktionali-
tat - Data Storage (DS). Durch die I0-Link-Data Storage-Funktion kénnen bisherige Parame-
ter gespeichert und auf das Austauschgerat Ubertragen werden.

Voraussetzung hierfur ist der Anschluss des Gerats an einen 10-Link Master und die
Aktivierung der Storage-Funktion im 10-Link Master.

Details zum Sensortausch finden Sie in der ausfuhrlichen 10-Link Beschreibung:
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10

11

111

Entsorgung

@

Wartung

Der Sensor muss entsprechend den geltenden landerspezifischen Vorschriften entsorgt
werden. Bei der Entsorgung sollte eine werkstoffliche Verwertung (insbesondere der
Edelmetalle) angestrebt werden.

HINWEIS

Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten

¢ Gemaf den internationalen Vorschriften diirfen Batterien, Akkus sowie Elektro-
und Elektronikgerate nicht mit dem Hausm{ll entsorgt werden.

o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am Ende ihrer Lebensdauer
bei den entsprechenden 6ffentlichen Sammelstellen abzugeben.

WEEE: W niogeg Symbol auf dem Produkt, dessen Verpackung oder im

vorliegenden Dokument gibt an, dass ein Produkt den genannten Vorschriften
unterliegt.

Dieser SICK-Sensor ist wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

e Reinigen der optischen Oberflachen und des Gehauses
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu Uberprifen

Reinigung

WICHTIG
Gerateschaden durch unsachgemafie Reinigung!

Eine unsachgemafie Reinigung kann zu einem Gerateschaden fuhren.

= Nur empfohlene Reinigungsutensilien und Reinigungsmittel verwenden.
= Keine spitzen Gegenstande zum Reinigen verwenden.

» Reinigen Sie die optischen Flachen in regelméafigen Abstdnden und bei Ver-
schmutzung mit einem fusselfreien Optiktuch (Artikelnummer 4003353). Das
Reinigungsintervall hangt im Wesentlichen von den Umgebungsbedingungen ab.

Es durfen keine Veranderungen an Geraten vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Die spezifizierten Produktmerkmale und techni-
schen Daten stellen keine schriftliche Garantie dar.

Technische Daten

Technische Daten

Der Abschnitt ,Technische Daten” enthalt lediglich einen Auszug aus den technischen Daten des Sensors.

Die vollstandigen technischen Daten finden Sie auf der Homepage unter der Artikelnummer des

Sensors.
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Besonderheiten

Schaltabstand

Schaltabstand min.

Schaltabstand max.

Einstellbare Schaltschwelle fur

Hintergrundausblendung

Referenzobjekt

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (Betriebsart 1 - Speed)

25 mm (Betriebsart 2 - Standard)

25 mm (Betriebsart 3 - Precision)
300 mm (Betriebsart 1 - Speed)

500 mm (Betriebsart 2 - Standard)
700 mm (Betriebsart 3 - Precision)
25 mm ... 300 mm (Betriebsart 1 -
Speed)

25 mm ... 500 mm (Betriebsart 2 -
Standard)

25 mm ... 700 mm (Betriebsart 3 -
Precision)

Objekt mit 90 % Remissionsgrad (ent-
spricht Standardweifd nach DIN 5033)

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (Betriebsart 1 - Speed)

25 mm (Betriebsart 2 - Standard)

25 mm (Betriebsart 3 - Precision)
220 mm (Betriebsart 1 - Speed)

300 mm (Betriebsart 2 - Standard)
400 mm (Betriebsart 3 - Precision)
25 mm ... 220 mm (Betriebsart 1 -
Speed)

25 mm ... 300 mm (Betriebsart 2 -
Standard)

25 mm ... 400 mm (Betriebsart 3 -
Precision)

Objekt mit 90 % Remissionsgrad (ent-
spricht Standardweif} nach DIN 5033)

Distanzwert

Messbereich
Auflésung
Wiederholgenauigkeit
Genauigkeit
Aufwarmzeit?

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 700 mm

1 mm

<0,5%

<4 %

< 15 min

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 400 mm

1 mm

<0,5%

<3%

< 15 min

1) Wahrend der Aufwarmphase des Geréates unterliegen die Messwerte einer erhéhten Streuung (Temperaturdrift).

Sendestrahl
WTM ZOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Lichtsender Laser Laser
Lichtart Sichtbares Rotlicht Sichtbares Rotlicht
LichtfleckgrofRe / Abstand @ 0,4 mm (250 mm) @ 0,2 mm (150 mm)
Maximale Dispersion des Sende- < +/-1,0° (bei Ta = +23 °C) <+/-1,0° (bei Ta = +23 °C)
strahls um die standardisierte
Transmissionsachse (Schielwin-
kel)
Laserkenndaten

Laserklasse
Maximale Pulsleistung
Impulsdauer
Wellenlange

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<2,5mW

4 us

655 nm

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1

< 2,5 mW

4 us

655 nm

Kommunikationsschnittstelle

Tabelle 12: Kommunikationsschnittstelle

10-Link

10-Link
Datenubertragungsrate
Zykluszeit

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
220 (1,1)

COM2 (38,4 kBaud)

3,4 ms

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
220 (1,1)

COM2 (38,4 kBaud)

3,4 ms

9382969/2024-02-23 | SICK
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Elektrische Daten

Versorgungsspannung Ug
Restwelligkeit
Stromaufnahme
Schutzklasse

1) Grenzwerte
Ug-Anschliisse verpolsicher
Restwelligkeit max. 5 Vgq

2) Bemessungsspannung DC 50 V

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
DC10..30VY

<5Vpp

25 mA

12

WTM ZLOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
DC10..30VY

<5Vpp

25 mA

12

Digitalausgang

Schutzschaltungen
Ansprechzeit

Schaltfrequenz

Ausgangsstrom |l

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
<100 mA

B, DV

1,8 ms (Betriebsart 1 - Speed)

5 ms (Betriebsart 2 - Standard)
15 ms (Betriebsart 3 - Precision)
275 Hz (Betriebsart 1 - Speed)
100 Hz (Betriebsart 2 - Standard)
30 Hz (Betriebsart 3 - Precision)

1) B = Ein- und Ausgange verpolsicher
D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
2) Signallaufzeit bei ohmscher Last
3)  Gultig far Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
4)  Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
<100 mA

B, D

1,8 ms (Betriebsart 1 - Speed)

5 ms (Betriebsart 2 - Standard)
15 ms (Betriebsart 3 - Precision)
275 Hz (Betriebsart 1 - Speed)
100 Hz (Betriebsart 2 - Standard)
30 Hz (Betriebsart 3 - Precision)

Mechanische Daten

Schutzart
Umgebungstemperatur Betrieb

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
IP67, IPG9
-10 °C...+55 °C

WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
IP67, IPG9
-10 °C..+55 °C
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11.2 Mafdzeichnungen
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Abbildung 24: WTM1OLXXXXXXXXXXXXV

Vorzugsrichtung des Tastguts
Mitte Optikachse, Empfanger
Mitte Optikachse, Sender
Anschluss
Befestigungsbohrung @ 3,2 mm
Anzeige- und Einstellelemente

SNGNCNONONCNC)

Nullpunktmessbereich
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Abbildung 25: WTM 1 OLXXXXXXXXXXXXW

Vorzugsrichtung des Tastguts
Mitte Optikachse, Empfanger
Mitte Optikachse, Sender
Anschluss
Befestigungsbohrung @ 3,2 mm
Anzeige- und Einstellelemente

ONONCNONONONC)

Nullpunktmessbereich

11.3 Bilder zu Lichtpunkten

Abmessungen in mm
0,6

0,3

-0,3

—

\
i, ) [

-0,6

0 200 400 600 800 25 250 700
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir
beste Performance

Abbildung 26: Lichtfleckdiagramm, Long Range
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Abmessungen in mm
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beste Performance
Abbildung 27: Lichtfleckdiagramm, Short Range
11.4 Prozessdatenstruktur
WTx10 AO0O
10-Link V1.1
Prozessdaten 4 Byte

Byte O: Bits 24 ... 31

Byte 1: Bits 16 ... 23
Byte 2: Bits 8 ... 15
Byte 3: Bits 0 ... 7

Bit O / Datentyp

Q.1 / Boolesch

Bit 1 / Datentyp

Q.- / Boolesch

Bit 2 / Datentyp Qintt
Bit 3 / Datentyp Qint2
Bit 4 / Datentyp Qinta
Bit 5 / Datentyp Qinta

Bit 6 / Datentyp

Betriebszustand Sensor

Bit 7 ... 15 / Datentyp

[leer]

Bit 16 ... 31 / Datentyp

Ganzzahliger Abstand ohne Vorzeichen (ganze

mm-Werte)

12 Glossar

ApplicationSelect

The ApplicationSelect function is available for sensors with the Multi-
Mode function.

Selecting ApplicationSelect increases the sensing range of the sen-
sor and the sensitivity rises so that even shiny, dark and uneven
objects, even in an inclined position, are safely detected.

9382969/2024-02-23 | SICK
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10-Link

I0-Link is a non-proprietary internationally standardized communi-
cation technology, which makes it possible to communicate with
sensors and actuators in industrial environments (IEC 61131-9).
I0-Link devices communicate with higher-level control systems via
an 10-Link master. The 10-Link devices are connected to these via
a point-to-point connection.

I0-Link enables communication between controllers, sensors and
actuators and allows the parameterization and reading-out of devi-
ces to be centrally managed.

Measuring range

The measuring range can be anywhere inside the detection range.
The measuring range must always be completely inside the detec-
tion range.

MultiMode

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various operating modes: e.g., Background Suppression,
Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two Independent Swit-
ching Points or Window Mode. The operating modes can be set
using the Teach-Turn adjustment (BluePilot) and I0-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various modes and functions: e.g., Background Suppres-
sion, Foreground Suppression, Single Value Teach-in, Two Value Teach-
in, Manual Teach-in, Speed, Standard and Precision Modes.

The various modes/functions can be set via the touch display or
|0-Link.

Response time

The response time specifies the maximum amount of time that
elapses from when an event triggers the sensor to when a signal
is present at the output.

SOPAS ET

SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient visualiza-
tion for configuring and parameterizing 10-Link devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device Description)
are available for all devices so that you can operate the 10-Link
devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs directly
and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency

The switching frequency expresses the number of switching opera-
tions performed by a sensor over a defined interval of time.

Anhang

Konformitaten und Zertifikate

Auf finden Sie Konformitatserklarungen, Zertifikate und die aktuelle
Betriebsanleitung des Produkts. Dazu im Suchfeld die Artikelnummer des Produkts
eingeben (Artikelnummer: siehe Typenschildeintrag im Feld ,P/N“ oder ,Ident. no.“).

Lizenzen

SICK verwendet Open Source Software, die von den Rechteinhabern unter anderem
der freien Lizenzen GNU General Public Licence (GPL Version2, GPL Version3) und GNU
Lesser General Public Licence (LGPL), MIT Lizenz, zLib Lizenz, und von der BSD Lizenz
abgeleiteten Lizenzen lizenziert werden.

Dieses Programm wird zur allgemeinen Verwendung bereitgestellt, jedoch OHNE JEDE
GEWAHRLEISTUNG. Dieser Gewahrleistungsausschluss erstreckt sich auch auf die
implizite Zusicherung der Marktgangigkeit oder Eignung des Programms flr einen

bestimmten Zweck.
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Weitere Details kdnnen der GNU General Public Licence entnommen werden. Vollstan-
dige Lizenztexte siehe www.sick.com/licensetexts. Auf Anfrage kdnnen die Lizenztexte
auch gedruckt bezogen werden.
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Described product
W10
WTx10

Manufacturer

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germany

Production location
SICK Inc.

Minneapolis MN 55425

United States

Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is

only permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modi-
fication, abridgment or translation of this document is prohibited without the express
written permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.
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1 About this document

11 Information on the operating instructions

Read these operating instructions carefully before starting any work in order to familiar-
ize yourself with the product and its functions.

The operating instructions are an integral part of the product and should remain acces-
sible to the personnel at all times. When handing this product over to a third party,
include these operating instructions.

These operating instructions do not provide information on the handling and safe
operation of the machine or system in which the product is integrated. Information on
this can be found in the operating instructions for the machine or system.

1.2 Further information

You can find the product page with further information via the SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}
(see "Product identification via the SICK product ID", page 41).

The following information is available depending on the product:
e This document in all available language versions

¢ Data sheets

e  Other publications

e CAD files and dimensional drawings

e Certificates (e.g., declaration of conformity)

e  Software

e Accessories

1.3 Symbols and document conventions

Warnings and other notes

DANGER

Indicates a situation presenting imminent danger, which will lead to death or serious
injuries if not prevented.

WARNING

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to death or serious
injuries if not prevented.

CAUTION

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to moderate or minor
injuries if not prevented.

NOTICE

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to property damage if
not prevented.

NOTE
@ Highlights useful tips and recommendations as well as information for efficient and
trouble-free operation.
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Instructions to action

>

1.
2.
v

The arrow denotes instructions to action.

The sequence of instructions is numbered.
Follow the order in which the numbered instructions are given.
The tick denotes the results of an action.

Safety information

General safety notes

Connection, mounting and configuration of the product must only be car-
ried out by qualified personnel.

o This product does not constitute a safety component as defined in the
Machinery Directive.

Do not install the product in places exposed to direct UV radiation (sun-
light) or other weather conditions.

The product must be adequately protected against moisture and contami-

nation.

Laser notes

CAUTION
Interference, manipulation or incorrect use can lead to hazardous exposure due to laser
radiation.

The emitted light beam must not be focused by means of additional optical devices.

»*—

LASER
1

Figure 1: Laser class 1

This device complies with the following standards:

considered safe when used as intended.

EN/IEC 60825-1:2014
21 CFR 1040.10 and 1040.11 except for tolerances according to Laser Notice No.
56 dated May 8, 2019.

This laser product corresponds to laser class 1 after having been assessed on

the basis of the Low Voltage Directive 2014/35/EU, which applies to all manufac-
turers placing products on the market, in conjunction with EN/IEC 60825-1:2014

in the currently applicable version. Due to the differing statutory requirements on
occupational safety according to guideline 2006/25/EC, this product has to be
assessed based on the older standard EN 60825-1:2007. According to the older
standard EN 60825-1:2007, this product is partially classified in laser class 2 and is

The laser is eye-safe.

The laser marking is located on the housing imprint on the sensor.
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2.2 Qualification of personnel

Any work on the product may only be carried out by personnel qualified and authorized
to do so.

Qualified personnel are able to perform tasks assigned to them and can independently
recognize and avoid any potential hazards. This requires, for example:

e technical training
e  experience
« knowledge of the applicable regulations and standards

2.3 Intended use

The WTx10 is an opto-electronic photoelectric proximity sensor with distance value
output (referred to as “sensor” or “product” in the following) for the optical, non-contact
detection of objects. If the product is used for any other purpose or modified in any way,
any warranty claim against SICK AG shall become void.

3 Product description

3.1 Product identification via the SICK product ID

9382969/2024-02-23 | SICK
Subject to change without notice

SICK product ID

The SICK product ID uniquely identifies the product. It also serves as the address of the
web page with information on the product.

The SICK product ID comprises the host name pid.sick.com, the part number (P/N),
and the serial number (S/N), each separated by a forward slash.

The SICK product ID is displayed as text and QR code on the type label and/or on the
packaging.

Product ID l
pid.sick.com/
P/N  LAREkks/ %
S/N Ll il

Figure 2: SICK product ID
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3.2 Operating elements and status indicators

® @

é@@

Figure 3: Operating elements and status indicators

Touch display
Current distance
Distance last good teach-in

ONGNCNONONCNC)

Display navigation arrows

3.3 Touch display

Operation of the display

Green LED: supply voltage active
Yellow LED: status of received light beam

Status display locking / Unlocking

The respective menu item can be accessed by pressing the display icons. The next
menu selection can be called up by swiping in the direction of the navigation arrows.

Display icons

Configuration

TEACH

Teach-in

Foreground suppression

Single Value Teach-in

Background suppression

Two Value Teach-in

Operating mode

) A F Q

=
o
o
m

&
b
>

Start
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__3: Speed mode
/

Object

‘§ Precision mode

Background

Standard mode

Yes

Output No / fail

[~

Q1 Output Manual/measurement
Output Plus

Switching behavior light switching

LO

Minus

Switching behavior dark switching

Access open

® 1 20O BE X { L Fk

DO

PNP Access lock
PNP

NPN Password
NPN

Push-pull Return to factory settings
Push/ P y seting
Pull

Locking configuration (optional)

It is possible to lock the display to prevent accidental changing of settings.

The locking procedure is optional.

AN

454 v

., a

S e \a
a X

454

mm

- 164 mm -

o

Figure 4: Display locking procedure
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454 a-—o a-—o V 454
Lo e o> @ >
8 e:| o> a
< v

O
- XD

Figure 5: Display unlocking procedure

NOTE
The factory default password is “1”.

3.4 Available modes and functions

The sensor has various detection modes, operating modes and other adjustments,
which are application-specific used and selected. The different modes can be set via
the touch display and 10-Link. Here you find an overview:

Table 1: Modes and functions

pression (FGS)

Modes / func- Mode Description

tions

Configuration - B | Background sup- | The sensor reliably detects objects no matter
Functional princi- pression (BGS) whether there is a background or not.

ple = Foreground sup- | The sensor detects objects in front of the back-

ground with a small distance between object and
background. It requires a stable background as a
reference.

The sensor is typically used to detect flat objects on
conveyor belts.

Operating modes | g | Standard mode

Factory default; suitable for most applications

e

Speed mode

N

Obtain data quickly with a reduced sensing range

G\

MODE

Precision mode

®

Obtain data at a reduced frequency with a larger
sensing range

44 OPERATING INSTRUCTIONS | WTM10L
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Modes / func- Mode Description
tions
Teach-in | Single value The sensing range is defined by teaching in at one
teach-in (BGS & | single set point.
FGS)
{y | Two value teach- | The sensing range is defined by teaching in at
in (BGS) two set points (object leading edge/rear edge). The
sensing range is placed in the center of the two set
TEACH points.
@ Manual With “Manual” teach-in the switching distance can
be set at a fix value.
Output - Configu- | ene | PNP PNP output
ration of Q1 and
Q2 ven | NPN NPN output
Pushi Push-pull Push-pull output
- Lo | LO Light operate (Q)
po | DO Dark operate (Q/)
3.5 10-Link communication interface

The product comes with the 10-Link communication interface.
I0-Link communication is a master-device communication system.

The product can be operated in standard I/0 mode (SIO) or 10-Link mode (IOL). All
automation functions and other parameter settings are effective in 10-Link mode and in
standard |/0 mode.

The following functions are supported via the standard |0-Link communication inter-
face:

e  Flexible sensor settings

« Digital transmission of sensor signals to the 10-Link Master
e Visualization and configuration of the sensor

« Diagnostics /condition monitoring

+ Device identification

o  Easy device replacement

e Events

A detailed description of the configurable functions and associated indices can be
found in the “lO-Link description” technical Information:

4 Mounting

Mounting with the background suppression principle of operation

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range of accesso-
ries).
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Figure 6: Alignment of the sensor relative to the object direction

Note the preferred direction of the object relative to the sensor, cf. figure 6 / Dimen-
sional drawings.

Mounting with the foreground suppression principle of operation

Figure 7: Alignment of the sensor

Note the preferred direction of the object relative to the sensor, cf. figure 7.

Tightening torque

Note the sensor’'s maximum permissible tightening torque of < 0.56 Nm.

Electrical installation

1 Notes on electrical installation

NOTICE
Equipment damage due to incorrect supply voltage!
An incorrect supply voltage may result in damage to the equipment.

= Only operate the device with safety/protective extra-low voltage (SELV/PELV).
= The sensor is a device of protection class lIl.

= Only operate the device with an LPS (limited power source) in accordance with
IEC 62368-1 or an NEC Class 2 power supply unit.

OPERATING INSTRUCTIONS | WTM10L

9382969/2024-02-23 | SICK
Subject to change without notice



OPERATING INSTRUCTIONS

NOTICE
Equipment damage or unpredictable operation due to working with live parts!
Working with live parts may result in unpredictable operation.

= Only carry out wiring work when the power is off.
= Only connect and disconnect electrical connections when the power is off.

= The electrical installation must only be performed by electrically qualified person-
nel.

= Standard safety requirements must be observed when working on electrical
systems!

= Only switch on the supply voltage for the device when the connection tasks have
been completed and the wiring has been thoroughly checked.

" When using extension cables with open ends, ensure that bare wire ends do not
come into contact with each other (risk of short-circuit when supply voltage is
switched on!). Wires must be properly insulated from each other.

= Wire cross-sections in the supply cable from the user’s power system must be
selected in accordance with the applicable standards.

NOTE
Layout of data cables

»  Use shielded data cables with twisted-pair wires.

= Implement proper and complete shielding concept.

= To avoid interference, e.g., from switching power supplies, motors, clocked regula-
tors, and contactors, always use cables and layouts that are suitable for EMC.

= Do not lay cables over long distances in parallel with voltage supply cables and
motor cables in cable ducts.

The IP enclosure rating for the device is only achieved under the following conditions:
= The cables plugged into the connections are screwed tight.

If these instructions are not complied with, the IP enclosure rating for the device is not
guaranteed!

52 Notes on UL approval
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

53 Notes on the connection

Operation in standard |/0 mode:

- Plug connection: Pin assignment
- Wire: wire color

Do not apply and switch on the power supply until all electrical connections have been
made.

Explanation of the connection terminology used in the following tables:
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. BN = brown

. WH = white
. BU = blue
. BK = black

¢ Q=digital output

¢ Q. 4/C =digital output, 10-Link
. L+ = Supply voltage (Ug)

e M=ground

DC: 10 ... 30 VDC, see "Technical specifications", page 62 :

Table 2: WTM10LxxXXXxxxA00

WTM1O0L-xxXXXxxxA00
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 = BK Q./C
L 2 1
3 4
Table 3: WTM10L-xx161xxxA00 / WTM10Lxx162xxxA00
WTM10L-xx161xxxA00 WTM10L-xx162xxxA00
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q.1/C
Default: MF BGS FGS BGS FGS
Q Q Q Q
Default: Q. 4/C Q Q Q Q
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Table 4: Background suppression, Push-pull, PNP, NPN

Background suppression

|
E

Table 5: Foreground suppression, Push-pull, PNP, NPN

Foreground suppression

e — T e — "
l PNP : | | PNP |

| Push-pull Q <100 mA | Push-pull Q<100 mA
| NPN ; | | NPN i |

L ™ Lo M
e — —— =
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54 Integration of the sensor in 10-Link mode

To operate the product in 10-Link mode, it must be connected to a suitable 10-Link
Master. This is used for further integration into the control system.

NOTE
@ The cable length between the 10-Link Master and 10-Link device: maximum 20 m.

Details on integration can be found in the detailed 10-Link description:

NOTE
@ After successful connection of the product to the 10-Link Master, the green (Power) LED
flashes to indicate a functioning I0-Link communication between the master and device.

6 Commissioning

6.1 Videos

The following video show individual steps for commissioning;:
Table 6: Videolibersicht
Commissioning of the WTM10L senosr i E

||

[=]e
https://video.sick.com/media/t/0_538a7d0I?
st=70

6.2 Alignment

Alignment with background suppression:

Align the sensor with the object. Select the position so that the red emitted light beam
hits the center of the object. You must ensure that the optical opening (front screen) of
the sensor is completely clear [see figure 8].

Figure 8: Alignment

Alignment with foreground suppression:

Align the sensor with the background. You must ensure that the optical opening
(front screen) of the sensor is completely clear figure 9.
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Figure 9: Alignment

6.3 Check the application conditions

9382969/2024-02-23 | SICK
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WTx10 are photoelectric proximity sensors with background and foreground suppres-

sion. Depending on the remission factor of the object to be detected, and perhaps the
background behind it, a minimum distance (y) between the set sensing range (x) and

the background is to be maintained.

WTM10 with functional principle BGS

Adjust the sensing range and distance to the object and background as well as the
remission capability of the object according to the corresponding diagram (x = sensing
range, y = minimum distance between set sensing range and background (white, 90%))
Remission factor: 6% = black @, 18% = gray @, 90% = white ® (relative to standard
white as per DIN 5033). We recommend making the adjustments using an object with a
low remission factor.

Minimum distance between set sensing range and background (black 6% / white
90%) :

¢ 10 mm, at a distance of 500 mm (Mode 3 - Precision), Long Range
¢ 10 mm, at a distance of 300 mm (Mode 3 - Precision), Short Range

NOTE
Smallest detectable object (MDO) typ.:

e 0.6 mm, at a distance of 250 mm, Long Range
e 0.2 mm, at a distance of 150 mm, Short Range

Table 7: WTM10Lxxxxx1, Long Range
WTM10L-xxxxx1, Long Range
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
30
(1.18)
6%/6%
20 6%/90%_4
(0.79) ‘
6%/6%
6%/90%

6%/6% 5
6%/ E?O% (Dy
10 Q)
(0.39) v /
/4

0 ‘ X
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 10: Characteristic curve, WTM10Lxxxxx1

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75)  (23.62)  (31.50)
Distance in mm (inch)

C/D

B

> -

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 11: WTM10L-xxxxx1

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 500 mm
Needed minimum distance to white
background y = 10 mm

Black object, 6% remission factor, Mode 1: Speed
Black object, 6% remission factor, Mode 2: Standard

Sensing range min. in mm
Sensing range max. in mm
Field of view

@®
@
® Black object, 6% remission factor, Mode 3: Precision
A
B
(¢
D

Adjustable switching threshold for background suppression
Blue Recommended sensing range for the best performance

Table 8: WTM10Lxxxxx2, Short Range
WTM10L:xxxxx2, Short Range
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
7 fg) ‘ Example:
’ Safe suppression of the background
6%/6%
6%/953/ White background (90 %)
3
20
(0.79)
6%/6%
6%/90%
@7
10
6%/6%
(0:39) 6%/90%
(D\ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 - X background y = 10 mm
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 12: Characteristic curve, WTM10Lxxxxx2

Q| ENIEENEEET

G| E
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

3 c/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 13: WTM10L-xxxxx2

(O] Black object, 6% remission factor, Mode 1: Speed

@ Black object, 6% remission factor, Mode 2: Standard

©) Black object, 6% remission factor, Mode 3: Precision

A Sensing range min. in mm

B Sensing range max. in mm

Cc Field of view

D Adjustable switching threshold for background suppression
Blue Recommended sensing range for the best performance

Check the function as described in see table 4, page 49. If the digital output fails to
behave as described in see table 4, page 49, check the application conditions.

WTM10 with functional principle FGS

The photoelectric proximity sensor requires a background as a reference. The remission
factor and position of the background should remain as uniform as possible. The
maximum distance (x) between the photoelectric proximity sensor and background as
well as the minimum object height (y) must be upheld. As a rule, the FGS mode is used
to detect very flat objects on a conveyor belt.
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Check the application conditions: Compare distance between sensor and background,
minimal object height as well as remission capability of background and object with the
associated diagram (see table 9, page 54) (x = sensing range, y = minimum object
height). Remission factor: 6% = black 1, 90% = white 2 (referring to standard white as
per DIN 5033).

Minimum object height at set sensing range in front of black background (6% remission
factor) :

¢ 10 mm, at a distance of 500 mm (Mode 3 - Precision), Long Range
e 10 mm, at a distance of 300 mm (Mode 3 - Precision), Short Range

Table 9: WTM10Lxxxxx1, Long Range
WTM10Lxxxxx1, Long Range
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%
20 90%/6%
(0.79) 3)

6%/6%

90%,/6%
6%/6% Z
90%'/ 6% (@y
10 O
(0.39) 7

o X Background
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50) Black background (6 % remission factor)
Distance in mm (inch) Distance of sensor to background x = 500 mm
Required minimum object height y = 10 mm
Recommended sensing range for For all objects regardless of their colors

the best performance

Figure 14: Characteristic curve, WTM10Lxxxxx1

O e
Q| E
G|

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

B

> -

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 15: WTM10L-xxxxx1

Black object, 6% remission factor, Mode 1: Speed

Black object, 6% remission factor, Mode 2: Standard

Black object, 6% remission factor, Mode 3: Precision
Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Field of view

Adjustable switching threshold for background suppression
Blue Recommended sensing range for the best performance

Table 10: WTM10Lxxxxx2, Short Range
WTM10L:xxxxx2, Short Range

OO0W>»QeEOE
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Minimum object height in mm (inch)
y

30
(1.18)

6%/6%

90%/6%
@V
20
(0.79)
6%/6%

D)
10

6%,/6%
(0:39) 90%,/6%

@

-

0 50 150 250 350 450

(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)
Distance in mm (inch)

0 X

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 16: Characteristic curve, WTM10L-xxxxx2
O] EIE=|

Q| ENEEE
®

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

| c/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 17: WTM10L-xxxxx2

Example:
Reliable detection of the object

Background

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 300 mm
Required minimum object heighty = 10 mm
For all objects regardless of their colors

Black object, 6% remission factor, Mode 1: Speed
Black object, 6% remission factor, Mode 2: Standard
Black object, 6% remission factor, Mode 3: Precision

Sensing range min. in mm
Sensing range max. in mm
Field of view

OO0 Ww>reeE

Adjustable switching threshold for background suppression

Blue Recommended sensing range for the best performance

6.4 Settings
Factory configuration
The following configurations are preconfigured:
Table 11: Factory configurations
Detection mode BGS
Operating mode Standard mode
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Output function Q1 Push-Pull, LO
Q2 Push-Pull, DO

Full user interface process map

=9 >
Z-6l - | v
b — v J>
— Pt ®~ - ®
e » @
YYYYY 127
©
@ —F ®
t
Iocs
®| 454
@ P ..
@ &
*I iy |
g <—| Q1
|4 >
Q2
Figure 18: Full user interface process map
@ Main display
NOTE
All configuration options of MultiMode sensors are also shown in a video:
Bl
e :
[=]e
6.4.1 Configuration - Functional principle

Via configuration you can select between functional principle background suppression
(BGS) or foreground suppression (FGS).

Tap the desired functional principle.
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TEACH

454

mm I
BGS

- 164 mm -

o

\4

Figure 19: Display functional principle navigation

6.4.2 Setting the teach-in

The sensor offers 3 different teach-in options.

W
W

Q M

Figure 20: Display Teach-in navigation

Tap the desired teach-in option.

TEACH

Single value teach-in (BGS & FGS)
The sensing range is defined by teaching in at one single set point.

A single value teach-in is suitable for most applications with a static background or
object.
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Two value teach-in (BGS)

The sensing range is defined by teaching in at two set points (object leading edge/rear
edge).

The sensing range is placed in the center of the two set points.

A two value teach-in is suitable for environments with unstable objects and back-
grounds.

Manual

Alternatively, the sensing range can be set manually to fix values by using the Manual
Teach-in.

Using the arrows on the display, select the desired teach-in distance and confirm.

6.4.3 Operating mode

9382969/2024-02-23 | SICK
Subject to change without notice

The sensor offers three different operating modes to adjust to different application
requirements (ApplicationSelect).

Tap the desired operating mode.

8
=

Figure 21: Display operating mode navigation

Speed mode

Obtain data quickly with a reduced sensing range.

For applications that require a fast response time on the x/y axis.

For example, to identify a laterally encroaching edge at a high temporal resolution or to
count objects quickly.

Standard mode

Factory default; suitable for most applications.

For applications that require the best standard of device properties to assure a good
detectivity (range, response time and interference suppression).

Simply works in most applications fields.

Precision mode

Obtain data at a reduced frequency with a larger sensing range.
For applications that require a high precision on the z-axis.

For example, to detect small object in front of close backgrounds.

Sensing range increases and sensitivity rises so that shiny, dark and uneven objects,
even in an inclined position, are reliably detected.
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6.4.4 Output configuration

Tap the desired operating mode. Repeat this process for each output as needed.

MODE Q1 LO PNP
—p»| DO |—Pp| NPN

E» Q2 x Push/

A

Figure 22: Display output function navigation

6.4.5 Restoring to factory default settings

The sensor offers the function to restore the factory default settings.

N

454

mm

@ 44— >

- 164 mm -

o

Vv

Figure 23: Factory configurations

6.4.6 Configuration via 10-Link

In addition to manual setting the parameters on the device, the sensor can also be
configured via IO-Link.

Configuration via 10-Link can be performed in two ways:

e«  Configuration via the SiLink box (required software: SOPAS ET from SICK)
To do this, connect the sensor to a computer via USB using the SiLink box.
¢  Configuration via an 10-Link Master (PLC), e.g. SIG350

You can quickly and easily test and parameterize the connected products using the

SOPAS ET program (SICK Engineering Tool with graphic user navigation and convenient
visualization).

Details on configuration can be found in the detailed 10-Link description:

7 Troubleshooting

The Troubleshooting table indicates measures to be taken if the sensor stops working.
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LED/fault pattern

Cause

Measures

Green LED does not light up or
flickers

Voltage interruptions

Check the power supply,
check all electrical connec-
tions (cables and plug connec-
tions)

Yellow LED lights up, no object
in the path of the beam

Distance between the sensor
and the background is too
short

Reduce the sensing range

Object is in the path of the
beam, yellow LED does not
light up

Distance between the sensor
and the object is too long or
sensing range is set too short

Increase the sensing range

Object is in the beam path. Yel-
low LED does not light up or
flickers.

Depolarizing property of the
object surface (e.g., tape),
reflection

Check operating mode, config-
uration and operating condi-
tions.

Yellow LED flashes

Distance between sensor and
object is too long / Light spot
is not correctly aligned with
the object.

Check sensing range / Check
alignment

Teach-in has displayed errors
on 3 consecutive attempts

Sensor mounting unstable

Check assembly and settings

Green LED does not light up

Sensor is faulty

If the power supply is OK,
replace the sensor

A return to the factory settings is possible at any time via the Return to Factory Settings button

o

7.1 Troubleshooting integrated 10-Link devices
Notes on malfunctions can be found in the service data.
Details of the available service data can be found in the detailed 10-Link description:
8 Sensor replacement/data storage
All 10-Link devices have a backup and restore functionality - Data Storage (DS). The
10-Link Data Storage function can be used to save previous parameters and transmit
them to the replacement device.
The prerequisite for this is connection of the device to an 10-Link Master, and activation
of the storage function in the 10-Link Master.
Details on sensor replacement can be found in the detailed 10-Link description:
9 Disposal

9382969/2024-02-23 | SICK
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The sensor must be disposed of in line with applicable country-specific regulations.
When disposing of them, you should try to recycle them (especially the precious met-

als).
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NOTE

Disposal of batteries, electric and electronic devices

¢ According to international directives, batteries, accumulators and electrical or
electronic devices must not be disposed of in general waste.

¢ The owner is obliged by law to return this devices at the end of their life to the
respective public collection points.

WEEE: W Thg symbol on the product, its package or in this document,
indicates that a product is subject to these regulations.

10 Maintenance

This SICK sensor is maintenance-free.

We do, however, recommend that the following activities are undertaken regularly:

e« Clean the optical interfaces and housing

¢ Check the fittings and plug connectors

Cleaning

' NOTICE
® | Equipment damage due to improper cleaning.

Improper cleaning may result in equipment damage.

= Only use recommended cleaning agents and tools.

= Never use sharp objects for cleaning.

» Clean the optical surfaces at regular intervals and, in the event of contamination,
with a lint-free lens cloth (part number 4003353). The cleaning interval essentially
depends on the ambient conditions.

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are

not written guarantees.

11 Technical data

111 Technical specifications

The "Technical Data” chapter contains only an extract of the technical data of the sensor.

The complete technical data can be found on the homepage under the part number of the sensor.
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Features

Sensing range

Min. sensing range

Sensing range max.

background suppression

Reference object

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm (Mode 1 - Speed)

25 mm (Mode 2 - Standard)

25 mm (Mode 3 - Precision)

300 mm (Mode 1 - Speed)

500 mm (Mode 2 - Standard)
700 mm (Mode 3 - Precision)

Adjustable switching threshold for25 mm ... 300 mm (Mode 1 - Speed)

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (Mode 1 - Speed)

25 mm (Mode 2 - Standard)

25 mm (Mode 3 - Precision)

220 mm (Mode 1 - Speed)

300 mm (Mode 2 - Standard)

400 mm (Mode 3 - Precision)

25 mm ... 220 mm (Mode 1 - Speed)

25 mm ... 500 mm (Mode 2 - Standard)25 mm ... 300 mm (Mode 2 - Standard)
25 mm ... 700 mm (Mode 3 - Precision)25 mm ... 400 mm (Mode 3 - Precision)
Object with 90% remission factor (com- Object with 90% remission factor (com-
plies with standard white according to plies with standard white according to

DIN 5033)

DIN 5033)

Distance value

Measuring range
Resolution
Repeatability
Accuracy
Warm-up time®

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 700 mm

1 mm

<0,5%

<4%

< 15 min

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 400 mm

1 mm

<0,5%

<3%

< 15 min

1) During the device warm-up phase, the measured values are subject to an increased variance (temperature drift).

Emitted beam
Light sender

Type of light
Light spot size / distance

angle)

WTM ZOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0.4 mm (250 mm)

Maximum dispersion of the emit- < +/-1.0° (at Ta = +23 °C)
ted beam around the standar-
dized transmission axis (squint

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0.2 mm (150 mm)

<+/-1.0° (at Ta = +23 °C)

Key laser figures

Laser class

Maximum pulse power
Pulse duration
Wavelength

WTM ZOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<25 mW

4 us

655 nm

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<25 mW

4 us

655 nm

Communication interface

Table 12: Communication interface

10-Link

10-Link
Data transmission rate
Cycle time

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1.1

COM2 (38.4 kBaud)

3.4 ms

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1.1

COM2 (38.4 kBaud)

3.4 ms

Electrical data

Supply voltage Ug
Ripple

Current consumption
Protection class

1) Limit values
Reverse polarity protected Ug connections
Residual ripple max. 5 Vgg

2) Reference voltage DC 50 V

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
DC10..30VY
<5Vpp

25 mA
12

WTM ZLOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
DC10..30VY

<5 Vpp

25 mA

12
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Digital output
Output current |ax

Circuit protection
Response time

Switching frequency

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

<100 mA

B, DV

1.8 ms (Mode 1 - Speed)

5 ms (Mode 2 - Standard)
15 ms (Mode 3 - Precision) 2
275 Hz (Mode 1 - Speed)
100 Hz (Mode 2 - Standard)
30 Hz (Mode 3 - Precision) ®

1) B =inputs and output reverse-polarity protected
D = outputs overcurrent and short-circuit protected
2) Signal transit time with resistive load
3)  With light / dark ratio 1:1
8) Valid for Q\ on Pin2, if configured via software

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
<100 mA

B, DV

1.8 ms (Mode 1 - Speed)

5 ms (Mode 2 - Standard)

15 ms (Mode 3 - Precision) 2
275 Hz (Mode 1 - Speed)

100 Hz (Mode 2 - Standard)

30 Hz (Mode 3 - Precision) @

Mechanical data

Enclosure rating
Ambient temperature, operation

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
IP67, IPG9
-10 °C...+55 °C

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
IP67, IPG9
-10 °C...+55 °C

11.2

i
@
A
J

Dimensional drawings

18
(0.71)

19.6

(0.77)
28.95
(1.14)

24.1

(0.95)

25.4
1

12.7
(0.5)

21.2
(0.83)

Figure 24: WTM ZOLXXXXXXXXXXXXV

ONGNCNONONCNC)

Preferred direction of the target object
Center of optical axis, receiver

Center of optical axis, sender
Connection

Fixing hole @ 3,2 mm

Display and setting elements
Zero-point measurement range
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Figure 25: WTM LOLXXXXXXXXXXXXW
@ Preferred direction of the target object
@) Center of optical axis, receiver
©) Center of optical axis, sender
@ Connection
® Fixing hole @ 3,2 mm
® Display and setting elements
@ Zero-point measurement range
11.3 Light spot diagrams
Dimensions in mm (inch)
0.6 : i i
(0.02) i i |
/ , ——— -
03 | | |
(0.01) | | i
— | |
0 i 1
S —
03 o 1
(-0.01) \ E/ : : :
(-0.02)0 200 400 600 800 25 250 700
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50) (0.98) (9.84) (27.56)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figure 26: Light spot diagram, Long Range
9382969/2024-02-23 | SICK OPERATING INSTRUCTIONS | WTM10L 65

Subject to change without notice




OPERATING INSTRUCTIONS

Dimensions in mm (inch)

0.8 ' i i
(0.03) = ! 1 |
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N — — | |
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042 \ of | : .
(-0.02) n E/ 3 3 3
-0.8 ! ! !
(-0.03)0 50 150 250 350 25 150 400
(1.97)  (5.91)  (9.84) (13.78) (17.72) (0.98)  (5.91) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figure 27: Light spot diagram, Short Range
114 Process data structure
WTx10 AOO
10-Link V1.1
Process data 4 Bytes
Byte O: Bits 24 ... 31
Byte 1: Bits 16 ... 23
Byte 2: Bits 8 ... 15
Byte 3:Bits 0 ... 7
Bit O / data type Q.1 / Boolean

Bit 1 / data type

Q.- / Boolean

Bit 2 / data type Qintt
Bit 3 / data type Qin2
Bit 4 / data type Qinz
Bit 5 / data type Qinta
Bit 6 / data type Sensor operation status

Bit 7 ... 15 / data type

[empty]

Bit 16 ... 31 / data type

Unsigned integer distance (whole mm)

12 Glossary
ApplicationSelect The ApplicationSelect function is available for sensors with the Multi-
Mode function.
Selecting ApplicationSelect increases the sensing range of the sen-
sor and the sensitivity rises so that even shiny, dark and uneven
objects, even in an inclined position, are safely detected.
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10-Link I0-Link is a non-proprietary internationally standardized communi-
cation technology, which makes it possible to communicate with
sensors and actuators in industrial environments (IEC 61131-9).
I0-Link devices communicate with higher-level control systems via
an 10-Link master. The I0-Link devices are connected to these via
a point-to-point connection.

I0-Link enables communication between controllers, sensors and
actuators and allows the parameterization and reading-out of devi-
ces to be centrally managed.

Measuring range The measuring range can be anywhere inside the detection range.
The measuring range must always be completely inside the detec-
tion range.

MultiMode The MultiMode function is used with photoelectric sensors to

select between various operating modes: e.g., Background Sup-
pression, Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two Inde-
pendent Switching Points or Window Mode. The operating modes
can be set using the Teach-Turn adjustment (BluePilot) and 10-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various modes and functions: e.g., Background Suppres-
sion, Foreground Suppression, Single Value Teach-in, Two Value Teach-
in, Manual Teach-in, Speed, Standard and Precision Modes.

The various modes/functions can be set via the touch display or
|0-Link.

Response time The response time specifies the maximum amount of time that
elapses from when an event triggers the sensor to when a signal
is present at the output.

SOPAS ET SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient visualiza-
tion for configuring and parameterizing 10-Link devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device Description)
are available for all devices so that you can operate the 10-Link
devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs directly
and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency The switching frequency expresses the number of switching opera-
tions performed by a sensor over a defined interval of time.

13 Annex

13.1 Conformities and certificates
You can obtain declarations of conformity, certificates, and the current operating
instructions for the product at . To do so, enter the product part number
in the search field (part number: see the entry in the “P/N” or “ldent. no.” field on the
type label).

13.2 Licenses

9382969/2024-02-23 | SICK
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SICK uses open-source software. This software is licensed by the rights holders using
the following licenses among others: the free licenses GNU General Public License
(GPL Version2, GPL Version3) and GNU Lesser General Public License (LGPL), the MIT
license, zLib license, and the licenses derived from the BSD license.

This program is provided for general use, but WITHOUT ANY WARRANTY OF ANY KIND.
This warranty disclaimer also extends to the implicit assurance of marketability or
suitability of the program for a particular purpose.
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More details can be found in the GNU General Public License. For complete license
texts, see www.sick.com/licensetexts. Printed copies of the license texts are also
available on request.
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Producto descrito
W10
WTx10

Fabricante

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania

Centro de produccion
SICK Inc.

Minneapolis MN 55425

Estados Unidos de América

Informacion legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la
reproduccion total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por
las disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacion,
abreviacion o traduccién del documento sin la autorizacion expresa y por escrito de
SICK AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.

CUS LISTED U K
wo.cowr o (O )

@ IO-Link
®OEZ

SAFETY

&7

70 INSTRUCCIONES DE USO | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso



INSTRUCCIONES DE USO

Indice

9382969/2024-02-23 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso

© 0 N O O &~ W N P

e el el =
W N R O

Acerca de este dOCUMENTO.....cuivvicceeeiei i 72
Para su SegUIidad.......cccuceeeieriiereeee e 73
Descripcion del producCtO......c.ceceecceeeeeecceeeseeeceee e e 74
1Y 0T e= 1= TSP 78
INstalacion €lECtriCa....ccuivie et e 80
Puesta €N Marcha......cocceeeieeineeeee e 83
Resolucion de problemas.......cccccceeeceeeceeecceeccieesee e 95
Intercambio de sensores/almacenamiento de datos........... 95
1T Y T aF= o] o] o VN 96
ManNteNIMIENTO.....ceiieieeee e 96
DatoS tECNICOS. .. uieeuiieeieeeeeceeeee et e ree e e ee s e e s e e eneeneeeas 96
(€10 1ST= T [ TSRS URPPURRN 101
FAY 1= o TP 102

INSTRUCCIONES DE USO | WTM10L 71



INSTRUCCIONES DE USO

1 Acerca de este documento

1.1 Informacion sobre las instrucciones de uso

Lea detenidamente el manual de instrucciones antes de iniciar cualquier trabajo para
familiarizarse con el producto y sus funciones.

Las instrucciones de uso son parte integrante del producto y deberan conservarse
de forma que estén siempre accesibles al personal. Cuando transmita el producto a
terceros, entregue las instrucciones de uso con él.

Las presentes instrucciones de uso no sirven para un manejo y funcionamiento segu-
ros de la maquina o del sistema en el que se integre el producto. La informacién a este
respecto estara incluida en las instrucciones de uso de la maquina o del sistema.

1.2 Informacion mas detallada

Encontrara la pagina del producto con mas informacion a través de la SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}

(véase "ldentificacion del producto con su SICK Product ID", pagina 74).

En funcion del producto esta disponible la siguiente informacion:

e Este documento en todas las versiones linglisticas disponibles
¢ Hojas de datos

e  Otras publicaciones

e Datos CAD de los esquemas y dibujos acotados

e  Certificados (p. €j., la declaracion de conformidad)

e  Software

e Accesorios

1.3 Simbolos y convenciones utilizados en este documento

@

72

Indicaciones de seguridad y otras indicaciones

PELIGRO

Indica una situacién de peligro directa que produce lesiones graves o incluso la muerte
si no se evita.

ADVERTENCIA
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones graves o incluso
la muerte si no se evita.

PECAUCION
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones leves o modera-
das si no se evita.

IMPORTANTE

Indica una situacién de peligro potencial que puede producir dafios materiales si no se
evita.

INDICACION
Destaca consejos Utiles y recomendaciones, asi como informacién para un funciona-
miento eficiente y libre de averias.
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Instrucciones de procedimiento
» Laflecha indica una instruccion de procedimiento.

1. Se muestra una secuencia numerada de instrucciones de procedimiento.
2. Respete las instrucciones de procedimiento numeradas en la secuencia indicada.
v/ La marca de verificacion indica el resultado de una instruccion de procedimiento.

2 Para su seguridad
2.1 Indicaciones generales de seguridad
Unicamente personal cualificado debe llevar a cabo las tareas de cone-
@ Xién, montaje y configuracion del producto.
o Este dispositivo no constituye un componente de seguridad segln se
define en la Directiva de Maquinas de la UE.

No instale el producto en lugares expuestos a la radiacion UV directa (luz
ﬁ solar) ni a una meteorologia adversa.

El producto debe protegerse adecuadamente contra la humedad y la
contaminacion.

Sobre el laser

PECAUCION
La intervencion, la manipulacion y el uso incorrecto pueden causar una situacion de
riesgo de exposicion a radiacion laser.

El haz de luz emitido no debe enfocarse mediante dispositivos 6pticos adicionales.

* LASER
1

Figura 1: Clase de laser 1

Este dispositivo cumple las siguientes normas:

o EN/IEC 60825-1:2014

¢ 21 CFR1040.10y 1040.11 con excepcion de las desviaciones respecto a la nota
sobre el laser N.° 56 del 8/5/2019.

Este producto laser corresponde a la clase de laser 1 tras haber sido evaluado de
acuerdo con la Directiva de Baja Tension 2014/35/UE, que se aplica a todos los
fabricantes que comercializan productos, junto con la norma EN/IEC 60825-1:2014
en su version actualmente en vigor. Debido a los diferentes requisitos legales sobre
seguridad laboral segln la directiva 2006/25/CE, este producto debe evaluarse segin
la norma mas antigua EN 60825-1:2007. Segln la antigua norma EN 60825-1:2007,
este producto esta parcialmente clasificado como clase de laser 2 y se considera
seguro con un uso conforme a lo previsto.

El laser es seguro para la vision directa.

La marca laser se encuentra impresa en la carcasa en el sensor.
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2.2

2.3

3.1
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Cualificacion del personal

Todos los trabajos en el producto deben ser realizados Unicamente por personal cualifi-
cado y autorizado.

El personal cualificado es capaz de realizar el trabajo asignado y de reconocer y evitar
de forma auténoma los posibles peligros. Esto requiere, por ejemplo:

¢  Formacion profesional
¢  Experiencia
e Conocimiento de los reglamentos y normas pertinentes

Uso conforme a lo previsto

La WTx10 es una fotocélula de deteccion sobre objeto optoelectrénica con salida del
valor de distancia (en lo sucesivo llamada “sensor” o "producto") para la deteccion
Optica y sin contacto de objetos. Si el producto se utiliza con algin otro propdésito o se
modifica de cualquier manera, todas las reclamaciones de garantia que se presenten a
SICK AG quedaran invalidadas.

Descripcion del producto

Identificacion del producto con su SICK Product ID

SICK Product ID

La SICK Product ID identifica el producto de forma Unica. Sirve también como direccion
de la pagina web con informacién sobre el producto.

La SICK Product ID se compone del nombre de host pid.sick.com, la referencia (P/N) y
el numero de serie (S/N), todos ellos separados por guiones.

La SICK Product ID esta representada como texto y como cédigo QR en la placa de
caracteristicas y/o en el embalaje.

Product ID l
pid.sick.com/
P/N  LAREkks/ %
S/N Ll il

Figura 2: SICK Product ID
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3.2 Elementos de funcionamiento e indicadores de servicio

® @

é@@

Figura 3: Elementos de funcionamiento e indicadores de servicio

LED verde: tensién de alimentacion activa

LED amarillo: estado de recepcién de luz

Pantalla tactil

Distancia actual

Ultimo aprendizaje bueno de la distancia

Estado de indicacién con bloqueo/con desbloqueo

ONGNCNONONCNC)

Fechas de navegacion en la indicacion

3.3 Pantalla tactil

Funcionamiento de la pantalla

Puede accederse a cada elemento del menu pulsando su icono en la indicacion. Para
pasar a la siguiente seleccion de menu basta con deslizar la indicacion en la direccion
de las flechas de navegacion.

Iconos de la indicacion

Configuracién Aprendizaje

&

TEACH

Supresioén del primer plano Single Value Teach-in

Supresioén de fondo Two Value Teach-in

Modo de servicio Inicio

D B
v) & &
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LO

claro

__3: Modo de velocidad Objeto
‘§ Modo de precision Fondo
Modo estandar Si
0l
Salida No / fallo
[~
Q1 Salida Medicién/manual
QZ Salida Mas
Comportamiento de conmutacién en Menos

DO

Comportamiento de conmutacién en
oscuro

Bloqueo de botones activado /
desactivado

® 1 20O BE X { L Fk

PNP Bloqueo de acceso
PNP
NPN Contrasena
NPN
Push-pull Restaurar los ajustes de fabrica
Push/
Puli

Configuracion de bloqueo (opcional)

Es posible bloguear la indicacién para evitar cambios accidentales de los ajustes.

El procedimiento de bloqueo es opcional.

454

mm

- 164 mm -

o

v

o
~a
X

- 164 mm -

454

mm

Figura 4: Procedimiento de bloqueo de la indicacion
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Figura 5: Procedimiento de desbloqueo de la indicacion

INDICACION

La contrasena por defecto es "1".

Modos y funciones disponibles

El sensor dispone de varios modos de deteccion, modos de servicio y otros ajustes, que
se utilizan y seleccionan en funcién de la aplicacion. Es posible cambiar a los distintos
modos mediante la pantalla tactil o por 10-Link. Aqui encontrara un resumen:

Tabla 1: Modos y funciones

Modos / funcio- | Modo Descripcion
nes
Configuracion: [E® | Supresion de El sensor detecta los objetos de forma fiable inde-

principio de fun-
cionamiento

fondo (BGS)

pendientemente de si hay un fondo o no.

=

Supresion del pri-
mer plano (FGS)

El sensor detecta los objetos situados delante del
fondo con una distancia pequena entre el objeto y
dicho fondo. Es necesario un fondo estable como
referencia.

El sensor se utiliza habitualmente para detectar
objetos planos en cintas transportadoras.

Modos de servi-
cio

G\

MODE

Modo estandar

Modo por defecto, adecuado para la mayoria de las
aplicaciones

N

Modo de veloci-
dad

Se obtienen los datos mas rapidamente con una
distancia de conmutacion reducida

®

Modo de preci-
sion

Los datos se obtienen con una frecuencia reducida
pero con una distancia de conmutacion mayor
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teach-in (supre-
sion de fondo y
del primer plano)

Modos / funcio- | Modo Descripcion
nes
Aprendizaje | Single value La distancia de conmutacion se define mediante el

aprendizaje en un Gnico punto de referencia.

dy | Two value teach- | La distancia de conmutacion se define mediante
in (supresion de el aprendizaje en dos puntos de referencia (borde
TEACH fondo) de ataque y borde trasero del objeto). La distancia
de conmutacién se sitla en el centro entre los dos
puntos de referencia.
@ Manual Con el aprendizaje "manual", la distancia de con-
mutacién puede definirse con un valor fijo.
Salida - Configu- | ene | PNP Salida PNP
racion de Qly
Q2 ven | NPN Salida NPN
pusti | Push-pull Salida Push-pull
» Lo | LO Funcionamiento con luz (Q)
po | DO Funcionamiento en oscuro (Q/)

Interfaz de comunicacion 10-Link

Montaje

El producto dispone de la interfaz de comunicacion 10-Link.

La comunicacion 10-Link es un sistema de comunicacion de dispositivos maestro-.

El producto puede funcionar en modo E/S estandar (SI0) o en modo I0-Link (IOL).
Todas las funciones de automatizacion y las configuraciones de parametros son efecti-
vas tanto en el modo 10-Link como en el modo E/S estandar.

La interfaz de comunicacion I0-Link estandar admite las siguientes funciones:

e Ajustes flexibles de los sensores
« Transferencia digital de las senales de los sensores al 10-Link Master
e Visualizacion y parametrizacion del sensor

o  Diagnéstico/Condition Monitoring
¢ Identificacion del dispositivo

e  Sustitucion sencilla de dispositivos

. Eventos

Encontrara una descripcion detallada de las funciones ajustables y los indices asocia-
dos en la informacién técnica “Descripcion de 10-Link”:

Montaje con el principio de funcionamiento de supresion de fondo

Monte el sensor con una escuadra de fijacién adecuada (véase la gama de accesorios

de SICK).
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Figura 6: Alineacién del sensor en relacién con la direccién del objeto

Tenga en cuenta la direccion preferente del objeto en relacion con el sensor, véase
figura 6 / Dibujos acotados.

Montaje con el principio de funcionamiento de supresion del primer plano

Figura 7: Alineacién del sensor

Tenga en cuenta la direccion preferente del objeto en relacion con el sensor, véase
figura 7.

Par de apriete

Tenga en cuenta el par de apriete maximo permitido de 0,56 Nm para el sensor.
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Instalacion eléctrica

Indicaciones sobre la instalacion eléctrica

IMPORTANTE
iDanos en el equipo debidos a una tension de alimentacion incorrecta!

Una tension de alimentacion incorrecta puede provocar dafios en el equipo.

= Utilice el dispositivo exclusivamente con tension de seguridad extra-baja/baja
tension de funcionamiento (SELV/PELV).

= El sensor es un dispositivo de clase de proteccion lll.

= Utilizar el dispositivo solo con una fuente de alimentacion LPS (Limited Power
Source) conforme a IEC 62368-1 o NEC clase 2.

IMPORTANTE
Danos en el equipo o funcionamiento imprevisible debidos al trabajo con componen-
tes bajo tension

El trabajo con componentes bajo tension puede provocar un funcionamiento imprevisi-
ble.

= Lleve a cabo los trabajos de cableado tGinicamente con la alimentacién eléctrica
desconectada.

= Enchufe y desenchufe las conexiones eléctricas exclusivamente con la alimenta-
cién eléctrica desconectada.

= Lainstalacion eléctrica deben realizarla exclusivamente electricistas cualifica-
dos.

= Deben cumplirse los requisitos de seguridad estandar en los trabajos en siste-
mas eléctricos.

= Encienda la tension de alimentacion del dispositivo (inicamente una vez se hayan
concluido las tareas de conexion y después de comprobar exhaustivamente el
cableado.

= Al usar cables alargadores con extremos abiertos, aseglirese de que los extremos
de los conductores descubiertos no entran en contacto entre si (riesgo de corto-
circuito al conectar la tension de alimentacion). Los conductores deben estar
correctamente aislados entre si.

= Las secciones de conductor del cable de alimentacién del sistema de alimenta-
cion del usuario deben seleccionarse segln las normas aplicables.

INDICACION
Diseno de los cables de datos

= Utilice cables de datos apantallados con conductores de par trenzado.

= Implemente un concepto de apantallamiento adecuado y completo.

= Para evitar las interferencias, por ejemplo, de fuentes de alimentacion conmuta-
das, motores, reguladores de ciclo y contactores, utilice siempre cables y disenos
aptos para la compatibilidad electromagnética.

= Notienda cables a lo largo de grandes distancias en paralelo con cables de la
fuente de alimentacion y cables del motor en canales de cables.

Unicamente podré garantizarse el grado de proteccién IP del dispositivo si se cumplen
las siguientes condiciones:

. Los cables conectados a las conexiones estan firmemente atornillados.
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En caso de incumplir estas instrucciones, el grado de proteccion IP del dispositivo no
estara garantizado.

5.2 Indicaciones sobre la homologacion UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcu-
rrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated
either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 Indicaciones sobre la conexion

Funcionamiento en modo E/S estandar:

- Conexion enchufable: asignacion de contactos
- Conductor: color del conductor

No aplique tension ni conecte la fuente de alimentacién hasta que todas las conexio-
nes eléctricas estén establecidas.

Explicacion de la terminologia de conexion utilizada en las siguientes tablas:
e BN = brown (marrén)

¢  WH = white (blanco)

e BU = blue (azul)

o BK = Dblack (negro)

¢ Q= salida digijtal

¢ Q_4/C = salida digijtal, I0-Link

e L+ =tensién de alimentacion (Ug)

e M =tierra

CC:10... 30 V CC, véase "Datos técnicos", pagina 96 :
Tabla 2: WTM10LxxXXXxxxA00

WTM10L-XxXXXxxXA00
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU -(M)
4 =BK Q/C
L 2 1
3 4
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Tabla 3: WTM10Lxx161xxxA00 / WTM10L-xx162xxxA00

Q/C

WTM10L-xx161xxxA00 WTM10L-xx162xxxA00
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
Por defecto: MF Supresion de Supresion de ler Supresion de Supresion de ler
fondo plano fondo plano
Q Q Q Q
Por defecto: Q Q Q Q

Tabla 4: Supresion de fondo, Push-pull, PNP, NPN

Supresioén de fondo

/
o~

N\

&

Lo I
5 1w
I PNP ; |

Q <100 mA | Push-pull Q <100 mA
| NPN E |
L m
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Tabla 5: Supresion del primer plano, Push-pull, PNP, NPN

Supresion del primer plano

L. . _— 1 L. _ . _— 1

m I © I

I PNP | | PNP ; |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA

i NPN i | | NPN |

L _ I ™ L _  _— 1™
5.4 Integracion del sensor en modo 10-Link

@

@

Para que el producto funcione en modo |0-Link, debe estar conectado a un 10-Link
Master adecuado. Se utiliza para la integracion posterior en el sistema de control.

INDICACION

Longitud del cable entre el 10-Link Master y el 10-Link Device: 20 m como maximo.

Encontrara mas detalles sobre la integracion en la descripcion detallada de 10-Link:

INDICACION

Una vez que el producto se ha conectado correctamente al 10-Link Master, el LED verde
(alimentacion) parpadea, lo que indica que la comunicacion |0-Link entre el Master y el

dispositivo funciona.

6 Puesta en marcha

6.1 Videos

9382969/2024-02-23 | SICK
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El siguiente video muestra los distintos pasos de la puesta en servicio:

Tabla 6: Vista general de videos

Puesta en servicio del sensor WTM10L

| Ope 0]

=

2
[=e
https://video.sick.com/media/t/0_538a7d0I?
st=70
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Alineacion

Alineacion con supresion de fondo:

Alinee el sensor con el objeto. Seleccione la posicién de forma que el haz de luz roja
emitido incida en el centro del objeto. Debe asegurarse de que la abertura optica
(pantalla frontal) del sensor quede completamente despejada [véase figura 8].

Figura 8: Alineacion

Alineacion con supresion del primer plano:

Alinee el sensor con el fondo. Debe asegurarse de que la abertura éptica (pantalla
frontal) del sensor quede completamente despejada [figura 9].

Figura 9: Alineacion

Compruebe las condiciones de aplicacion

Las WTx10 son fotocélulas de deteccion sobre objeto con supresion del primer plano.
Dependiendo de la reflectividad difusa del objeto detectado, y posiblemente del fondo
que hay tras él, debe mantenerse una distancia minima (y) entre la distancia de
conmutacion (x) definida y el fondo.

WTM10 con el principio de funcionamiento de supresion del fondo

Ajuste la distancia de conmutacioén y la distancia al objeto y el fondo, asi como la
capacidad de reflexion difusa del objeto segln el diagrama correspondiente (x = distan-
cia de conmutacion, y = distancia minima entre la distancia de conmutacién definida

y el fondo (blanco, 90 %)). Reflectividad difusa: 6 % = negro @, 18 % = gris @,

90 % = blanco ® (en relacidn con el blanco estandar como se indica en DIN 5033).
Recomendamos realizar los ajustes con un objeto de baja reflectividad difusa.
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Distancia minima entre la distancia de conmutacion establecida y el fondo (negro 6 % /
blanco 90 %) :

e 10 mm a una distancia de 500 mm (modo 3 - Precision), larga distancia
¢ 10 mm a una distancia de 300 mm (modo 3 - Precision), corta distancia

INDICACION
Objeto mas pequeno detectable (MDO) tip.:

¢ 0,6 mm a una distancia de 250 mm, larga distancia
¢ 0,2 mm a una distancia de 150 mm, larga distancia

Tabla 7: WTM10Lxxxxx1, larga distancia
WTM10L:xxxxx1, larga distancia

9382969/2024-02-23 | SICK
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing

range
y

30
(1.18)

20
(0.79)

10
(0.39)

and white background (90 % remission)

Example:
Safe suppression of the background
White background (90 %)
6%/6%
6%/90%
|
6%/6%
6%/90%
6%/6% '2
6%/90% (Dy
Q) /
/ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 500 mm
Needed minimum distance to white
X background y = 10 mm
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 10: Curva caracteristica, WTM10L-xxxxx1

0)

@

®

|
]
s 700

0, 200 400 600 800
! (7.87) (15.75)  (23.62)  (31.50)
i Distance in mm (inch)
3 ¢/D |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 11: WTM10Lxxxxx1

EUOW>@@@
=

Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 1: Speed

Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 2: Standard

Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 3: Precision

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

Tabla 8: WTM10L-xxxxx2, corta distancia
WTM10L-xxxxx2, corta distancia
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

7 fg) ‘ Example:

’ Safe suppression of the background

6%/6%
6%/953/ White background (90 %)
3

20

(0.79)
6%/6%
6%/90%
@7
10
6%/6%
(0:39) 6%/90%
(D\ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 - X background y = 10 mm
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 12: Curva caracteristica, WTM10L-xxxxx2

Q| ENIEENEEET

G| E
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

C/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 13: WTM10Lxxxxx2

Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 1: Speed

Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 2: Standard

Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 3: Precision

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de visién

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

EUOW>@@@
=

Compruebe el funcionamiento tal como se describe en véase tabla 4, pagina 82.
Si la salida digital no se comporta como se describe en véase tabla 4, pagina 82,
compruebe las condiciones de aplicacion.

WTM10 con el principio de funcionamiento de supresion del primer plano

La fotocélula de deteccidn sobre objeto necesita un fondo como referencia. La reflecti-
vidad difusa y la posicion del fondo deben permanecer lo mas homogéneos posible.
Deben respetarse la distancia maxima (x) entre la fotocélula de deteccion sobre objeto
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y el fondo, asi como la altura minima del objeto (y). Por regla general, el modo de
supresion del primer plano se utiliza para detectar objetos muy planos en una cinta
transportadora.

Compruebe las condiciones de aplicacion: compare la distancia entre el sensor y el
fondo y la altura minima del objeto, asi como la reflexion difusa del fondo y del objeto
con el diagrama asociado (véase tabla 9, pagina 88) (x = distancia de conmutacién,
y = altura minima del objeto). Reflectividad difusa: 6 % = negro 1, 90 % = blanco 2
(basado en el blanco estandar segin DIN 5033).

Altura minima del objeto en la distancia de conmutacién establecida frente a un fondo
negro (6 % de reflectividad difusa) :

¢ 10 mm a una distancia de 500 mm (modo 3 - Precision), larga distancia
¢ 10 mm a una distancia de 300 mm (modo 3 - Precision), corta distancia

Tabla 9: WTM10Lxxxxx1, larga distancia
WTM10Lxxxxx1, larga distancia
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%
20 90%/6%
(0.79) 3)

6%/6%

90%,/6%
6%/6% Z
90%'/ 6% (@y
10 O
(0.39) V

X Background

200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)
Distance in mm (inch)

o

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 500 mm
Required minimum object height y = 10 mm

Recommended sensing range for For all objects regardless of their colors

the best performance

Figura 14: Curva caracteristica, WTM10L-xxxxx1

O e
Q| E
s 700

®

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

> -

B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 15: WTM10Lxxxxx1

Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 1: Speed

Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 2: Standard

Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 3: Precision

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo

Azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

Tabla 10: WTM10L-xxxxx2, corta distancia
WTM10L-xxxxx2, corta distancia

OO0W>»QeEOE
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6.4 Configuracion

Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)
6%,/6%
90%/6%
2/
20
(0.79)
6%,/6%
90%./6%
@7
10
6%/6%
(039 90%/6%
o - X Background
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 300 mm
Required minimum object heighty = 10 mm
For all objects regardless of their colors

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 16: Curva caracteristica, WTM10L-xxxxx2

O] ENEE
Q| ENET
®
0 50 150 250 350 450
(1.97)  (5.91)  (9.84) (13.78) (17.72)
i Distance in mm (inch)
| c/D !
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 17: WTM10Lxxxxx2

® Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 1: Speed

@ Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 2: Standard

® Objeto negro, 6% de reflectividad, modo 3: Precision

A Distancia de conmutacién min. en mm

B Distancia de conmutacién max. en mm

C Campo de vision

D Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo

Azul  Rango recomendado de distancia de conmutacion para un mejor rendimiento

Configuracion de fabrica

De forma predeterminada se suministra la siguiente configuracion:

Tabla 11: Configuracion de fabrica

Modo de deteccion

Supresion de fondo

Modo de servicio

Modo estandar

20
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Operacion de salida Q1 Push-Pull, LO

Q2 Push-Pull, DO

Mapa completo del proceso de interfaz de usuario

=9 >
=2 = |
b — v J>
— IR » — - (»
b« @ > ©

YYYYY 127

mm

Q2

Figura 18: Mapa completo del proceso de interfaz de usuario

@ Indicacion principal

@ INDICACION
Todas las opciones de configuracion de los sensores MultiMode se muestran también
en un video:

Op% 0]

i
=]t

6.4.1 Configuracion: principio de funcionamiento

Mediante la configuracion se puede seleccionar entre el principio de funcionamiento
de supresion del fondo (BGS) o de supresion del primer plano (FGS).

Pulse el principio de funcionamiento deseado.

9382969/2024-02-23 | SICK INSTRUCCIONES DE USO | WTM10L o1
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TEACH

454

mm I
BGS

- 164 mm -

o

\4

Figura 19: Navegacion por la indicacion del principio de funcionamiento

6.4.2 Ajuste del aprendizaje
El sensor ofrece 3 opciones de aprendizaje diferentes.

Pulse la opcion de aprendizaje deseada.

. &
W

Q M

Figura 20: Navegacion por la indicacion de aprendizaje

Single value teach-in (supresion de fondo y del primer plano)

La distancia de conmutacion se define mediante el aprendizaje en un Unico punto de
referencia.

El Single value teach-in es adecuado para la mayoria de las aplicaciones con un fondo
u objeto estaticos.
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Two value teach-in (supresion de fondo)

La distancia de conmutacion se define mediante el aprendizaje en dos puntos de
referencia (borde de ataque y borde trasero del objeto).

La distancia de conmutacion se sitla en el centro entre los dos puntos de referencia.

El Two value teach-in es adecuado para entornos con objetos y fondos inestables.

Manual

De forma alternativa, la distancia de conmutacion puede ajustarse manualmente a
valores fijos mediante el aprendizaje manual.

Utilice las flechas de la indicacién para seleccionar la distancia de aprendizaje
deseada y confirmela.

6.4.3 Modo de servicio

9382969/2024-02-23 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso

El sensor ofrece tres modos de servicio diferentes para ajustarse a los distintos requisi-
tos de la aplicacion (ApplicationSelect).

Pulse el modo de servicio deseado.

8
=

Figura 21: Navegacion por la indicacion del modo de servicio

Modo de velocidad

Se obtienen los datos mas rapidamente con una distancia de conmutacion reducida.
Para aplicaciones que requieren un tiempo de respuesta rapido en el eje x/y.

Por ejemplo, para identificar un borde que irrumpe lateralmente con una alta resolu-
cion temporal o para contar objetos rapidamente.

Modo estandar

Modo por defecto, adecuado para la mayoria de las aplicaciones.

Para aplicaciones que requieren el mas alto nivel de propiedades del dispositivo para
garantizar una buena detectabilidad (distancia de conmutacion, tiempo de respuesta y
supresion de interferencias).

Funciona con facilidad en la mayoria de los campos de aplicacion.

Modo de precision

Los datos se obtienen con una frecuencia reducida pero con una distancia de conmu-
tacion mayor.

Para aplicaciones que requieren una alta precision en el gje z.

Por ejemplo, para detectar objetos pequenos delante de fondos cercanos.
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La distancia de conmutacion aumenta y la sensibilidad se incrementa de modo que los
objetos brillantes, oscuros e irregulares se detectan con fiabilidad incluso en posicion

inclinada.
6.4.4 Configuracion de la salida

Pulse el modo de servicio deseado. Repita este proceso para cada salida segun lo
necesite.

MODE Q1 LO PNP
—p»| DO |—Pp| NPN

B @
A

Figura 22: Navegacion por la indicacion de la configuracion de la salida

6.4.5 Restaurar los ajustes de fabrica

El sensor ofrece la funcion de restaurar la configuracion predeterminada de fabrica.

N

454

mm

@ 44— >

- 164 mm -

o

Vv

Figura 23: Configuracion de fabrica

6.4.6 Ajuste mediante 10-Link

Ademas de la configuracion manual en el dispositivo, el sensor también puede configu-
rarse a través de 10-Link.

El ajuste a través de 10-Link puede realizarse de dos formas:

e  Configuracion a través de SiLink-Box (software necesario: SOPAS ET de SICK)
Para ello, conecte el sensor a un ordenador a través de USB utilizando SiLink-Box.
e Ajuste a través de un I0-Link Master (control I6gico programable), p. ej. SIG350

Con el programa SOPAS ET (Engineering Tool de SICK con guia grafica del usuario y
cémoda visualizacion), los productos conectados pueden probarse y parametrizarse de
forma rapida y comoda.

Encontrara mas detalles sobre la configuracion en la descripcion detallada de 10-Link:
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7 Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

LED / imagen de error

Causa

Accion

El LED verde no se ilumina o
parpadea

Interrupciones de tensién

Comprobar la fuente de ali-
mentacion, comprobar toda la
conexion eléctrica (cables y
conectores)

El LED amarillo se ilumina, no
hay ningln objeto en la trayec-
toria del haz

La distancia entre el sensory
el fondo es insuficiente

Reducir la distancia de con-
mutacién

El objeto se encuentra en la
trayectoria del haz, el LED ama-
rillo no se ilumina

La distancia entre el sensory
el objeto es excesiva o la dis-
tancia de conmutacion ajus-

tada es insuficiente

Aumentar la distancia de con-
mutacién

El objeto estéa en la trayectoria
del haz de luz. EI LED amarillo
no se enciende o parpadea.

Propiedad despolarizante de
la superficie del objeto (p. €j.,
lamina plastica), reflexion

Compruebe el modo de servi-
cio, la configuracion y las con-
diciones de funcionamiento.

El LED amarillo parpadea

Distancia entre sensory
objeto es excesiva / El spot no
esta correctamente alineado
con el objeto.

Comprobar la distancia de
conmutacion / Comprobar la
alineacion

El aprendizaje ha mostrado
errores en 3 intentos consecu-
tivos.

Montaje inestable del sensor

Compruebe el ensamblaje y
los ajustes

El LED verde no se ilumina

El sensor esta defectuoso

Si la fuente de alimentacion
esta bien, sustituya el sensor

Es posible restaurar los ajustes de fabrica en cualquier momento con el boton de Restaurar

ajustes de fabrica @ .

7.1 Resolucion de problemas de los dispositivos 10-Link integrados
Encontrara indicacion sobre los fallos en los datos de servicio.
Encontrard mas informacién sobre los datos de servicio disponibles en la descripcion
detallada de I0-Link:

8 Intercambio de sensores/almacenamiento de datos

9382969/2024-02-23 | SICK
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Todos los dispositivos 10-Link disponen de una funcién de copia de seguridad y restau-
racion: almacenamiento de datos (DS). La funcién de almacenamiento de datos |0-Link permite
guardar los parametros anteriores y transferirlos al dispositivo de sustitucion.

El requisito previo para ello es la conexién del dispositivo a un 10-Link Master y la
activacion de la funcion de almacenamientoen el 10-Link Master.

Encontrard mas detalles sobre la sustitucion de sensores en la descripcion detallada

de 10-Link:
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9 Eliminacion
El sensor debe desecharse conforme a las disposiciones vigentes especificas del pais.
Antes del desechado se deben intentar separar los diferentes materiales (en especial,
los metales preciosos).
INDICACION
Eliminacion de las baterias y los dispositivos eléctricos y electronicos
« De acuerdo con las directivas internacionales, las pilas, las baterias y los dispositi-
vos eléctricos y electronicos no se deben eliminar junto con la basura doméstica.
o Lalegislacion obliga a que estos dispositivos se entreguen en los puntos de
recogida publicos al final de su vida util.
. E
WEEE: TN | o presencia de este simbolo en el producto, el material de emba-
laje o este documento indica que el producto esta sujeto a esta reglamentacion.
10 Mantenimiento
Este sensor SICK no precisa mantenimiento.
A intervalos regulares, recomendamos
e Limpie las interfaces épticas y la carcasa
¢  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones de enchufe.
Limpieza
' IMPORTANTE
® | Danos en el dispositivo por una limpieza incorrecta
Una limpieza incorrecta puede provocar danos en el dispositivo.
= Utilice exclusivamente los equipos y productos de limpieza recomendados.
= No utilizar objetos en punta para realizar la limpieza.
» Limpie las superficies 6pticas a regularmente o cuando estén sucias con un
paino para opticas sin pelusas (ref. 4003353). El intervalo de limpieza depende
fundamentalmente de las condiciones del entorno.
No se deben realizar modificaciones en los dispositivos.
Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades del producto y los datos técnicos
especificados no constituyen una garantia por escrito.
11 Datos técnicos
111 Datos técnicos
El apartado "Datos técnicos" s6lo contiene un extracto de los datos técnicos del sensor.
Los datos técnicos completos se encuentran en la pagina web junto a la referencia del sensor.
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Caracteristicas

Distancia de conmutacion

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (modo 1 - velocidad)

25 mm (modo 2 - estandar)

25 mm (modo 3 - precision)

220 mm (modo 1 - velocidad)

300 mm (modo 2 - estandar)

400 mm (modo 3 - precision)

25 mm ... 220 mm (modo 1 - Speed)
25 mm ... 500 mm (modo 2 - Standard)25 mm ... 300 mm (modo 2 - Standard)
25 mm ... 700 mm (modo 3 - Precision)25 mm ... 400 mm (modo 3 - Precision)
Objeto con un 90% de reflectividad Objeto con un 90% de reflectividad
difusa (corresponde al blanco estandar difusa (corresponde al blanco estandar
segln DIN 5033) segln DIN 5033)

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (modo 1 - velocidad)

25 mm (modo 2 - estandar)

25 mm (modo 3 - precision)

300 mm (modo 1 - velocidad)

500 mm (modo 2 - estandar)

700 mm (modo 3 - precision)
Umbral de conmutacién ajustable25 mm ... 300 mm (modo 1 - Speed)
para la supresién de fondo

Distancia de conmutacion min.

Distancia de conmutaciéon max.

Objeto de referencia

Valor de distancia
WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 400 mm

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

Campo de medicion 25 mm ... 700 mm

Resolucion 1 mm 1 mm
Repetibilidad <0,5% <0,5%
Exactitud <4% <3%

Tiempo de calentamiento? < 15 min < 15 min

1) Durante la fase de calentamiento del aparato, los valores medidos estan sujetos a una mayor variacion (deriva de
temperatura).

Haz emitido

Emisor de luz

Tipo de luz

Tamano del spot / distancia
Dispersion maxima del haz de
luz emitido alrededor del eje de
transmisién normalizado (angulo

de barrido horizontal)

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0,4 mm (250 mm)

<+/-1,0° (con Ta = +23 °C)

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0,2 mm (150 mm)

<+/-1,0° (con Ta=+23 °C)

Datos caracteristicos del laser

Clase de laser

Potencia de impulso maxima
Duracion del impulso
Longitud de onda

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<2,5mW

4 us

655 nm

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<25 mW

4 us

655 nm

Interfaz de comunicacion

Tabla 12: Interfaz de comunicacion

10-Link

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX

Sujeto a cambio sin previo aviso

10-Link 1,1 1,1
Velocidad de transmision de COM2 (38,4 kBd) COM2 (38,4 kBd)
datos
Tiempo de ciclo 3,4ms 3,4ms
9382969/2024-02-23 | SICK INSTRUCCIONES DE USO | WTM10L 97



INSTRUCCIONES DE USO

Datos eléctricos

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM ZLOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Tensién de alimentacion Ug DC10..30VY DC10..30VY
Ondulacion residual <5 Vpp <5Vpp
Consumo de corriente 25 mA 25 mA
Clase de proteccion 112 12

1) Valores limite
Conexiones Ug protegidas contra la inversion de polaridad
Ondulacion residual max. 5 Vg

2) Tension asignada CC 50 V

salida digital
WTMZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Intensidad de salida I, <100 mA <100 mA
Circuitos de proteccion B, DV B, DV
Tiempo de respuesta 1.8 ms (modo 1 - Speed) 1.8 ms (modo 1 - Speed)
5 ms (modo 2 - Standard) 5 ms (modo 2 - Standard)
15 ms (modo 3 - Precision) 2 15 ms (modo 3 - Precision) 2
Frecuencia de conmutacion 275 Hz (modo 1 - Speed) 275 Hz (modo 1 - Speed)
100 Hz (modo 2 - Standard) 100 Hz (modo 2 - Standard)
30 Hz (modo 3 - Precision) ¥ 30 Hz (modo 3 - Precision) ¥

1) B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacion incorrecta
D=Salidas a prueba de sobrecorriente y cortocircuitos.

2) Duracion de la sefal con carga 6hmica

3) Con una relacion claro/oscuro de 1:1

8) Valido para Q\ en Pin2 si esta configurado por software

Datos mecanicos

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Tipo de proteccion IP67, IPG9 IP67, IPG9
Temperatura ambiente durante el -10°C..+b55 °C -10 °C...+b55 °C
funcionamiento
o8 INSTRUCCIONES DE USO | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
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11.2 Dibujos acotados

9382969/2024-02-23 | SICK
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Figura 24: WTM LOLXXXXXXXXXXXXV

Orientacion preferente del objeto
Centro del eje 6ptico del receptor
Centro del eje 6ptico del emisor
Conexion

Orificio de fijacién @ 3,2 mm
Elementos de control y de ajuste
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Rango de medicion del punto cero
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Figura 25: WTMZOLXxXxxxxxxxxxW

Orientacion preferente del objeto
Centro del eje optico del receptor
Centro del eje 6ptico del emisor
Conexion

Orificio de fijacién @ 3,2 mm
Elementos de control y de ajuste

SNOGNCNONONONC)

Rango de medicién del punto cero

11.3 Diagramas de spot

Dimensions in mm (inch)

0.6
(0.02)

0.3
(0.01)

0

-0.3
(-0.01) —

-0.6
(-0.02)0 200 400 600 800

(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 26: Diagrama de spots, larga distancia
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Dimensions in mm (inch)

0.8 . . .
(0.03) —_— ‘ ‘ |
04 Pl | -f
0.02)| N / : : :
N — — | |
0 o : :
/—\ I ! 3 ;7
042 \ of | : .
(-0.02) n E/ 3 3 3
08 1 1 1
(-0.03)0 50 150 250 350 450 25 150 400
(1.97)  (5.91)  (9.84) (13.78) (17.72) 0.98)  (5.91) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figura 27: Diagrama de spots, corta distancia
11.4 Estructura de datos de proceso
WTx10 AOO
10-Link Vil
Datos de proceso 4 bytes
Byte O: bits 24 ... 31
Byte 1: bits 16 ... 23
Byte 2: bits 8 ... 15
Byte 3: bits 0 ... 7
Bit O / tipo de datos Q.1 / booleano
Bit 1 / tipo de datos Q> / booleano
Bit 2 / tipo de datos Qint1
Bit 3 / tipo de datos Qint2
Bit 4 / tipo de datos Qinta
Bit 5 / tipo de datos Qinta
Bit 6 / tipo de datos Estado de funcionamiento del sensor
Bit 7 ... 15 / tipo de datos [vacio]
Bit 16 ... 31 / tipo de datos Distancia entera sin signo (mm enteros)
12 Glosario

ApplicationSelect The ApplicationSelect function is available for sensors with the Multi-

Mode function.

Selecting ApplicationSelect increases the sensing range of the sen-
sor and the sensitivity rises so that even shiny, dark and uneven
objects, even in an inclined position, are safely detected.

9382969/2024-02-23 | SICK
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10-Link

I0-Link is a non-proprietary internationally standardized communi-
cation technology, which makes it possible to communicate with
sensors and actuators in industrial environments (IEC 61131-9).
I0-Link devices communicate with higher-level control systems via
an 10-Link master. The 10-Link devices are connected to these via
a point-to-point connection.

I0-Link enables communication between controllers, sensors and
actuators and allows the parameterization and reading-out of devi-
ces to be centrally managed.

Measuring range

The measuring range can be anywhere inside the detection range.
The measuring range must always be completely inside the detec-
tion range.

MultiMode

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various operating modes: e.g., Background Suppression,
Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two Independent Swit-
ching Points or Window Mode. The operating modes can be set
using the Teach-Turn adjustment (BluePilot) and I0-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various modes and functions: e.g., Background Suppres-
sion, Foreground Suppression, Single Value Teach-in, Two Value Teach-
in, Manual Teach-in, Speed, Standard and Precision Modes.

The various modes/functions can be set via the touch display or
|0-Link.

Response time

The response time specifies the maximum amount of time that
elapses from when an event triggers the sensor to when a signal
is present at the output.

SOPAS ET

SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient visualiza-
tion for configuring and parameterizing 10-Link devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device Description)
are available for all devices so that you can operate the 10-Link
devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs directly
and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency

The switching frequency expresses the number of switching opera-
tions performed by a sensor over a defined interval of time.

En encontrara las declaraciones de conformidad, los certificados y las
instrucciones de uso actuales del producto. Para ello, introduzca en el campo de
blsqueda la referencia del producto (referencia: véase en la placa de caracteristicas el

SICK utiliza Open Source Software que dispone de licencia otorgada por los titulares
de derechos, entre otras, de las siguientes licencias libres: GNU General Public Licence
(GPL Version2, GPL Version3) y GNU Lesser General Public Licence (LGPL), licencia MIT,
licencia zLib y de las licencias derivadas de la licencia BSD.

Este programa esta disponible para uso general, pero SIN NINGUN TIPO DE GARANTIA.
Esta exclusion de garantia incluye también las garantias implicitas de comerciabilidad
o aptitud del programa para un propésito en particular.

13 Anexo
13.1 Conformidad y certificados
campo “P/N” o “Ident. no.”).
13.2 Licencias
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Puede obtenerse informacion mas detallada en GNU General Public Licence. Véanse
los textos completos de las licencias en www.sick.com/licensetexts. Los textos de las
licencias también estan disponibles en forma impresa, previa solicitud.
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Produit décrit
W10
WTx10

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-Strafie 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Site de fabrication
SICK Inc.

Minneapolis MN 55425

Etats Unis

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a

la société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre légal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout
abrégement ou toute traduction de I'ouvrage est interdit sans I'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.

C € @ °N"D?C:;;;E;; EE

@ IO-Link

SAFETY
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1 A propos de ce document

1.1 Informations concernant la notice d’instructions

Avant toute activité, lisez attentivement la présence notice d’instructions afin de vous
familiariser avec le produit et ses fonctions.

La notice d’instructions fait partie intégrante du produit et doit toujours étre accessible

au personnel. Veuillez joindre la notice d'instructions lorsque vous remettez le produit a
un tiers.

Cette notice d’instructions n’est pas un guide d’utilisation et de fonctionnement sir de
la machine ou du systéme dans lesquels est éventuellement intégré le produit. Vous

trouverez des informations a ce sujet dans la notice d’instructions de la machine ou du
systéme.

1.2 Informations supplémentaires

Vous trouverez la page produits avec des informations complémentaires sous SICK
Product ID :

{P/N}/{S/N}
(voir "ldentification du produit via le SICK Product ID", page 109).

Les informations suivantes sont disponibles en fonction du probléme :
e Ce document est disponible dans toutes les langues

e  Fiches techniques

e Autres publications

o Données CAO et plans cotés

e  Certificats (déclaration de conformité par exemple)

« Logiciel

e Accessoires

1.3 Symboles et conventions documentaires

Avertissements et autres remarques

DANGER

Signale une situation dangereuse imminente entrainant des blessures graves ou la
mort si elle n'est pas évitée.

AVERTISSEMENT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
graves ou la mort si elle n'est pas évitée.

ATTENTION

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
Iégéres a moyennement graves si elle n'est pas évitée.

IMPORTANT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des dommages
matériels si elle n'est pas évitée.

9382969/2024-02-23 | SICK
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REMARQUE
Signale des astuces et des recommandations utiles ainsi que des informations pour un
fonctionnement efficace et sans panne.

Instruction
» Lafléche indique une instruction.

1. Une série d'instructions est numérotée.
2. Suivre les instructions numérotées dans I'ordre indiqué.
v/ La coche indigque le résultat d'une instruction.

2 Pour votre sécurité

2.1 Consignes générales de sécurité

Le raccordement, le montage et la configuration du produit ne doivent étre
réalisés que par un personnel qualifié.

Cet appareil n’est pas un composant de sécurité selon la Directive machi-
nes.

N'installez pas le produit dans des endroits exposés aux rayons UV directs
(soleil) ou a d'autres conditions météorologiques.

QO

Le produit doit étre protégé de maniére adéquate contre I'numidité et la
contamination.

Notes laser

ATTENTION
Toute interférence, manipulation ou utilisation non conforme peuvent provoquer une
exposition dangereuse aux rayons laser.

Le faisceau lumineux émis ne doit pas étre focalisé au moyen d'autres appareils
optiques.

* LASER
1

lllustration 1: Classe laser 1

Cet appareil est conforme aux normes suivantes :

¢ EN/IEC 60825-1:2014

e 21 CFR 1040.10 et 1040.11 a I'exception des divergences selon Laser Notice No.
56 du 08/05/2019

Ce produit laser correspond a la classe laser 1 aprés avoir été évalué sur la base de la
directive basse tension 2014/35 / UE, qui s'applique a tous les fabricants mettant des
produits sur le marché, en conjonction avec I'EN/CEI 60825-1:2014 dans la version
actuellement en vigueur. En raison des différentes exigences Iégales en matiére de
sécurité au travail conformément a la directive 2006/25 / CE, ce produit doit étre
évalué sur la base de l'ancienne norme EN 60825-1:2007. Selon I'ancienne norme

EN 60825-1:2007, ce produit est partiellement classé dans la classe laser 2 et est
considéré comme sir lorsqu'il est utilisé comme prévu.
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Le laser est sans danger pour la vue.

Le marquage laser figure dans les mentions |Iégales sur le boitier du capteur.

2.2 Qualification du personnel

Tous les travaux sur le produit ne doivent étre effectués que par un personnel qualifié
et autorisé.

Le personnel qualifié est en mesure d'exécuter les taches qui lui sont confiées et
d'identifier et d'éviter lui-méme les risques éventuels. Cela nécessite par exemple :

o formation professionnelle
e expérience
e connaissance des dispositions et des normes applicables

2.3 Utilisation conforme

Le WTx10 est un détecteur a réflexion directe optoélectronique avec sortie a valeur de
distance (appelé ci-dessous « capteur » ou « appareil ») qui est utilisé pour la détection
d’objets optique d’objets sans contact. La garantie offerte par la société SICK AG

sera caduque si I'appareil est utilisé pour un autre usage, s’il est modifié de quelque
maniére que ce soit.

3 Description du produit

31 Identification du produit via le SICK Product ID

9382969/2024-02-23 | SICK
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SICK Product ID

Le SICK Product ID désigne le produit de maniére unique. Il sert en méme temps
d’adresse pour la page web avec des informations sur le produit.

Le SICK Product ID est composé du nom de I’héte pid.sick.com, de la référence (P/N) et
du numéro de série (S/N), chacun séparé par un tiret.

Le SICK Product ID est indiqué sous forme de texte ou de QR-code sur la plaque
signalétique et/ou sur I'emballage.

Product ID &

pid.sick.com/ ’
P/N  LAnmdks/ %
S/N L.l il

lllustration 2: SICK Product ID
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3.2 Eléments de commande et afficheurs d'état

® @

é@@

Illustration 3: Eléments de commande et afficheurs d'état

LED verte : tension d’alimentation active

LED jaune : état réception de lumiére

Ecran tactile

Distance actuelle

Distance dernier apprentissage réussi
Verrouillage/déverrouillage de I'affichage d'état

ONGNCNONONCNC)

Affichage des fléches de navigation

3.3 Ecran tactile

Fonctionnement de I'affichage

Loption de menu respective est accessible en appuyant sur les icbnes de I’écran. La
sélection suivante du menu peut étre appelée en touchant et glissant les fleches de
navigation.

Icones de I'affichage

Configuration Apprentissage

&

TEACH

Suppression du premier plan Single Value Teach-in

Elimination d’arriére-plan Two Value Teach-in

Mode de fonctionnement Départ

) A F Q

v) & &
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LO

commutation claire

- 3: Mode vitesse Objet

‘§ Mode précision Arriére-plan
Mode standard Oui

0l
Sortie Aucune/échoué

[~

Q Sortie Manuel/mesure

QZ Sortie Plus
Comportement de commutation, Moins

DO

Comportement de commutation,
commutation sombre

Verrouillage des touches activé /
désactivé

PNP Verrouillage accés
PNP
NPN Mot de passe
NPN
Push Pull Rétablir réglages par défaut
Push/ glages p
Pull

® 1 20O BE X { L Fk

Configuration de verrouillage (en option)

Il est possible de verrouiller I'écran pour éviter toute modification accidentelle des
parameétres.

La procédure de verrouillage est terminée.

4

mm

- 164 mm -

o

AN

54 v

o
N+
X

\4

lllustration 4: Procédure de verrouillage de I'écran

454

mm

- 164 mm -

o
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3.4

112

O 2

- XD

lllustration 5: Procédure de déverrouillage de I'écran

REMARQUE

Le mot de passe par défaut est « 1 ».

Modes et fonctions disponibles

Le capteur dispose de différents modes de détection, modes de fonctionnement et
autres réglages, qui sont utilisés et sélectionnés en fonction de I'application. Les diffé-
rents modes peuvent étre réglés via I'écran tactile et 10-Link. En voici un apergu :

Tableau 1: Modes et fonctions

Modes/fonctions | Mode Description

Configuration - @ | Elimination d’ar- | Le capteur détecte les objets de maniére fiable,
principe de fonc- riére-plan(EAP) qu'il y ait ou non un arriére-plan.

tionnement

=

Elimination de
premier plan(FGS)

Le capteur détecte les objets situés devant l'arriére-
plan a une faible distance entre l'objet et l'arriére-
plan. Cela nécessite un arriére-plan stable comme
référence.

Le capteur est généralement utilisé pour détecter
des objets plats sur des bandes transporteuses.

Modes de fonc-
tionnement

G\

MODE

o |

Mode standard

Par défaut ; convient a la plupart des applications

e

N

Mode vitesse

Obtenir des données rapidement avec une distance
de commutation réduite

®

Mode précision

Obtenir des données a une fréquence réduite avec
une plus grande distance de commutation

NOTICE D’INSTRUCTIONS | WTM10L
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Modes/fonctions | Mode Description
Apprentissage d | Single Value La distance de commutation est définie par I'ap-
Teach-in (EAP & | prentissage d'un seul point défini.
FGS)
@ Two Value Teach- |La distance de commutation est définie par I'ap-
in (EAP) prentissage de deux points définis (bord avant/
arriére de l'objet). La distance de commutation est
TEACH placée au centre des deux points définis.
@ Manuel Avec l'apprentissage « manuel », la distance de
commutation peut étre réglée a une valeur fixe.
Sortie - configura- | exe | PNP Sortie PNP
tion de Q1 et Q2
ven | NPN Sortie NPN
Pushi Push Pull Sortie Push Pull
' Lo | LO Fonctionnement clair (Q)
po | DO Fonctionnement sombre (Q/)

Le produit dispose de l'interface de communication 10-Link.

La communication 10-Link est un systeme de communication 10-Link Master-Device.

Le produit peut étre utilisé en mode E/S standard (SI0) ou en mode 10-Link (I0OL).
Toutes les fonctions d'automatisation et autres réglages des parameétres sont effectifs

Les fonctions suivantes sont prises en charge via l'interface de communication stan-

e Transmission numérique des signaux des capteurs vers le 10-Link Master

Vous trouverez une description détaillée des fonctions réglables et des index correspon-
dants dans l'information technique « Description 10-Link » :

3.5 Interface de communication 10-Link
en mode |0-Link et en mode E/S standard.
dard 10-Link :
e Réglages flexibles du capteur
e Visualisation et paramétrage du capteur
« Diagnostic/Condition Monitoring
e Identification de I'appareil
¢ Remplacement aisé des appareils
o  Evénements
4 Montage

Montage avec le principe de fonctionnement de I'élimination d’arriére-plan

Monter le capteur a I'aide d’une équerre de fixation adaptée (voir la gamme d’accessoi-

res de SICK).

9382969/2024-02-23 | SICK
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lllustration 6: Alignement du capteur par rapport a la direction de I'objet

Noter la direction privilégiée de I'objet par rapport au capteur, voir illustration 6 / Plans
cotés.

Montage avec le principe de fonctionnement de I'élimination de premier plan

lllustration 7: Alignement du capteur

Noter la direction privilégiée de I'objet par rapport au capteur, voir illustration 7.

Couple de serrage

Veuillez tenir compte du couple de serrage maximum autorisé du capteur de
< 0,56 Nm.
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5 Installation électrique
51 Remarques sur l'installation électrique
IMPORTANT

9382969/2024-02-23 | SICK
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Endommagement de I'équipement suite a une tension d'alimentation incorrecte !
Une tension d'alimentation incorrecte peut endommager I'équipement.

= Exploiter I'appareil uniquement avec une trés basse tension de sécurité/de protec-
tion (SELV/PELV).

= Ce capteur est un appareil de classe de protection lll.

= Utiliser 'appareil uniqguement avec une alimentation de type LPS (Limited Power
Source, source d’alimentation limitée) conformément a CElI 62368-1 ou bloc d'ali-
mentation NEC classe 2.

IMPORTANT
Endommagement de I'équipement ou fonctionnement imprévisible lors d’un fonction-
nement avec des parties non isolées !

Le fonctionnement avec des parties non isolées peut entrainer un fonctionnement
imprévisible.

= Effectuer tout travail de cablage uniquement lorsque I'alimentation est coupée.
= Brancher et débrancher tous les raccordements électriques uniquement lorsque
I’alimentation est coupée.

= Linstallation électrique doit étre effectuée exclusivement par des personnes
qualifiées dans le domaine électrique.

= Les exigences de sécurité standard doivent étre respectées lorsque vous travail-
lez sur des systémes électriques !

= N’appliquer la tension d’alimentation de I'appareil que lorsque les travaux de
raccordement ont été accomplis et que le cablage a été soigneusement vérifié.

= Lors de I'utilisation rallonges a extrémités ouvertes, s’assurer que les extrémités
de conducteurs dénudés n’entrent pas en contact mutuellement (risque de court-
circuit lorsque la tension d’alimentation est appliquée !). Les conducteurs doivent
étre correctement isolés les uns des autres.

= Les sections du conducteur dans le cable d’alimentation du systéme d’alimenta-
tion de I'utilisateur doivent étre sélectionnées en accord avec les normes en
vigueur.

REMARQUE
Disposition des cables de transmission de données

= Utiliser des cables de données blindés avec des conducteurs a paires torsadées.

= Implémenter un concept de blindage approprié et complet.

= Afin d’éviter toute interférence, par ex. avec des alimentations a commutation, les
moteurs, régulateurs a horloge et contacteurs, toujours utiliser des cables et des
dispositions adaptés a une compatibilité électromagnétique.

= Ne pas poser de cables sur de longues distances parallélement aux cables d’ali-
mentation électrique et les cables des moteurs dans les chemins de cable.

Lindice de protection IP de I'appareil est atteint uniquement dans les conditions sui-
vantes :

. Les cables branchés aux raccordements sont bien vissés.
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5.2

5.3

116

Si ces instructions ne sont pas respectées, I'indice de protection IP de I'appareil ne
peut pas étre garanti !

Remarques sur I’homologation UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Notes sur le raccordement

Fonctionnement en mode I/0 standard :

- Connecteur enfichable : affectation des broches
- Conducteur : couleur des conducteurs

N’appliquez la tension et ne mettez I'alimentation électrique qu’une fois que tous les
raccordements électriques ont été établis.

Explication de la terminologie des raccordements utilisée dans les tableaux suivants :

¢ BN = Brown (Marron)

¢  WH = White (Blanc)

¢ BU = Blue (Bleu)

o  BK = Black (Noir)

e Q= Sortie numérique

e Q. 4/C = sortie numérique, 10-Link
e L+ =Tension d’alimentation (Ug)
. M = terre

CC: 10 a 30V CC, voir "Caractéristiques techniques", page 131 :
Tableau 2: WTM10LxxXXXxxxA00

WTM21O0L-xxXXXxxxA00
1 = BN (marron) + (L+)
2 = WH (blanc) MF
3 = BU (bleu) - (M)
4 = BK (noir) Quv/C
L 2 1
3 4
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Tableau 3: WTM10L-xx161xxxA00 / WTM10L-xx162xxxA00

WTM10L-xx161xxxA00 WTM10L-xx162xxxA00
1 = BN (marron) + (L+)
2 = WH (blanc) MF
3 = BU (bleu) -(M)
4 = BK (noir) Q./C
Par défaut : MF EAP FGS EAP FGS
Q Q Q Q
Par défaut : Q Q Q Q
Qu/C

Tableau 4: Elimination d’arriére-plan, Push-pull, PNP, NPN

Elimination d'arriére-plan

NOTICE D’'INSTRUCTIONS | WTM10L
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Tableau 5: Elimination de premier plan, Push-pull, PNP, NPN

Elimination de premier plan

I — L. =™
i_'_'_'_'—i (L) i_'_'_'_l\—'—i (L)

b PNP ] PNP J

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q< 100 mA
I NPNi | | NPN |
L. ™ L.~ ™

Intégration du capteur en mode 10-Link

Pour pouvoir utiliser le produit en mode 10-Link, il doit étre connecté a un 10-Link
Master approprié. Ce dernier permet de poursuivre l'intégration dans le systéme de
commande.

REMARQUE
La longueur de cable entre le 10-Link Master et le 10-Link Device : 20 m maximum.

Vous trouverez des détails sur l'intégration dans la description détaillée 10-Link :

REMARQUE

Aprées le raccordement réussi du produit au 10-Link-Master, la LED verte (Power) clignote
et signale ainsi une communication 10-Link fonctionnelle entre le 10-Link Masteret 10-Link
Device.

Les vidéos suivantes montrent les différentes étapes de la mise en service :

54

6 Mise en service
6.1 Vidéos
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Tableau 6: Apergu des vidéos
Mise en service du capteur WTM10L [E135 [m]

B

o
[=]e
https://video.sick.com/media/t/0_538a7d0I?
st=70

6.2 Alignhement

Alignement avec élimination d'arriére-plan :

Aligner le capteur avec I'objet. Choisir la position de fagon a ce que le faisceau de
lumiére rouge émis rencontre le centre de I'objet. Veiller a ce que I'ouverture optique
(vitre frontale) du capteur soit parfaitement dégagée [voir illustration 8].

lllustration 8: Alignement

Alignement avec élimination de premier plan :

Aligner le capteur sur 'arriére-plan. Veiller a ce que I'ouverture optique (vitre frontale)
du capteur soit parfaitement dégagée [illustration 9].

Hlustration 9: Alignement

6.3 Controler les conditions d’application

9382969/2024-02-23 | SICK
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WTx10 sont des détecteurs a réflexion directe avec élimination d’arriére-plan et de
premier plan. Selon le coefficient de réflexion diffuse de I'objet a détecter et peut-étre
de I'arriére-plan derriére ce dernier, une distance minimale (y) entre la distance de
commutation réglée (x) et I'arriére-plan doit é&tre maintenue.
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WTM10 avec principe de fonctionnement d’élimination d'arrieére-plan

Ajuster la distance de commutation et la distance par rapport a I'objet et a I'arriére-
plan ainsi que la capacité de réflexion diffuse de I'objet selon le schéma correspondant
(x = distance de commutation, y = distance minimale entre la distance de commutation
définie et I’élimination d'arriére-plan (blanc, 90 %)) coefficient de réflexion diffuse : 6 %
= noir M, 18 % = gris @, 90 % = blanc @ (en se référant au blanc standard défini par
DIN 5033). Nous conseillons d’effectuer le calibrage en utilisant un objet avec un faible
coefficient de réflexion diffuse.

Distance minimale entre la distance de commutation définie et l'arriére-plan (noir
6 % / blanc 90 %) :

e 10 mm, a une distance de 500 mm (mode 3 - Précision), longue portée
e 10 mm, a une distance de 300 mm (mode 3 - Précision), courte portée

@ REMARQUE
Plus petit objet détectable typique :
e 0,6 mm, a une distance de 250 mm, longue portée
¢ 0,2 mm, a une distance de 150 mm, courte portée

Tableau 7: WTM10L-xxxxx1, longue portée
WTM10L-xxxxx1, longue portée
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

™ fg) Example:

’ Safe suppression of the background

White background (90 %)
6%/6%

20 6%/90%

(0.79) ‘
6%/6%

6%/90%
6%/6% 5
6%/ E?O% (Dy
10 Q)
(0.39) y

Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 500 mm
Needed minimum distance to white

0 X background y = 10 mm
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 10: Courbe caractéristique, WTM10L-xxxxx1

O e
Q| E
G| T

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

B

> -

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 11: WTM10L-xxxxx1

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 1 : Vitesse

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 2 : Standard

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 3 : Précision

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo

Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

%UOW>@@@
=

Tableau 8: WTM10L-xxxxx2, courte portée
WTM10L-xxxxx2, courte portée
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

7 fg) ‘ Example:

’ Safe suppression of the background

6%/6%
6%/953/ White background (90 %)
3

20

(0.79)
6%/6%
6%/90%
@7
10
6%/6%
(0:39) 6%/90%
(D\ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 - X background y = 10 mm
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 12: Courbe caractéristique, WTM10L-xxxxx2

Q| ENIEENEEET

G| E
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

C/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 13: WTM10L-xxxxx2

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 1 : Vitesse

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 2 : Standard

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 3 : Précision

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo

Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

%UOW>@@@
=

Vérifiez la fonction comme décrite dans voir tableau 4, page 117. Si la sortie numéri-
que ne se comporte pas selon les indications de voir tableau 4, page 117, controler les
conditions d’application.

WTM10 avec principe de fonctionnement d’élimination de premier plan

Le détecteur a réflexion directe requiert un arriére-plan comme référence. Le coeffi-
cient de réflexion diffuse et la position de I'arriere-plan doivent rester aussi homogéenes
que possible. La distance maximale (x) entre le détecteur a réflexion directe et l'arriére-
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plan ainsi que la hauteur minimale de I'objet (y) doivent étre respectées. En régle
générale, le mode EPP est utilisé pour détecter des objets trés plats sur une bande
transporteuse.

Vérifiez les conditions d'application : comparez la distance entre le capteur et l'arriére-
plan, la hauteur minimale de I'objet ainsi que la capacité de réflexion diffuse de
l'arriere-plan et de I'objet avec le diagramme associé (voir tableau 9, page 123) (x =
distance de commutation, y = hauteur minimale de I'objet). Coefficient de réflexion
diffuse : 6 % = noir 1, 90 % = blanc 2 (en se référant au blanc standard conformément
a la norme DIN 5033).

Hauteur minimale de I'objet a la distance de commutation définie devant un arriére-
plan noir (coefficient de réflexion diffuse 6 %) :

e 10 mm, a une distance de 500 mm (mode 3 - Précision), longue portée
e 10 mm, a une distance de 300 mm (mode 3 - Précision), courte portée

Tableau 9: WTM10L-xxxxx1, longue portée
WTM10L-xxxxx1, longue portée
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%
20 90%/6%
(0.79) 3)

6%/6%

90%,/6%
6%/6% Z
90%'/ 6% (@y
10 O
(0.39) V

X Background

200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)
Distance in mm (inch)

o

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 500 mm
Required minimum object height y = 10 mm

Recommended sensing range for For all objects regardless of their colors

the best performance

lllustration 14: Courbe caractéristique, WTM10L-xxxxx1

O e
Q| E
s 700

®

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

> -

B

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 15: WTM10L-xxxxx1

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 1 : Vitesse

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 2 : Standard

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 3 : Précision

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo

Bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

OO0 W>»QeeEE

Tableau 10: WTM10L-xxxxx2, courte portée
WTM10L-xxxxx2, courte portée
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%

90%/6%
G
20

(0.79)
6%/6%

D)
10

6%,/6%
(0:39) 90%,/6%

@

- X Background

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)
Distance in mm (inch)

0

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 300 mm
Required minimum object heighty = 10 mm

Recommended sensing range for For all objects regardless of their colors

the best performance

lllustration 16: Courbe caractéristique, WTM10L-xxxxx2

@ ENEET |
s 300]

@
®

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)
c/D |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Hlustration 17: WTM10L-xxxxx2

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 1 : Vitesse

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 2 : Standard

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %, mode 3 : Précision

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo

Bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

OO0Ww>»reeeE

6.4 Réglages
Configuration par défaut
Les configurations suivantes sont préconfigurées :
Tableau 11: Configurations par défaut
Mode détection EAP
Mode de fonctionnement Mode standard
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@

Fonctionnement de la sortie Q1 Push-Pull, LO

Q2 Push-Pull, DO

Schéma complet de processus de l'interface utilisateur

=< >
=9 & |
b — v J>
— IR » — - (»
<@ » ©

YYYYY 127

mm

Q2

lllustration 18: Schéma complet de processus de l'interface utilisateur

® Ecran principal

REMARQUE
Toutes les options de configuration des capteurs MultiMode sont également présen-
tées dans une vidéo :

ElE
o
[=]e

6.4.1 Configuration - principe de fonctionnement

La configuration permet de choisir entre le principe de fonctionnement de I'élimination
d'arriére-plan (EAP) ou de I'élimination de premier plan (FGS).

Appuyez sur le principe de fonctionnement souhaité.
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TEACH

454

mm I
BGS

- 164 mm -

o

\4

lllustration 19: Affichage de la navigation du principe de fonctionnement

6.4.2 Régler I'apprentissage
Le capteur offre 3 options d'apprentissage différentes.

Appuyez sur l'option d'apprentissage souhaitée.

. &
W

Q M

lllustration 20: Affichage de la navigation d'apprentissage

Single Value Teach-in (EAP & FGS)
La distance de commutation est définie par I'apprentissage d'un seul point défini.

Le Single Value Teach-in convient a la plupart des applications avec un arriére-plan ou
un objet statique.
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Two Value Teach-in (EAP)

La distance de commutation est définie par I'apprentissage de deux points définis
(bord avant/arriére de I'objet).

La distance de commutation est placée au centre des deux points définis.

Un Two Value Teach-in est adapté aux environnements ou les objets et les arriere-plans
sont instables.

Manuel

La distance de commutation peut également étre réglée manuellement sur des valeurs
fixes a l'aide de 'apprentissage manuel.

Sélectionnez la distance d'apprentissage souhaitée a I'aide des fleches de I'écran et
confirmez.

6.4.3 Mode de fonctionnement

Le capteur offre trois modes de fonctionnement différents pour s'adapter aux différen-
tes exigences de I'application (ApplicationSelect).

Appuyez sur le mode de fonctionnement souhaité.

8
=

lllustration 21: Affichage de la navigation du mode de fonctionnement

Mode vitesse

Obtenir des données rapidement avec une distance de commutation réduite.

Pour les applications nécessitant un temps de réponse rapide sur l'axe x/y.

Par exemple, pour identifier un bord empiétant latéralement a une résolution tempo-
relle élevée ou pour compter des objets rapidement.

Mode standard

Mode par défaut ; convient a la plupart des applications.

Pour les applications qui requiérent le meilleur standard de propriétés de l'appareil
pour assurer une bonne capacité de détection (portée, temps de réponse et suppres-
sion des interférences).

Il fonctionne simplement dans la plupart des domaines d'application.

Mode précision

Obtenir des données a une fréquence réduite avec une distance de commutation
supérieure.

Pour les applications nécessitant une grande précision sur l'axe z.

Par exemple, pour détecter un petit objet devant un arriére-plan proche.

128 NOTICE D’INSTRUCTIONS | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
Sujet a modification sans préavis



NOTICE D’INSTRUCTIONS

La distance de commutation augmente et la sensibilité s'accroit, de sorte que les
objets brillants, sombres et irréguliers, méme en position inclinée, sont détectés de
maniére fiable.

6.4.4 Configuration des sorties

Appuyez sur le mode de fonctionnement souhaité. Répétez ce processus pour chaque
sortie.

() Q1

LO PNP
—» DO —»| NPN

B @
A

lllustration 22: Affichage de la navigation de la fonction de sortie

6.4.5 Rétablir réglages par défaut

Le capteur offre la possibilité de restaurer les réglages par défaut.

N

454

mm

@ 44— >

- 164 mm -

o

Vv

lllustration 23: Configurations par défaut

6.4.6 Réglage via 10-Link

9382969/2024-02-23 | SICK
Sujet a modification sans préavis

Outre le réglage manuel sur l'appareil, le capteur peut également étre configuré via
[0-Link.

Le réglage via 10-Link peut se faire de deux maniéres :

e Réglage via le boitier SiLink (logiciel nécessaire : SOPAS ET de SICK)
Pour ce faire, raccorder le capteur a un ordinateur via le boitier SiLink par USB.
o  Réglage via un I0-Link Master (API), par ex. SIG350

Le programme SOPAS ET (SICK Engineering Tool avec guidage graphique de I'utilisateur
et visualisation confortable) permet de tester et de paramétrer les produits connectés
de maniére rapide et pratique.

Vous trouverez des détails sur le réglage dans la description détaillée d'lO-Link :
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7

7.1

130

Elimination des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

LED / image du défaut

Cause

Mesure

La LED verte ne s'allume pas
ou vacille

Coupures d'alimentation élec-
trique

Controler l'alimentation élec-
trique, contrdler tous les bran-
chements électriques (cables
et connexions)

La LED jaune s'allume, pas
d'objet dans la trajectoire du
faisceau

La distance entre le capteur
et l'arriére-plan est trop faible

Réduire la portée

L'objet est dans la trajectoire
du faisceau, la LED jaune ne
s'allume pas

La distance entre le capteur
et I'objet est trop grande ou la
portée est trop faible

Augmenter la portée

L'objet se trouve dans la trajec-
toire du faisceau. La LED d’ali-
mentation jaune ne s’allume
pas ou clignote.

Propriété dépolarisante de la
surface de l'objet (par ex.
film), réflexions

Vérifier le mode de fonction-
nement, la configuration et les
conditions de fonctionnement.

La LED jaune clignote

Distance trop longue entre
capteur et objet / Un spot
lumineux n'est pas aligné cor-
rectement sur I'objet.

Vérifier la distance de commu-
tation / Vérifier I'alignement

L'apprentissage a affiché des
erreurs sur 3 tentatives consé-
cutives.

Montage du capteur instable

Vérifier I'assemblage et les
réglages

La LED verte ne s'allume pas

Le capteur est défectueux

Si I'alimentation électrique est
OK, remplacer le capteur

Un retour aux réglages par défaut est possible via la touche Rétablir les réglages par défaut

o

Dépannage des appareils 10-Link intégrés

Vous trouverez des indications sur les dysfonctionnements dans les données de ser-

vice.

Vous trouverez des détails sur les données de service disponibles dans la description

détaillée 10-Link :

Remplacement de capteurs/gestion des données

Tous les appareils 10-Link disposent d'une fonctionnalité de sauvegarde et de restaura-
tion - Data Storage (DS). Grace a lafonction 10-Link Data Storage, les paramétres existants
peuvent étre enregistrés et transférés sur I'appareil de remplacement.

La condition préalable est le raccordement de I'appareil a un 10-Link Master et I'activa-
tion de la fonction Storage dans le 10-Link Master.

Vous trouverez des détails sur le remplacement des capteurs dans la description

détaillée 10-Link :
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9 Mise au rebut

Le capteur doit étre mis au rebut selon les prescriptions en vigueur spécifiques au
pays respectif. Lors de la mise au rebut, un recyclage des matériaux (notamment des
métaux précieux) est recommandé.

REMARQUE

Mise au rebut des batteries, des appareils électriques et électroniques

e« Selon les directives internationales, les batteries, accumulateurs et appareils
électriques et électroniques ne doivent pas étre mis au rebut avec les ordures
ménageéres.

e Le propriétaire est obligé par la loi de retourner ces appareils a la fin de leur cycle
de vie au point de collecte respectif.

. E
WEEE; TN oo symbole sur le produit, son emballage ou dans ce document
indique qu’un produit est soumis a ces régulations.

10 Maintenance

Ce capteur SICK ne nécessite aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement

¢« Nettoyer les interfaces optiques et le boitier

e au controle des vissages et des connexions enfichables.

Nettoyage

IMPORTANT
Endommagement de I'appareil en cas de nettoyage non conforme !
Le nettoyage non conforme peut endommager I'appareil.

= Utiliser seulement les accessoires et produits de nettoyage recommandés.
= Ne pas utiliser d’objets pointus pour le nettoyage.

» Nettoyez les surfaces optiques régulierement et en cas d’encrassement a I'aide
d’un chiffon optique non pelucheux (réf. 4003353). Lintervalle de nettoyage
dépend majoritairement des conditions ambiantes.

Aucune modification ne doit étre apportée aux appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit spécifiques et les
caractéristiques techniques ne constituent pas des garanties écrites.

11 Caractéristiques techniques

111 Caractéristiques techniques

La section « Caractéristiques techniques » ne contient qu’un extrait des caractéristiques techniques du capteur.

Les caractéristiques techniques complétes se trouvent sur la page d’accueil sous la référence du
capteur.
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Caractéristiques

Distance de commutation

Distance de commutation min.

Portée max.

Seuil de commutation réglable

pour I'élimination d'arriére-plan

Objet de référence

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (Mode 1 - Vitesse)

25 mm (Mode 2 - Standard)

25 mm (Mode 3 - Précision)

300 mm (Mode 1 - Vitesse)

500 mm (Mode 2 - Standard)

700 mm (Mode 3 - Précision)

25 mm a 300 mm (Mode 1 - Vitesse)

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (Mode 1 - Vitesse)

25 mm (Mode 2 - Standard)

25 mm (Mode 3 - Précision)

220 mm (Mode 1 - Vitesse)

300 mm (Mode 2 - Standard)

400 mm (Mode 3 - Précision)

25 mm a 220 mm (Mode 1 - Vitesse)

25 mm a 500 mm (Mode 2 - Standard) 25 mm a 300 mm (Mode 2 - Standard)
25 mm a 700 mm (Mode 3 - Précision) 25 mm a 400 mm (Mode 3 - Précision)

Objet avec coefficient de réflexion dif-

fuse de 90 % (correspond au blanc
standard selon DIN 5033)

Objet avec coefficient de réflexion dif-
fuse de 90 % (correspond au blanc
standard selon DIN 5033)

Valeur de distance

Plage de mesure

Résolution

Répétabilité

Précision

Temps de montée en tempéra-
ture?

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm a 700 mm

1 mm

<0,5%

<4 %

< 15 min

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm a 400 mm

1 mm

<0,5%

<3%

< 15 min

1) Pendant la phase de réchauffement de I'appareil, les valeurs mesurées sont sujettes a une variance accrue (dérive de

température).

Faisceau de I'émetteur

Emetteur de lumiére
Type de lumiére

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser
Sichtbares Rotlicht

Taille du spot lumineux / distance@ 0,4 mm (250 mm)

Dispersion maximale du faisceau
émis autour de I'axe de trans-
mission normalisé (angle de stra-
bisme)

<+/-1,0° (@ Ta=+23 °C)

WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0,2 mm (150 mm)

<+/-1,0° (@aTa=+23 °C)

Caractéristiques du laser

Classe laser

Puissance d’impulsion maximale
Durée d'impulsion de test
Longueur d'onde

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<2,5mW

4 us

655 nm

WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1

< 2,5 mW

4 us

655 nm

Interface de communication
Tableau 12: Interface de communication
10-Link

10-Link
Taux de transfert de données
Temps de cycle

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1,1

COM2 (38,4 kBaud)

3,4 ms

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1,1

COM2 (38,4 kBaud)

3,4 ms
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Données électriques

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM ZLOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Tension d'alimentation Ug DC10..30VY DC10..30VY
Ondulation résiduelle <5Vpp <5Vpp
Consommation électrique 25 mA 25 mA
Classe de protection 12 12
1) Valeurs limites du raccordement
Ug de I'ondulation résiduelle max. 5 Vsg
2) Tension de mesure 50 V CC
sortie numérique
WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Courant de sortie |yax. <100 mA <100 mA
Protections électriques B, DV B, DY
Temps de réponse 1,8 ms (Mode 1 - Vitesse) 1,8 ms (Mode 1 - Vitesse)
5 ms (Mode 2 - Standard) 5 ms (Mode 2 - Standard)
15 ms (Mode 3 - Précision) 2 15 ms (Mode 3 - Précision) 2
Fréquence de commutation 275 Hz (Mode 1 - Vitesse) 275 Hz (Mode 1 - Vitesse)
100 Hz (Mode 2 - Standard) 100 Hz (Mode 2 - Standard)
30 Hz (Mode 3 - Précision) 2 30 Hz (Mode 3 - Précision) ¥

1) B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité
D = sorties protégées contre les courts-circuits et les surcharges

2) Temps de propagation du signal sur charge ohmique

3)  Pour un rapport clair/sombre de 1:1

8) Valable pour Q\ sur broche 2 si configuré par logiciel

Données mécaniques

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Indice de protection IP67, IPG9 IP67, IP69
Température ambiante de fonctionne--10 °C ... +55 °C -10°C...+55 °C
ment
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11.2 Plans cotés
18
(0.71) @i\ %
\ |
=€
‘ "
o @ ‘ ’ 8 e
- — . B
® EJ gg ©l |
N — 29« y '{?J,é\ ~iE
— ] = Se

®
W‘:
21.2
(0.83)

3.2
(0.13)

M12

20.3
(0.8)

33.2
(1.31)

lllustration 24: WTM10L-xxxxxxxxV

Sens recommandé de I'objet a détecter
Centre de I'axe optique récepteur
Centre de I'axe optique émetteur
Raccordement

Trou de fixation @ 3,2 mm

Eléments d’affichage et de réglage
Plage de mesure point zéro

SNCNCNONONCNC)
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llustration 25: WTM1O0L-xxxxxxxxW

Sens recommandé de I'objet a détecter
Centre de I'axe optique récepteur
Centre de I'axe optique émetteur

Raccordement
Trou de fixation @ 3,2 mm
Eléments d’affichage et de réglage

SNOGNCNONONONC)

Plage de mesure point zéro

11.3 Diagrammes de spots lumineux

Dimensions in mm (inch)
0.6

(0.02) -
— | B4

0.3
(0.01)

l

0 (o]

-0.3 (0]

(-0.01) ~ E

-0.6 ! . !
(-0.02)0 200 400 600 800 25 250 700
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50) (0.98) (9.84) (27.56)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 26: Schéma du spot lumineux, longue portée
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Dimensions in mm (inch)

0.8 . . .
(0.03) —_— ‘ ‘ |
04 Pl ’ | | -1 )
002 N - L 1
N — — : :
0 . |
/ \ B ! 5
042 \ of | : .
(-0.02) n E/ 3 3 3
-0.8 ! ! !
(-0.03)0 50 150 250 350 450 25 150 400
(1.97)  (5.91)  (9.84) (13.78) (17.72) 0.98)  (5.91) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
lllustration 27: Schéma du spot lumineux, courte portée
11.4 Structure des données du processus
WTx10 AOO
10-Link Vil
Données du processus 4 octets
Octet O : bits 24 a 31
Octet 1 : bits 16 a 23
Octet 2 : bits 8a 15
Octet3:bits0a 7
Bit O / type de données Q.1 / booléen
Bit 1 / type de données Q.o / booléen
Bit 2 / type de données Qint1
Bit 3 / type de données Qint2
Bit 4 / type de données Qint3
Bit 5 / type de données Qinta
Bit 6 / type de données Etat de fonctionnement du capteur
Bit 7 a 15 / type de données [vide]
Bit 16 a 31 / type de données Distance Unsigned integer (mm entiers)
12 Glossaire
ApplicationSelect The ApplicationSelect function is available for sensors with the Multi-

Mode function.

Selecting ApplicationSelect increases the sensing range of the sen-
sor and the sensitivity rises so that even shiny, dark and uneven
objects, even in an inclined position, are safely detected.
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10-Link

I0-Link is a non-proprietary internationally standardized communi-
cation technology, which makes it possible to communicate with
sensors and actuators in industrial environments (IEC 61131-9).
I0-Link devices communicate with higher-level control systems via
an 10-Link master. The 10-Link devices are connected to these via
a point-to-point connection.

I0-Link enables communication between controllers, sensors and
actuators and allows the parameterization and reading-out of devi-
ces to be centrally managed.

Measuring range

The measuring range can be anywhere inside the detection range.
The measuring range must always be completely inside the detec-
tion range.

MultiMode

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to
select between various operating modes: e.g., Background Sup-
pression, Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two Indepen-
dent Switching Points or Window Mode. The operating modes can
be set using the Teach-Turn adjustment (BluePilot) and 10-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various modes and functions: e.g., Background Suppres-
sion, Foreground Suppression, Single Value Teach-in, Two Value Teach-
in, Manual Teach-in, Speed, Standard and Precision Modes.

The various modes/functions can be set via the touch display or
|0-Link.

Response time

The response time specifies the maximum amount of time that
elapses from when an event triggers the sensor to when a signal
is present at the output.

SOPAS ET

SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient visualiza-
tion for configuring and parameterizing 10-Link devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device Description)
are available for all devices so that you can operate the 10-Link
devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs directly
and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency

The switching frequency expresses the number of switching opera-
tions performed by a sensor over a defined interval of time.

Vous trouverez les déclarations de conformité, les certificats et la notice d'instructions

. Pour cela, saisir la référence du produit dans

le champ de recherche (référence : voir le numéro de la plaque signalétique dans le

13 Annexe
13.1 Conformités et certificats

actuelle du produit sur

champ « P/N » ou « Ident. no. »).
13.2 Licences

9382969/2024-02-23 | SICK
Sujet & modification sans préavis

SICK utilise des logiciels libres qui sont concédés sous licence par les auteurs, entre
autres, des licences gratuites GNU General Public Licence (GPL Version 2, GPL Ver-
sion 3) et GNU Lesser General Public Licence (LGPL), des licences MIT, zLib et des
licences dérivées de la licence BSD.

Ce programme est mis a disposition a des fins d’utilisation générale, mais SANS
AUCUNE GARANTIE. Cette exclusion de responsabilité s’étend également a la garantie
implicite de qualité marchande ou a I'adéquation du programme a un usage particulier.
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Un complément d’informations est disponible dans la GNU General Public Licence.
Vous trouverez les textes de licence complets sur www.sick.com/licensetexts. Sur
demande, les textes de licence peuvent également étre fournis sur papier.
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Descrizione prodotto
W10
WTx10

Produttore

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Luogo di produzione
SICK Inc.

Minneapolis MN 55425

Stati Uniti

Note legali

Questo manuale € protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non &
consentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autoriz-
zazione scritta della ditta SICK AG.

I marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.

© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento € un originale della ditta SICK AG.

C € @ °N"D?C:;;;E;; EE

@ IO-Link
®OEZ

SAFETY

&7
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1.2

1.3

142

In merito al documento in oggetto

Informazioni per le istruzioni per I'uso

Leggere attentamente le istruzioni per I'uso prima di cominciare qualsiasi lavoro per
prendere confidenza con il prodotto e le sue funzioni.

Le istruzioni per I'uso sono parte costituente del prodotto e devono essere sempre a
portata di mano. In caso di cessione del prodotto, di prega di consegnare anche le
istruzioni per I'uso.

Le presenti istruzioni per I'uso non forniscono informazioni sulla gestione e sul funzio-
namento della macchina o del sistema in cui il prodotto viene ev. integrato. Informazioni
in merito sono riportate nelle istruzioni per I’'uso della macchina o del sistema.

Ulteriori informazioni

La pagina dei prodotti con ulteriori informazioni & reperibile attraverso il SICK Product
IDin:

{P/N}/{S/N}
(v. "ldentificazione del prodotto tramite SICK Product ID", pagina 144).

Le informazioni seguenti sono disponibili in funzione del prodotto:
e« |l presente documento in tutte le versioni di lingua disponibili
¢ Schede tecniche

e Altre pubblicazioni

e Dati CAD e disegni dimensionali

e  Certificati (ad es. Dichiarazione di conformita CE)

¢ Software

e Accessori

Simboli e convenzioni utilizzati nel documento

@

Avvertenze e altre indicazioni

PERICOLO

Segnala una situazione pericolosa immediata, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

AVVERTENZA

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

ATTENZIONE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite lievi o medie se
non viene evitata.

IMPORTANTE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare danni materiali se non
viene evitata.

INDICAZIONE

Evidenzia suggerimenti e consigli utili oltre a informazioni per un funzionamento effi-
ciente e senza disturbi.
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Istruzioni pratiche
» Lafreccia contrassegna un'istruzione pratica.

1. E numerata una successione di istruzioni pratiche.
2. Seguire le istruzioni sulle azioni numerate nella sequenza indicata.
v Laspunta contrassegna un risultato di un’istruzione che prevede un’azione.

2 Norme di sicurezza

21 Avvertenze di sicurezza generali

Il collegamento, il montaggio e la configurazione del prodotto devono
essere eseguiti esclusivamente da personale qualificato.

o Questo prodotto non & un componente di sicurezza ai sensi della Direttiva
Macchine.

Non installare il prodotto in luoghi esposti ai raggi UV diretti (luce solare) o
% ad altre condizioni atmosferiche.

Il prodotto deve essere adeguatamente protetto dall'umidita e dalla conta-
minazione.

Note laser

ATTENZIONE
Interferenza, la manipolazione o I'uso improprio possono causare un’esposizione peri-
colosa dovuta a radiazioni laser.

Il raggio di luce trasmessa non deve essere focalizzato mediante dispositivi ottici
aggiuntivi.

* LASER
1

Figura 1: Classe laser 1

Questo dispositivo &€ conforme ai seguenti standard:

¢ EN/IEC 60825-1:2014

e 21 CFR 1040.10 e 1040.11 ad eccezione degli scostamenti ai sensi dell’Avviso
Laser No. 56 dell’08.05.2019

Questo prodotto laser corrisponde alla classe laser 1 dopo essere stato valutato
sulla base della Direttiva Bassa Tensione 2014/35 / UE, che si applica a tutti i
produttori che immettono prodotti sul mercato, in combinazione con la norma EN/IEC
60825-1:2014 nella versione attualmente in vigore. A causa dei diversi requisiti di
legge sulla sicurezza sul lavoro secondo la direttiva 2006/25 / CE, questo prodotto
deve essere valutato sulla base della vecchia norma EN 60825-1:2007. Secondo la
vecchia norma EN 60825-1:2007, questo prodotto € parzialmente classificato nella
classe laser 2 ed & considerato sicuro se usato come previsto.

Il laser & sicuro per gli occhi.

La marcatura laser si trova sull'incisione della custodia del sensore.
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2.2 Qualifiche del personale
Tutti gli interventi sul prodotto possono essere svolti esclusivamente da personale
qualificato e autorizzato.

Il personale qualificato & in grado di eseguire i lavori assegnati e di rilevare ed evitare in
maniera autonoma i possibili pericoli. Questo richieste ad es.:

« formazione tecnica
e  esperienza
e conoscenza delle direttive e delle norme pertinenti

2.3 Uso conforme

WTx10 € un sensore fotoelettrico optoelettronico energetico con uscita del valore della
distanza (di seguito denominato “sensore” o “prodotto”) per il rilevamento ottico senza
contatto di oggetti. In caso di utilizzo del prodotto per scopi diversi da quello previsto e
in caso di modifiche apportate allo stesso, decade qualsiasi rivendicazione di garanzia
nei confronti di SICK AG.

3 Descrizione del prodotto

3.1 Identificazione del prodotto tramite SICK Product ID

SICK Product ID

Il SICK Product ID contrassegna il prodotto in modo univoco. Funge nel contempo da
indirizzo della pagina Web con informazioni sul prodotto.

Die SICK Product ID € costituito da host name pid.sick.com, cod. articolo (P/N) e
numero di serie (S/N), di volta in volta separati da una barra.

Il SICK Product ID é riprodotto sotto forma di testo e QR Code sulla targhetta e/0
sull’imballaggio.

Product ID l
pid.sick.com/
P/N  LAREkks/ %
S/N Ll il

Figura 2: SICK Product ID
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3.2 Elementi operativi e indicatori di funzionamento

%/ ©)
@
®
®

—®@
)

Figura 3: Elementi operativi e indicatori di funzionamento

LED giallo: stato ricezione luce
Touch display

Distanza corrente

Distanza ultimo teach-in valido
Blocco / sblocco display di stato

ONGNCNONONCNC)

Frecce di navigazione display

3.3 Touch display

Funzionamento del display

Alla rispettiva voce del menu € possibile accedere premendo le icone sul display. La
successiva selezione del menu puo essere richiamata scorrendo in direzione delle

frecce di navigazione.

Icone del display

LED verde: tensione di alimentazione attiva

Configurazione

TEACH

Teach-in

Soppressione del primo piano

Single Value Teach-in

Soppressione dello sfondo (BGS)

Two Value Teach-in

Modalita di funzionamento

) A F Q

=
o
o
m

&
b
>

Avvio
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LO

light on

- 3: Modalita velocita Oggetto
‘§ Modalita precisione Sfondo
Modalita standard Si
o0l
Uscita No / fallito
[~
Q Uscita Manuale/Misurazione
QZ Uscita Piu
Comportamento di commutazione Menu

Comportamento di commutazione

Bloccaggio tasto attivato/disattivato

® 1 20O BE X { L Fk

DO dark on
PNP Blocco accesso

PNP
NPN Password

NPN
Push-pull Ritorna alle impostazioni di fabbrica.

Push/

Pull

Configurazione di bloccaggio (opzionale)

E possibile bloccare il display per evitare di modificare accidentalmente le impostazioni.

La procedura di bloccaggio € opzionale.

454

mm

- 164 mm -

o

v

o
~a
X

Figura 4: Procedura di bloccaggio del display
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O
- XD

Figura 5: Procedura di sblocco del display

INDICAZIONE

La password predefinita in fabbrica € “1”.

3.4 Modalita e funzioni disponibili

9382969/2024-02-23 | SICK

Il sensore dispone di varie modalita di rilevamento, modalita di funzionamento e altre
impostazioni, che vengono utilizzate e selezionate in base all'applicazione. Le diverse
modalita possono essere impostate tramite touch display e |0-Link. Qui trovi una pano-

ramica:

Tabella 1: Modalita e funzioni

Modalita / fun-
zioni

Modalita

Descrizione

Configurazione -
Principio di fun-
zionamento

[P | Soppressione
dello sfondo
(BGS)

Il sensore rileva in modo affidabile gli oggetti,
indipendentemente dalla presenza o meno di uno
sfondo.

[ | Soppressione di
primo piano(FGS)

Il sensore rileva gli oggetti davanti allo sfondo
con una piccola distanza tra I'oggetto e lo sfondo.
Richiede un background stabile come riferimento.
Il sensore viene tipicamente utilizzato per rilevare
oggetti piatti su nastri trasportatori.

Modalita di fun-
zionamento

G\

MODE

i | Modalita stan-

Predefinito in fabbrica; adatto alla maggior parte

dard delle applicazioni
P Modalita velocita | Ottenere rapidamente i dati con una distanza di
lavoro ridotta
Modalita preci- Ottenere dati a una frequenza ridotta con una

sione

distanza di lavoro piu ampia

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso
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3.5
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Modalita / fun- Modalita Descrizione
zioni
Teach-in | Single value La distanza di lavoro & definita dal teach-in di un
teach-in (BGS & | singolo set point.
FGS)
dy | Two value teach- | La distanza di lavoro & definita dal teach-in in cor-
in (BGS) rispondenza di due punti di riferimento (bordo ante-
riore/bordo posteriore dell'oggetto). La distanza di
TEACH lavoro € posizionata al centro dei due set point.
@ Manuale Con il teach-in “manuale” la distanza di commuta-
zione puo essere impostata su un valore fisso.
Uscita - Configu- | ene | PNP Uscita PNP
razione diQle
Q2 ven | NPN Uscita NPN
pusti | Push-pull Uscita push-pull
- Lo | LO Light operate (Q)
po | DO Dark operate (Q/)

Interfaccia di comunicazione 10-Link

Il prodotto dispone dell'interfaccia di comunicazione 10-Link.

La comunicazione 10-Link & un sistema di comunicazione Master-Device.

Il prodotto puo funzionare in modalita I/0 standard (SIO) o in modalita 10-Link (IOL).
Tutte le funzioni di automazione e le altre impostazioni parametri sono efficaci nel

funzionamento I0-Link e nel funzionamento |/0 standard.

Le seguenti funzioni sono supportate dall'interfaccia di comunicazione standard 10-

Link:

¢ Impostazioni flessibili del sensore

e Trasmissione digitale dei segnali del sensore all’lO-Link Master
e Visualizzazione e parametrizzazione del sensore
« Diagnostica/Condition Monitoring
e Identificazione dispositivo

e  Sostituzione semplice del dispositivo

. Events

Per una descrizione dettagliata delle funzioni regolabili e degli indici associati, con-

Montaggio

sultare le informazioni tecniche “Descrizione 10-Link”:

Montaggio con il principio di funzionamento della soppressione di sfondo

Montare il sensore utilizzando una staffa di fissaggio adatta (vedi la gamma di acces-

sori SICK).

ISTRUZIONI PER L'USO | WTM10L
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Figura 6: Allineamento del sensore alla direzione dell’oggetto

Annotare le direzione prescelta dell’'oggetto relativamente al sensore, cfr. figura 6 /
Disegni dimensionali.

Montaggio con il principio di funzionamento della soppressione di primo piano

Figura 7: Allineamento del sensore

Annotare le direzione prescelta dell’'oggetto relativamente al sensore, cfr. figura 7.

Coppia di serraggio

Annotare la coppia di serraggio massima consentita del sensore di < 0,56 Nm.
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5 Installazione elettrica
51 Note sull’installazione elettrica
IMPORTANTE

Danneggiamento delle attrezzature dovuto a tensione di alimentazione scorretta!

Una tensione di alimentazione scorretta pud provocare danni alle attrezzature.

= Azionare il dispositivo esclusivamente con bassissima tensione di sicurezza/bas-
sissima tensione di protezione (SELV/PELV).

= |l sensore & un dispositivo della classe di protezione lll.

= Adoperare il dispositivo solo con LPS (Limited Power Source) conforme a IEC
62368-1 o0 ad alimentatore NEC Class 2.

IMPORTANTE
Danneggiamento delle attrezzature o funzionamento imprevedibile a causa di lavori
con parti in tensione.

Lavorare con parti in tensione pud provocare un funzionamento imprevedibile.

= Eseguire lavori sul cablaggio esclusivamente quando I'alimentazione € staccata.
= Collegare e scollegare i collegamenti elettrici esclusivamente quando la centrale
elettrica € staccata.

= Limpianto elettrico deve essere realizzato esclusivamente da elettricisti qualifi-
cati.

= | requisiti di sicurezza standard devono essere rispettati quando si lavora su
impianti elettrici!

= Accendere la tensione di alimentazione del dispositivo solo dopo aver ultimato i
task di collegamento e dopo aver controllato accuratamente il cablaggio.

= Se si utilizzano cavi di prolunga con estremita aperte, assicurarsi che le estremita
dei fili scoperte non vengano a contatto tra loro (rischio di corto circuito all’atto
dell’accensione della tensione di alimentazione). | fili elettrici devono essere
opportunamente isolati I'uno dall’altro.

= Le sezioni dei conduttori nel cavo di alimentazione del sistema di alimentazione
elettrica dell'utente devono essere selezionate conformemente agli standard
applicabili.

@ INDICAZIONE
Schema dei cavi dati
m  Utilizzare fili dati schermati con coppie di fili attorcigliati.
= Implementare un concetto di schermo corretto e completo.
= Per evitare interferenze, per esempio dovute alla commutazione di alimentatori,
motori, regolatori temporizzati e contattori, utilizzare sempre cavi e schemi idonei
per compatibilita elettromagnetica.
= Non posare cavi su lunghe distanze in parallelo con cavi di alimentazione elettrica
€ cavi motore in canaline per cavi.

Il grado di protezione della custodia IP per il dispositivo viene raggiunto esclusivamente
alle condizioni seguenti.

= | caviinseriti nei collegamenti sono avvitati saldamente.

Se le presenti istruzioni non vengono osservate, il grado di protezione IP per il disposi-
tivo non € garantito!
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5.2 Indicazioni sul’'omologazione UL
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

53 Note sul collegamento

Funzionamento in modalita I/0 standard:

-  Collegamento a spina: assegnazione dei pin
- Filo: colore filo

Non applicare la tensione e accendere I'alimentazione elettrica prima di aver stabilito
tutti i collegamenti elettrici.

Spiegazione della terminologia di collegamento usata nelle seguenti tabelle:
¢ BN =marrone

¢ WH = bianco

e BU=bIlu

¢ BK=nero

¢ Q= Uscita digitale

e Q4/C = uscita digitale, 10-Link

e L+ =Tensione di alimentazione (Ug)

¢« M-=terra

DC: 10 ... 30 VDC, v. "Dati tecnici", pagina 166 :
Tabella 2: WTM10LxxXXXxxxA00

WTMLOL-xxXXXxxxA00
1 = marrone + (L+)
2 = bianco MF
3 =blu - (M)
4 = nero Q./C
I 2 1
3 4
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Tabella 3: WTM10L-xx161xxxA00 / WTM10L-xx162xxxA00

WTM10L-xx161xxxA00 WTM10L-xx162xxxA00
1 = marrone + (L+)
2 = bianco MF
3 =blu - (M)
4 = nero Q./C
Default: MF BGS FGS BGS FGS
Q Q Q Q
Default: Q_,/C Q Q Q Q

Tabella 4: Soppressione di sfondo, Push-pull, PNP, NPN

Soppressione di sfondo
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Tabella 5: Soppressione di primo piano, Push-pull, PNP, NPN

Soppressione di primo piano

| NPN | NPNi |
L a1 ™ L g™
—— — .

54 Integrazione del sensore in modalita 10-Link

Per utilizzare il prodotto in modalita 10-Link, & necessario collegarlo a un 10-Link Master
adeguato. Questo viene utilizzato per un'ulteriore integrazione nel sistema di controllo.

INDICAZIONE
Lunghezza del cavo tra I'l0-Link Master e I'l0-Link Device: massimo 20 m.

| dettagli sull'integrazione sono riportati nella descrizione dettagliata di 10-Link:

INDICAZIONE

Dopo che il prodotto € stato collegato con successo all’'l0-Link Master , il LED verde
(alimentazione) lampeggia, indicando il funzionamento della comunicazione 10-Link tra
il Master e il Device.

6 Messa in funzione

6.1 Video

Il video seguente mostra le singole fasi della messa in servizio:

Tabella 6: Panoramica video

Messa in servizio del sensore WTM10L i
ot
[=e
https://video.sick.com/media/t/0_538a7d0I?
st=70
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6.2 Allineamento

Allineamento con soppressione di sfondo:

Allineare il sensore con I'oggetto. Selezionare la posizione cosi che il raggio di luce
rossa trasmessa colpisca il centro dell’oggetto. E necessario assicurarsi che I'apertura
ottica (frontalino) del sensore sia completamente libera [vedi figura 8].

Figura 8: Allineamento

Allineamento con soppressione di primo piano:

Allineare il sensore con lo sfondo. E necessario assicurarsi che I'apertura ottica (fronta-
lino) del sensore sia completamente libera [figura 9].

Figura 9: Allineamento

6.3 Controllare le condizioni di applicazione

WTx10 sono sensori fotoelettrici energetici con soppressione di primo piano e di
sfondo. In funzione del grado di remissione dell’oggetto da rilevare e forse dello sfondo
dietro di esso, & necessario mantenere una distanza minima (y) tra la distanza di lavoro
impostata (x) e lo sfondo.

WTM10 con principio di funzionamento soppressione di sfondo

Regolare la distanza di lavoro e la distanza dall’oggetto o dallo sfondo e la capacita

del grado di remissione dell’'oggetto in base al diagramma corrispondente (x = distanza
di lavoro, y = distanza minima tra la distanza di lavoro impostata e lo sfondo (bianco,
90%)) Grado di remissione: 6% = nero M, 18% = grigio @, 90% = bianco ® (relativa-
mente al bianco standard conformemente a DIN 5033). Raccomandiamo di effettuare
le regolazioni utilizzando un oggetto con un basso grado di remissione.
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Distanza minima tra la distanza di lavoro impostata e lo sfondo (nero 6% / bianco
90%):

e 10 mm, a una distanza di 500 mm (Modalita 3 - Precisione), Long Range
e 10 mm, a una distanza minima di 300 mm (Modalita 3 - Precisione), Short Range

INDICAZIONE
Minimo oggetto rilevabile (MDO) tip.:

e 0,6 mm, a una distanza di 250 mm, Long Range
e 0,2 mm, a una distanza di 150 mm, Short Range

Tabella 7: WTM10Lxxxxx1, Long Range
WTM10Lxxxxx1, Long Range
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

™ fg) Example:

’ Safe suppression of the background

White background (90 %)
6%/6%

20 6%/90%

(0.79) ‘
6%/6%

6%/90%
6%/6% 5
6%/ E?O% (Dy
10 Q)
(0.39) y

Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 500 mm
Needed minimum distance to white

0 X background y = 10 mm
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 10: Curva caratteristica, WTM10L-xxxxx1

O e
Q| E
G| T

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

B

> -

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 11: WTM10Lxxxxx1

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 1: Velocita
Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 2: Standard
Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 3: Precisione
Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello
sfondo

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
Tabella 8: WTM10Lxxxxx2, Short Range
WTM10L:xxxxx2, Short Range

OO0 Ww>»QeEeE
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

™ fg) Example:

’ Safe suppression of the background

6%/6%
6%/953/ White background (90 %)
3

20

(0.79)
6%/6%
6%/90%
@7
10
6%,/6%
(0:39) 6%/90%
(D\ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 - X background y = 10 mm
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 12: Curva caratteristica, WTM10L-xxxxx2

Q| ENET

0 EN
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

C/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 13: WTM10Lxxxxx2

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 1: Velocita
Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 2: Standard
Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 3: Precisione
Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello
sfondo

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

OO0 Ww>»QeEeE

Controllare la funzione come descritta in v. tabella 4, pagina 152. Se 'uscita digitale
non si comporta come descritto in v. tabella 4, pagina 152, controllare le condizioni di
applicazione.
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WTM10 con principio di funzionamento soppressione di primo piano

Il sensore fotoelettrico energetico richiede uno sfondo come riferimento. Il grado di
remissione e la posizione dello sfondo devono rimanere il pil possibile omogenei.

La distanza massima (x) tra il sensore fotoelettrico energetico e lo sfondo e l'altezza
minima dell'oggetto (y) devono essere rispettate. Di norma, la modalita soppressione di
primo piano viene utilizzata per rilevare oggetti molto piatti su un nastro trasportatore.

Verificare le condizioni di applicazione: Confrontare la distanza tra il sensore e lo
sfondo, I'altezza minima dell'oggetto, nonché la capacita di remissione dello sfondo
e dell'oggetto con il diagramma associato (v. tabella 9, pagina 158) (x = distanza di
lavoro, y = altezza minima dell'oggetto). Grado di remissione: 6% = nero 1, 90% =
bianco 2 (riferito allo standard bianco secondo DIN 5033).

Altezza oggetto minima tra la distanza di lavoro di fronte allo sfondo nero (grado di
remissione 6%) :

. 10 mm, a una distanza di 500 mm (Modalita 3 - Precisione), Long Range
. 10 mm, a una distanza minima di 300 mm (Modalita 3 - Precisione), Short Range

Tabella 9: WTM10Lxxxxx1, Long Range
WTM10L-xxxxx1, Long Range
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%
20 90%/6%
(0.79) 3)

6%/6%

90%,/6%
6%/6% Z
90%'/ 6% (@y
10 O
(0.39) V

X Background

200 400 600 800

(7.87) (15.75) (23.62) (31.50) Black background (6 % remission factor)
Distance in mm (inch) Distance of sensor to background x = 500 mm

Required minimum object height y = 10 mm

For all objects regardless of their colors

o

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 14: Curva caratteristica, WTM10L-xxxxx1

O e
Q| E
s 700

®

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

> -

B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 15: WTM10Lxxxxx1

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 1: Velocita
Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 2: Standard
Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 3: Precisione
Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello
sfondo

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
Tabella 10: WTM10L-xxxxx2, Short Range
WTM10L-xxxxx2, Short Range

OO0 W>»QeeEOE
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Minimum object height in mm (inch)

Example:

y Reliable detection of the object
30
(1.18)
6%,/6%
90%/6%
2/
20
(0.79)
6%,/6%
90%./6%
@7
10
6%/6%
(039 90%/6%
o - X Background
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for

the best performance

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 300 mm
Required minimum object heighty = 10 mm
For all objects regardless of their colors

Figura 16: Curva caratteristica, WTM10L-xxxxx2

0)

®MI
s 300]

®

0 50 150 250 350 450
(1.97)  (5.91)  (9.84) (13.78) (17.72)
i Distance in mm (inch)
| c/D !
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 17: WTM10Lxxxxx2

@ Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 1: Velocita
@ Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 2: Standard
® Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%, Modalita 3: Precisione
A Distanza di lavoro min. in mm
B Distanza di lavoro max. in mm
C Campo visivo
D Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello
sfondo
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
6.4 Impostazioni
Configurazione di fabbrica
Le seguenti configurazioni sono preconfigurate:
Tabella 11: Configurazioni di fabbrica
Modalita di rilevamento BGS
Modalita di funzionamento Modalita standard
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Funzione uscita Q1 Push-Pull, LO
Q2 Push-Pull, DO

Mappa dei processi dell'interfaccia utente completa

=9 >
=2 = |
b — v J>
— IR » — - (»
b« @ > ©

YYYYY 127

mm

Q2

Figura 18: Mappa dei processi dell'interfaccia utente completa

@ Display principale

INDICAZIONE
Tutte le opzioni di configurazione dei sensori MultiMode sono illustrate in un video:
O 0]

s :
=]t

6.4.1 Configurazione - Principio di funzionamento

Tramite la configurazione é possibile scegliere tra il principio di funzionamento della
soppressione dello sfondo (BGS) o della soppressione del primo piano (FGS).

Toccare il principio di funzionamento desiderato.
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TEACH

454

mm I
BGS

- 164 mm -

o

\4

Figura 19: Principio funzionale di navigazione del display

6.4.2 Impostazione del teach-in
Il sensore offre 3 diverse opzioni di teach-in.

Toccare l'opzione di teach-in desiderata.

. &
W

Q M

Figura 20: Display della navigazione teach-in

Single value teach-in (BGS & FGS)
La distanza di lavoro € definita dal teach-in di un singolo set point.

Un single value teach-in € adatto alla maggior parte delle applicazioni con uno sfondo o
un oggetto statico.
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Two value teach-in (BGS)

La distanza di lavoro & definita dal teach-in in corrispondenza di due punti di riferimento
(bordo anteriore/bordo posteriore dell'oggetto).

La distanza di lavoro & posizionata al centro dei due set point.

Un two value teach-in & adatto ad ambienti con oggetti e sfondi instabili.

Manuale

In alternativa, la distanza di lavoro pud essere impostata manualmente su valori fissi
utilizzando il teach-in manuale.

Con le frecce del display, selezionare la distanza di teach-in desiderata e confermare.

6.4.3 Modalita di funzionamento

9382969/2024-02-23 | SICK

Il sensore offre tre diverse modalita di funzionamento per adattarsi alle diverse esi-
genze applicative (ApplicationSelect).

Toccare la modalita di funzionamento desiderata.

8
=

Figura 21: Navigazione modalita di funzionamento del display

Modalita velocita

Ottenere rapidamente i dati con una distanza di lavoro ridotta.

Per le applicazioni che richiedono un tempo di risposta rapido sugli assi x/y.

Ad esempio, per identificare un bordo che sconfina lateralmente con un'alta risoluzione
temporale o per contare rapidamente gli oggetti.

Modalita standard

Predefinito in fabbrica; adatto alla maggior parte delle applicazioni.

Per le applicazioni che richiedono il miglior standard di proprieta del dispositivo per
assicurare una buona rilevabilita (portata, tempo di risposta e soppressione delle
interferenze).

Funziona semplicemente nella maggior parte dei campi di applicazione.

Modalita precisione

Ottenere dati a una frequenza ridotta con una distanza di lavoro piu ampia.
Per le applicazioni che richiedono un'elevata precisione sull'asse z.

Ad esempio, per rilevare piccoli oggetti davanti a sfondi vicini.

La distanza di lavoro e la sensibilita aumentano, in modo da rilevare in modo affidabile
oggetti lucidi, scuri e irregolari, anche in posizione inclinata.
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6.4.4 Configurazione di uscita

Toccare la modalita di funzionamento desiderata. All’occorrenza, ripeti questo processo
per ciascuna uscita.

Y Q1 LO PNP
—> —»| DO —»| NPN

= Q2 X Pl
A

Figura 22: Navigazione della funzione di uscita del display

6.4.5 Ripristinare impostazioni di fabbrica

Il sensore offre la funzione di ripristino delle impostazioni di fabbrica.

N

454

mm

@ 44— >

- 164 mm -

o

Vv

Figura 23: Configurazioni di fabbrica

6.4.6 Impostazione tramite 10-Link

Oltre all'impostazione manuale sul dispositivo, il sensore puod essere configurato anche
tramite 10-Link.

L'impostazione tramite 10-Link pud essere effettuata in due modi:

¢ Impostazione tramite SiLink-Box (software necessario: SOPAS ET di SICK)
A tale scopo, collegare il sensore a un computer tramite USB utilizzando SiLink-
Box.

¢ Impostazione tramite un I0-Link Master (PLC), ad es. SIG350

Con il programma SOPAS ET (SICK Engineering Tool con guida grafica per l'utente e
comoda visualizzazione), i prodotti collegati possono essere testati e parametrizzati in
modo rapido e pratico.

| dettagli sull'impostazione sono riportati nella descrizione dettagliata di 10-Link:
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7

7.1

Scambio

9382969/2024-02-23 | SICK

Eliminazione difetti

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
quando il sensore non funziona piu.

LED / figura di errore

Causa

Provvedimento

Il LED verde non si accende
ovvero lampeggia

Interruzioni di tensione

Verificare la tensione di ali-
mentazione e/o il collega-
mento elettrico

il LED giallo si accende, nessun
oggetto nella traiettoria del rag-

gio

La distanza tra sensore e
sfondo € inferiori alle capacita
di funzionamento

Diminuire la distanza di com-
mutazione

L'oggetto € nella traiettoria del
raggio, il LED giallo non si
accende

La distanza tra sensore e
oggetto é troppo grande o la
distanza di commutazione ha
un'impostazione troppo bassa

Aumentare la distanza di com-
mutazione

L'oggetto si trova nel percorso
del raggio. Il LED giallo non si
accende o sfarfalla.

Proprieta depolarizzante della
superficie dell'oggetto (ad es.
pellicola), riflesso

Controllare modalita di fun-
zionamento, configurazione e
condizioni di funzionamento.

il LED giallo lampeggia

Distanza tra il sensore e
I'oggetto eccessiva / Il punto
luminoso non & allineato cor-
rettamente con I'oggetto.

Controllare la distanza di
lavoro / Controllare I'allinea-
mento

Il teach-in ha mostrato degli
errori per 3 tentativi consecu-
tivi

Supporto sensore instabile

Controllare assembly e impo-
stazioni

I LED verde non si accende

Il sensore € guasto

Se I'alimentazione elettrica &
OK, sostituire il sensore

E possibile ritornare alle impostazioni di fabbrica in qualsiasi momento tramite il pulsante Torna

alle impostazioni di fabbrica @ .

Le informazioni sui guasti sono riportate nei dati di servizio.

Risoluzione dei problemi dei dispositivi I0-Link integrati

| dettagli sui dati di servizio disponibili sono riportati nella descrizione dettagliata di

10-Link:

di sensori/memorizzazione dei dati

Tutti i dispositivi 10-Link dispongono di una funzionalita di backup e ripristino - Data
Storage (DS). La funzione 10-Link-Data Storage consente di salvare e trasferire all'unita
sostitutiva i parametri precedenti.

Il presupposto € il collegamento del dispositivo a un 10-Link Master e I'attivazione della
funzione di memorizzazione nell’l10-Link Master.

| dettagli sulla sostituzione dei sensori sono riportati nella descrizione dettagliata di

10-Link:

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso
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9 Smaltimento

Il sensore deve essere smaltito conformemente alle norme specifiche del Paese vigenti
in materia. Nell'ambito dello smaltimento si dovrebbe provvedere al riciclo dei materiali
(in particolare dei metalli nobili).

INDICAZIONE

Smaltimento di batterie, dispositivi elettrici ed elettronici
¢ In base a direttive internazionali, le batterie, gli accumulatori e i dispositivi elettrici
ed elettronici non devono essere smaltiti tra i rifiuti generici.

e |l titolare € tenuto per legge a riconsegnare questi dispositivi alla fine del loro ciclo
di vita presso i rispettivi punti di raccolta pubblici.

| E
WEEE; - Questo simbolo presente sul prodotto, nella sua confezione o nel
presente documento, indica che un prodotto € soggetto a tali regolamentazioni.

10 Manutenzione

Questo sensore SICK non richiede manutenzione.
A intervalli regolari si consiglia di

e Pulizia di interfacce ottiche e custodia

« verificare i collegamenti a vite e a innesto

Pulizia

IMPORTANTE
Danni al dispositivo dovuti a pulizia impropria.
Una pulizia impropria puod provocare danni all’attrezzatura.

= Usare solo detergenti e utensili adatti.
= Kon usare mai oggetti appuntiti per la pulizia.

»  Pulire le superfici ottiche a intervalli regolari €, in caso di imbrattamento, con
un panno ottico privo di pelucchi (cod. articolo 4003353). Lintervallo di pulizia
dipende sostanzialmente dalle condizioni ambientali.

| dispositivi non devono essere sottoposti a modifiche.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le caratteristiche specifiche del pro-
dotto e i dati tecnici non sono garanzie scritte.

11 Dati tecnici

11.1 Dati tecnici

Il paragrafo “Dati tecnici” contiene solo un estratto dei dati tecnici del sensore.

| dati tecnici completi si trovano nella homepage con il cod. articolo del sensore.
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Caratteristiche

Distanza di lavoro

Distanza di lavoro min.

Distanza max. di commutazione

Soglia di commutazione regola-

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (Modalita 1 - Velocita)

25 mm (Modalita 2 - Standard)

25 mm (Modalita 3 - Precisione)

300 mm (Modalita 1 - Velocita)

500 mm (Modalita 2 - Standard)

700 mm (Modalita 3 - Precisione)

25 mm ... 300 mm (Modalita 1 - Velo-

bile per la soppressione di sfondocita)

Oggetto di riferimento

25 mm ... 500 mm (Modalita 2 - Stan-
dard)

25 mm ... 700 mm (Modalita 3 - Preci-
sione)

Oggetto con coefficiente di riflessione
90% (conforme a bianco standard ai
sensi di DIN 5033)

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (Modalita 1 - Velocita)

25 mm (Modalita 2 - Standard)

25 mm (Modalita 3 - Precisione)

220 mm (Modalita 1 - Velocita)

300 mm (Modalita 2 - Standard)

400 mm (Modalita 3 - Precisione)

25 mm ... 220 mm (Modalita 1 - Velo-
cita)

25 mm ... 300 mm (Modalita 2 - Stan-
dard)

25 mm ... 400 mm (Modalita 3 - Preci-
sione)

Oggetto con coefficiente di riflessione
90% (conforme a bianco standard ai
sensi di DIN 5033)

Valore distanza

Campo di misura
Risoluzione

Ripetibilita

Accuratezza

Tempo di riscaldamento?

1) Durante la fase di riscaldamento del dispositivo, i valori misurati sono soggetti

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 700 mm

1 mm

<0,5%

<4%

< 15 min

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 400 mm

1 mm

<0,5%

<3%

< 15 min

a una maggiore variazione (deriva termica).

raggio di emissione

Emettitore ottico

Tipo di luce

Dimensioni punto luminoso /
distanza

Massima dispersione del raggio
emesso intorno all'asse di tra-
smissione standardizzato (devia-
zione angolare)

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0.4 mm (250 mm)

<+/-1,0° (aTa=+23 °C)

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0.2 mm (150 mm)

<+/-1,0° (aTa=+23 °C)

Parametri laser

Classe laser

Potenza massima impulsi
Durata impulso
Lunghezza d’onda

WTM ZOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<2,5mW

4 us

655 nm

WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<25 mW

4 us

655 nm

Interfaccia di comunicazione

Tabella 12: Interfaccia di comunicazione

10-Link

10-Link
Velocita di trasmissione
Tempo di ciclo

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1,1

COM2 (38,4 kBaud)

3,4 ms

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1,1

COM2 (38,4 kBaud)

3,4 ms
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Dati elettrici
WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Tensione di alimentazione Ug DC10..30VY DC10..30VY
Ripple residuo <5Vpp <5Vpp
Consumo di corrente 25 mA 25 mA
Classe di protezione 12 12
1) Valori limite collegamenti
Ug protetta dall’inversione di polarita
ripple residuo max. 5 Vg
2) Tensione di misurazione CC 50 V
uscita digitale
WTMLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Corrente di uscita I,y <100 mA <100 mA
Commutazioni di protezione B, DV B, DV
Tempo di reazione 1,8 ms (Modalita 1 - Velocita) 1,8 ms (Modalita 1 - Velocita)
5 ms (Modalita 2 - Standard) 5 ms (Modalita 2 - Standard)
15 ms (Modalita 3 - Precisione) ? 15 ms (Modalita 3 - Precisione) ?
Frequenza di commutazione 275 Hz (Modalita 1 - Velocita) 275 Hz (Modalita 1 - Velocita)
100 Hz (Modalita 2 - Standard) 100 Hz (Modalita 2 - Standard)
30 Hz (Modalita 3 - Precisione) 30 Hz (Modalita 3 - Precisione)
1) B = entrate e uscite protette da polarita inversa
D = uscite protette da sovracorrente e da cortocircuito.
2) Durata segnale con carico ohmico
3)  Con rapporto chiaro / scuro 1:1
8) Valido per Q \ su Pin2, se configurato tramite software

Dati meccanici

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Tipo di protezione IP67, IPG9 IP67, IPG9
Temperatura ambiente di funziona- -10 °C ... +55 °C -10°C..+b55 °C
mento
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11.2 Disegni dimensionali
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Figura 24: WTM LOLXXXXXXXXXXXXV
@ Direzione preferenziale dell'oggetto
@ Centro asse ottico ricevitore
©) Centro asse ottico trasmettitore
@ Collegamento
® Foro di fissaggio @ 3,2 mm
® Elementi di comando e impostazione
@ Campo di misurazione del punto zero
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Figura 25: WTMZOLXxXxxxxxxxxxW
O) Direzione preferenziale dell’oggetto
@ Centro asse ottico ricevitore
©) Centro asse ottico trasmettitore
@ Collegamento
® Foro di fissaggio @ 3,2 mm
® Elementi di comando e impostazione
@ Campo di misurazione del punto zero
11.3 Diagrammi dei punti luminosi
Dimensions in mm (inch)
0.6 : i i
(0.02) —_—— | |
/ , —r— -
03 - 1
(0.01) | | i
— | |
0 i 1
S E—
03 o 1
(-0.01) \ E : : :
(-0.02)0 200 400 600 800 25 250 700
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50) (0.98) (9.84) (27.56)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figura 26: Diagramma del punto luminoso, long range
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Dimensions in mm (inch)
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-0.8 ! ! !
(-0.03)0 50 150 250 350 450 25 150 400
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72) (0.98) (5.91) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 27: Diagramma del punto luminoso, short range

11.4 Struttura dati di processo
WTx10 AOO
10-Link Vil
Dati di processo 4 Byte
Byte O: Bits 24 ... 31
Byte 1: Bits 16 ... 23
Byte 2: Bits 8 ... 15
Byte 3:Bits 0 ... 7
Bit O / tipo di dati Q.1 / Booleano
Bit 1 / tipo di dati Q.- / Booleano
Bit 2 / tipo di dati Qint1
Bit 3 / tipo di dati Qint2
Bit 4 / tipo di dati Qint3
Bit 5 / tipo di dati Qinta
Bit 6 / tipo di dati Stato di funzionamento del sensore
Bit 7 ... 15 / tipo di dati [vuoto]
Bit 16 ... 31 / tipo di dati Distanza intera senza segno (mm interi)
12 Glossario
ApplicationSelect The ApplicationSelect function is available for sensors with the Multi-
Mode function.
Selecting ApplicationSelect increases the sensing range of the sen-
sor and the sensitivity rises so that even shiny, dark and uneven
objects, even in an inclined position, are safely detected.
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13

13.1

13.2

172

10-Link I0-Link is a non-proprietary internationally standardized communi-
cation technology, which makes it possible to communicate with
sensors and actuators in industrial environments (IEC 61131-9).
I0-Link devices communicate with higher-level control systems via
an 10-Link master. The I0-Link devices are connected to these via
a point-to-point connection.

I0-Link enables communication between controllers, sensors and
actuators and allows the parameterization and reading-out of devi-
ces to be centrally managed.

Measuring range The measuring range can be anywhere inside the detection range.
The measuring range must always be completely inside the detec-
tion range.

MultiMode The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select

between various operating modes: e.g., Background Suppression,
Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two Independent Swit-
ching Points or Window Mode. The operating modes can be set
using the Teach-Turn adjustment (BluePilot) and I0-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various modes and functions: e.g., Background Suppres-
sion, Foreground Suppression, Single Value Teach-in, Two Value Teach-
in, Manual Teach-in, Speed, Standard and Precision Modes.

The various modes/functions can be set via the touch display or
|0-Link.

Response time The response time specifies the maximum amount of time that
elapses from when an event triggers the sensor to when a signal
is present at the output.

SOPAS ET SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient visualiza-
tion for configuring and parameterizing 10-Link devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device Description)
are available for all devices so that you can operate the 10-Link
devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs directly
and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency The switching frequency expresses the number of switching opera-
tions performed by a sensor over a defined interval of time.

Appendice

Conformita e certificati

Su si trovano le dichiarazioni di conformita, i certificati e le istruzioni

per l'uso attuali del prodotto. A tale scopo immettere il codice articolo del prodotto nel
campo di ricerca (per il cod. articolo: vedere la dicitura della targhetta di tipo nel campo
“P/N” oppure “Ildent. no.”).

Licenze
SICK utilizza software Open Source che sono concessi in licenza dai titolari dei diritti
fra gli atri delle libere licenze GNU General Public Licence (GPL Version2, GPL Version3)
e GNU Lesser General Public Licence (LGPL), licenza MIT, licenza zLib e delle licenze
derivate dalla licenza BSD.
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Questo programma viene messo a disposizione per I'utilizzo generale, tuttavia SENZA
ALCUNA GARANZIA. Quest’esclusione di garanzia riguarda anche I'assicurazione impli-
cita dell’accessibilita di mercato o I'idoneita del programma per uno scopo determi-
nato.

Ulteriori dettagli possono essere dedotti dalla GNU General Public Licence. Vedi testi
completi di licenza . Su richiesta i testi di licenza sono a
disposizione anche stampati.

9382969/2024-02-23 | SICK ISTRUZIONI PER L'USO | WTM10L 173
Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso


http://www.sick.com/licensetexts

WTM10L

Sensor Intelligence.




9382969/2024-02-23 | SICK
ol glol HE 7ts

MNE
W10
WTx10

M Z= A

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch

=0]

i)

AKX

SICK Inc.

Minneapolis MN 55425

Fol
n-r
o>
r
ful
Ral
2
r#
2
I
é)llé
El
0z
I_l_l_
H
=1
r#
o
rr

o
F||] HI
O X
> mn
2
A
rr
e
4
1
Jr
>
gh
rr
0%
{0
rr
Rl
E]
|
Iz
o
L
Il

puy

Hu

rin

e

o

%0

J'Tl'
=

rir o

rg I
o

Q

2L'

rr

» X

o

o

o

r

o

P
Q

o
2l
x
2
x
Q

H
Q'I_l
rr
0x
FH
rir
N
B>
=)
-+
1o
B>
Jo
TH
°
r
ul

© SICK AG. All rights reserved.

1= 2 1]

—_— =

O| EME SICK AGAIS| HE EML|CE.

CUS LISTED U K
wo.cowr o (O )

@ IO-Link

SAFETY

&7

2

S XI& A | wimioL 175



2
Off
A
I
x

=it
1 B BMOIEHGH ..o 177
2 OF T BBl e 178
3 [ L TS 179
4 1= 183
5 e b OO 184
6 E = N OO 188
7 BEOH BHZA e ee s e 197
8 MM A /EIOIE] BB 198
9 1 B TP 198
10 T = TR 199
11 A | TR 199
12 £ =200k TR 203
13 =TT 204

176 s X[E A | wIM1oL 9382969/2024-02-23 | SICK

of o giol HE 7ks



1 2 2 AM0i CHs

11 s KA HE -HE
DE XU AIESH7| Mol 215 XEME BB CH o MED 1 7152 sXK|6t
MAI2.
s KEME ME FHE0|0, Q20| HMER| 8 &= YW= 2of 2l oF ghct.
MES M3RtoAH ST & &S RIEME &7 FTAUAL.
ol &5 x| ZlAMollE Zeo mhat RIZo| SHElE 71 F& AlA=ol 52 L ot
8 mtsof @t XIZO| gigLch dof Bt HEE i 7| EE AlARC| &5 |

|

—
Aol A&Lich

1.2 o AHMIEF M2

—_

P/N}/{S/N}

32 £ Q& LICHE X "SICK Product IDE 0|28 AMIZE Algd' 10| k| 179).
Cte ME 7 MEo e M2 E0 o

o O] BEXQo| 2E 7188 cloim

« OIOIEHAIE

. JEtHHE

« CADOIOIE{ 2 x| EH

o QIBM(0: g MOA)

« AZEZL|0]

o SHAIME

1.3 712 U E2ME7 FE

YR|5HK| RoHE B AL E Az
Lt

— o

ﬁ Zn
Y EE AZSHENS SUE £ e 80| LHZE A& 2 LIERALICH

|C}.
| 32
-l
* | UX|SIX| 2ot R EM 2 E SUE = U /0| LHEZE A& S LIEFHL

vou
lgg
2
EH
rr
>
0%
A
o
mjo
r
m
I
rC
o

9382969/2024-02-23 | SICK
ol glol HE 7ts

el

f& xI&M | wimioL 177


http://pid.sick.com/

= ¢57} Oj74x QleLch.
218 FoiZl & MOIZ M HAIL.
|2lo| 73t 8 LiERLICE

2 ot =%
21 gt or ™ X|E

HE, 02E, FE2 AHEE A& HE 7ol A 2 4ok L
Ol ME2 7|ARF XI& Yo|& ot &0 ot Lt
x| OFMAIL.

AN E MOl S TOILE 7|8 714 Z7dol = B 5= ol MES Mxlst

ME2 &7 X P2 FE MHst7| 23 k|ofof FfLct.

ZE/1: Blojx EF1

ol ¥xlE Ctg EFE S ESELICL
o EN/IEC 60825-1:2014

e 21CFR1040.10 & 1040.112 &F &, 2019'd 52 8Y X} Laser Notice No. 56
of (& Mxt= 01|9I‘?:!.

34Kl Mg 7} 8 H{T0d| M. EN/IEC 60825-1:2014 2! Low Voltage Directive

2014/35/EUAIZ O MIES EAISE ZE MEZ YA M L|lE MTL X|=HE 7|

gto2 HWI7HE m 2 2lo|X ME2 2ol S5 10i s & LICh X|& 2006/25/EC

of (2 At Ot Mo CHEH BA @ F ALEol= 0|7} USBE B ME2 oI EE

@l EN 60825-1:200701| [rt2} H7t5HoF g LICt. 0| EF QI EN 60825-1:20070]| [[P
EtE MELHOIX SZ 22 BE BEREUCH O|TFHCHZ AF8E B otHsH X

oz Zb=3tc}.

Blo|X{7} =oi QFEFLICE
20| ot e MM st Flol ZRlE|o] Q& Lct

2.2 Qlado| xp4
MEO CHE 2 E Y2 HEA| SHE AHHE 4 F 10 HEHE Fo{ 2 ALgfo| A&s
OF &fL|C}.
R7Ag 2 Q1242 RHAlo| e Boig #8st T ARYHO 25 AR Hhotstod
(o)

2
o

178 x| & A | wimioL 9382969/2024-02-23 | SICK

ol glol HE 7ts



EBNEI
. MBS
. 4¥
o fH pda ZEFEO CHE X[A
2.3 =
WTx102(=) BHA ™ 2™ MAMolst “MdM” E= "ME S 2 X[Z)lL|ct & M
Me Z& HIYE SAoZ EXNE ZXIstE AR £ 7|ss #dF 1 YU&LICH
MES {HYASCRE =X HL CIE SHMo = AF2E Z2 SICK AGO| CHEH 2
& 77t R&stELUCH
3 MNE AMdE
31 SICK Product IDE O|&%t A& Al
SICK Product ID
SICK Product ID= ME&2 BE3S| ZAIRLICE Ol SAIM ME &tzd HEJH U= #
HO|X|o] A &S FLICH
SICK Product IDE EAE O|& pid.sick.com, & HE(P/N), dHHS (S/N)E 7~
HZt A= £eiAI2 22l5[o] J&LCH.
SICK Product ID= BT Ql/e = TR0 IAEQL QR ZEZE QU&LICH
Product ID &l
pid.sick.com/ ’
P/N  LAmrsLs/
S/N . Llwdil.

Z2/2: SICK Product ID

9382969/2024-02-23 | SICK
ol glol HE 7ts

2
ofn

x| & A | WTM10L

179



!

L0

.

Kl

1i0

.A
B

%0
o
|
ol

by

(o)

Lo

Kl

3.2

o

il

9

A 72|
z|2 43¢ ERIQ HEl

FE Al &S/

o

4

—

SPESEN-E (o

A

cil o]

CECECNCNCHS)

L
=

E{x|l C|A

3.3

Ljo

b3
&

Zd o]

C|A

=2

ol gio| #E 7t

9382969/2024-02-23 | SICK

[ﬁ Single Value Teach-in
[ﬁ Two Value Teach-in

TEACH

=
—

ol o] of
o= A0
M3 A

aL

=

A

HiE A
IBGS

C|AZg| o] oto]

C

X & M | wim1oL

=
S

pNg
~

180



V of

wnu___ K0 10

R 4 R g
_ o o <l ] sl <
3 X0 | IE m o B3 K0
il = <) = Hin = aof

K0
oF
<
| —
o =
o 2
]| Kl g
H u| u| Lo 2
Ul H M %0 bl
= al Kk mr i i oF 2 & <
N PU H K K Kl < T z R+
® = 4 5 89 O o % z 33
4 [
N ® S M O O a3 a & g 3&

181

25 X[ E A | WTM10L

1o 2 E0}7}7|

454
mm

- 164 mm -

cfo] &= it

Z
=

454
mm

- 164 mm -

Z2/4: C[A

=

9382969/2024-02-23 | SICK

o gfo] 7 7}



454 a =0 a =0 V 454

164 mm -

O
- XD

2 &/5: C/AE0H 0 &5 A ZAf

=
T
@ 3 &5t 7|2 HIZ#HE = 1 Lch

3.4 A8 7tsstz2eE 3 7|s

MMolE et ZHX| 2E, 8 2 A T7|E = 7|50| QI&LICH ALS 2 Zof
2l ALR 2 ML) El| IZI £ol|0[2t10-LinkE Soll CHYE ZEE dHE =+
A& LICH of7[0ll M OHE 7THR E HIE + &L

F1. 2 275

Y 7|= == =L
74-71s g | HHE AxBes, |HIEO| UE HE MAM7F tEXMoz EHE AKX

background ghlct

suppression)
oy | D8 AAlFes, | St HHE Ato] HE7H 2 HiE ool s =
foreground AME MM7FZ K| LCt HEA Rl Bl A HEZA
suppression) o| Ze%tLct.
MME 74 olo HE 2(9] gt 2 E L KIF

o] BHE g
£ Ol F2 0|85t YHAULICH
IsEE FEEES 3% B3 7122k IR0 ALS Bl Mg
x| ATERE UK EIE F5 W2 CIOlEE £
fa)! gyec LR EIE 5 d2 FUSZ COIEIE 27
182 s X[E A | wIM1oL 9382969,/2024-02-23 | SICK

ol glol HE 7ts




2C /7|5 ==l=4 =L
E|x|Ql & (B2 EXIQN | stLkel M HollM ElxIQlstod ZX| HRlE Mo
(BGS & FGS) guict.
& FHEEIRIQ | F Mo MEHEM o THEREl/F 7R 2o
(BGS) M E[x|Ql5to] Z x| HRIE Holghct & ddEY
ol Yo ZX| HRIE b xIELICH
OH "iF e Elx|Qlg M85tH ALE HEIE 1
TEACH @ o= MuE 4 et
£27.Q1 Q2 | ew|PNP PNP &3
74
wen | NPN NPN &3
ron | AL ZE(push- | FAl-E (push-pull) &
mp
Lo |LO 2tO|E E&(Q)
po | DO Ct=2 = &S(Q/)

B RHE|o] A& LICH

M dE2 7| HE “10-Link HE 0l A &

)-

3.5 E A QIE{H| O| A 10-Link
O| &0z &4l QIE{H|O|A 10-Link7¢
|0-Link S 412 Master-Device Al A|AEIQIL|CEH
MES 7IE 1/0 2E(SI0) EEE 10-Link EE(OL 2 &S £ Q&
7151t 7|El Oh7HEH 4 M2 10-Link 2EQF 7|2 1/0 2E0|MH & &fLCt
EZ S4B 0|A 10-LinkE Sl Cl2 22 7|s0| X[HELICH
o ROIEH MM MY
o 10-LinkMaster2 MM AlE C|X|E& M&
o MMO| AlZtEt 2 M
o  TIEk/Condition Monitoring
o Ex| A
o ZHESHE x| IA|
. Events
MY 7ts8t 7lsh sHE Melof CHst
olgh = &Lk
4 nh2 &l

HiE Al 2tS EIE ol&F o2 ¥
4 E

=l BEfZ(SIcK HAIMEl 28 2 E)S ALgstod MAME ot ElELct

9382969/2024-02-23 | SICK
ol glol HE 7ts

IS X

Il

2 M | wTmioL 183



https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf

ZE/6: E4 88 IS H1A FL

Mo et Exe| 7|2 &

o
2
=0
lo
Q'I_l
>
>
to
it
FA
|
o
(o))
~
pall
4>
H1
g

a8

2E/7: 4K &
Mol gt E2M el 7|2 Weko RolstiAl. & x: 23 7.

TUEZF
MMo| 2l HE = ET = 0.56NmULICH

5 7| Ex|
5.1 M7 x| X|I&
] B2
| ¥REZE HYoR ol B &4
3= Yol SHtEX| eto™ FH|7t £4F 5= JU&Lct
»  EX|E EHSE i BHE A| SELV/PELV(safety/protective extra-low voltage)E &
SHAIAIQ
[o] 24 .
» O|MMEEZ SZ I ZRIYLICEH
»  EX|IE EHSE M BHE A IEC 62368-1 EEE NEC Class 2 M 33 & x|9]
LPS(limited power source, M|8HEl ) E AL SHAAIL.
184 2= x|EAM | wiM1oL 9382969/2024-02-23 | SICK

ol glol HE 7ts



=0

S I

SR Yoz Qs FH|7F & EHL | 7[R| &t A A SE =+ A&LICH

SR Yoz Qs o 7| b7 2t S E o= J&LICH

»  TRE T HEH0M 2t0[o{— Zr S alfof B LICE.

» 7| AZG/SHA Al A MRS THOF BrLICH

» I AXIE RAES ZE T SR TS oF ghLct

» TIAARIS OE e EE & 2F A E E8loF & LICH

» A XNYES MESHT otololBE HX S| HAR Fo ¥xlel 32 S AU
ct.

» 2T Qe HEj9 2 Q 7ol A8 i, 7|2 2tolof AET)|E| HEFSHK| &
':E FolgfLct 32 ™Yol 5012 mf EF2ro] Ak 2{8i0| &LIch ofol

0 APOIE S| Mo M2|sHoF 7Lk

. ABK HH AlAE0 33 HolEoIM £ M HEWE i B0l mat Mets
of BHLict,

=

T

clolef #A|lo|= 2llojotz

»  TP(twisted-pair)M X C|O|E]| #|0|E 2 AFS&tLCT.

. EEE T e AE JHES e

. /\°|"I MY 33 X, 2E, AlH 2 2lZa0lH, ?_"E—'-*E'I Soil o8t 7t S

Yx|st7| 2 BF=Al EMC X 70| & E4|0|0P HSErLICH

» Fo|E HES MY BF 71|0|‘=' 9 | 7ol A‘IE 41 GAlsHA sidst
x| OHMAIL.

YAlolCigt P RIE 2K S5 HdsttiM Chg =2 SFalok F Lt

» HERO REl A o|E2E BHES| TEELICH

YRlolChgt P IE 2K S8 FYsteiH = Al 9| X|E S wetok gfLich

5.2 UL 521 x|&

e
X

53
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1

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated
either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

EZ /0 ZEQO| &t 5:

- %E—ll.’i’é.-‘ﬂHHo
- 2{0|0q: 2t0|oq A At
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« Q=CIX|HEH
« Qu/C=C|X|H &3, 10-Link
o L+=33 LUy

«  M=HX]|

DC: 10 ... 30VDC, 2 & "7|& At I 0|X| 199 C
2 2: WTM10LxxXXXxxxA00

WTM1OL-XXXXXxXxXA00
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4=BK Qu/C
L 2 1
3 4
£ 3: WTM10L:xx161xxxA00 / WTM10L-xx162xxxA00
WTM10L-xx161xxxA00 WTM10L-xx162xxxA00
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4=BK Qu/C
7|22k MF BGS FGS BGS FGS
Q Q Q Q
7|22k Quu/C Q Q Q Q

Il
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35 XA
F 4: T A FALZ(push-pull), PNP, NPN
HiZ x|
™
& 5: f1Z A FALZ(push-pull), PNP, NPN
™A A
™™
3 LI 3 +(L+)
l PNP : | | PNP |
| Push-pull Q <100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |
R L _ 3™
i_ ] + (L+) ;_ i + (L+)
] PNP | ! PNP ; |
| Push-pull Q <100 mA | Push-pull Q < 100 mA
i NPN i | | NPN |
L/ - (M) L/ - (M)
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5.4 10-Link 2E0{|A M S

ME2 10-Link ZEZ & 535t24™ & 5t 10-Link Masterol| M| ZE 2 1%
|0-Link Master® &3l AM04 A|AEl0| F7I2 S&ELICH

@ 10-Link Master2} 10-Link Device At O] 7| 0| Z!0[: =|CH 20m.

SEof 2HEF REMIEH A2 2P MIEH 10-Link A0 A 2 QlE = Q& LI

=

=
@ | 2 10-Link Master0i| 91243

O 43 35HH == M(Power) LED7} 2 04 A Master2}
Device Z+ 10-Link S410| & O|F 04 f

ps r|r

6 S THA|
6.1 SN

CHS HICIR= 7HOIM'EE 98t 7 BAHIE 2oiE LI
Z6: HlC/2 2

wTM10L MM 70| ElSE
i :
[=]e
https://video.sick.com/media/t/0_538a7d0I?
st=70
6.2 S

HHZE 4|t 7.

MME CHA Ao A HEerL|c kMol dhE My 2o| EXel ZYol| 2HE

LIXIE MEHEFLICH Mo & I 2(TIH AT Bl)7t 25| ZZAT Efo{ok &

LICHZ 2 8 & X).

HE Aot H&:

HIAIE ol 2| HRELICh Mol B TR AT )7} ehEs] Hs

& Ejoqof BfLICH I E 9 B X).
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289 5

2 g 2 MM ULCH ZX[E =42l g
2t 24 x| 48 Helxet BiE el x4 H2l(y)7t 7 X|=lo{oF &Lt

| 1R L He| aelz EXe] BtAI 5232 sHE CHolo{ 1o

X e, y=dHE Z K| H 2} HiZ (B4, 90%) 7t Z|A HE]).

QI 6%=EM®, 18% = 3|4 @, 90% = A (3) (DIN 503301 [} & EF H{AH 7|
). BEAL QI 71 22 CHA A E AF8 5o Z-E5HE Aol E&LC.

1E Z K| HelQ i B (H2 M 6% / EIM 90%) 7t =4 HE):

500mm 72/l 10mm(ZE 3- ), ZI HE|
300mm 2l 10mm(ZE 3--Ha), ®H 7HE|

W M

0>|

=
A x| 7ksE 7Y =2 Ex(vpo) Yt

e 250mm 2|0 0.6mm, Z! 72|
e 150mm HEZoIM 0.2mm, e 7zl

=
Z

F 7: WIM10L-xxxxx1, 2/ 72/
WTM10L-xxxxx1, Z! 742

2

& XIEM | wim1oL 189



Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
30
(1.18)
6%/6%
20 6%/90%_4
(0.79) ‘
6%/6%
6%/90%
6%/6% 5
6%/90% (Dy
10 Q)
(0.39) v /
/4
0 = X
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Z2/10: E& F4 WIM10Lxxxxx1

3

CICIS

0, 200 400 600 800
! (7.87) (15.75)  (23.62)  (31.50)
i Distance in mm (inch)
3 ¢/D |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

ZE2/11: WIM10L-xxxxx1

= 7'<|_T|_9_| A

ZHOOD>Q@O6

FZ 8: WIM10Lxxxxx2, Z=2 HE/
WTM10Lxxxxx2, &2 7{2|

el

190 f& xI&M | wimioL

e E

A
EX|, A HIAIR 6%, ZE 2: &
S|, A EAS 6%, ZE 3

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 500 mm
Needed minimum distance to white
background y = 10 mm

In

0
rot
o
o7
I>
e
o
N
u

T
)
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

7 fg) ‘ Example:

’ Safe suppression of the background

6%/6%
6%/953/ White background (90 %)
3

20

(0.79)
6%/6%
6%/90%
@7
10
6%/6%
(0:39) 6%/90%
(D\ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 - X background y = 10 mm
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

28/12: E& Z 4, WTM10Lxxxxx2

@O

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

3 c/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Z2/13: WTM10L-xxxxx2

® HAeM S|, & HHAL2 6%, 2E 1: AIIE
) H2M Ex|, A HHALE 6%, ZE 2: EE
® HA2M E x|, =4 EIAE 6%, 2= 3: HY
A Z| A A2E HEl(Imm)

B Z|ch A& HEl(mm)

c Alof

D HHZE X E QI8 Hel A3 AHgE 4
oEt 1ol MHsg I MY AQE HeEl He
)th

HZ E 4 Ho[x| 1870] MEE = 7|52 HAYLICH CIX[YH E30| & X % 4
1 0|%| 18701 MBE CHZ O 0{X|X| S B2, AL B m7ig =0

i3 HEIFGSE B E wTm10
2™ 2™ dMol= BllHHA slZo| 2 ELICH BrAL2 1t Bl E ?|x|= 2|CHE 2
st | XISHoF BLICH Z ™ 2™ dlAQt HHZE Atolol z[CH 7HEl(x) 2t 4 SR £0|
(y)& &80k gLIct Uit o 2 FGS 2E&= 71H[0]04 “*'EOHA-I o Zgst A
g ZX|st= ol ArSELCh
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A8 BE 2 MY 2l Cholo{ 2 =(Ef = # 9, I|O[X| 192) )E Ab25t04 MlA{ 2 bl
B¢ Hel, 2L EX = | H7="'F_§7'<I9-I BHAL S22 HImFLIChx = 7*7<| Hel,y =
Z|A 2/ £0|). AL Q6% = EM 1, 90% = B A 2(DIN 503301 [FE EF Hi Al
71&).
A2M H1E oF AR HR M Al 2[4 S A = 0= 2l = 6%)
e 500mm HZIM 10mm(2E 3- &), Z1 HE|
e 300mm HZ/0A 10mm(2E 3- L), T2 HE
2 9: WIM1O0Lxxxxx1, Z/ HE/
WTM10Lxxxxx1, Z! 42|
Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)
6%/6%
20 O%/G%
(0.79)
6%/6%
90%/6%
6%/6%
90%/6% /
10 Q)
(0.39)
o X Background
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50) Black background (6 % remission factor)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Z2/14: E& Z4, WTM10Lxxxx1

®
)
®

25 300
25 50
s 70

0, 200 400 600 800
; (7.87) (15.75)  (23.62)  (31.50)
i Distance in mm (inch)
| c/D |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Z2/15: WTM10L-xxxxx1

© d24 A, éﬁ HHALE 6%, ZE 1: A&
@ HA2M EX|, i Mg 6%, ZE 2 EFE
®  ZeMEBA Ry HAS 6% 2C 5 AL
A 2| A ALAE HE|(mm)
B Z|cH £ 21F 7HEl(mm)
c Alok
D HHZ RIS IBH QI AU UM M
o2k x|1o| deg fIF HE AT HeEl el
A

192 g XA | wiM1oL

Distance of sensor to background x = 500 mm
Required minimum object heighty = 10 mm
For all objects regardless of their colors

B
n
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F 10: WTM10Lxxxxx2, 2= 72/
WTM10Lxxxxx2, B 7{2|

Minimum object height in mm (inch)

Example:
Reliable detection of the object

y
30
(1.18)
6%/6%
90%,/6%
2/
20
(0.79)
6%/6%
9O%I/6%
@7
10
6%/6%
(0:39) 90%/6%
o= X Background
0 50 150 250 350 450
(297 (5.91) (9.84) (13.78) (17.72) Black background (6 % remission factor)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

ZE2/16: E4 T A WTM10Lxxxxx2

= -

®
)
®

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)
i Distance in mm (inch)
3 ¢/D :
A B

Recommended sensing range for
the best performance

ZE/17: WIM10L:xxxxx2

Distance of sensor to background x = 300 mm
Required minimum object heighty = 10 mm
For all objects regardless of their colors

® H2M 2x|, Eo HHALE 6%, 2E 1: AT|E
@) HoM SR, At BHAIE 6%, ZE2: BF
® e =&, &AEAFE 6%, ZE 3: HY
A Z| A& ALE HEl(Imm)
B 2| A2/E HE|(mm)
c Alok
D HHZ UXE QIFH He| AR UAIZE A™
og xpolMHsg st HE AQE HEl He
AH
6.4 kS

25 7

CSt 20| AP A E|o JI&LICEH

Z11: F 7Y

BIEE BGS
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S ZE EFZC
EH7Is Q1 Z Al-Z(push-pull), LO
Q2 2= Al-Z(push-pull), DO
M| AHE A} QIE{H|O|A T2 MA Y
|
=9 >
- E-o = v
— SRR > |- - 5
e —> @
,,,,, e
- ©
g «—
" O
® asa

g 4—‘ Q1 LO PNP
| 4 DO NPN

Q2 x Push/

Pull

v
v

ZE8/18: HA| AFEA} LIE/HO]A Z ZAA Y
® Hel C|AZ2 0]

=
T
@ HIC|20{ M MultiMode Mo B E T4 SMHET &0ls £ Ql&L|Ch.

EE

6.4.1 +4-7ls ¢al

T4 S8l 7|5 el tiE HF(BaS) & HE H(FGS) Soil A MEfE = U

el
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6.4.2 E|X|

9382969/2024-02-23 | SICK
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TEACH

454

mm I
BGS

- 164 mm -

o

\4

28/19: 75 22| B EA|

MME 37kK] EIXIQI M E MSELICH
El

st EIXIQ SME H SHMIR.

TEACH

o

ZE/20: E/X/2 Ef A E A/

=l Zf EIXIQI(BGS 2! FGS)
stLEO| A% Mo M E|x|215t0{ ZH X| {2 HolgtLct.
[e]

| AHS Bt Eol MEEfLIC

F el dEH™EEA & 7HE R/ F 7S RIE) oM E[RIQIstod Z K| & HelF

el
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) Q1 LO PNP

—p| DO —p NPN
E_> Q2 x Push/

Pull

6.4.5 I e M

454

mm

- 164 mm -

o

6.4.6 10-LinkE S8t M™
MME EHRIOIMH 502 MASHR| &1 10-LinkE S8l THE =% Ql&L|CH
10-LinkE 0|88t MY W2 F J7FX|LcH
A

e  SiLink-BoxZ S8t MM (T8 AZ E Q| 0]: SICKL| SOPAS ET)
O|E 2|3l SiLink-BoxZ 0|&35+04 MAME USBZ HFE{0| AL AAIL.
o 10-Link Master(PLC)S %?_F M 0o SIG350

ol ok

=
Engineering Tool )2 2 24 éE.J MES 210 HetstH E|IAESI T MHE &= &L
Ct.
M-of 28t XEMIEH AFE 2 A MIBHI0-Link oA & QI8 4= Q& LTk
).

7 2o sHZ&
ol sHE E= M| 7|sof EXI7t M7AS W F &t oF te =XIE EoELIC
LED/2F B4 el =X
=M LED7F AHAXIX| 4L Z | MY 3= BT e 32 Ry, oA A
ghluct. 71 HAZE HE7olg &
I i,
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https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf
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LED/2 7 &4t el =X

BN EDTE R, B BRof | Mot A ZF HEIPEHF | H X HRIE St
XIS VS

XM7Y R0l U, =BM | MAMet 2X 7t HEIZHHFE | A/E HEl =217
LED7| #HXIX| &S FHL AE AHE7H 4R

sl ME

d F2ol 2A7t laLich = | 24 EH Ol HolZ)o 2R | &S 2, 74 A &5 £
AL LED7t ARIXI SO B | 3 45, A g golstalAle
steluict.
A LEDTF 2t Mok 27 2t HEIPF S | 2918 A2l Hd /5 &0l
ZLick. / ZF0| 279t 2t
2 HBEIX| staLIc
EIXIQAIE @R 7t 32 64 | MA o2 E 2oty ELTEIRELTET
EAElRiE LI
=M (g7t HRIXI gba | Mol ZEol s Mel B2 Fx7H Y olet
Mg mAELICH

Y HYez So7t7| HEE Sall HMEX| 3T Yoz sotd + &Lt O :

—

54 10-Link & %0l A Zfolf 52

HA

| 7|

X & M | wim1oL

Zhof 234 X| &2 MH|A CIoE{ol| M & QI8 £~ Q&L
34RH MH|A Cllo|E{od] 28t REM|ISH AFEE2 A MISHI0-Link A0l Eolg 4 Q&L
Ch( ).

o x|/clolE Eat

D E |0-Link & x|0f|= 24 & £ 7|S - Data Storage(DS)7F EFRHE|0{ Q& LICH. 10-
Link Data Storage 7|S 2 0|835t0{ 7|& D748 XMESt L WA E X2 MEE &

A& Lch

0|& M= & &IZ 10-Link Master0ll 21735} 11 Storage 7| S 2 10-Link Master0| A & 43
3} sl of ?Jl_ll:l-.

MM Ao 23 REMIEH AFE 2 A MIEH 10-Link ABOIM & leh & A& LICK
).

MME fEE I7HE ol et H7[sHok B LICH HI7| Al Mz8 MEE5E o
afioF gLICHES| Has)

=

T

HHE{2|, 7| 2 MR 7|7]9] © 7|

o AN FE et HHE{E], S|, M7| LU ™AL 7|72 MEMET7|2 o 7|60 A
= °F ElucH

. RAHE MH|A £=Ho| ZL o248t 7|712 SiE 33 &Aoo ZClE X
QI—rE ElL|Ct.
WEEE; ™ 7= uitcce= 2 2Mol Qe ol 7|5 & MEo siE #& 0] &
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10 AH]
Ol sick MM = HH|7t 2 eigLct.
SICKE YHet AlZt 2t HE £
. BEEHUNSE HAT
o UAMAMZERR E2{O HAZBFE MO XS HEYELICL
Ha
| B2
) s AR QIR FR £4h
B H HastH &R0 &4 E = JUsLIch
» HESE HA 79 MATH AR AAIL.
» IIER EXME HA0 ALSSK| DA AL
» ZSEIHSHEQ=HXRHe (RS #H3E 4003353)22 HI|MeE H
ASHAAR. HA 7HHE F2 FH Aol wek &2k RLIch
xlof HEE 7t M= o Euict
o g{o0] HZ 7hs. HAIE ME SHI 712 ClolEls AT 2B AtgHol obuich,
A [
11 7= A&
11.1 7l& MY
"7|= olo|E" &oll= MM 7|= ClO|E{e| YR B T E|o] /&L Ct
MA| 7|& dlo|E{= &m0l K| oM MM ME HE 2 Fot= = UaLct
EX|
= o
2213 He|
WTM ZOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX

F|& 4R HL 25mm(EE 1- AI|E) 25mm(EE 1-AI|E)
25mm(ZE 2- EF) 25mm(ZE 2- EF)
25mm(EE 3- A2 25mm(EE 3- M)

Z|CcH 24 x| H< 300mm(2E 1-AIIE) 220mm(2E 1-AIIE)
500mm(EE 2- E &) 300mm(ZE 2- EF)
700mm(ZE 3-H2) 400mm(2E 3-Ha)

HIE LM E 2al 2AE AZL 25mm ... 300mm(ZE 1- AT|IE) 25mm ... 220mm(EE 1- AI|E)

Zd7ts 25mm ... 500mm(2E 2 - EF) 25mm ... 300mm(2E 2- £ F)
25mm ... 700mm(2E 3- Ha) 25mm ... 400mm(2E 3- Ha)

BlHHA S5 A BEARZ 0] 90%2! 2 X|(DIN 5033 &4t BFARZ 0] 90% 2! Z#|(DIN 5033
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A X|& 7|2 4us 4ys
k& 655nm 655nm
sS4 elEHolA
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10-Link
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EM Azt 3.4ms 3.4ms
7| clole]
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3= M ug DC 10...30 V¥ DC 10 ...30 V¥
== <5 Vpp < 5Vpp
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Hs: 52 > 12
1 BhAHIEL
U A U= ES
TR 2IE A|0H 5V,
2 ¥4 ©epe 50V
CIX " &3
WTM ZOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
EH TR Inax <100 mA <100 mA
23 32 B, DV B, DV
SE Alzt 1.8ms(2E 1-ATI|E) 1.8ms(EE 1-ATI|E)
Bms(ZE 2-E &) Sms(ZE 2-E&)
15ms(2E 3- 22 15ms(2E 3-3al)2
AQE Fut 275Hz(EE 1- ATI|E) 275Hz(EE 1- AI|E)
100HZ(RE 2- £ &) 100Hz(EE 2- B &)
30Hz(EE 3-&H2h3 30Hz(EE 3-H2)3
) B=YUE A3 Y|
D=&3 urifF 9l otef gy
2) S ME AMZHAE B35 UR)
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8 AZEQ0IZ2 FME F2 Pin22| Q\0oil SHE
7|Hl =lo|E
WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
CIEZX EE 52 IP67, IP69 IP67, IP69
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Dimensions in mm (inch)
0.6 : i i
(0.02) —um B | |
| —————
03 s 1
(0.01) | | i
— | |
0 i 1
S —
-0.3 ol | i i
(-0.01) —~— E 3 3 3
-0.6 ! ! .
(-0.02)0 200 400 600 800 25 250 700
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50) (0.98) (9.84) (27.56)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
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Dimensions in mm (inch)

0.8 ' i i
(0.03) = ! 1 |
04 Pl | -f
002 N - L 1
0 o | : :
/"\ 1 i i
—>—‘—<7
047 \ of | : :
(-0.02) n E/ 3 3 3
-0.8 ! ! !
(-0.03)0 50 150 250 350 450 25 150 400
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72) (0.98)  (5.91) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Z8/o7: BE Cfo/of2 2 B2 HE/
11.4 IZZMA GO +=
WTx10 A0O
10-Link Vi1
=2 M4 dlo|E 4HIO|E
HIO|E 0: HIE 24 ... 31
HIO|E 1: HIE 16... 23
HIO|E 2: HIE 8...15
HIO|E 3: HIE Q.. 7
HIE o/HI0|E §& Qu/ = El(Boolean)
HIE 1/00|E 3 Q/E2l(Boolean)
HIE 2/CI0|E R3 Qinta
HIE 3/00|E /1 Qint2
HIE 4/0|0|E R Qints
HIE 5/0|0|E % Qinta
HIE 6/HIOIH &3 MM =E A EY
HIE 7 .. 15/CI0|E 8 [Hlof US
HIE 16..31/0I0|E &8 235 gle ™ AZI(TA mm)
12 &0

ApplicationSelect

The ApplicationSelect function is available for sensors with the
MultiMode function.

Selecting ApplicationSelect increases the sensing range of the
sensor and the sensitivity rises so that even shiny, dark and
uneven objects, even in an inclined position, are safely detected.
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10-Link

I0-Link is a non-proprietary internationally standardized
communication technology, which makes it possible to
communicate with sensors and actuators in industrial
environments (IEC 61131-9). 10-Link devices communicate with
higher-level control systems via an |0-Link master. The 10-Link
devices are connected to these via a point-to-point connection.

I0-Link enables communication between controllers, sensors and
actuators and allows the parameterization and reading-out of
devices to be centrally managed.

Measuring range

The measuring range can be anywhere inside the detection range.
The measuring range must always be completely inside the
detection range.

MultiMode

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various operating modes: e.g., Background Suppression,
Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two Independent
Switching Points or Window Mode. The operating modes can be set
using the Teach-Turn adjustment (BluePilot) and 10-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various modes and functions: e.g., Background
Suppression, Foreground Suppression, Single Value Teach-in, Two
Value Teach-in, Manual Teach-in, Speed, Standard and Precision
Modes.

The various modes/functions can be set via the touch display or
|0-Link.

Response time

The response time specifies the maximum amount of time that
elapses from when an event triggers the sensor to when a signal
is present at the output.

SOPAS ET

SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient
visualization for configuring and parameterizing 10-Link devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device Description)
are available for all devices so that you can operate the 10-Link
devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs directly
and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency

The switching frequency expresses the number of switching
operations performed by a sensor over a defined interval of time.
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The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:
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a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 BEHEICET 5 CHER

1= 1/0 E— R TOENE

- TS UEf EVEIDYT

- DAY IJ14T70r
TRTOBSHIEHENELEINE T T, fHESEEAVICLBRWTLES,
ALsRAZEDA (TR) :
BN = &

WH=H&

BU=&®&

BK = B2

Q=FTI%ILHEAN
QL1/C=7_—:/9}IJII:EIjj\ |O-Link
o L+=MH4EEFE (Up)

o M=

L] L[] L[] L] L] L[]

DC: 10—30 V DC. £ "Hfif{tiz", X— 231 C
Z£ 2: WTM10L-xxXXXxxxA00

WTM10L-xxXXXxxxA00
1=%8 + (L+)
2=H& MF
3=Ff - (M)
4=Ef Q.4/C
L 2 1
3 4

7 3: WIM10L-xx161xxxA00 / WTM10L-xx162xxxA00

WTM10L-xx161xxxA00 WTM10L-xx162xxxA00
1=%E +(L+)
2=HE& MF
3I=F& - (M)
4=-Ef Q.4/C
T7 A5 MF BGS FGS BGS FGS
Q Q Q Q
T7AILE:Quy/ Q Q Q Q
C
218 ik BB & | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK

ERARICOEELTEFELLICERET HIBENTENET D THLALHT TIRZELY,




RGeS

x4 E=HE). 7w 2 7/, PNP. NPN

BRI
e o
l PNP ; |
| Push-pull Q<100 mA
i NPN |
L _— oM™
e o
l PNP |
| Push-pull Q<100 mA
i NPN i |
L _— oM™
7 b: I, 7w 7/, PNP. NPN
Eik=sitlkal
= 5%

71N 4\\
e o e o
I PNP : | | PNP |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |
L _— g W™ L _— o W™
e o e o
I PNP | | PNP ; |
| Push-pull Q<100 mA st ] Q < 100 mA
i NPN i | | NPN |

— - (M) — - (M)

9382969/2024-02-23 | SICK
RRABICOEELTEFELLICERT HIBENTENET D THLALHT 7RIS,

ERi% 160 = | WTM10L 219




Enik

AEAE

5.4

6.1

6.2

220

|IO-Link E— R TtV DOHE

DB % 10-Link E— R TERAT 5 (CIE. BYIA 10-Link Master [CHE#t 9 2B H
%D 9, TNENLUTHIE Y AT ANOERZHEENMITOhhET,

XE
@ IO-Link Master & 10-Link Device Bl D — 7 )L &x K 20 m,

MEDFMICDONTIE, 10-Link DFFMlFRIAZ CB LS LN

XE
@ i‘lqj[:lﬁl:]b\ 10-Link Master ‘\_J—_El% ‘\.?ﬁ‘%}bé hé é_’_ %i@@ (POWer) LED 75\ ‘Jj/m lJ 4
zatt-r/\»rzf'aﬂd) IO-Link BIENHEEEL TWBH I ENREINET .

SwywyvazZyvy

L) [T
Iy vazZv /o< DFIEZUTOHEICRLET,
7 6: EjEDWE
WIMIOL EvH Iy yazZvy ElirE
e
https://video.sick.com/media/t/
0_538a7d0I?st=70
AR
HERISToARAEE:
tyﬂ%ﬁ%%Eébﬁiﬁcﬁ@&%ﬁ—Aﬁﬂ%%@¢%E%té;5tm
BRUEY, toHyoxEmE (70Y MAHN=) ORAZESHDOHA—T]HEN
Z t%ﬁ@; LTz [ 8 &),
_ ®
& 8: g
IS T DA RAE:
VO EERICELEET., EyYORFER (7OY MAHN-) OBRFRZEZ LD
A=t EZER LTSV K 9 B8],
iRt BAE | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK

RBABICOFEL TR P ELLICERTHEANTEVETDOTHLNLH I T EIZEL,


https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf
https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf

RGeS

B 9: 772

6.3 ERAZH DR

WTx10 (&, BRELUTRIIHIREN S ORFAABL /Y TI, REHT 2K
MPZDOERICHSDERDILARHFARICIHU T, RESNIEHERE () EHR
DE D&/ (v) AHEFTESNET.

EN{EIRE BGS {i+& WTM10

BRHEEHS L OEHRYE L UEEANDERH. &5 FICHERYIOILAREEEZ. Wit
ITHMICE>TRELET (x = IR, v = RHEREEROBOR/NERH (B
&, 90%)) HiENRETER 6% = 2 @, 18% = k2 @, 90% = Bt @ (DIN 5033
[CEHL-ABICEDL), MRS ROBENVTSEYZ2ERAL CHAET 2 L2H
#HHLET,

RESNICRHRREE BR & O&/BEE (BE 6%/ BE 90%) :

e 500mm DEEETI0OMmM (E— R 3-2EE). avsLyy
e 300mmOEETIOMM (E—R3-5REF). Ya—rLVvY

@ &
S/NMEHEYHE (MDO) —#%:

e 250 mm DFEEET0.6mm. OVI LYY
e 150 mm DT 02mm. ¥Yg—hL VY

27 WIMT10L-xxxxx1, QoL >
WTM10Lxxxxx1, AvTL vy

9382969/2024-02-23 | SICK Hy #% 5t BF & | WTM10L 221
RBABICOFEL TP ELLICEERETHIEANTEVETDTHLMNLHI T EIZEL,



EiRGREASE

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
™ fg) Example:
’ Safe suppression of the background
White background (90 %)
6%/6%
20 6%/90%_4
(0.79) ‘
6%/6%
6%/90%

6%/6%

6%/90% ®y
10 @

(0.39) / ‘
/ Black object (6 % remission)
/

Set sensing range x = 500 mm
Needed minimum distance to white

0 [ X background y = 10 mm
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

B 10: #5147, WTM10L-xxxxx 1

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)
Distance in mm (inch)

C/D

B

> -

Recommended sensing range for
the best performance
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

7 fg) ‘ Example:

’ Safe suppression of the background

6%/6%
6%/953/ White background (90 %)
3

20

(0.79)
6%/6%
6%/90%
@7
10
6%/6%
(0:39) 6%/90%
(D\ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 - X background y = 10 mm
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

& 12: FF1ER#R. WTMT0L-xxxxx2

0 50 150 250 350 450
(L97)  (6:91) (984 (1378) (17.72)

Distance in mm (inch)

C/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%
20 90%/6%
(0.79) ©)
6%/6%
90%/6%
6%/6% 4
90%/6% @y
10 @
(0.39) y
o X Background
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 500 mm
Required minimum object heighty = 10 mm
For all objects regardless of their colors

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
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O EEn |

Ol 709
0 200 400 600 800
; (7.87) (15.75)  (23.62)  (31.50)
i Distance in mm (inch)
3 c/D !
A B

Recommended sensing range for
the best performance
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%

90%/6%
i
20
(0.79)
6%/6%

®7
10

6%/6%
(0:39) 90%/6%

@

- Background

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)
Distance in mm (inch)

0 X

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 300 mm
Required minimum object heighty = 10 mm

Recommended sensing range for For all objects regardless of their colors

the best performance

X 16: $F1ERI#R. WTM10L-xxxxx2

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)
i Distance in mm (inch)

C/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance
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Dimensions in mm (inch)
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ApplicationSelect

The ApplicationSelect function is available for sensors with the
MultiMode function.

Selecting ApplicationSelect increases the sensing range of the
sensor and the sensitivity rises so that even shiny, dark and
uneven objects, even in an inclined position, are safely
detected.
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10-Link IO-Link is a non-proprietary internationally standardized
communication technology, which makes it possible to
communicate with sensors and actuators in industrial
environments (IEC 61131-9). I0-Link devices communicate
with higher-level control systems via an 10-Link master. The
IO-Link devices are connected to these via a point-to-point
connection.

|O-Link enables communication between controllers, sensors
and actuators and allows the parameterization and reading-
out of devices to be centrally managed.

Measuring range The measuring range can be anywhere inside the detection
range. The measuring range must always be completely
inside the detection range.

MultiMode The MultiMode function is used with photoelectric sensors to
select between various operating modes: e.g., Background
Suppression, Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two
Independent Switching Points or Window Mode. The operating
modes can be set using the Teach-Turn adjustment (BluePilot)
and |O-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to
select between various modes and functions: e.g.,
Background Suppression, Foreground Suppression, Single
Value Teach-in, Two Value Teach-in, Manual Teach-in, Speed,
Standard and Precision Modes.

The various modes/functions can be set via the touch
display or IO-Link.

Response time The response time specifies the maximum amount of time
that elapses from when an event triggers the sensor to when
a signal is present at the output.

SOPAS ET SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient
visualization for configuring and parameterizing 10-Link
devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device
Description) are available for all devices so that you can
operate the 10-Link devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs
directly and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency The switching frequency expresses the number of switching
operations performed by a sensor over a defined interval of
time.
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Opisany produkt
W10
WTx10

Producent

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Niemcy

Miejsce produkcji

SICK Inc.

Minneapolis MN 55425

Stany Zjednoczone

Informacje prawne

Niniejsza instrukcja jest chroniona prawem autorskim. Wynikajace z tego prawa sa
wilasnoscia firmy SICK AG. Powielanie niniejszej instrukcji lub jej czesci jest dozwolone
tylko w granicach okreSlonych przepisami prawa autorskiego. Zabrania sie dokonywania
jakichkolwiek zmian w instrukcji, a takze skracania lub ttumaczenia jej bez uzyskania
wyraznej pisemnej zgody firmy SICK AG.

Marki podane w tym dokumencie sa wiasnoscia ich odpowiednich wiascicieli.

© SICK AG. Wszelkie prawa zastrzezone.

Oryginalny dokument

Niniejszy dokument jest oryginalnym dokumentem firmy SICK AG.
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1 Informacje o tym dokumencie

11 Informacje dotyczace instrukcji eksploataciji

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac doktadnie przeczytaé instrukcje eksploataciji,
aby zapoznac¢ sie z czujnikiem oraz jego funkcjami.

Instrukcja eksploatacji stanowi czes¢ sktadowg produktu i musi by¢ przechowywana
w sposOb zawsze dostepny dla personelu. W razie przekazywania produktu osobom
trzecim nalezy rowniez przekazac¢ instrukcje eksploatacji.

Niniejsza instrukcja eksploatacji nie okresla sposobu obstugi oraz bezpiecznej pracy
maszyny lub systemu, z ktorymi produkt moze byé ew. zintegrowany. Wiecej informacji
na ten temat zawiera instrukcja eksploatacji maszyny lub systemu.

1.2 Wiecej informaciji

Strone produktu wraz z dodatkowymi informacjami mozna znalez¢ za pomoca identyfi-
katora produktu - SICK Product ID:

{P/N}/{S/N}
(patrz "ldentyfikacja produktu za poSrednictwem SICK Product ID", strona 243).

W zaleznosci od produktu dostepne sa nastepujace informacje:

¢ Ten dokument we wszystkich dostepnych wersjach jezykowych
e  Karty charakterystyki

¢  Pozostate publikacje

e Dane CAD i rysunki wymiarowe

e  Certyfikaty (np. deklaracja zgodnosci)

e  Oprogramowanie

e  Akcesoria

1.3 Symbole i konwencje przyjete w dokumentaciji

9382969/2024-02-23 | SICK
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Wskazowki ostrzegawcze i pozostate wskazowki

NIEBEZPIECZENSTWO
Wskazuje na sytuacje bezposredniego zagrozenia, ktora, jesli nie zostang podjete srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Smierc lub powazne obrazenia ciafa.

OSTRZEZENIE

Zwraca uwage na potencjalne zagrozenie, ktére w razie niepodjecia Srodkéw zapobiega-
wczych moze prowadzié¢ do Smierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTROZNIE

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli nie zostana podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Srednio ciezkie obrazenia ciata.

WAZNY

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli nie zostang podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé szkody materialne.

WSKAZOWKA

Wyréznia przydatne porady i zalecenia, jak rowniez informacje dotyczace efektywnej
i bezawaryjnej pracy.
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Instrukcja postepowania
»  Strzatka oznacza instrukcje postepowania.

1. Kolejno$é instrukeji postepowania jest numerowana.

2. Nalezy stosowa¢ sie do numerowanych instrukcji postepowania w zadanej kolej-
nosci.

v’ Znacznik ten oznacza wynik danej instrukcji postepowania.

2 Dla Panstwa bezpieczenstwa

2.1 0golne instrukcje bezpieczenstwa

Podtgczenie, montaz i konfiguracje wolno przeprowadza¢ wytacznie
@ wykwalifikowanym pracownikom.

o Niniejszy produkt nie stanowi elementu bezpieczenstwa w rozumieniu
dyrektywy maszynowe;.
Nie nalezy instalowaé produktu w miejscach narazonych na bezposrednie
% promieniowanie UV (Swiatto stoneczne) lub inne warunki pogodowe.
Produkt musi byé odpowiednio zabezpieczony przed wilgocig i zanieczy-
szczeniem.

Informacje dotyczace lasera

OSTROZNIE
Zaktécenia, manipulacja lub nieprawidiowe uzytkowanie moga prowadzi¢ do niebez-
piecznej ekspozycji z powodu promieniowania laserowego.

Emitowana wigzka Swietlna nie moze by¢ ogniskowana za pomoca dodatkowych urza-
dzen optycznych.

* LASER
1

Rysunek 1: Klasa lasera 1

Urzadzenie to jest zgodne z nastepujacymi normami:

¢ EN/IEC 60825-1:2014

e 21 CFR 1040.10i1040.11 z wyjgtkiem odstepstw zgodnie ze wskazdéwkg doty-
czgcg lasera nr 56 z dnia 08.05.2019

Ten produkt laserowy odpowiada klasie lasera 1 po przeprowadzeniu oceny ha pod-
stawie dyrektywy niskonapieciowej 2014/35 / UE, ktéra ma zastosowanie do wszyst-
kich producentéw wprowadzajacych produkty na rynek, w potaczeniu z norma EN/IEC
60825-1:2014 w aktualnie obowiazujgcej wersji. Ze wzgledu na r6zne wymogi usta-
wowe dotyczgce bezpieczenstwa i higieny pracy zgodnie z dyrektywg 2006/25 / WE,
produkt ten musi byé oceniany na podstawie starszej normy EN 60825-1:2007. Zgod-
nie ze starsza norma EN 60825-1:2007, produkt ten jest czeSciowo sklasyfikowany

w klasie laserow 2 i jest uznawany za bezpieczny, jesli jest uzywany zgodnie z przezna-
czeniem.

Laser jest bezpieczny dla oczu.

Oznaczenie lasera znajduje sie na nadruku na obudowie czujnika.
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2.2 Kwalifikacje personelu
Wszelkie prace przy produkcie moga by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowany

i upowazniony personel.

Wykwalifikowany personel jest w stanie wykonywa¢ powierzone prace oraz samodziel-
nie rozpoznawac i unikaé mozliwych zagrozen. Wymagania to np.:

o  Wyksztatcenie specjalistyczne
e Doswiadczenie

e Znajomo$é odpowiednich przepiséw i norm
23 Przeznaczenie

WTx10 to optoelektroniczny fotoprzekaznik odbiciowy z wyjSciem wartosci odlegtoSci
(zwany dalej ,,czujnikiem” lub ,produktem”) do optycznej, bezkontaktowej detekgji
obiektéw. Jesli produkt jest uzywany do innych celéw lub w jakikolwiek sposéb modyfi-
kowany, wygasajg wszelkie roszczenia gwarancyjne wobec firmy SICK AG.

3 Opis produktu

3.1 Identyfikacja produktu za posrednictwem SICK Product ID
SICK Product ID

Identyfikator SICK Product ID zapewnia jednoznaczne oznaczenie produktu. Stuzy on
rownoczesnie jako adres strony internetowej z informacjami na temat produktu.

SICK Product ID sktada sie z nazwy hosta pid.sick.com, numeru katalogowego (P/N)
oraz numeru seryjnego (S/N), oddzielonych kazdorazowo ukos$nikiem.

SICK Product ID jest odwzorowany w postaci tekstu oraz kodu QR na tabliczce znamio-
nowej i/albo na opakowaniu.

Product ID l
pid.sick.com/
P/N  LAREkks/ %
S/N Ll il

Rysunek 2: SICK Product ID

9382969/2024-02-23 | SICK
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3.2 Elementy obstugi i wskazniki stanu

©)

@

®

®
@
)

Rysunek 3: Elementy obstugi i wskaZniki stanu

Zielony LED: napiecie zasilajgce aktywne

Z6tty LED: status odbioru $wiatta

Wyswietlacz dotykowy

Aktualna odlegtosé

Odleglosé z ostatniego dobrego uczenia (Teach-in)
Blokowanie / odblokowywanie wySwietlania statusu

ONGNCNONONCNC)

Wyswietlanie strzatek nawigacyjnych

3.3 Wyswietlacz dotykowy

Obstuga wyswietlacza

Dostep do odpowiedniej pozycji menu mozna uzyskaé, naciskajgc ikony na wysSwietla-
czu. Nastepny wybor menu mozna wywotaé, przesuwajgc palcem w kierunku wskazywa-
nym przez strzatki nawigacyjne.

Ikony na wyswietlaczu

Konfiguracja Uczenie (Teach-in)

&

TEACH

Thumienie pierwszego planu Single Value Teach-in

Ttumienie tta Two Value Teach-in

Tryb pracy Start

D B
v) & &
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Tryb szybki

Obiekt

Tryb precyzyjny

Informacje dodatkowe

LO

przez Swiatto

Tryb standardowy Tak
o0l
Wyjscie Nie / niepowodzenie
[~
Q Wyjscie Recznie/pomiar
QZ Wyjscie Plus
Zachowanie podczas zatgczania Minus

Zachowanie podczas zatgczania

Dostep otwarty

® 1 20O BE X { L Fk

DO przez ciemno$¢
PNP Dostep zablokowany
PNP
NPN Hasto
NPN
Push-pull Powr6t do ustawien fabrycznych
Push/
Pull

Konfiguracja blokady (opcjonalna)

Mozliwe jest zablokowanie wysSwietlacza, aby zapobiec przypadkowej zmianie ustawien.

Procedura blokowania jest opcjonalna.

454

mm

- 164 mm -

o

v

e
X

Rysunek 4: Procedura blokowania wyswietlacza

- 164 mm -

454

mm

o
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454 a-—o a-—o V 454
< > e1 PO 1 > Q > _ -
o ®o: | @ o

O 2

- XD

Rysunek 5: Procedura odblokowania wyswietlacza

WSKAZOWKA

Domysine hasto fabryczne to ,1”".

Dostepne tryby i funkcje

Czujnik ma rézne tryby detekcji, tryby pracy i inne mozliwosci ustawienia, ktore sg
uzywane i wybierane w zaleznosci od zastosowania. R6zne tryby mozna ustawic za
pomoca wyswietlacza dotykowego oraz 10-Link. Tutaj mozna znaleZé przeglad:

Tabela 1: Tryby i funkcje

Tryby/funkcje Tryb Opis
Konfiguracja - Ttumienie tta Czujnik niezawodnie wykrywa obiekty bez wzgledu
zasada dziatania (BGS) na to, czy jest dostepne tlo, czy tez nie.
= Ttumienie przed- | Czujnik wykrywa obiekty znajdujgce sie przed ttem
pola (FGS) przy niewielkiej odlegtosci miedzy obiektem a ttem.
Wymaga to stabilnego tta jako elementu referencyj-
nego.
Czujnik jest zwykle uzywany do detekgji ptaskich
obiektéw na przenosnikach taSmowych.
Tryby pracy J Tryb standardowy | Domysine ustawienia fabryczne; odpowiednie dla
wiekszoSci aplikacji
& | Tryb szybki Szybkie uzyskiwanie danych przy ograniczonym
n zasiegu
MODE Tryb precyzyjny Uzyskiwanie danych przy zmniejszonej czestotli-
wosci | wiekszym zasiegu
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Tryby/funkcje Tryb Opis
Uczenie (Teach- d | Single Value Zasieg jest definiowany za pomoca uczenia w jed-
in) Teach-in (BGS & | nym ustawionym punkcie.
FGS)
@ Two Value Teach- | Zasieg jest definiowany za pomoca uczenia
in (BGS) w dwéch ustawionych punktach (krawedZ przednia

obiektu / krawedz tylna obiektu). Zasieg jest usta-
wiony w §rodku pomiedzy obydwoma ustawionymi

TEACH punktami.
@ Recznie W przypadku uczenia (Teach-in) ,recznego” odleg-
oS¢ przetaczania mozna ustawi¢ na statg wartos¢.
Wyjscie - konfi- pne | PNP Wyjscie PNP
guracja Q1i Q2
wen | NPN Wyjécie NPN
rusty | Push-pull Wyjscie push-pull
' Lo | LO Zatgczane przez Swiatto (Q)
po | DO Zatgczane przez ciemnoscé (Q/)
3.5 Interfejs komunikacyjny 10-Link

Produkt jest wyposazony w interfejs komunikacyjny 10-Link.
Komunikacja 10-Link to system komunikacji urzadzenia Master-.

Produkt moze pracowac¢ w standardowym trybie /0 (SIO) lub w trybie I0-Link (IOL).
Wszystkie funkcje automatyki i pozostate ustawienia parametréow dziatajg zaréwno
w trybie 10-Link, jak i w standardowym trybie 1/0.

Nastepujgce funkcje sa obstugiwane przez standardowy interfejs komunikacyjny 10-
Link:

¢  Elastyczne ustawienia czujnika

e  Cyfrowe przesytanie sygnatéw czujnika do urzgdzenia 10-Link Master
¢  Wizualizacja i parametryzacja czujnika

« Diagnostyka /Condition Monitoring

e |dentyfikacja urzadzenia

¢ tatwa wymiana urzadzen

«  Wydarzenia

Szczegbtowy opis mozliwych do ustawienia funkcji i przyporzadkowanych wskaznikéw
mozna znalez¢ w informacji technicznej ,,Opis 10-Link”:

4 Montaz
Montaz z zasadg dziatania ttumienia tta
Zamontowac czujnik, uzywajgc odpowiedniego uchwytu montazowego (patrz oferta
akcesoriow SICK).
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Rysunek 6: Ustawianie czujnika wzgledem kierunku obiektu

Nalezy zwréci¢ uwage na preferowany kierunek obiektu w stosunku do czujnika, por.
rysunek 6 / Rysunek wymiarowy.

Montaz z zasadg dziatania ttumienia przedpola

Rysunek 7: Ustawianie czujnika

Nalezy zwréci¢ uwage na preferowany kierunek obiektu w stosunku do czujnika, por.
rysunek 7.

Moment dokrecenia

Nalezy zwréci¢ uwage na maksymalny dozwolony moment dokrecenia czujnika wyno-
szacy 0,56 Nm.
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5 Podtaczenie do instalacji elektrycznej
51 Informacje dotyczace instalacji elektrycznej
WAZNY

Uszkodzenie urzadzenia na skutek niewtasciwego napiecia zasilajacego!

Niewtasciwe napiecie zasilajgce moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia.

Urzadzenie nalezy eksploatowaé wytgcznie z bezpiecznym / bardzo niskim napie-
ciem ochronnym (SELV/PELV).

Czujnik jest urzgdzeniem klasy ochrony Il

Urzadzenie nalezy eksploatowaé wytgcznie z zasilaczem sieciowym LPS (Limited
Power Source) zgodnym z norma IEC 62368-1 lub z zasilaczem sieciowym NEC
Class 2.

WAZNY
Uszkodzenie urzadzenia lub nieprzewidywalne dziatanie z powodu wykonywania prac

z czeSciami pod napieciem!

Wykonywanie prac z czeSciami pod napieciem moze spowodowacé nieprzewidywalne
dziatanie.

Prace zwigzane z okablowaniem nalezy wykonywacé tylko przy wytaczonym zasila-
niu.
Podtaczaé i roztgczaé przytgcza elektryczne tylko przy wytgczonym zasilaniu.

Instalacje elektryczng mogg wykonywaé tylko wykwalifikowani elektrycy.
Podczas prac przy instalacjach elektrycznych nalezy zwraca¢ uwage na standar-
dowe wymogi bezpieczenstwa!

Wiaczyé napiecie zasilajgce urzgdzenia dopiero po wykonaniu czynnosSci przytgcze-
niowych oraz doktadnym sprawdzeniu okablowania.

W przypadku stosowania przewodoéw przedtuzajgcych z otwartymi koAcami upew-
nic¢ sie, ze nieostoniete koAce zyt nie stykaja sie ze soba (ryzyko zwarcia przy
wigczonym napieciu zasilajgcym!). Przewody muszg by¢ odpowiednio odizolowane
od siebie.

Przekroje poprzeczne przewodow w przewodzie zasilajgcym z systemu zasilania
uzytkownika nalezy dobraé zgodnie z obowigzujacymi normami.

@ WSKAZOWKA
Uktad przewodéw do transmisji danych

Nalezy uzyé ekranowanych przewodéw do transmisji danych ze skretkg dwuzytowa.
Implementacja prawidtowej i kompletnej koncepcji ekranowania.

Aby unikng¢ zaktécen, np. podczas wigczania zasilania elektrycznego, silnikéw,
taktowanych regulatoréw i stycznikow, zawsze nalezy stosowaé przewody i uktady,
ktére spetniajg wymogi EMC.

Nie nalezy uktada¢ przewodoéw na duzych odlegtosciach réwnolegle z przewodami
zasilania elektrycznego i przewodami silnikowymi w kanatach kablowych.

Stopien ochrony IP urzadzenia jest zachowany tylko w przypadku ponizszych warunkéw:

Przewody wpiete w przytacza sg mocno dokrecone.

Jesli te zalecenia nie sa spetnione, nie mozna zagwarantowac¢ stopnia ochrony IP urza-
dzenia!

9382969/2024-02-23 | SICK
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5.2

5.3

250

Wskazowki dotyczace dopuszczenia UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Uwagi dotyczgce podtgczenia

Praca w standardowym trybie I/0:

- Potaczenie wtykowe: przyporzadkowanie przytgczy
- Zyla: kolor zyty

Nie doprowadzac i nie wigcza¢ zasilanie elektrycznego przed wykonaniem wszystkich
przytaczy elektrycznych.

Objasnienia nazewnictwa dotyczacego przytaczy, uzywanego w ponizszych tabelach:
. BN = brgzowy

e  WH = biaty

e  BU = niebieski

e BK=czarny

e Q= wyjScie cyfrowe

e Q. 1/C = wyjScie cyfrowe, I0-Link

e L+ = napiecie zasilajgce (Ug)

e M =uziemienie

DC: 10 ... 30 V DC, patrz "Dane techniczne", strona 265 :
Tabela 2: WTM10LxxXXXxxxA00

WTM210L-xxXXXxxxA00
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU (M)
4 =BK Qu/C
L 2 1
3 4
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Tabela 3: WTM10L-xx161xxxA00 / WTM10L-xx162xxxA00

WTM10L-xx161xxxA00 WTM10L-xx162xxxA00
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
DomyslInie: MF BGS FGS BGS FGS
Q Q Q Q
Domyslnie: Q Q Q Q
Q./C

Tabela 4: Ttumienie tta, push-pull, PNP, NPN

Ttumienie tta
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Tabela 5: Ttumienie przedpola, push-pull, PNP, NPN

Ttumienie przedpola

5 1. (L+) 5 1, (L+)
I PNP : | | PNP |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |
L . _— I ™ L. _  _— I3 ™
5 1. (L+) 5 1, (L+)
I PNP | | PNP : |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
L _ . _— O ™ L. _ _— a3 ™
54 Integracja czujnika w trybie 10-Link
Aby produkt dziatat w trybie 10-Link, musi by¢ podtaczony do odpowiedniego urzgdzenia
10-Link Master. Stuzy ono do dalszej integracji z systemem sterowania.
@ WSKAZOWKA
Diugosé przewodu miedzy urzadzeniem 10-Link Master a urzadzeniem 10-Link Device: mak-
symalnie 20 m.
Szczegbty dotyczace integracji mozna znalezé w szczegbtowym opisie 10-Link:
@ WSKAZOWKA
Po pomysinym potaczeniu produktu z urzgdzeniem 10-Link Master, zielona LED (zasilanie)
miga, sygnalizujgc dziatajgcg komunikacje 10-Link pomiedzy urzadzeniem Client oraz
Device.
6 Uruchomienie
6.1 Wideo
Ponizsze wideo przedstawia poszczeg6ine kroki uruchamiania:
252 INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
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6.2 Ustawianie

Tabela 6: Przeglad wideo
Uruchamianie czujnika WTM10L Bl

o
[=]e
https://video.sick.com/media/t/0_538a7d0I?
st=70

Ustawienie z ttumieniem tta:

Ustawi¢ czujnik w stosunku do obiektu. Wybra¢ takg pozycje, aby czerwona wiazka
Swietlna, emitowana przez nadajnik, znajdowata sie na Srodku obiektu. Nalezy upewnié
sie, ze otwor optyczny (szyba przednia) czujnika jest catkowicie czysty [zob. rysunek 8].

Rysunek 8: Ustawianie

Ustawienie z ttumieniem przedpola:

Ustawié czujnik w stosunku do tta. Nalezy upewnic sie, ze otwér optyczny (szyba przed-
nia) czujnika jest catkowicie czysty [rysunek 9].

Rysunek 9: Ustawianie

6.3 Sprawdzi¢ warunki zastosowania

9382969/2024-02-23 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia

WTx10 to fotoprzekazniki odbiciowe z ttumieniem tta oraz przedpola. W zaleznosci od
wspétczynnika remisji wykrywanego obiektu i byé moze tta znajdujgcego sie za nim,
nalezy zachowac¢ odstep minimalny (y) miedzy ustawionym zasiegiem (x) a ttem.
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WTM10 z zasadg dziatania ttumienia tta (BGS)

Wyregulowaé zaseg i odleglosé od obiektu oraz tta, a takze wspdtczynnik remisji obiektu
zgodnie z odpowiednim wykresem (x = zasieg, y = odstep minimalny pomiedzy ustawio-
nym zasiegiem a ttem (biate, 90%)) Remisja: 6% = czarne @, 18% = szare @, 90% =
biate ® (zgodnie z biatym standardowym wg DIN 5033). Zaleca sie przeprowadzenie
regulacji przy uzyciu obiektu o niskim wspétczynniku remisji.

Odstep minimalny miedzy ustawionym zasiegiem a ttem (czarny 6% / biaty 90%):

e 10 mm, przy odlegtosci 500 mm (Tryb 3 - Precyzyjny), Long Range
e 10 mm, przy odlegtosci 300 mm (Tryb 3 - Precyzyjny), Short Range

WSKAZOWKA
Najmniejszy wykrywalny obiekt (MDO) typowo:

e 0,6 mm, przy odlegtosci 250 mm, Long Range
e 0,2 mm, przy odlegtosci 150 mm, Short Range

Tabela 7: WTM10L-xxxxx1, Long Range
WTM10Lxxxxx1, Long Range
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
™ fg) Example:
’ Safe suppression of the background
White background (90 %)
6%/6%
20 6%/90%_4
(0.79) ‘
6%/6%
6%/90%

6%/6%

6%/90% ®y
10 @

(0.39) / ‘
/ Black object (6 % remission)
/

Set sensing range x = 500 mm
Needed minimum distance to white

0 [ X background y = 10 mm
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 10: Krzywa charakterystyki, WTM10Lxxxxx1

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75)  (23.62)  (31.50)
Distance in mm (inch)

C/D

B

> -

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 11: WTM10L-xxxxx1

Czarny obiekt, wsp6tczynnik remisji 6%, Tryb 1: Szybki

Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%, Tryb 2: Standardowy

Czarny obiekt, wspétczynnik remisji 6%, Tryb 3: Precyzyjny

Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta
Niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

Tabela 8: WTM10L-xxxxx2, Short Range

WTM10L:xxxxx2, Short Range

OO0Ww>»reEeE
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

™ fg) Example:

’ Safe suppression of the background

6%/6%
6%/953/ White background (90 %)
3

20

(0.79)
6%/6%
6%/90%
@7
10
6%,/6%
(0:39) 6%/90%
(D\ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 - X background y = 10 mm
50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 12: Krzywa charakterystyki, WTM10L-xxxxx2

0 50 150 250 350 450
(1.97)  (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)
i Distance in mm (inch)
: c/D 3
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 13: WTM10L-xxxxx2

OO0Ww>»reEeE

Czarny obiekt, wsp6tczynnik remisji 6%, Tryb 1: Szybki

Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%, Tryb 2: Standardowy
Czarny obiekt, wspétczynnik remisji 6%, Tryb 3: Precyzyjny

Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta

Niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski

Sprawdzi¢ dziatanie, jak opisano w patrz tabela 4, strona 251. Jezeli wyjscie cyfrowe nie
zachowuje sie zgodnie z opisem w patrz tabela 4, strona 251, nalezy sprawdzi¢ warunki
zastosowania.
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WTM10 z zasada dziatania ttumienia przedpola (FGS)

FotoprzekaZznik odbiciowy wymaga tta jako elementu referencyjnego. Wspdtczynnik
remisji i pozycja tta powinny pozostaé w miare mozliwosci jak najbardziej jednolite.
Maksymalna odlegtosé (x) miedzy fotoprzekaznikiem odbiciowym a ttem oraz minimalna
wysoko$¢ obiektu (y) muszg zostaé zachowane. Z reguty tryb FGS jest uzywany do
wykrywania bardzo ptaskich obiektéw na tasmie.

Sprawdzi¢ warunki zastosowania: poréwnac odlegtosé miedzy czujnikiem a ttem, mini-
malng wysoko$é obiektu, a takze zdolnos¢ remisji tta i obiektu z odpowiednim wykre-
sem (patrz tabela 9, strona 257) (x = zasieg, y = minimalna wysokos§¢ obiektu). Wspot-
czynnik remisji: 6% = czarny 1, 90% = biaty 2 (zgodnie z biatym standardowym wg DIN
5033).

Minimalna wysoko$¢ obiektu przy ustawionym zasiegu przed czarnym ttem (wspotczyn-
nik remisji 6%):

e 10 mm, przy odlegtosci 500 mm (Tryb 3 - Precyzyjny), Long Range

e 10 mm, przy odlegtosci 300 mm (Tryb 3 - Precyzyjny), Short Range

Tabela 9: WTM10L-xxxxx1, Long Range
WTM10L-xxxxx1, Long Range
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%
20 90%/6%
(0.79) 3)

6%/6%

90%,/6%
6%/6% Z
90%'/ 6% (@y
10 O
(0.39) V

X Background

200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)
Distance in mm (inch)

o

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 500 mm
Required minimum object height y = 10 mm

Recommended sensing range for For all objects regardless of their colors

the best performance

Rysunek 14: Krzywa charakterystyki, WTM10Lxxxxx1

O e
Q| E
G|

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

B

> -

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 15: WTM10L-xxxxx1

Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%, Tryb 1: Szybki

Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%, Tryb 2: Standardowy

Czarny obiekt, wspétczynnik remisji 6%, Tryb 3: Precyzyjny

Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta
Niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

Tabela 10: WTM10L-xxxxx2, Short Range

WTM10L:xxxxx2, Short Range

OO0W>»QeEOE
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%

90%/6%
%/
20

(0.79)
6%/6%

D)
10

6%,/6%
(0:39) 90%,/6%

@

P— Background

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)
Distance in mm (inch)

X

0

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 300 mm
Required minimum object heighty = 10 mm

Recommended sensing range for For all objects regardless of their colors

the best performance
Rysunek 16: Krzywa charakterystyki, WTM10L-xxxxx2
O] ENEE
Q| ENNENE
®

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

c/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 17: WTM10L-xxxxx2

Czarny obiekt, wspétczynnik remisji 6%, Tryb 1: Szybki

Czarny obiekt, wspdtczynnik remisji 6%, Tryb 2: Standardowy
Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%, Tryb 3: Precyzyjny

Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta

Niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

OO0 w>rEeE

6.4 Ustawienia

Konfiguracja fabryczna

Nastepujgce konfiguracje sg wstepnie skonfigurowane:
Tabela 11: Konfiguracje fabryczne

Tryb detekcji BGS

Tryb pracy Tryb standardowy
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Funkcja wyjscia Q1 Push-Pull, LO
Q2 Push-Pull, DO

Petna mapa procesow interfejsu uzytkownika

=9 >
Z-6l - | v
b — v J>
— Pt ®~ - ®
e » @
TTTTT 127
©)
@ —F ®
t
Iecs
®| 454
@ “— ..
@ &
L I i |
= <—| Q1 LO
| 4 > DO >
Q2 X
Rysunek 18: Petna mapa procesow interfejsu uzytkownika
@ Wskaznik gtowny
WSKAZOWKA
Wszystkie opcje konfiguracji czujnikbw MultiMode sa rowniez pokazane na wideo:
Bl
HE :
[=]e
6.4.1 Konfiguracja - zasada dziatania

Za pomocag konfiguracji mozna wybiera¢ pomiedzy zasadg dziatania ttumienia tta (BGS)
lub ttumienia przedpola (FGS).

StuknaC zadang zasade dziatania.
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TEACH

454

mm I
BGS

- 164 mm -

o

\4

Rysunek 19: Wyswietlanie nawigacji dotyczacej zasady dziatania

6.4.2 Ustawianie uczenia (Teach-in)
Czujnik oferuje 3 rézne opcje uczenia (Teach-in).

Stukna¢ zadana opcje uczenia (Teach-in).

W
W

Q M

Rysunek 20: Wyswietlanie nawigacji dotyczgcej uczenia (Teach-in)

TEACH

Single Value Teach-in (BGS & FGS)
Zasieg jest definiowany za pomocg uczenia w jednym ustawionym punkcie.

Zasada Single Value Teach-in jest odpowiednia w przypadku wiekszosci aplikacji ze
statycznym ttem lub obiektem.
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Two Value Teach-in (BGS)

Zasieg jest definiowany za pomoca uczenia w dwoch ustawionych punktach (krawedz
przednia obiektu / krawedz tylna obiektu).

Zasieg jest ustawiony w Srodku pomiedzy obydwoma ustawionymi punktami.
Zasada Two Value Teach-in jest odpowiednia w przypadku Srodowisk z niestabilnymi
obiektami i ttem.

Recznie

Alternatywnie zasieg mozna ustawié recznie na state wartoSci za pomocg funkcji
Manual Teach-in.

Za pomocg strzatek na wySwietlaczu wybraé zgdang odlegtosé uczenia (Teach-in)
i potwierdzi¢.
6.4.3 Tryb pracy

Czujnik oferuje trzy rézne tryby pracy, aby mozna byto dostosowac sie do r6znych
wymagan aplikacji (ApplicationSelect).

Stukna¢ zadany tryb pracy.

8
=

Rysunek 21: Wyswietlanie nawigacji dotyczgcej trybu pracy

Tryb szybki

Szybkie uzyskiwanie danych przy ograniczonym zasiegu.

Do zastosowan wymagajacych szybkiego czasu odpowiedzi na osi x/y.

Na przyktad, aby zidentyfikowaé wystajgcg z boku krawedz w wysokiej rozdzielczoSci
czasowej lub tez szybko policzyé obiekty.

Tryb standardowy

Domysine ustawienia fabryczne; odpowiednie dla wiekszosSci aplikacji.

Do zastosowan wymagajacych najlepszego standardu wtasciwosci urzadzenia w celu
zapewnienia dobrych mozliwosci detekcji (zasieg, czas odpowiedzi i ttumienie zakiocen).

Dziata w przypadku wiekszoSci zastosowan.

Tryb precyzyjny
Uzyskiwanie danych przy zmniejszonej czestotliwosci i wiekszym zasiegu.
Do zastosowan wymagajacych wysokiej precyzji na osi z.

Na przyktad do wykrywania matych obiektéw na bliskim tle.
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Zasieg zwieksza sie, a czutoS¢ wzrasta, dzieki czemu btyszczace, ciemne i nieréwne
obiekty, nawet w pozycji pochylonej, sg niezawodnie wykrywane.

6.4.4 Konfiguracja wyjs¢
Stuknaé zadany tryb pracy. W razie potrzeby powtorzy¢ ten proces dla kazdego wyjscia.

n@ Q1 LO PNP
—» DO —»| NPN

B @
A

Rysunek 22: Wyswietlanie nawigacji dotyczgcej funkcji wyjscia

6.4.5 Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych

Czujnik oferuje funkcje przywracania domyslnych ustawien fabrycznych.

N

454

mm

@ 44— >

- 164 mm -

o

Vv

Rysunek 23: Konfiguracje fabryczne

6.4.6 Ustawianie za posrednictwem 10-Link

Oproécz recznego ustawiania na urzadzeniu, czujnik mozna réwniez skonfigurowac za
posrednictwem 10-Link.

Ustawianie za posrednictwem 10-Link mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby:

e Ustawianie za pomocg SiLink-Box (wymagane oprogramowanie: SOPAS ET firmy

SICK)
W tym celu nalezy podtaczyé czujnik do komputera przez USB za pomoca SiLink-
Box.

e Ustawianie za posrednictwem urzadzenia 10-Link Master (PLC), np. SIG350

Za pomocg programu SOPAS ET (SICK Engineering Tool z graficznym interfejsem uzyt-
kownika i wygodng wizualizacjg) podfgczone produkty mozna szybko i wygodnie testo-
wac oraz parametryzowac.

Szczegbty dotyczace ustawienh mozna znalezé w szczegdtowym opisie 10-Link:
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7

7.1

264

Diagnostyka btedow

W tabeli | przedstawiono, jakie czynnosci nalezy wykonag, gdy czujnik nie dziata.

LED / biad

Przyczyna

Srodki zaradcze

Zielona dioda LED nie Swieci
sie lub migocze

Zaniki napiecia

Sprawdzi¢ zasilanie elek-
tryczne, sprawdzi¢ kompletne
przytacze elektryczne (prze-
wody i ztgcza meskie)

Z6tta dioda LED $wieci, brak
obiektu na drodze wigzki Swietl-
nej

Za mata odlegtos¢ miedzy
czujnikiem i ttem.

Zmniejszy¢ zasieg

Obiekt znajduje sie na drodze
wigzki Swietlnej, z6tta dioda
LED nie Swieci

Za duza odlegtos¢ miedzy
czujnikiem i obiektem lub
ustawiony zasieg jest za maty

Zwiekszy¢ zasieg

Obiekt znajduje sie na Sciezce
wigzki Swietlnej. Zétta LED nie
Swieci sie lub migocze.

Depolaryzujgca powierzchnia
obiektu (np. folia), odbicie
Swiatta

Sprawdzi¢ tryb pracy, konfigu-
racje i warunki pracy.

Z6tta dioda LED miga

Odlegtosé miedzy czujnikiem
a obiektem jest za duza /
Plamka Swietlna nie jest
prawidtowa ustawiona w sto-
sunku do obiektu.

Sprawdzanie zasiegu / Spraw-
dzenie ustawienia potozenia

Uczenie (Teach-in) wykazato
btedy przy 3 kolejnych prébach

Niestabilny montaz czujnika

Sprawdzi¢ montaz i ustawie-
nia

Zielona dioda LED nie Swieci

Czujnik jest uszkodzony

Sprawdzi¢, czy zasilanie elek-
tryczne jest sprawne, wymie-
ni¢ czujnik

Przywrocenie ustawien fabrycznych jest mozliwe w dowolnym czasie za pomoca przycisku

Powr6t do ustawien fabrycznych @ .

Usuwanie usterek w przypadku zintegrowanych urzadzen 10-Link

Informacje o usterkach mozna znalez¢é w danych serwisowych.

Szczegbty dotyczace dostepnych danych serwisowych mozna znalezé w szczegdtowym

opisie 10-Link:

Wymiana czujnika/przechowywanie danych

Wszystkie urzadzenia 10-Link posiadajg funkcje tworzenia kopii zapasowych i przywra-
cania danych - Data Storage (DS). Funkcja 10-Link Data Storage umozliwia zapisanie
poprzednich parametréw i przeniesienie ich do urzgdzenia zastepczego.

Warunkiem wstepnym jest podfgczenie urzgdzenia do urzgdzenia 10-Link Master i akty-
wacja funkcji Storage w urzgdzeniu 10-Link Master.

Szczegbty dotyczace wymiany czujnika mozna znalezé w szczegdtowym opisie 10-Link:
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9 Utylizacja

Czujnik nalezy zutylizowaé zgodnie z obowigzujgcymi w kraju przepisami. W przypadku
utylizacji nalezy dazy¢ do przetworzenia surowcéw (zwiaszcza metali szlachetnych).

WSKAZOWKA

Utylizacja baterii, urzadzen elektrycznych i elektronicznych

e  Zgodnie z miedzynarodowymi przepisami baterie, akumulatory, jak rowniez urza-
dzenia elektryczne i elektroniczne nie mogg byé wyrzucane jako odpady domowe.

o  Wiasciciel jest zobowigzany prawem do utylizacji tych urzgdzen po zakonczeniu
okresu trwatosci uzytkowej w odpowiednich, publicznych punktach zbiérki.

WEEE; W 1o, symbol na produkcie, jego opakowaniu lub w niniejszej instruk-
cji oznacza, ze produkt podlega wymienionym przepisom.

10 Konserwacja

Ten czujnik firmy SICK nie wymaga konserwacji.

Zalecane jest w regularnych odstepach czasu

e« Oczysci¢ interfejsy optyczne oraz obudowe

e sprawdzanie potaczen gwintowanych i ztgczy meskich.

Czyszczenie

WAZNY
Uszkodzenie wyposazenia na skutek niewtasciwego czyszczenia.

Nieprawidtowe czyszczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia wyposazenia.

= Nalezy stosowac tylko zalecane Srodki czyszczace.
= Nigdy nie uzywaé ostrych przedmiotéw do czyszczenia.

»  Czys¢ powierzchnie optyczne w regularnych odstepach czasu i w przypadku
zabrudzenia za pomocg niestrzepigcej sie Sciereczki do optyki (numer elementu
4003353). Interwat czyszczenia zalezy gtéwnie od warunkoéw otoczenia.

W urzgdzeniach nie wolno dokonywaé modyfikaciji.

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Podane wtasciwosci produktu i dane
techniczne nie stanowig pisemnej gwarancji.

11 Dane techniczne

11.1 Dane techniczne

Ustep ,,Dane techniczne” zawiera jedynie wycigg z danych technicznych czujnika.

Kompletne dane techniczne mozna znalez¢ na stronie gtownej pod numerem katalogowym czuj-
nika.
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Cechy

Zasieg

minimalny zasieg

Maks. zasieg

Obiekt referencyjny

Regulowana warto$é progowa
przetgczania dla ttumienia tta

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm (Tryb 1 - Szybki)

25 mm (Tryb 2 - Standardowy)

25 mm (Tryb 3 - Precyzyjny)

300 mm (Tryb 1 - Szybki)

500 mm (Tryb 2 - Standardowy)
700 mm (Tryb 3 - Precyzyjny)

25 mm ... 300 mm (Tryb 1 - Szybki)
25 mm ... 500 mm (Tryb 2 - Standar-
dowy)

25 mm ... 700 mm (Tryb 3 - Precy-
zyjny)

Obiekt o wspétczynniku remisji 90%
(odpowiada wzorcowi bieli wg DIN
5033)

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm (Tryb 1 - Szybki)

25 mm (Tryb 2 - Standardowy)

25 mm (Tryb 3 - Precyzyjny)

220 mm (Tryb 1 - Szybki)

300 mm (Tryb 2 - Standardowy)
400 mm (Tryb 3 - Precyzyjny)

25 mm ... 220 mm (Tryb 1 - Szybki)
25 mm ... 300 mm (tryb 2 - Standar-
dowy)

25 mm ... 400 mm (Tryb 3 - Precy-
zyjny)

Obiekt o wspétczynniku remisji 90%
(odpowiada wzorcowi bieli wg DIN
5033)

Wartos¢ odleglosci

ZaKres pomiarowy
Rozdzielczosé

Doktadno$¢ pomiaru

doktadnos¢ powtarzalnosci

Czas nagrzewania wstepnego®

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 700 mm

1 mm

<0,5%

< 4%

< 15 min

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 400 mm

1 mm

<0,5%

< 3%

< 15 min

1) Podczas fazy nagrzewania urzadzenia zmierzone wartosci podlegaja zwiekszonej wariancji (dryft temperaturowy).

Wiazka transmisyjna

Nadajnik Swiatta
Rodzaj Swiatta

tosé

zboczenia)

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser
Sichtbares Rotlicht

Rozmiar plamki $wietlnej / odleg- @ 0,4 mm (250 mm)

Maksymalne rozproszenie emito- < +/-1,0° (przy Ta = +23°C)
wanej wigzki Swietlnej wokot znor-
malizowanej osi przesytania (kat

WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0,2 mm (150 mm)

<+/-1,0° (przy Ta = +23°C)

Parametry lasera

Klasa lasera

Maksymalna moc impulsu
Czas trwania impulsu
Dtugosé fali

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<2,5mW

4 us

655 nm

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1

< 2,5 mW

4 us

655 nm

Interfejs komunikacyjny

Tabela 12: Interfejs komunikacyjny

10-Link

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX

|0-Link 1,1 1,1
Predkos¢ przesytania danych COM2 (38,4 kbod) COM2 (38,4 kbod)
Czas cyklu 3,4 ms 3,4 ms
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Dane elektryczne

Napiecie zasilajgce Ug
Tetnienie resztkowe
Pobor pradu

Klasa ochrony

1) Wartosci graniczne

Tetnienie resztkowe maks. 5 Vg
2) Napiecie znamionowe DC 50 V

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

DC10..30VY
<5Vpp

25 mA

12

Przytgcza Ug zabezpieczone przed zmiang polaryzacji

WTM ZLOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
DC10..30VY

<5Vpp

25 mA

12

wyjscie cyfrowe

Prad wyjsSciowy |maks.
Uktady zabezpieczajgce
Czas odpowiedzi

Czestotliwos¢ przetgczania

WTM ZOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

< 100 mA
B, DY
1,8 ms (Tryb 1 - Szybki)

5 ms (Tryb 2 - Standardowy)
15 ms (Tryb 3 - Precyzyjny) 2
275 Hz (Tryb 1 - Szybki)

100 Hz (Tryb 2 - Standardowy)
30 Hz (Tryb 3 - Precyzyjny)

1) B =wejscia i wyjScia zabezpieczone przed zamiang biegunow
D = wyjscia odporne na przetezenie i zwarcie

2) Czas biegu sygnatu przy obcigzeniu rezystancyjnym

3) Ze wspdiczynnikiem jasno/ciemno 1:1

8)  Obowigzuje dla Q\ na styku 2, jesli skonfigurowano w oprogramowaniu

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
<100 mA

B, D

1,8 ms (Tryb 1 - Szybki)

5 ms (Tryb 2 - Standardowy)

15 ms (Tryb 3 - Precyzyjny) ?
275 Hz (Tryb 1 - Szybki)

100 Hz (Tryb 2 - Standardowy)
30 Hz (Tryb 3 - Precyzyjny)

Dane mechaniczne

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Stopien ochrony IP67, IPG9 IP67, IPG9
Temperatura otoczenia podczas pracy-10 °C ... +55 °C -10 °C..+b55 °C
9382969/2024-02-23 | SICK INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | WTM10L 267

Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia



INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

11.2 Rysunek wymiarowy
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Rysunek 24: WTM LOLXXXXXXXXXXXXV

Preferowany kierunek materiatu pomiarowego
Srodek osi optycznej, odbiornik

Srodek osi optycznej, nadajnik

Przytacze

Otwoér do zamocowania @ 3,2 mm
Wyswietlacz i elementy sterujace

Zakres pomiaru punktu zerowego

SNCNCNONONCNC)
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Rysunek 25: WTMLOLXXXXXXXXXXXXW
@ Preferowany kierunek materiatu pomiarowego
@ Srodek osi optycznej, odbiornik
® Srodek osi optycznej, nadajnik
@ Przytgcze
® Otwor do zamocowania @ 3,2 mm
® Wyswietlacz i elementy sterujace
@ Zakres pomiaru punktu zerowego
11.3 Schematy plamek swietinych
Dimensions in mm (inch)
0.6 : i i
(0.02) _ | |
]
— ! : :
0.3 - ! !
(0.01) | | i
— | |
0 Ji 1
S E—
03 o 1
(-0.01) \ E : : :
-0.6 ! ! ;
(-0.02)0 200 400 600 800 25 250 700
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50) (0.98) (9.84) (27.56)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Rysunek 26: Wykres plamki swietlnej, Long Range
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Dimensions in mm (inch)

0.8 . . .
(0.03) —_— ‘ ‘ |
04 Pl ”: | —
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042 \ of | : :
(-0.02) n E/ 3 3 3
-0.8 ! ! !
(-0.03)0 50 150 250 350 25 150 400
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72) (0.98)  (5.91) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Rysunek 27: Wykres plamki swietinej, Short Range
11.4 Struktura danych procesowych
WTx10 AOO
10-Link V1.1
Dane procesowe 4 bajty

BajtO: bity 24 ... 31
Bajt 1: bity 16 ... 23
Bajt 2: bity 8 ... 15
Bajt 3: bity 0 ... 7

Bit O / typ danych

Q.1 / Boolean

Bit 1 / typ danych

Q.- / Boolean

Bit 2 / typ danych Qinte
Bit 3 / typ danych Qint2
Bit 4 / typ danych Qinta
Bit 5 / typ danych Qinta
Bit 6 / typ danych Status pracy czujnika

Bit 7 ... 15 / typ danych

[pusty]

Bit 16 ... 31/ typ danych

Odlegtosé catkowita bez znaku (cate mm)

12 Stownik
ApplicationSelect The ApplicationSelect function is available for sensors with the Multi-
Mode function.
Selecting ApplicationSelect increases the sensing range of the sen-
sor and the sensitivity rises so that even shiny, dark and uneven
objects, even in an inclined position, are safely detected.
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10-Link I0-Link is a non-proprietary internationally standardized communi-
cation technology, which makes it possible to communicate with
sensors and actuators in industrial environments (IEC 61131-9).
I0-Link devices communicate with higher-level control systems via
an 10-Link master. The I0-Link devices are connected to these via
a point-to-point connection.

I0-Link enables communication between controllers, sensors and
actuators and allows the parameterization and reading-out of devi-
ces to be centrally managed.

Measuring range The measuring range can be anywhere inside the detection range.
The measuring range must always be completely inside the detec-
tion range.

MultiMode The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select

between various operating modes: e.g., Background Suppression,
Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two Independent Swit-
ching Points or Window Mode. The operating modes can be set
using the Teach-Turn adjustment (BluePilot) and I0-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various modes and functions: e.g., Background Suppres-
sion, Foreground Suppression, Single Value Teach-in, Two Value Teach-
in, Manual Teach-in, Speed, Standard and Precision Modes.

The various modes/functions can be set via the touch display or
|0-Link.

Response time The response time specifies the maximum amount of time that
elapses from when an event triggers the sensor to when a signal
is present at the output.

SOPAS ET SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient visualiza-
tion for configuring and parameterizing 10-Link devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device Description)
are available for all devices so that you can operate the 10-Link
devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs directly
and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency The switching frequency expresses the number of switching opera-
tions performed by a sensor over a defined interval of time.

13 Zatgcznik

13.1 Zgodnosci i certyfikaty

13.2 Licencje

9382969/2024-02-23 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia

Na stronie znajdziesz deklaracje zgodnosci, certyfikaty i aktualng
instrukcje eksploatacji produktu. W polu wyszukiwania nalezy poda¢ numer katalogowy
produktu (numer katalogowy: patrz dane na tabliczce znamionowej w polu ,P/N” lub
Lldent. no.”).

Firma SICK wykorzystuje oprogramowanie Open Source, ktore jest licencjonowane przez
wiascicieli licencji, miedzy innymi darmowych licencji GNU General Public Licence (GPL
wersja 2, GPL wersja 3) i GNU Lesser General Public Licence (LGPL), licencji MIT,
licencji zLib oraz licencji na bazie licencji BSD.

Program ten zostat przygotowany do ogdlnego uzytkowania, jednak BEZ UDZIELANIA
ZADNEJ GWARANCII. To wytaczenie gwarancji obejmuje réwniez dorozumiane gwarancje
przydatnosci handlowej lub przydatnosci do okreslonego celu.
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Produto descrito
W10
WTx10

Fabricante

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Local de fabricacao
SICK Inc.

Minneapolis MN 55425

Estados Unidos

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra sé
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizacao expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.
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1 Sobre este documento

11 Informacoes sobre o manual de instrucoes

Leia atentamente o manual de instrugées antes de iniciar qualquer trabalho, a fim de
se familiarizar com o produto e suas fungdes.

0 manual de instrucdes faz parte do produto e deve ser mantido acessivel ao pessoal
em todos os momentos. Se vocé repassar o produto a terceiros, inclua o manual de
instrucoes.

Este manual de instrucoes nao fornece instrugdes sobre como manusear e operar com
seguranga a maquina ou sistema no qual o produto pode ser integrado. Para informa-
¢coes sobre a operacdao da maquina ou do sistema, consulte o respectivo manual de
operacao.

1.2 Mais informacoes

A pagina do produto com mais informacgdes pode ser encontrada usando o SICK
Product ID:

{P/N}/{S/N}
(ver "ldentificagao do produto através do SICK Product ID", pagina 278).

Estao disponiveis as seguintes informacoes dependentes do produto:
e Este documento em todas as versoes de idiomas disponiveis

e Data Sheets

e  OQutras publicacoes

¢ Dados CAD e desenhos dimensionais

e  Certificados (por exemplo, Declaracao de conformidade)

e  Software

e  Acessorios

1.3 Simbolos e convencgoes utilizados no presente documento

Indicacdes de adverténcia e outras indicacoes

PERIGO

Indica uma situagao de perigo imediato, que causa a morte ou ferimentos graves caso
nao seja evitada.

AVISO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar a morte ou ferimentos graves
caso nao seja evitada.

CUIDADO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar ferimentos de gravidade
média ou ligeiros caso nao seja evitada.

IMPORTANTE

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar danos materiais caso nao
seja evitada.
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NOTA
Destaca dicas (teis e recomendacoes, bem como informacgdes para uma operacao
eficiente e sem problemas.

Instrucao de acao

» Asetaindica uma instrucao de acao.
1. Asequéncia das instrucoes de acao esta numerada.
2. Asinstrucoes de acao devem ser seguidas na sequéncia indicada.
v 0 gancho indica o resultado de uma instrucao de acgao.
2 Para a sua seguranca
21 Instrucoes gerais de seguranca

QO

A conexao, montagem e configuracao do produto devem ser efetuadas
apenas por pessoal qualificado.

Este produto ndo constitui um componente de seguranca em conformi-
dade com a diretriz de Maquinas.

Nao instale o produto em locais expostos a radiacao UV direta (luz solar)
ou a outras condicdes climaticas.

O produto deve ser protegido adequadamente contra umidade e contami-
nacao.

Notas sobre o laser

CUIDADO

A
a
0

interferéncia, manipulacao ou uso incorreto podem levar a exposicao perigosa devido
radiacao laser.

jato de luz de emissdo ndo deve ser focado usando dispositivos 6ticos adicionais.

* LASER
1

Figura 1: Classe de laser 1

Este dispositivo esta em conformidade com os seguintes padroes:

EN/IEC 60825-1:2014
21 CFR 1040.10 e 1040.11 com excecgao de divergéncias de acordo com a
instrucao do laser no. 56, de 08/05/2019

Este produto laser corresponde a classe de laser 1 apés ter sido avaliado com base
na Diretiva de Baixa Tensao 2014/35 / UE, que se aplica a todos os fabricantes que
comercializam produtos, em conjunto com a EN/IEC 60825-1:2014 na versao atual-

m

ente aplicavel. Devido as diferentes exigéncias legais sobre seguranca ocupacional

de acordo com a diretriz 2006/25 / CE, este produto deve ser avaliado com base
na norma mais antiga EN 60825-1:2007. De acordo com a norma mais antiga EN
60825-1:2007, este produto é parcialmente classificado na classe de laser 2 e é
considerado seguro quando usado como pretendido.

9382969/2024-02-23 | SICK
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O laser é seguro para os olhos.

A marcagao do laser se encontra na ficha técnica na carcaga do sensor.

Qualificacao do pessoal

Todos os trabalhos no produto sé podem ser realizados por pessoal qualificado e
autorizado.

0 pessoal qualificado é capaz de realizar o trabalho designado e reconhecer e evitar
possiveis perigos de forma independente. Isto requer, por exemplo:

e  Educacao profissional
e  Experiéncia
¢ Conhecimento dos regulamentos e normas relevantes

Uso previsto

O WTx10 é um sensor fotoelétrico de reflexao optoeletronico com saida do valor da
distancia (doravante referido como “sensor” ou “produto”) para a deteccao 6tica sem
contato de objetos. O uso do produto para outros fins ou qualquer modificagao feita no
produto anula qualquer reivindicacao de garantia perante a SICK AG.

Descricao do produto

Identificacao do produto através do SICK Product ID

SICK Product ID

0 SICK Product ID identifica o produto de forma Unica. Ele também serve como ende-
reco do site com informagdes sobre o produto.

0 SICK Product ID consiste no nome do host pid.sick.com, no nimero do artigo (P/N) e
no numero de série (S/N), cada um separado por uma barra.

0 SICK Product ID € mostrado como texto e codigo QR na placa de identificagao e/ou
na embalagem.

Product ID &

pid.sick.com/ ’
P/N  LAnmdks/ %
S/N L.l il

Figura 2: SICK Product ID
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3.2 Elementos operacionais e indicadores de operacao

©)

@

®

®
@
)

Figura 3: Elementos operacionais e indicadores de opera¢ao

LED verde: tensao de alimentagao ativa
LED amarelo: status recepcao luminosa
Display sensivel ao toque

Distancia atual

Distancia do Ultimo bom teach-in

Status de bloqueio/desbloqueio do display

ONGNCNONONONC)

Setas de navegacao do display

3.3 Display sensivel ao toque

Operacao do display

O respectivo item de menu pode ser acessado pressionando os icones no display. A
proxima selecao de menu pode ser acessada deslizando o dedo na direcao das setas
de navegacao.

icones do display

Configuracao Teach-In

TEACH

Supressao em primeiro plano Single Value Teach-in

Supressao do fundo Two Value Teach-in

) A F Q

=
o
o
m

Modo operacional @ Inicio
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Modo de velocidade

Objeto

Modo de precisao

Plano de fundo

LO

comutacao por luz

Modo padrao Sim
0l
Saida Nao / falha
[~
Q1 Saida Medi¢do/Manual
QZ Saida Mais
Comportamento de comutacao - Menos

Comportamento de comutacao -

Acesso aberto

® 1 20O BE X { L Fk

DO comutacao por sombra
PNP Acesso bloqueio
PNP
NPN Senha
NPN
Push-pull Restaurar configuracoes de fabrica
Push/ P gurag
Pull

Configuracao de bloqueio (opcional)

E possivel bloquear o display para evitar uma alteracao acidental das configuracées.

O procedimento de bloqueio é opcional.

AN
454 v
mm
- o
- 164 mm -

N+
X

o

\4

Figura 4: Procedimento de bloqueio do display
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454

mm

- 164 mm -
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Figura 5: Procedimento de desbloqueio do display

NOTA

A senha padrao de fabrica é “1”.

Modos e funcoes disponiveis

0 sensor tem varios modos de deteccao, modos operacionais e outras possibilidades
de ajuste, que sao usados e selecionados de acordo com a aplicagao. Os diferentes
modos podem ser definidos por meio do display sensivel ao toque e do I0-Link. Aqui
vocé encontra uma viséo geral:

Tabela 1: Modos e funcées

Modos / funcoes | Modo Descricao

Configuracao - B | Supresséao do 0 sensor detecta objetos de forma confiavel, inde-
Principio de fun- fundo (SF) pendentemente de haver ou ndo um plano de
cionamento fundo.

=

Supressao do pri-
meiro plano (SPP)

0 sensor detecta objetos a frente do plano de
fundo com uma pequena distancia entre o objeto
e o plano de fundo. Ele precisa de um plano de
fundo estavel como referéncia.

0 sensor é normalmente usado para detectar obje-
tos planos em esteiras transportadoras.

Modos operacio-
nais

G\

MODE

Modo padrao

Padrao de fabrica; adequado para a maioria das
aplicagoes

N

Modo de veloci-
dade

Obtenha dados rapidamente com uma distancia de
comutacao reduzida

®

Modo de precisao

Obtenha dados a uma frequéncia reduzida com
uma distancia de comutagao maior
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Modos / funcoes | Modo Descricao
Teach-in d | Single Value A distancia de comutacao é definida pelo teach-in
Teach-in (SF & em um Unico ponto de ajuste.
SPP)
dy | Two Value Teach- | A distancia de comutacao é definida pelo teach-in
-in (SF) em dois pontos de ajuste (borda anterior/borda
posterior do objeto). A distancia de comutacao é
TEACH definida ao centro dos dois pontos de ajuste.
@ Manual Com o teach-in “Manual”, a distancia de comuta-
¢ao pode ser definida em um valor fixo.
Saida - Configura- | exe | PNP Saida PNP
caodeQleQ2
ven | NPN Saida NPN
rusni | Push-pull Saida push-pull
' Lo | LO Operacao por luz (Q)
po | DO Operagao por sombra (Q/)

O produto tem a interface de comunicagao 10-Link.

A comunicagao I0-Link € um sistema de comunicagao do Master-Device.

O produto pode ser operado no modo |I/0 padrao (S10) ou no modo 10-Link (IOL). Todas
as fungdes de automacao e os outros ajustes de pardmetros tém efeito na operacao

As seguintes funcoes sao suportadas pela interface de comunicacao padrao 10-Link:

e Transmissao digital dos sinais do sensor para o 10-Link Master
e Visualizagédo e parametriza¢ao do sensor

Uma descricao detalhada das funcoes ajustaveis e dos indices associados pode ser
encontrada nas informacgoes técnicas “Descri¢gao do 10-Link”:

3.5 Interface de comunicacao 10-Link
I0-Link e na operacgao |I/0 padrao.
e  Configuragoes flexiveis do sensor
o Diagnéstico/Condition Monitoring
e |dentificacao do dispositivo
e  Substituigao facil do equipamento
. Eventos

4 Montagem

Montagem com o principio de funcionamento de supressao do fundo

Monte o sensor utilizando uma cantoneira de fixacao adequada (consulte a linha de

acessorios SICK).
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Figura 6: Alinhamento do sensor em relagao a direg¢ao do objeto

Observe a direcao preferencial do objeto em relacao ao sensor, cf. figura 6 / Desenhos
dimensionais.

Montagem com o principio de funcionamento de supressao do primeiro plano

Figura 7: Alinhamento do sensor

Observe a direcao preferencial do objeto em relacao ao sensor, cf. figura 7.

Torque de aperto

Observe o torque de aperto maximo de < 0,56 Nm permitido para o sensor.
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Instalacao elétrica

Observacoes relativas a instalacao elétrica

IMPORTANTE
Dano ao equipamento devido a tensao de alimentacao incorreta!

Uma tensao de alimentacao incorreta pode acarretar danos ao equipamento.

= Opere o dispositivo apenas com uma tensao de seguranca extrabaixa/tensao
funcional extrabaixa (SELV/PELV).

= O sensor é um dispositivo da classe de protecao Ill.

= Opere o dispositivo apenas com LPS (Limited Power Source) de acordo com a IEC
62368-1 ou fonte de alimentacao NEC Classe 2.

IMPORTANTE
Dano ao equipamento ou operacao imprevisivel devido ao trabalho com pecas energi-
zadas!

0 trabalho com pecas energizadas pode resultar em uma operagao imprevisivel.

= Somente execute os trabalhos de cabeamento com a tensao desligada.
= Somente conecte e desconecte conexdes elétricas com a tensao desligada.

= Ainstalacao elétrica sé deve ser efetuada por eletricistas qualificados.

= E obrigatorio o cumprimento dos requisitos de seguranca padrao durante o
trabalho nos sistemas elétricos!

= Ligue a tensao de alimentagao do dispositivo somente depois de concluidas as
tarefas de conexao e verificado completamente o cabeamento.

= Sevocé usar cabos de extensdao com extremidades abertas, certifique-se de que
as extremidades nuas do fio nao entrem em contato entre si (risco de curto-cir-
cuito quando a tensao de alimentacao for ligada!). Os fios devem estar isolados
adequadamente entre si.

= As secoes transversais do condutor no cabo do sistema de alimentagao do propri-
etario devem ser selecionadas de acordo com os padroes aplicaveis.

NOTA
Colocacao dos cabos de dados

= Use cabos de dados blindados com fios de par tran¢ado.

= Implemente um conceito de blindagem adequado e completo.

= Afim de evitar interferéncias, por exemplo, de fontes de alimentacao chaveadas,
motores, reguladores sincronizados e contatores, sempre use cabos e arranjos
proprios para EMC.

= Nao instale cabos em longas distancias e em paralelo com cabos de alimentagao
de tensao e cabos de motor em canais de cabos.

0 grau de protecao IP do dispositivo s6 € obtido sob as seguintes condicoes:
= Os cabos estao firmemente apertados nas conexoes.

Se essas instrucdes nao forem cumpridas, o grau de protecao IP do dispositivo nao
estara garantido!
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5.2 Indicacoes sobre a homologacao UL
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 Observacoes relativas a conexao

Operacao no modo I/0 padrao:

- Conexao de encaixe seguro: atribuicao das conexoes
- Fio: cor dofio

Sé aplicar tensao e ligar a alimentacao de tensao quando todas as conexoes elétricas
tiverem sido estabelecidas.

Explicacdo da terminologia de conexao utilizada nas tabelas a seguir:

. BN = marrom

e WH = branco

. BU = azul

¢ BK=preto

¢ Q =saida digital

e Q.1 / C=saida digital, I0-Link

e L+ =tensao de alimentacédo (Ug)
. M = terra

CC:10... 30 V CC, ver "Dados técnicos", pagina 300 :
Tabela 2: WTM10LxxXXXxxxA00

WTM21O0L-xxXXXxxxA00
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU -(M)
4 =BK QLl/ C
I 2 1
3 4
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Tabela 3: WTM10L-xx161xxxA00 / WTM10L-xx162xxxA00

WTM10L-xx161xxxA00 WTM10L-xx162xxxA00
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
Padrao: MF SF SPP SF SPP
Q Q Q Q
Padrdo: Q.4 / C Q Q Q Q

Tabela 4: Supressao do fundo, push-pull, PNP, NPN

Supressao do fundo

N
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Tabela 5: Supressao do primeiro plano, push-pull, PNP, NPN

Supressao do primeiro plano

e S

I PNP: | | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
| NPN | | NPNi |
L ™ L ™
T T

I PNP | | PNP; |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q< 100 mA
| NPNi | | NPN |
L ™ L ™

Integracao do sensor no modo 10-Link

Para operar o produto no modo IO-Link, ele deve ser conectado a um 10-Link Master
adequado. Isso é usado para integracao adicional ao sistema de controle.

NOTA
O comprimento do cabo entre o 10-Link Master e o 10-Link Device: maximo de 20 m.

Detalhes sobre a integragcao podem ser encontrados na descri¢ao detalhada do 10-
-Link:

NOTA

Depois que o produto for conectado com éxito ao 10-Link Master, o LED verde (alimen-
tacao) piscara, indicando que a comunicacao I0-Link entre o Master e o Device esta
funcionando.

Colocacao em operacao

0 video a seguir mostra as etapas individuais da colocagao em operacao:

Tabela 6: Visdo geral do video

[=];

=

=

Colocacao em operagao do sensor WTM10L
||

[=]e
https://video.sick.com/media/t/0_538a7d0I?
st=70
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Alinhamento

Alinhamento com supressao do fundo:

Alinhe o sensor com o objeto. Selecione a posi¢ao de forma que o jato de luz vermelha
emitido atinja o centro do objeto. Vocé deve garantir que a abertura 6ptica (vidro
frontal) do sensor esteja completamente desimpedida [consulte figura 8].

Figura 8: Alinhamento

Alinhamento com supressao do primeiro plano:

Alinhe o sensor com o plano de fundo. Vocé deve garantir que a abertura ética (vidro
frontal) do sensor esteja completamente desimpedida figura 9].

Figura 9: Alinhamento

Verifique as condicoes da aplicacao

WTx10 sdo sensores fotoelétricos com supressao do fundo e do primeiro plano. Depen-
dendo da percentual de reflexao difusa do objeto a ser detectado, e talvez do fundo

por tras dele, uma distancia minima (y) entre a distancia de comutacao definida (x) e o
fundo deve ser mantida.

WTM10 com principio de funcionamento SF

Ajuste a distancia de comutacao, a distancia até o objeto e o fundo, bem como a capa-
cidade de reflexao difusa do objeto de acordo com o diagrama correspondente (x =
distancia de comutacgao, y = distdncia minima entre a distancia de comutagao definida
e o fundo (branco, 90%)) Percentual de reflexdo difusa: 6% = preto @, 18% = cinza @,
90% = branco @ (referente ao branco padrdo conforme a DIN 5033). Recomendamos
efetuar os ajustes utilizando um objeto com uma percentual de reflexao difusa baixa.
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Distancia minima entre a distancia de comutacao definida e o plano de fundo (preto
6%/branco 90%):

e 10 mm, a uma distancia de 500 mm (Modo 3 - Precisao), longo alcance
¢ 10 mm, a uma distancia de 300 mm (Modo 3 - Precisao), curto alcance

NOTA
Objeto minimo detectavel (MDO) tip.:

e 0,6 mm, a uma distancia de 250 mm, longo alcance
¢ 0,2 mm, a uma distancia de 150 mm, curto alcance

Tabela 7: WTM10L-xxxxx1, longo alcance
WTM10L-xxxxx1, longo alcance
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

™ fg) Example:

’ Safe suppression of the background

White background (90 %)
6%/6%

20 6%/90%

(0.79) ‘
6%/6%

6%/90%
6%/6% 5
6%/ E?O% (Dy
10 Q)
(0.39) y

Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 500 mm
Needed minimum distance to white

0 X background y = 10 mm
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 10: Curva caracteristica, WTM10L-xxxxx1

O e
Q| E
G| T

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

B

> -

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 11: WTM10Lxxxxx1

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 1: Velocidade

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 2: Padrao

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 3: Precisao

Distancia de comutacdo min. em mm

Distancia de comutacao max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo

Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

EUOW>@@@
=

Tabela 8: WTM10L-xxxxx2, curto alcance
WTM10L-xxxxx2, curto alcance
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

7 fg) ‘ Example:
’ Safe suppression of the background
6%/6%
6%/583/ White background (90 %)
3
20
(0.79)
6%/6%
6%/90%
®7
10
6%/6%
(0:39) 6%/90%
(D\ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 - X background y = 10 mm
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 12: Curva caracteristica, WTM10L-xxxxx2

Q| ENIEENEEET

G| E
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

C/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 13: WTM10Lxxxxx2

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 1: Velocidade

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 2: Padrao

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 3: Precisao

Distancia de comutacdo min. em mm

Distancia de comutacao max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo

Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

EUOW>@@@
=

Verifique a funcao conforme descrito em ver tabela 4, pagina 286. Se a saida digital
nao se comportar conforme descrito em ver tabela 4, pagina 286, verifique as condi-
¢coes da aplicacao.

WTM10 com principio de funcionamento SPP

0 sensor fotoelétrico requer um plano de fundo como referéncia. A reflexao difusa e a
posicao do fundo devem permanecer o mais uniforme possivel. A distancia maxima (x)
entre o sensor fotoelétrico e o fundo, bem como a altura minima do objeto (y), devem
ser respeitadas. Como regra, o modo SPP é usado para detectar objetos muito planos
em uma esteira transportadora.
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292

Verifique as condicoes de aplicacdo: compare a distancia entre o sensor e o fundo,

a altura minima do objeto, bem como a capacidade de reflexao difusa do fundo e

do objeto com o diagrama associado (ver tabela 9, pagina 292) (x = distancia de
comutacao, y = altura minima do objeto). Percentual de reflexao difusa: 6% = preto 1,
90% = branco 2 (refere-se ao branco padrao conforme DIN 5033).

Altura minima do objeto na distancia de comutacao definida diante do plano de fundo
(percentual de reflexao difusa 6%):

¢ 10 mm, a uma distancia de 500 mm (Modo 3 - Precisao), longo alcance
¢ 10 mm, a uma distancia de 300 mm (Modo 3 - Precisao), curto alcance

Tabela 9: WTM10L-xxxxx1, longo alcance
WTM10L-xxxxx1, longo alcance
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%
20 90%/6%
(0.79) 3)

6%/6%

90%,/6%
6%/6% Z
90%'/ 6% (@y
10 O
(0.39) V

X Background

200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)
Distance in mm (inch)

o

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 500 mm
Required minimum object height y = 10 mm

Recommended sensing range for For all objects regardless of their colors

the best performance

Figura 14: Curva caracteristica, WTM10L-xxxxx1

O e
Q| E
s 700

®

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

> -

B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 15: WTM10Lxxxxx1

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 1: Velocidade

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 2: Padrao

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 3: Precisao

Distancia de comutagdo min. em mm

Distancia de comutacdao max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo

Azul Faixa de distancia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempenho

Tabela 10: WTM10Lxxxxx2, curto alcance
WTM10L-xxxxx2, curto alcance

OO0 W>»QeeEOE
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Minimum object height in mm (inch)
y

30
(1.18)

6%/6%

90%/6%
G
20

(0.79)
6%/6%

D)
10

6%,/6%
(0:39) 90%,/6%

@

- X

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)
Distance in mm (inch)

0

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 16: Curva caracteristica, WTM10L-xxxxx2
Ol >0}

Q| ENEEET
®

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

| c/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 17: WTM10Lxxxxx2

Example:
Reliable detection of the object

Background

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 300 mm
Required minimum object heighty = 10 mm
For all objects regardless of their colors

6.4

294

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 1: Velocidade

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 2: Padrao

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%, Modo 3: Precisao

Distancia de comutacdo min. em mm

Distancia de comutacao max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo

Azul Faixa de distancia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempenho

OO0w>reeeE

Configuracoes

Configuracao de fabrica
As seguintes configuracoes sao pré-configuradas:

Tabela 11: Configuragdes de fabrica

Modo de deteccao SF

Modo operacional Modo padrao

MANUAL DE INSTRUCOES | WTM10L
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Funcao de saida Q1 Push-Pull, LO
Q2 Push-Pull, DO

Mapa completo do processo da interface do usuario

=< >
=9 & |
b — v J>
— IR » — - (»
<@ y ©

YYYYY 127

mm

Q2

Figura 18: Mapa completo do processo da interface do usuario

@ Display principal

NOTA
@ Todas as opcoes de configuragao dos sensores MultiMode também sao apresentadas
em um video:

Op% 0]

i
=]t

6.4.1 Configuracao - Principio de funcionamento

Por meio da configuracao, vocé pode selecionar entre o principio de funcionamento
com supressao do fundo (SF) ou supressao do primeiro plano (SPP).

Toque no principio de funcionamento desejado.
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TEACH

454

mm I
BGS

- 164 mm -

o

\4

Figura 19: Display de navegacao do principio de funcionamento

6.4.2 Configuracdo do teach-in
0 sensor oferece trés opgoes diferentes de teach-in.

Toque na opcao de teach-in desejada.

W
W

Q M

Figura 20: Display de navegagao do teach-in

TEACH

Single Value Teach-in (SF & SPP)
A distancia de comutacao é definida pelo teach-in em um Unico ponto de ajuste.

Um Single Value Teach-in é adequado para a maioria das aplicagées com um fundo ou
objeto estatico.
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Two Value Teach-in (SF)

A distancia de comutacgao € definida pelo teach-in em dois pontos de ajuste (borda
anterior/borda posterior do objeto).

A distancia de comutacao € definida ao centro dos dois pontos de ajuste.

Um Two Value Teach-in é adequado para ambientes com objetos e fundos instaveis.

Manual

Como alternativa, a distancia de comutacao pode ser definida manualmente para fixar
valores usando teach-in manual.

Usando as setas no display, selecione a distancia de teach-in desejada e confirme.

6.4.3 Modo operacional

9382969/2024-02-23 | SICK
Sujeito a alteragdo sem aviso prévio

0 sensor oferece trés modos operacionais diferentes para se ajustar a diferentes
requisitos de aplicacao(ApplicationSelect).

Toque no modo operacional desejado.

8
=

Figura 21: Display de navegacao do modo operacional

Modo de velocidade

Obtenha dados rapidamente com uma distancia de comutagao reduzida.

Para aplicacoes que exigem um tempo de resposta rapido no eixo x/y.

Por exemplo, para identificar uma borda que se aproxima lateralmente em uma alta
resolucao temporal ou para contar objetos rapidamente.

Modo padrao

Padrao de fabrica; adequado para a maioria das aplicacoes.

Para aplicacdes que exigem o melhor padrao de propriedades do dispositivo para
garantir uma boa capacidade de detecgao (alcance, tempo de resposta e supressao de
interferéncia).

Funciona simplesmente na maioria dos campos de aplicacao.

Modo de precisao
Obtenha dados a uma frequéncia reduzida com uma distancia de comutacao maior.
Para aplicacdes que exigem alta precisao no eixo z.

Por exemplo, para detectar objetos pequenos em frente a fundos préximos.
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A distancia de comutacdao aumenta e a sensibilidade é elevada, de modo que objetos
brilhantes, escuros e irregulares sejam detectados de forma confiavel, mesmo em uma
posicao inclinada.

6.4.4 Configuracao de saida

Toque no modo operacional desejado. Repita esse processo para cada saida, conforme
necessario.

MODE Q1 LO PNP
—p»| DO |—Pp| NPN

B @
A

Figura 22: Display de navegacéo da fungédo de saida

6.4.5 Restauracgao das configuragoes de fabrica padrao

0 sensor oferece a funcao de restaurar as configuragdes de fabrica padrao.

N

454

mm

@ 44— >

- 164 mm -

o

Vv

Figura 23: Configuracgées de fabrica

6.4.6 Ajuste via 10-Link

Além do ajuste manual no dispositivo, 0 sensor também pode ser ajustado via 10-Link.
O ajuste via I0-Link pode ser feito de duas maneiras:

e Ajuste por meio da SiLink-Box (software necessario: SOPAS ET da SICK)
Para fazer isso, conecte o0 sensor a um computador via USB usando a SiLink-Box.
e  Ajuste por meio de um I0-Link Master (CLP), por exemplo, SIG350

Com o programa SOPAS ET (SICK Engineering Tool com orientagao grafica para o
usuario e visualizacado conveniente), os produtos conectados podem ser testados e
parametrizados de forma rapida e conveniente.

Detalhes sobre o0 ajuste podem ser encontrados na descri¢ao detalhada do 10-Link:
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7 Eliminacao de falhas

A tabela Eliminacao de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o
sensor nao estiver funcionando.

LED / padrao de erro

Causa

Medida

LED verde apagado ou tremu-
lando

Interrupgdes de tensao

Verificar a alimentacao de ten-
sao, verificar toda a conexao
elétrica (cabos e conectores)

LED amarelo aceso, nenhum
objeto no caminho 6ptico

Distancia entre sensor e
fundo é pequena demais

Reduzir a distancia de comu-
tacao

Objeto esta no caminho éptico,
LED amarelo apagado

Distancia entre sensor e
objeto é grande demais ou
distancia de comutacao foi
ajustada para um valor baixo
demais

Aumentar a distancia de
comutacao

O objeto esta no caminho
do jato. O LED amarelo nao
acende ou fica piscando.

Propriedade despolarizante
da superficie do objeto (por
ex., pelicula), reflexos de
superficie

Verifique o modo operacional,
a configuracao e as condicoes
de operacao.

LED amarelo intermitente

Distancia muito grande entre
sensor e objeto / O ponto de
luz ndo esta alinhado correta-
mente com o objeto.

Verificar a distancia de comu-
tacao / Verificar o alinha-
mento

O teach-in apresentou erros em
3 tentativas consecutivas

Montagem instavel do sensor

Verifique o conjuntos de
dados e as configuracoes

LED verde apagado

Sensor esta com defeito

Se a alimentacao de tensao
estiver OK, substitua o sensor

Configuracoes de Fabrica @

E possivel voltar as configuracdes de fabrica a qualquer altura por meio do botdo Restaurar

7.1 Solucao de problemas para dispositivos 10-Link integrados
Vocé encontrara informacoes sobre falhas nos dados de servico.
Detalhes sobre os dados de servigo disponiveis podem ser encontrados na descrigcao
detalhada do I0-Link:

8 Troca de sensores/armazenamento de dados

9382969/2024-02-23 | SICK
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Todas as unidades I0-Link tém uma funcionalidade de backup e restauracao - Data
Storage (DS). A funcao Data Storage do 10-Link permite que os parametros anteriores
sejam salvos e transferidos para o dispositivo de substituicao.

O pré-requisito para isso € a conexao do dispositivo a um 10-Link Master e a ativacdo da
funcao Storage no 10-Link Master.

Detalhes sobre a substituicdo do sensor podem ser encontrados na descri¢cao deta-

lhada do I0-Link:
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9 Descarte do produto

0 sensor deve ser descartado de acordo com as normas vigentes especificas do pais.

No descarte, deve ser dada importancia a um aproveitamento dos materiais (principal-

mente dos metais nobres).

NOTA

Descarte de pilhas e dispositivos elétricos e eletronicos

o« De acordo com diretrizes internacionais, pilhas, acumuladores e dispositivos elé-
tricos ou eletrdnicos ndo devem ser descartados junto do lixo comum.

e O proprietario é obrigado por lei a retornar esses dispositivos ao fim de sua vida
Gtil para os pontos de coleta publicos respectivos.

. .:Eng
WEEE; WS oo simbolo sobre o produto, seu pacote o neste documento,
indica que um produto esta sujeito a esses regulamentos.

10 Manutencao

Este sensor da SICK dispensa manutencao.

Recomendamos realizar em intervalos regulares

e Limpeza das superficies 6pticas da carcaca

e uma verificagao das conexoes de encaixe seguras e das unides roscadas

limpeza

' IMPORTANTE
* | Danos ao dispositivo devido a limpeza incorreta!

Uma limpeza incorreta pode levar a danos no aparelho.

= Usar apenas utensilios e produtos de limpeza recomendados.

= Nao usar objetos pontudos para a limpeza.

» Limpar as superficies épticas em intervalos regulares e quando estiverem sujas
com um pano éptico sem fiapos (ndmero do artigo 4003353). O intervalo de
limpeza depende essencialmente das condigdes ambientais.

Nenhuma alteracao pode ser feita nos dispositivos.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos

especificados nao constituem uma garantia por escrito.

11 Dados técnicos
111 Dados técnicos

O capitulo “Dados Técnicos” contém apenas um extrato dos dados técnicos do sensor.

Os dados técnicos completos podem ser encontrados na pagina inicial
sensor.
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Caracteristicas

Distancia de comutacao

distancia de comutagao min.

Distancia de comutacdo max.

Limite de comutacao ajustavel
para supressao do fundo

Objeto de referéncia

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (Modo 1 - Velocidade)

25 mm (Modo 2 - Padrao)

25 mm (Modo 3 - Precisao)

300 mm (Modo 1 - Velocidade)

500 mm (Modo 2 - Padrao)

700 mm (Modo 3 - Precisao)

25 mm ... 300 mm (Modo 1 - Veloci-
dade)

25 mm ... 500 mm (Modo 2 - Padrao)

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX

25 mm (Modo 1 - Velocidade)

25 mm (Modo 2 - Padrao)

25 mm (Modo 3 - Precisao)

220 mm (Modo 1 - Velocidade)

300 mm (Modo 2 - Padrao)

400 mm (Modo 3 - Precisao)

25 mm ... 220 mm (Modo 1 - Veloci-
dade)

25 mm ... 300 mm (Modo 2 - Padrao)

25 mm ... 700 mm (Modo 3 - Precisao) 25 mm ... 400 mm (Modo 3 - Precisao)

Objeto com 90% de percentual de

Objeto com 90% de percentual de

reflexao difusa (corresponde ao branco reflexao difusa (corresponde ao branco

padrao conforme a norma DIN 5033)

padrao conforme a norma DIN 5033)

Valor de distancia

Faixa de medicao
Resolugao

Precisao de repeticao
Precisao

Tempo de aquecimento®

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 700 mm

1 mm

<0,5%

< 4%

< 15 min

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
25 mm ... 400 mm

1 mm

<0,5%

< 3%

< 15 min

1) Durante a fase de aquecimento do dispositivo, os valores medidos estdo sujeitos a uma variagdo maior (desvio de

temperatura).

feixe de luz de emissao

Emissor de luz

Tipo de luz

Tamanho do ponto de luz / dis-
tancia

Dispersdao maxima do jato de
luz emitido em torno do eixo de

transmissao padronizado (angulo

de deslocamento)

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0,4 mm (250 mm)

<+/-1,0° (com Ta = +23 °C)

WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0,2 mm (150 mm)

<+/-1,0° (com Ta = +23 °C)

Dados caracteristicos do laser

Classe de laser

Poténcia maxima do impulso
Duragao do pulso
Comprimento de onda

WTM ZOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<2,5mW

4 us

655 nm

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1

<2,5mW

4 us

655 nm

Interface de comunicacao
Tabela 12: Interface de comunica¢ao
10-Link

10-Link
Taxa de transmissao de dados
Tempo de ciclo

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1.1

COM2 (38,4 kBaud)

3,4 ms

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1.1

COM2 (38,4 kBaud)

3,4 ms

9382969/2024-02-23 | SICK
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Dados elétricos

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM ZLOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Tensao de alimentagao Ug DC10..30VY DC10..30VY
Ondulagao residual <5 Vpp <5 Vpp
Consumo de corrente 25 mA 25 mA
Classe de protecao 2 12
1) Valores-limite conexdes
Ug seguras contra inversao de polaridade
ondulacéao residual max. 5 Vg
2) Tensao de dimensionamento CC 50 V
saida digital
WTM ZOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Corrente de saida |y <100 mA <100 mA
Circuitos de protecao B, DV B, DV
Tempo de resposta 1,8 ms (Modo 1 - Velocidade) 1,8 ms (Modo 1 - Velocidade)
5 ms (Modo 2 - Padrao) 5 ms (Modo 2 - Padrao)
15 ms (Modo 3 - Precisdo) ? 15 ms (Modo 3 - Precisdo) ?
Frequéncia de comutagao 275 Hz (Modo 1 - Velocidade) 275 Hz (Modo 1 - Velocidade)
100 Hz (Modo 2 - Padrao) 100 Hz (Modo 2 - Padrao)
30 Hz (Modo 3 - Precisao) ® 30 Hz (Modo 3 - Precisao) *
1) B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa
D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito
2) Tempo de funcionamento do sinal com carga 6hmica
3) Com proporgao sombra/luz 1:1
8) Valido para Q\ no pin 2, quando configurado por software

Dados mecanicos

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Tipo de protecao IP67, IPG9 IP67, IPG9
Temperatura ambiente, operacao -10°C..+b55 °C -10 °C..+b55 °C
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11.2 Desenhos dimensionais
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Figura 24: WTM LOLXXXXXXXXXXXXV
Direcao preferencial do material a ser detectado
Centro do eixo do sistema éptico receptor
Centro do eixo do sistema 6ptico, emissor
Conexao
Furo de fixagao, @ 3,2 mm
Elementos de indicacao e ajuste
Faixa de medicao de ponto zero
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Figura 25: WTMZOLXxXxxxxxxxxxW

Direcao preferencial do material a ser detectado
Centro do eixo do sistema éptico receptor
Centro do eixo do sistema dptico, emissor
Conexao

Furo de fixagao, @ 3,2 mm

Elementos de indicagao e ajuste

SNOGNCNONONONC)

Faixa de medicao de ponto zero

11.3 Diagramas de pontos de luz

Dimensions in mm (inch)
0.6

(0.02) -
— | B4

0.3
(0.01)

l

0 (o]

-0.3 0
(-0.01) \ E

-0.6 ! . !
(-0.02)0 200 400 600 800 25 250 700
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50) (0.98) (9.84) (27.56)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 26: Diagrama do ponto de luz, longo alcance
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Dimensions in mm (inch)

0.8 . . .
(0.03) — | i
5 ‘——l—< -
04 Pl | | |
002 N - L 1
N— — |
0 o : :
F\ i 1 i }7
042 \ of | : .
(-0.02) n E/ 3 3 3
08 I 1
(-0.03)0 50 150 250 350 25 150 400
(1.97)  (5.91)  (9.84) (13.78) 0.98)  (5.91) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figura 27: Diagrama do ponto de luz, curto alcance
114 Estrutura dos dados de processo
WTx10 AOO
10-Link Vil
Dados de processo 4 bytes
Byte O: bits 24 ... 31
byte 1: bits 16 ... 23
byte 2: bits 8 ... 15
byte 3: bits 0 ... 7
Bit O / tipo de dados Q.1 / Booleano
Bit 1 / tipo de dados Q.- / Booleano
Bit 2 / tipo de dados Qint1
Bit 3 / tipo de dados Qinto
Bit 4 / tipo de dados Qinta
Bit 5 / tipo de dados Qinta
Bit 6 / tipo de dados Status de operacao do sensor
Bit 7 ... 15 / tipo de dados [vazio]
Bit 16 ... 31 / tipo de dados Distancia inteira sem sinal (mm inteiro)
12 Glossario

ApplicationSelect

The ApplicationSelect function is available for sensors with the Multi-
Mode function.

Selecting ApplicationSelect increases the sensing range of the sen-
sor and the sensitivity rises so that even shiny, dark and uneven
objects, even in an inclined position, are safely detected.

9382969/2024-02-23 | SICK
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10-Link I0-Link is a non-proprietary internationally standardized communi-
cation technology, which makes it possible to communicate with
sensors and actuators in industrial environments (IEC 61131-9).
I0-Link devices communicate with higher-level control systems via
an 10-Link master. The I0-Link devices are connected to these via
a point-to-point connection.

I0-Link enables communication between controllers, sensors and
actuators and allows the parameterization and reading-out of devi-
ces to be centrally managed.

Measuring range The measuring range can be anywhere inside the detection range.
The measuring range must always be completely inside the detec-
tion range.

MultiMode The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select

between various operating modes: e.g., Background Suppression,
Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two Independent Swit-
ching Points or Window Mode. The operating modes can be set
using the Teach-Turn adjustment (BluePilot) and I0-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various modes and functions: e.g., Background Suppres-
sion, Foreground Suppression, Single Value Teach-in, Two Value Teach-
-in, Manual Teach-in, Speed, Standard and Precision Modes.

The various modes/functions can be set via the touch display or
|0-Link.

Response time The response time specifies the maximum amount of time that
elapses from when an event triggers the sensor to when a signal
is present at the output.

SOPAS ET SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient visualiza-
tion for configuring and parameterizing 10-Link devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device Description)
are available for all devices so that you can operate the 10-Link
devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs directly
and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency The switching frequency expresses the number of switching opera-
tions performed by a sensor over a defined interval of time.

13 Anexo

13.1 Conformidades e Certificados

Os esclarecimentos sobre a conformidade, certificados e 0 manual de instru¢des atual
do produto podem ser consultados em . Para isso, no campo de busca,
inserir o nimero do artigo do produto (nimero do artigo: ver o registro na placa de
caracteristicas no campo “P/N” ou “ldent. no.”).

13.2 Licencas

A SICK utiliza Open Source Software, que € licenciado pelos detentores de direitos,
entre outros, das licencas livres GNU General Public Licence (GPL versao 2, GPL versao
3) e GNU Lesser General Public Licence (LGPL), licenga MIT, licenca zLib e licencas
derivadas da licenca BSD.

Este programa é disponibilizado para utilizacao geral, mas SEM QUALQUER GARANTIA.
Esta exclusdo da garantia inclui também a garantia implicita de comercializacdo ou a
adequacao do programa a um determinado propésito.
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Para mais detalhes, ver a Licenga Publica Geral GNU. Para os textos de licenca comple-
tos, ver www.sick.com/licensetexts. A pedido, os textos de licenca também podem ser
obtidos na forma impressa.
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PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINN

OnucaHue npoaykTa
W10
WTx10

U3rotoBuUTenb

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmaHus)
MecTto usrotoBreHuA
SICK Inc.

Minneapolis MN 55425

CoepnHeHHble Wtatbl AMepukn

lNpaBoBble npMumMmeyaHua

AaHHaa AOKyMEHTaLMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakKUM 06pa3om
npaBa coxpaHstoTcs 3a pupmoit SICK AG. TvpaxnpoBaHUe AOKYMEHTALMKU UAWU €€ YacTK
AOMNYCKaETCSs TOAbKO B paMKax MOAOXEHWIM 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTALMIO UBMEHEHWI, COKPALLLEHUE UAM NMEPEBOA €€ COAEPKMMOro 6e3 opHO3Hau-
HOro MMCbMEHHOro cornacus dpupmbl SICK AG 3anpelleHo.

ToBapHble 3HaKK, YNIOMSAHYTblE B AQHHOM AOKYMEHTE, SABAAIOTCA COHCTBEHHOCTbIO COOT-
BETCTBYHOLLLETO BAGAEAbLLA.

© SICK AG Bce npaBa 3alumLLEHbI.

OpUrMHanbHbIN AOKYMEHT

HacTosimin AOKYMEHT ABASIETCA OPUIMHaAbHbIM AOKYMeHTOM SICK AG.

O e 2

@ IO-Link
®OEZ

SAFETY

&7
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1 O AQHHOM AOKYMEHTe

11 HUHdopmauma o pyKoOBOACTBE MO IKCNAyaTauuun

BHUMaTEABHO NpouMTaiTe AAHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMAyaTaLMu nepes HauanoM AObIX
paboT, UTO6bl 03HAKOMMUTLCA C NMPOAYKTOM U €ro GYHKLMSAMM.

PyKOBOACTBO MO 3KCMAyaTalMmi ABAAETCA YaCTbo MPOAYKTa M AOAMKHO NOCTOAHHO Haxo-
AVTbCA B AOCTYMHOM AAA NepcoHana Mecte. Mpu nepepaye NpoaykTa TPETbUM AULLAM
PYKOBOACTBO MO SKCMAyaTaLIMK TakKe NMOAEXUT nepepade.

AaHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMNAyaTaunn HE COAEPXKUT yKaSaHMVI no 6esonacHom JKCMNAya-
Taunn u 06paL|.|.eHm0 C MaLUMHOM MAW CUCTEMOWN, B KOTOPYHO BCTPanUBaeTCA NPOAYKT.
NHdopmaumio 06 3TOM COAEPXUT PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaunn MmalluHbl UAU CUCTEMDbI.

1.2 AononHUTeAbHaA UHGopMauma

CTpaHuLy U3AEAUSt C AOMTOAHWUTEABHOM MHPOPMAaLMEN Bbl HANAETE MO MAEHTUPUKATOPY
npoaykta (Product ID) SICK:

{P/N}/{S/N}
(cm. "MaeHTMOMKaUMS NMPOAYKTa C MOMOLLbIO MAEHTUOMKaTopa npoaykTa SICK
(Product ID)", ctpaHuua 313).

B 3aBMCUMMOCTU OT NPOAYKTA, AOCTYNHA CAepyloLaa UHGopMaLums:
e Hactosilumin AOKYMEHT BO BCEX AOCTYMHbIX A3bIKOBbIX BEPCUAX
e TexHWuyeckue onucaHua

e Apyrve nybAMkaumm

¢ AaHHble CAD v MmacluTabHble yepTexu

e  Ceptudukatbl (Hanpumep, ceptudurkaTt COOTBETCTBUSA)

e [lporpaMmHoe obecneyeHune

e [IpnHapAeXHOCTU

1.3 CUMBOAbI U YCAOBHbIe 0603HaueHuUs

9382969/2024-02-23 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

MpeaynpeauTenbHble yKa3aHUA U ApyrUe npuMeyaHus

OMACHOCTb

YKasblBaeT Ha HEMOCPEACTBEHHYIO ONMACHOCTb, BEAYLLYIO K CMEPTU UAWU TSXEABIM TPaB-
MaM npu oTCyTCTBUU HEOo6X0AUMBbIX Mep NPeaAoCTOPOXHOCTH.

NMPEAYNPEXXAEHUE
YKa3blBaeT Ha NoTEHLMAAbHO OMACHYHO CUTYaLIMIO, CMOCOBHYI0 NPUBECTU K CMEPTU UAU
TAXEAbIM TpaBMaM MpPU OTCYTCTBUM HEOBXOAUMbIX Mep NPEAOCTOPOXHOCTH.

OCTOPOXXHO
Yka3blBaeT Ha NOTEHLMAABHO OMACHYH CUTYyaLMIO, CMOCOOHY MPUBECTU K TPaBMaM
CPEAHEN U AETKOM TAXECTU MPU OTCYTCTBUM HEOBXOAMMbBIX MEP NPEAOCTOPOXHOCTH.

BAXHO
Yka3blBaeT Ha NOTEHLMAABHO OMACHYIO CUTyaLMIO, CNOCOOHYIO0 NPUBECTU K MaTepUanb-
HOMY yLLLEepPOy NMPKU OTCYTCTBUMU HEODXOAMMbIX MEP MPEAOCTOPOXHOCTU.
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@ YKA3AHUE
MoaYePKMBAET NMOAE3HbIE COBEThI U PEKOMEHAALIMK, a TakKe MHbOoPMaLMIo Ast obecne-
yeHus apPeKTMBHOM U BecnepeboliHon paboThbl.

MHCTPYKUMA NO BbINOAHEHUIO AeHcTBUA
> CTpe/\Ka obo3Hauaet MHCTPYKUWKO NO BbIMOAHEHUIO AENCTBUA.

1. TlocrepoBaTEABHOCTU AEMCTBUM AQHOTCA C HYMepaLUMen.

2. [poHymMepoBaHHbIE UHCTPYKLIMM MOAAEXAT BbINOAHEHWIO B YKa3aHHON NOCAEAOBA-
TEAbHOCTH.

v/ Tanoyka NoKasbiBaeT PE3yAbTaT BbINOAHEHUA UHCTPYKLIMK.

2 Be3onacHocTb

21 06Lwwue ykasaHusa no TeXHUKe be3onacHoOCTU

MoAKAOUEHWE, MOHTaX U HACTPOWMKY U3AEAUST MOTYT BbIMOAHSITb TOABKO KBa-
AMOULMPOBAHHBIE CMELIMAAUCTI.

AaHHOe U3penre He ABASIETCS KOMMNOHEHTOM 6€e30MacHOCTM COrAacHo onpe-
AENEHUI0 APEKTUBBI MO PaboTe ¢ MallMHHbIM 060pPYAOBaAHUEM.

He ycTaHaBAMBaWTE U3AEAME B MECTaX, MOABEPXEHHbIX BO3AEUCTBUIO Nps-
MOTo YO U3AyuYeHUs (COAHEUHOTO CBETA) AWM APYTMX aTMOCHEPHbIX ABAEHWIA.

HeobxoarMo obecneumnTb AOCTAaTOUHYHO 3aLLUMTY U3AEAUS OT BAArU U 3arpss-
HEHUN.

MpumeuaHus no Aasepy

OCTOPOXHO
Momexu, MaHUNyAALMSA MAKM HENpPaBUAbHOE UCTIOAL30BaHWE MOTYT NMPUBECTU K ONacHOMY
BO3AEMCTBUIO AA3EPHOTO U3NYUYEHNS.

My4yoK U3Ay4aeMoro cBeta He AOAKEH GOKYCUPOBATLCA AOMOAHUTEABHBIMW ONTUYECKUMU
npubopamu.

LASER

PucyHok 1: Knacc nasepa 1

AaHHOe YyCTPOMCTBO OTBEUAET TpeboBaHMAM CAEAYHOLLMX CTAaHAAPTOB:

¢ EN/IEC 60825-1:2014

¢ 21 CFR 1040.10 1 1040.11 3a UCKAHOUEHUEM OTKAOHEHMWI COMAACHO NPUMEYAHUIO
K nazepam Ne 56 ot 08.05.2019

AaHHOe Aa3epHOe YCTPOMCTBO COOTBETCTBYET KAAcCy Aa3epa 1 no pesyAbtaTaM OLEHKM
Ha OCHOBaHWW AMPEKTUBBI N0 HU3KOBOALTHOMY 060opyaoBaHUto 2014/35 / EC, koTopas
pacnpocTpaHAEeTCs Ha BCEX MPOMIBOAUTEAEN, Pa3MELLAOLWMX MPOAYKLMIO Ha PbiHKE, B
coyeTaHum co ctaHpapTom EN/IEC 60825-1:2014 B peincTBytoLLEN BEpCHK. B cBA3K €
pasAMuMAMU B 3aKOHOAATEAbHbBIX TPEOBOBaHMAX N0 OXpaHe U 6e30MacHOCTM TPyAa B COOT-
BETCTBUU C aMpeKkTnBor 2006/25 / EC paHHOE M3AEAUE MOANEXMT OLEHKE HA OCHOBAHUM
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6onee paHHeln pepakummn ctaHpapTa — EN 60825-1:2007. B cootBeTcTBUU ¢ Honee
paHHen pepakunen ctaHaapTa EN 60825-1:2007 paHHOE M3AEAME YAaCTUUHO OTHOCUTCS
K KAaccy Aasepa 2 U cumtaetcs 6e30nacHbIM MpU UCMOAB30BaHMM MO Ha3HAUYEeHWIo.

Na3ep 6e30naceH Ast YEAOBEUYECKOTO Ma3a.

NasepHasa MapKMPOBKa PACMOAOXEHA Ha OTTUCKE Ha KOPMYCe AATUMKE.

2.2 KBannoukauma nepcoHana

Bce paﬁOTbI C MPOAYKTOM MOTYT BbIMOAHATLCA TOALKO KBaAUGULIMPOBAHHbLIM U YITOAHOMO-
YEHHbIM NepCoOHaAOM.

KBanndULMPOBaHHbIM NEPCOHAA CMOCOOEH BbIMOAHATL NOPYUYEHHYIO paboTy, caMocTos-
TeAbHO pacrno3HaBaTb 1 NPEAOTBPaLLaTh BO3MOXHbIE 0ONacHOCTU. Aaa aToro Tpebyetes,
Hanpuwvep:

e npodeccuoHanbHOE 06pa3oBaHHUE;
e OMNbIT paborTbl;
e  3HaHWEe COOTBETCTBYIOLLMX MPaBUA U CTAHAQPTOB.

2.3 NMpumeHeHne No Ha3HAYEHUIO

WTx10 npeacTtaBAseT cob0i ONTOSAEKTPOHHbIN, GOTOINEKTPUUECKUIN AATUUK MPUOAMXKE-
HWA C BbIXOAHBIM 3HAYEHWEM PACCTOAHMA (AAnee — «AATUUK» AU «<U3AEAME») AAA ONTUYE-
CKOro, 6eCKOHTaKTHOro 06HapPYXXeHUsI 0ObEKTOB. ECAM M3AEAME NCMOALIYETCS B AHOObIX
APYTMX LLeASIX UAM AOBbIM CNocoboM MOoAMDULMPOBAHO, Aobas NPETEH3MSA NO rapaHTMK B
appec komnaHun SICK AG cTaHOBUTCH HEAEMCTBUTEABHOM.

3 OnucaHue uspenus

3.1 NaeHTUOUKALUA NPOAYKTa C NOMOLLBIO UAEeHTUDUKaTopa npoaykTa SICK
(Product ID)

9382969/2024-02-23 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

UaeHTUdukaTop npoaykta (Product ID) SICK

NaeHTnduMKaTop npoaykta (Product ID) SICK ueTko naeHTMduumMpyeT NpoayKT. OH Takke
CAYXUT appecom Beb-caita ¢ MHGOPMaLMEN O NMPOAYKTE.

NaeHTndMKaTop npoaykta SICK (Product ID) coctout u3 nmeHu xocta pid.sick.com,
Homepa apTtukyaa (P/N) 1 cepuinHoro Homepa (S/N), Kaxabld U3 KOTOPbIX pa3peneH
KOCOM YePTON.

MaeHtnoumkatop npoaykta SICK (Product ID) ykasaH B BMae TekcTa U QR-Koapa Ha 3aBOA-
CKOW TabAMUKE U/VUAW Ha YNAKOBKE.

Product ID &

pid.sick.com/ r
o G | G
S/N L.l il

PucyHok 2: UaeHTngumkatop npoaykta (Product ID) SICK
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3.2 Pabouune aneMeHTbI 1 MHAUKaTOPbl COCTOAHUA

©)

@

®

®
@
)

PucyHok 3: Paboumne aneMEHTbI n NHANKaTOPbl COCTOAHUA

CA XeATbli: COCTOSIHWE NpUema cBeTa
CeHCOPHbIN AUCTIAEN
Tekywas AMcTaHumA

ONGNCNONONONC)

OTO6pa)KeHVIe HaBUTaUMOHHbIX CTPEAOK

33 CeHCOopHbIN AUCNAEN

Pa6oTta ¢ aucnneem

AMcTaHLMA NOCAEAHETO yCneLlHoro obyyeHus
CocTosiHne BAOKMPOBKM / Pa3bAOKMPOBKM AUCTIAER

CBETOAMOAHbBIN, 3EAEHDIN: HANPSXXEHUE NMUTAHUSA BKAKOUEHO

AOCTYN K COOTBETCTBYHOLLEMY MYHKTY MEHIO OCYLLECTBAAETCA HAaXaTUEM Ha UKOHKMW Ha
avcnaee. CAeAYHOLLMIA NYHKT MEHIO MOXHO BbI3BaTb MyTeM CMaxXWBaHWSA B HanpaBAeHUN

HaBUIraLUMOHHbIX CTPEAOK.

UKOHKK Ha aucnnee

KoHdurypaums

&

TEACH

06yueHure

lopaBAeHWE NepeaHero naaHa

Single Value Teach-in

MNopaBAeHME 3apHErO poHa

Two Value Teach-in

pexum

) A F Q

=
o
o
m

v) & &

Hauvano
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- ! @ | CKOPOCTHOI pexunm 06beKT
‘§ MPeun3nOHHBIN PEXHUM ®oH
CTaHAQPTHBIN PexXum Aa

DO

KAHOUEHWE TEMHOTbI)

E BbIxoa HeT / He cooTBeTCTBYET
Q Bbixoa BpyuHyto/n3mepeHue
Q Bbixoa Maroc

MoBepeHWe NepekAoUueHU (Nepe- MwuHyc
LO | kouete ceera)

MoBeaeHWE NepekAoUYeHWI (Nepe- Pa3baokunpoBatb AOCTYN

TpaHsuctop PNP

3abA0KMpPOBaTb AOCTYI

® 1 20O BE X { L Fk

PNP
TpaHauctop NPN Maponb
NPN
Push/ ABYXTaKTHbIN BoccTaHOBWTL 3aBOACKME HACTPOMKM
us N0 YMOAY@HUIO
Puli

Hactpolika 6A0KMPOBKHU (ONLUuUA)

AR NTPEAOTBPALLEHUS] CAYYANHOTO M3MEHEHWSA HACTPOEK MOXHO 3aOAOKMPOBATb AUCH-

AEeN.

Mpoueaypa BAOKUPOBKK AIBASIETCS ONUMOHAABHOW.

o

\4

AN
454 v
mm
< o
- 164 mm -

N+
X

454

mm

- 164 mm -

o

PucyHok 4: Mpoueaypa 6AOKMPOBKM AUCTIAES
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PucyHok 5: Mpoueaypa pa3bAOKMPOBKM AUCTIAES]

YKASAHUE

3aBOACKOM MAapOAb MO YMOAYAHUIO — «1»,

AoCTynHbIe PeXUMbl U GYHKLUU

AaTUnK UMEET PasAUUHbIE PEXUMbI 0OHAPYXEHUS, PEXMMbI PaboTbl U APYrME BO3MOX-
HOCTM HaCTPOWMKK, KOTOPbIE MCMOABL3YHOTCS U BblIBMpatOTCSt B 3aBUCMMOCTH OT KOHKPET-
HOW 3KCNAyaTaLMOHHOM 3aaaun. HacTpoika pasAMUHbIX PEXMMOB OCYLLECTBASIETCA C

MOMOLLbIO CEHCOPHOTO aucnAen U 10-Link. 3aeck NpeacTaBAEH 0630p CAGAYHOLLIMX ane-

MEHTOB:

Tabaunua 1: Pexumbl U QyHKLMMK

Pexumbl / GyHK- | Pexum OnucaHue

LK

KoHopurypaumsa: [P | lMoaaBAeHWE AaTunK HapeXHO 0BHapPYXMBAET O6BEKTLI HE3aBU-
NPUHLMUN AEN- 3apHero ¢poHa CUMO OT HaAMUUS UAU OTCYTCTBUA GOHA.

CTBUA (BGS)

= MNopaBreHUE Datunk obHapyxmMBaeT 06beKTbI Nepes GOHOM MpK
NnepeAHero naaHa | HeGOAbLLOM PACCTOSTHUU MeXAY 06BEKTOM U GOHOM.
(FGS) B kauecTBe aTanoHa He0BXOAMM CTabWAbHbIN GOH.
Kak npaBWAO, AATUMK UCMIOAL3YHOT AAST OBHAPYXEHUSA
MAOCKMX OOBEKTOB HA KOHBEMEPHbIX AEHTaX.
PexvMbl paboTbl | CTaHAapTHBIi 3aBoACKas HAacCTPOMKa Mo YMOAYAHUIO; MOAXOAUT AAST
peXum 6OABLUMHCTBA 3KCNAyaTaLMOHHbIX 3aAau
= CKopocTHOM BbICTpOe noAyyeHne AaHHBIX MPU YMEHbBLUEHHOM
n pexum paccTosiHMK cpabaTbiBaHWSA
MODE MpeunsnoHHbIid | MoAyYEHUE AAHHBIX C MEHbLLIEH YaCTOTOM NPU GOAb-

pexum

LIEeM PacCTosHMK cpabaTbiBaHMS

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUWU | WTM10L
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Pexumbl / GyHK- | Pexxum OnucaHue

Luu

ObyueHue | Single Value PaccTtosiiue cpabatbiBaHWUA 3apaeTca nyteM obyue-
Teach-in (noaa- HUSA B OAHOW 3aAaHHOM TOYKE.

BAEHUWE 3aAHETO
$poHa 1 nopasne-
HUE NEepeAHEro

nAaHa)

TEACH {y | Two Value Teach- | PacctosHue cpabaTbiBaHus 3apaetcsa nytem obyue-
in (nopaBreHUE HUA B ABYX 3aA@HHbIX TOUKax (MepeAHsAs/3aaHARA
3apHero poHa) KpomKa obbekTa). PacctosiHne cpabaTbiBaHUS HAX0-

AMUTCH B LLEHTPE MeXAY ABYMS 3aAaHHbIM TOUKaMU.

@ PyuHoi pexum B pyuHOM pexunme obyueHUs pacCTosiHUE NEPEKAD-
YeHMUA MOXET BbITb YCTAHOBAEHO HA UKCUMPOBAHHOE
3HaueHue.

Bbixoa - kKoHOUry- | exe | TpaH3aucTtop PNP | Bbixoa PNP
paums Q1 n Q2

ven | TpaHauctop NPN | Beixoa NPN

Pushi ABYXTaKTHbIV ABYXTaKTHbIM BbIXOA
' Lo | LO MNepekatouatens ceeta (Q)

po | DO Mepekatovatenb TEMHOTbI (Q/)

35 KomMMyHUKauMOoHHbIK uHTepdenc 10-Link

4 MoHTax

9382969/2024-02-23 | SICK
B03MOXHbI U3MEHEHUA 63 yBEAOMAEHUSA

YCTPOWCTBO OCHALLEHO KOMMYHUKaALMOHHbBIM MHTepdencom 10-Link.
Cgasb no 10-Link npeactaBasieT cO60M KOMMYHUKaLMOHHYIO cnuctemy Master-Device.

YCTPOMCTBO MOXET MCNOAL30BATLCS B CTAHAAPTHOM pexunme BBoAa/BbiBoAa (SI0) nan B
pexume 10-Link (IOL). Bce ¢yHKUMM aBTOMATM3aLMM U NPOYME YCTAHOBKM NapameTpoB
AeVCcTBUTEABHBI B pexume [0-Link 1 B cTaHAAPTHOM pexumMe BBOAA/BbIBOAA.

CTaHAAPTHbIM KOMMYHUKaLMOHHBIN MHTepdenc 10-Link nopaepXxmBaeT caepytolne GyHK-
LmK:

e [MOKME HACTPOMKM AATUMKOB

o [lepepaya uMdpPOBLIX CUTHAAOB AQTUMKOB Ha Beayluee ycTponcTBo I0-Link-Master
e  Busyanrsauma u napameTpupoBaHWeE AaTuMKa

e«  AunarHoctuka /Condition Monitoring

e MpeHTUOUKaLMA cUeTUMKA

e [lpocTtasi 3ameHa yCTpOMCTB

e  Cobbitus

MNMoppobHOe onucaHWe HacTpanMBaeMbIX GYHKLMIA U COOTBETCTBYHOLLIMX MHAEKCOB CM. B
TexHuueckon nHdopmaumm «Onucanmm 10-Link»:

MoHTax no npuHuuny AEUCTBUSA C NOAABAEHUEM 3aAHETO doHa

YcTaHoBUTE AGTUMK MPU NMOMOLLIM COOTBETCTBYIOLLLETO KPEMEXHOT0 KPOHLLUTEMHA (CM.
nepeyeHb BCNOMOraTeAbHbIX NpUHaprexHocten SICK).
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PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALIMA

PucyHok 6: BbipaBHUBaHWe AaTynKa OTHOCUTEAbHO HarnpaBAeHUS obbekTa

06paTnTe BHUMaHWE Ha NPeANoYTUTEAbHOE HanpaBAeHUEe 06beKTa NO OTHOLLIEHUIO K
AQTUMKY, CM. PUCYHOK 6 / MacluTabHble YepTexu.

MoHTax no npuHuMny AEUCTBUSA C NopAaBAEHUEM nepepHero naaHa

PucyHok 7: BbipaBHUBaHue AaTunka

Obpatute BHUMaHME Ha NPEeANOUTUTEABHOE HaMnpaBAEHWE 0ObEKTA MO OTHOLLIEHUIO K
AATUUKY, CM. PUCYHOK 7.
MoMmeHT 3aTAXKK

NmeiTe B BUAY, YTO MaKCUMaAbHbIA AONYCTUMBIM KPYTALLMIA MOMEHT 3aTSXKMU Y AATUMKa
cocrasaset < 0,56 H-m.
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5 ANEKTPUUYECKOE MOAKAIOUYEHUE
51 MpumeyaHUAa No NOBOAY INEKTPUUECKOTO MOAKAIOUEHUSA
BAXHO

9382969/2024-02-23 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

MospexaeHne 060pyAOBaHUA U3-32 HEKOPPEKTHOrO HanNpsHXKeHUsA NUTaHuaA!
HekoppeKkTHoe HanpsXeHUe NUTaHUs MOXET MPUBECTU B MOBPEXAEHWUIO 060PyAOBAHMS.

= YCTPOWMCTBO HEOBXOAMMO MCMOAB30BaTb TOALKO C 3aLLMTHBIM/ GYHKLMOHAABHbLIM
CBEPXHU3KMM HanpsxeHunem (SELV/PELV).

= AaTuMk npeacTaBAseT cOB0M YCTPOMCTBO Kaacca 3alumThbi 1.

= Mcnonb3oBaTb YCTPOMCTBO TOALKO ¢ 6A0KOM nuTaHuA LPS (Limited Power Source)
cornacHo IEC 62368-1 nam NEC kaacc 2.

BAXXHO

MoepexaeHue 060pyAOBAHUS UAM HENPOTrHO3UPYEMasn SKCNAyaTauma Us-3a paboTbl ¢
ABWXYLLUMMMCA YacTAMMK!

McnoAb3oBaHKUe C ABUXYLLMMUCS YacTAMM MOXET MPUBECTU K HENPEACKasyemol paborTe.
= [1pOBOAWTE SAEKTPOMOHTaXHbIE PABOThI TOALKO MPU BbIKAKOYEHHOM MUTAHMN.

u MoaKAKOUaKTE M OTKAKOUaNTE ANEKTPUYECKUE NOAKAKOYEHNA TOAbKO NMPKU BbIKAKOYEH-
HOM MUTaHUW.

= JNEKTpPUUYECKOE MOAKAKOUEHUE AONKHO NPOBOAUTLCA TOALKO MepPCOHaAOM, KBaAW-
$UUMpPOBAHHBIM B 00AACTU INEKTPUUECTBa.

= [pu paboTe Ha INEKTPUUECKUX CUCTEMAX HEOOXOAMMO COOAOAATL CTAHAAPTHbIE
TpeboBaHUA K 6e3onacHocTu!

= BKAtoualTe HanpsxeHUe NUTaHUsi A YCTPOMCTBA TOAbKO KOTAA 3aAauM MO MOAKAID-
YeHWo 3aBEpLLEHBI U INEKTPONPOBOAKA TLLIATEABHO NMPOBEPEHa.

= [Ip1 UCNOAb30BAHWUMU YAMUHUTEAEN C OTKPbITBIMU KOHL@MW YOEAUTECH B TOM, UTO
TOAbIE KOHLbI XXMA HE COMPUKacatoTCsA APYT C APYrOM (CYLLECTBYET PUCK KOPOTKOTO
3aMblKaHWA NPY BKAIOUEHUW HaNpsxkeHUst nuTaHus!). XKUAbl HEOOXOAMMO Haphexa-
MM 06pa30oM M30AMPOBATb APYT OT Apyra.

= HeobxoarMo BbibMpaTh NonepeyHble ceveHus B kabene NTaHWs B CUCTEME MUTa-
HKSA NOAb30BATEAR COTAACHO NMPUMEHKWMbIM CTaHAAPTaM.

YKASAHUE
Cxema pacnonoxeHus kabenew nepepayu AaHHbIX

= Mcnonb3yiTte akpaHUpoBaHHbIe Kabean nepeaaun AaHHbIX C MAPON CKPYUYEHHbIX
N30AMPOBaHHbIX MPOBOAOB.

= ObecneubTe HapAeXaLLYO U MOAHOLIEHHYIO CXeMY SKpaHMPOBaHUS.

= Bo uzbexaHue nomex, HanprMmMep BO3HUKAIOLLMX OT UMMYAbCHbBIX UCTOUHNKOB
HanpsXXeHus, ABUrateneil, CHHXPOHHbIX PEFYASTOPOB U KOHTAKTOPOB, BCEIAA UCMOAb-
3yiTe kKabeAn 1 CXeMbl PACTIOAOXKEHUS, KOTOPbIE NMOAXOAAT AAA SAEKTPOMArHUTHOM
COBMECTUMOCTH.

= He pacnonaraiite Ha AAMHHbIX PAcCTOAHUAX KabeAr napasenbHo ¢ kabeaamu
UCTOUYHMKA HaMNPAXEHUA U KaberaMu ABUraTensl B KabeAbHbIX KaHanax.

CteneHb 3aLUmnTbl 060AOUKM AASE yCTpOﬁCTBa AOCTUIaeTCcA Nnpu CAeAyroLMX YCAOBUAX:
u Kabenn, NOAKAOUEHHbIE K COEAMHEHWAM, 3aTArMBALOTCA.

ECAM 3TW MHCTPYKLIMK HE COBAIOAATL, CTEMEHDb 3aLLUThl 0OOAOYKM AAST YCTPOMCTBA He
MOXET ObITb rapaHTMpoBaHal
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YKaszaHuA no AoONyCKy K akcnayaTaumu UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field
rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

MpyumeuyaHusa No NOBOAY NOAKAKOUEHUSA

PaboTa B CTaHAAPTHOM pexrMe BBOAA-BbIBOAA:

- LLItencenbHOE COEANMHEHUE: Ha3HaYeHWe BbIBOAOB
- Xuna: UBET XUAbI

Mopaya HaNPSXXEHUA UAU BKAKOYEHME UCTOUYHUKA HaNPSXEHUA AOMYCKAETCA TOALKO NOCAe
BbINOAHEHNA BCEX INEKTPUYECKUX MOAKAIOUEHUNA.

O6bsACHEHWE TEPMUHOAOTMN COEAMHEHWIA, UCTIOAB3YEMOW B TabAMLLAX HUXE:

e BN = brown (KOp14HEBbIN)

e WH = white (6enbIi)

e  BU = blue (cuHUi)

e  BK = black (4uepHbii)

o Q=digital output (uLMdpPOBOW BbIXOA)

e Q. 1/C = undposom Bbixoa, |0-Link

e L+ =Supply voltage (HanpsxeHue nutaxusa) (Ug)
¢ M = 3asemreHune

MocTosAAHHbIN TOK: 10 ... 30 B nocT. Toka, cM. "TeXHUUYECKUE XapaKTePUCTUKK",

ctpaHuua 335 :

Tabaunua 2: WTM1O0LxxXXXxxxA00

WTM1OL-xxXXXxxxA00
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU -(M)
4 =BK Qu/C
L 2 1
3 4

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUWU | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
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9382969/2024-02-23 | SICK

B03MOXHbI U3MeHeHus 6e3 YBEAOMAEHUA

Tabamua 3: WTM10L-xx161xxxA00/WTM10L-xx162xxxA00

WTM10L-xx161xxxA00 WTM10L-xx162xxxA00
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
Mo ymoAuyaHuto: MNopaBreHHWe MopaBneHWe MNopaBneHHWe MNopaBneHHe
MF 3aApHero poHa nepeaHero naaHa 3apHero ooHa nepeaHero naaHa
Q Q Q Q
Mo ymonuaHuto: Q Q Q Q
Q./C

Tabaunua 4: NoaaBreHUe 3apHErO GOoHa, AByXTaKTHbIM, TpaH3ucTop PNP, TpaH3ucTop NPN

MNopaBAeHUE 3apHEr0 GOoHa
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PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUWU | WTM10L

Tabauua 5: MosaBAEHME NEPEAHErO NAaHa, AByXTaKTHbIM, TpaHanucTop PNP, TpaH3uctop NPN

lNopaBAeHUE NepeaHero naaHa

5 1w 0

I PNP : | | PNP |

|Push-pu|l Q<100 mA |Push-pu|l Q<100 mA
| NPN | | NPNi |

L _  _— 1™ L _  _— I ™
RN T O8N T

I PNP | | PNP; l

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
| NPN i | | NPN |

L _ I ™ L _  _— 1™

UHTerpauua aatuuka B pexume 10-Link

Anst paboTbl yeTpoicTBa B pexrme 10-Link ero He06X0AMMO MOAKAIOUNTL K COOTBETCTBYHO-
wemy Beayiemy yctpornctsy 10-Link Master. OHO MCNOABb3YETCS AT AAAbHENLLEN UHTErPa-
LMK B CUCTEMY YNPaBAEHMUS.

YKASAHUE

MakcrManbHas pMHa Kabenst Mexay BeayLLMm ycTpoincteom 10-Link Master v yctpoit-
ctBoM l0-Link Device coctaBaset 20 m.

MoapobHee 06 UHTErpaumnn cM. B NoApobHOM onucaHuu 10-Link:

YKA3AHUE

MocAae ycnelLHoro NoAKAKOUYEHUS YCTPOMCTBA K BeayLuemy ycTporncTsy 10-Link Master 3ene-
HbI CBETOAMOA (NUTAHWE) HAUMHAET MUraTb, CBMAETEALCTBYA O HaAnuuK cBasu |0-Link
mexay Master 1 Device.

BBop B akcnayaTtauuio

Ha BMAEOPOAMKE HUXE MOKasaH noLaroBbIn npouecc BBOAaA B 3KCMNAyaTaUUHO:

9382969/2024-02-23 | SICK
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Tabauua 6: Buaeoob3op

BBoA B akCnAyaTaLmto paTumka WTM10L Bl
B
[=]e:
https://video.sick.com/media/t/0_538a7d0I?
st=70
6.2 BbipaBHUBaHUe

BbipaBHUBaHUeE c NnopaBAEHUEM 3apHero poHa:

OTperyAMpyiTe B3aMMHOE PacroAOXEHUE AaTUMKa U 06bekTa. BbibepuTe Takoe pacnono-
XEeHWe, uToObl U3AYUaEMbIV KPACHbIM Ay4y NMonasan B LEHTP obbekTa. CaepyeT yOeauTbes
B TOM, YTO ONTUYECKOE OTBEPCTME (AMLUEBAA NAHEAb) AATUMKA MOAHOCTbIO UMCTOE [CM.
PUCYHOK 8].

PucyHok 8: BbipaBHMBaHue

BbipaBHUBaHWeE C NopaBAEHUEM NMEPEAHEro NAaHa:

OTperyAMpyiTe B3ZaMMHOE pacrnoAOXeHWe AaTurKka U doHa. CarepyeT yOEAUTLCS B TOM, UTO
ONTUYECKOE OTBEPCTUE (AMLEBAs NaHEAb) AATUMKa MOAHOCTBLIO UMCTOE [pUCYHOK 9.

PucyHok 9: BoipaBHuBaHue

6.3 lNpoBepKa COCTOAHUA MPUAOXKEHUSA

9382969/2024-02-23 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

WTx10 — $pOTO3NEKTPUYUECKME AQTUMKU NMPUBANKEHNS C GYHKLIMEN NOAABAEHUS 3AAHETO

W NepeaHero naaHa. B 3aBMCUMMOCTH OT koadduLMeHTa AMGDY3HOTO OTPAKEHUA AETEKTU-
pyemoro obbekta 1, BO3MOXHO, pOHa 3a HUM, HEOBXOAMMO NOAAEPXMBATbL MUHUMAAbHOE
paccTosiHue (y) Mexay YCTaHOBAEHHbIM paccTosiHueM cpabaTtbiBaHUSA (X) U GOHOM.
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WTM10 ¢ npuHUMNOM AEUCTBUA «NOAABAEHUE 3aaHEro ¢poHar»

OTperyampyiTte pacctosiHie cpabaTtblBaHUSA U PacCTosiHUE A0 06beKTa U GOHA U Xapak-
TEPUCTUKM KOIDDULMEHTA AMDDY3HOTO OTPAXKEHUS MO COOTBETCTBYIOLLEN CXEME (X = pac-
cTosiHME cpabaTbiBaHUS, Y = MUHUMAAbLHOE PACCTOAHWE MEeXAY YCTaHOBAEHHbIM PacCcTost-
H1eM cpabaTbiBaHUs U GOHOM (6enbiit, 90 %)) KoaddUUMEHT AMPPY3HOTO OTPAXKEHUS:

6 % = uepHbin D, 18 % = cepbitt @, 90 % = 6enbiit B (B OTHOLLEHWUM CTAHAGPTHOTO
6enoro cornacHo ctaHaapTy DIN 5033). Mbl pekoMeHAYEM NPOBOAWUTb PEFYAUPOBKU C
MCMOAb30BaHUEM 0OBbEKTA C HU3KUM KOIDOULMEHTOM AUDDY3HOrO OTPAXKEHMS.

MWHMMaAbHOE PACCTOSTHUE MeEXAY 3aAaHHbIM paccTostHMeM cpabaTtbiBaHWUsA U GOHOM
(4epHbI 6 % / 6enbii 90 %):

e 10 MM npu paccTosiHuM 500 MM (pexum 3 — ¢ BbICOKON MOBTOPAEMOCTbIO), 6OAb-
LLIOW AManasoH

e 10 mm npu pacctosiHuM 300 MM (pexrm 3 — ¢ BbICOKOM NOBTOPSIEMOCTbLHO), MaAbIi
Avana3oH

YKA3AHUE
MWHWMaAbHbIE pa3mepbl TUNUYHOIO 06bekTa Ars 06HapyxeHusa (MDO):

e 0,6 MM npu paccToaHMK 250 MM, 6OAbLLIOW AManasoH
e 0,2 MM npu pacctosaHMM 150 MM, MaAbIi AMana3oH

Tabamua 7: WTM10Lxxxxx1, 60AbLLIOH AUANa3oH
WTM10L-xxxxx1, 60AbLLON AMana3oH

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUWU | WTM10L 9382969/2024-02-23 | SICK
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

™ fg) Example:

’ Safe suppression of the background

White background (90 %)
6%/6%

20 6%/90%

(0.79) ‘
6%/6%

6%/90%
6%/6% 5
6%/ E?O% (Dy
10 Q)
(0.39) V

Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 500 mm
Needed minimum distance to white

0 X background y = 10 mm
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 10: Xapaktepuctnueckas kpuas, WTMILOLxxxxx1

O e
Q| E
s 700

®

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

B

> -

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 11: WTM10L-xxxxx1

UepHbllil 06BEKT, KOIDOULMEHT AMDDY3HOTO OTpaxeHUs 6 %, pexum 1 — CKopoCTHOW
YepHbI 06bEKT, KO3DDOULMEHT AUDDY3HOTO OTPaXKeHUS 6 %, PEXUM 2 — CTAHAAPTHbIN

YepHbl 06BEKT, KOIOPUUMEHT AUDDY3HOTO OTPaXKEHUS 6 %, PEXMM 3 — C BbICOKOW
NOBTOPAEMOCTbIO

MWuH. paccTosiH1e cpabaTbiBaHWs B MM

Makc. paccTosiHue cpabaTbiBaHUsi B MM

noAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora nepekArUeHns Anana3oHa A NOAABAEHUS GoHa

W PekomeHayeman 06AacTb paccTosiHus cpabatbiBaHWA At OOAbLLIEN NPOU3BOAUTEABHO-
cm

OO0 w > @O 6

(o]
=
=
=
=

Tabamua 8: WTM1OL-XXXxX2, MaAbl# AMana3oH
WTM10L:XxXXXX2, MaAblit AanasoH

9382969/2024-02-23 | SICK PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUN | WTM10L 325
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

7 fg) ‘ Example:
' Safe suppression of the background
6%/6%
6%/%0)? White background (90 %)
3
20
(0.79)
6%/6%
6%/90%
®7
10
6%/6%
(0:39) 6%/90%
(D\ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 - X background y = 10 mm
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 12: Xapaktepuctnueckas kpuas, WTMILOLxxxxx2

Q| ENIEENEEET

G| E
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

C/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 13: WTM10L-xxxxx2

UepHbllil 06BEKT, KOIDOULMEHT AMDDY3HOTO OTpaxeHUs 6 %, pexum 1 — CKopoCTHOW
YepHbI 06bEKT, KO3DDOULMEHT AUDDY3HOTO OTPaXKeHUS 6 %, PEXUM 2 — CTAHAAPTHbIN

YepHbl 06BEKT, KOIOPUUMEHT AUDDY3HOTO OTPaXKEHUS 6 %, PEXMM 3 — C BbICOKOW
NOBTOPAEMOCTbIO

MWuH. paccTosiHue cpabaTbiBaHWsi B MM

Makc. paccTosiHue cpabaTbiBaHUsi B MM

noAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora nepekArUeHns Anana3oHa A NOAABAEHUS GoHa

W PekomeHayeman 06AacTb paccTosiHus cpabatbiBaHWA At OOAbLLIEN NPOU3BOAUTEABHO-
cm

OO0 w > @O 6

(o]
=
=
=
=

MpoBepbTe GYHKLMOHUPOBAHWE COFAACHO OMUCaHKUIO B CM. Tabauua 4, ctpanuua 321.
EcAv uMdpoBOit BbIXxoA HE BEAET ceba B COOTBETCTBMM C ONMCAHWEM B CM. TabanLua 4,
cTpaHuua 321, npoBepbTe YCAOBUSA SKCMAyaTaLmm.

WTM10 ¢ npuHUMNOM AEUCTBUA «NOAABAEHUE NEPEAHETO NAAHA»

DOTOINEKTPUYUECKUI AQTUMK AUMDPY3MOHHOIO TMNa TpebyeT HaAuUst GoHa B KauecTBe
aTanoHa. KoadpdrnumneHT AnddPy3HOro oTpaxeHust U NOAOXKeHUe doHa AOAKHbI OCTaBaTbCA
KaK MOXHO 6oaee OAHOPOAHBIMKW. He06Xx0AMMO COBAOAATE MaKCUMaAbHOE PaCCTOSIHUE

326 PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUWNU | WTM1OL 9382969/2024-02-23 | SICK
B03MOXHbI 3MeHeHUsA 6e3 yBeAOMAEHNA



PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINN
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(X) Mmexay GOTOINEKTPUYECKUM AQTYNMKOM AUDPY3MOHHOIO TMNa U GOHOM, a TakKe MUHU-
MaAbHYIO BbICOTY 06beKTa (y). Kak npaBWAO, PeXMM NOAABAEHWA NEePEAHEro NAaHa
MCMOAL3YIOT AAA 0BHAPYXEHMS OUEHb MAOCKMX 0OLEKTOB Ha TPAHCMOPTEPHOM AEHTE.

MpoBepKa yCAOBMIA SKCNAyaTaLMK: CPaBHUTE PACCTOAHUE MEXAY AATYMKOM U GOHOM,
MWHUMAaAbHYIO BbICOTY 0ObEKTa, @ TaKXKe XapaKTepPUCTUKU KoadduumeHTa AUdGOYy3HOro
oTpaxeHUst poHa 1 0b6beKTa Ha COOTBETCTBYHOLLIEN cxeme (cM. Tabanua 9, cTpaHuua 327)
(x = paccTosiHue cpabaTbiBaHUs, Yy = MUHUMaAbHas BbicoTa obbekTa). KoadduumMeHT
AdOY3HOro oTpaxeHus: 6 % = uepHbi 1, 90 % = 6eAbli 2 (NPUMEHUTEABHO K CTAHAAPT-
Homy 6enomy B cootBeTcTBMM ¢ DIN 5033).

MWHUMaAbHOE pacCToHWE NPWU 3aAaHHOM PacCTOsHWM cpabaTbiBaHUS NEPEA YEPHbIM
GOHOM (KO3IDOUUMEHT AUDDY3HOMO OTpaxeHusa 6 %):

e 10 MM npu paccTosiHuM 500 MM (pexum 3 — ¢ BbICOKOM MOBTOPAEMOCTbIO), BOAb-
LLIOKM AManas3oH

e 10 mm npu paccTosiHumM 300 MM (pexXnM 3 — ¢ BbICOKOM MOBTOPAEMOCTbIO), MaAbIi
AVana3oH

Tabamua 9: WTM10L-xxxxx1, 60AbLIOM Anana3oH

WTM210L-xxxxx1, 60AbLLIOM AMana3oH
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)

6%/6%
20 90%/6%
(0.79) 3)

6%/6%

90%,/6%
6%/6% Z
90%'/ 6% (@y
10 O
(0.39) V

X Background

200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)
Distance in mm (inch)

o

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 500 mm
Required minimum object height y = 10 mm

Recommended sensing range for For all objects regardless of their colors

the best performance

PucyHok 14: Xapaktepuctnueckas kpuas, WTMILOLxxxxx1

O e
Q| E
G|

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

> -

B

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 15: WTM10L-xxxxx1

YepHbli 06BEKT, KOIDOULMEHT AMDDY3HOTO OTpaxeHUs 6 %, pexum 1 — CKopoCTHOW
YepHbIn 06bEKT, KO3DOULMEHT AUDDY3HOTO OTPaXKEHUS 6 %, PEXUM 2 — CTAHAAPTHbIN

YepHbl 06BEKT, KOIOPULMEHT AUDDY3HOTO OTPAXKEHUS 6 %, PEXUM 3 — C BbICOKOW
NOBTOPAEMOCTbIO

MUH. pacctosiHie cpabatbiBaHWsA B MM

CECKC)

Makc. paccTosiHue cpabaTbiBaHWs B MM
noAe 3peHus

OO0 w >

YcTtaHoBKa nopora nepexkAroYeHUa aAnanasoHa ANA NoAaBAEHUA doHa

CuHUKM PekomeHpyemasi obnacTb pacctosiHUa cpabatbiBaHUst AAA 6OAbLLEN NPOWU3BOAUTEABHO-
cTm

Tabamua 10: WTM1OLXXXXX2, MaAbIf Anana3oH
WTM10L:xXXXX2, MaAblit AnanasoH

328 PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUWNU | WTM1OL 9382969/2024-02-23 | SICK
B03MOXHbI 3MeHeHUsA 6e3 yBeAOMAEHNA
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
30
(1.18)
6%/6%
90%/6%
G
20
(0.79)
6%/6%
90%./6%
@7
10
6%/6%
(0.39) 90%,/6%
o P— X Background
0 50 150 250 350 450

(1.97) (5.91) (9.84) (13.78)  (17.72)

. > ; Black background (6 % remission factor)
Distance in mm (inch)

Distance of sensor to background x = 300 mm
Required minimum object heighty = 10 mm

Recommended sensing range for For all objects regardless of their colors

the best performance
PucyHok 16: Xapaktepuctnyeckas kpuBas, WTMI1OL-xxxxx2
0| CHEZ |
@OIlfs 0]
®

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)
c/D |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 17: WTM10L-xxxxx2

@ YepHblit 06BEKT, KOIOPULMEHT AUDDY3HOTO OTPAXKEHUSA 6 %, PEXMM 1 — CKOPOCTHOM
@ YepHbIn 06bEKT, KO3DDULMEHT AUDDY3HOTO OTPaXKeEHUS 6 %, PEXMM 2 — CTAHAAPTHbIN
® YepHbI 06bEKT, KO3DOULMEHT AMDDY3HOrO OTPaXeHUs 6 %, PEXUM 3 — C BbICOKOWM

NOBTOPAEMOCTbIO

MWUH. paccTosiHWe cpabatbiBaHWA B MM

Makc. paccTosiHue cpabaTbiBaHWs B MM

noAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora NepekAlUeHUs AnanasoHa As NoAaBAeHUS GpoHa

CuHUM PekomeHpyemasi obnacTb paccTosiHWa cpabaTtbiBaHUst AAA BOAbLLEN NPOWU3BOAUTEALHO-
cm

OO0 w >

6.4 Hactponku

3aBoackaa KoOHPUrypauusa
ChepytoLume KOHPUIypaums yxe HaCTpOeHbl NPEABaPUTEALHO:

Tabaunua 11: 3aBoACKHMe KOHGUIypaLmm

PeXxum obHapyXeHus MNopaBAeHWE 3apHEro doHa
PeXUM CTaHA@pPTHbIN PEXUM
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PYKOBOACTBO M0 3KCNAYATALIMA

OYHKUMA BbIBOAA Q1 ABYyXxTakTHbIN, LO

Q2 AByxTaKTHbIN, DO

MonHasa KapTa npouecca UHTepdeica Nonb3oBaTeNs

=9 >
=l @ |
b — v J>
— IR » — - (»
b« @ » @

YYYYY 127

mm

Q2

PucyHok 18: MoAHas kapTa npouecca MHTepperica noAb3oBaTesi

@® TAABHbIN AUCNIAEH

YKA3AHUE
Bce onumn koHdurypaumm patumkos MultiMode Takke noka3aHbl B BUAEOPOAUKE:
O 0]

s :
=]t

6.4.1 KoHdurypaumsa: npuHUUN AEUCTBUSA

KoHdu1rypauma no3BoAseT BbibpaTb NPUHLMMN AENCTBUA — NOAABAEHUE 3apHErO GoHa
(BGS) nan nopaBaeHMe nepeaHero naaHa (FGS).

HaXmMu1Te Ha HYXHbI MPUHLMM AEHCTBUA.
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PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINN

TEACH

454

mm I
BGS

- 164 mm -

o

\4

PucyHok 19: OTo6paxeHne HaBuraLmm rno nPUHLMNam AeHCTBUS

6.4.2 Hactpoika obyuyeHus
B AaTuMKe nNpeaycMOTPeHbl 3 pa3AMUHbIX OMUMK 0ByYeHus.

HaXMu1Te Ha HyXHYO OMnLMI0 0ByUYeHus.

. &
W

PucyHok 20: OTobpaxeHue HaBuralmm rno obyyeHmro

Single Value Teach-in (nopaBAeHUe 3apHero ¢oHa U nopaBAEHUE NepeaHero naaHa)
PaccTosiHue cpabatbiBaHUSI 3apaeTca nyTeM 0bydyeHUss B OAHOM 3aAaHHOM TOUKeE.

06yueHue Single Value Teach-in NOAXOAWT pAst BOABLLMHCTBA 3KCNAyaTaUMOHHbIX 3aAay CO
CTaTUUHbIM GOHOM UAK OOBEKTOM.
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PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALIMA

Two Value Teach-in (nopaBAeHUe 3apHero ¢poHa)

PaccTosHue cpabaTtbiBaHUA 3apaeTca nyTem obyueHns B ABYX 3aAaHHbIX TOUKax (nepe-
AHSAA/3aAHAS KPOMKa 06bekTa).

PaccTosiHne cpabaTbiBaHWSI HAXOAUTCS B LEHTPE MeXay ABYMSt 3aAaHHbIM TOUKaMMU.
0O6yueHune Two Value Teach-in NOAXOAWT AAS CPEA C HECTabUAbHbIMKW 0BbeKTaMK U
doHamu.

PyuHou pexum

B KauecTBe aAbTepHATUBbI MOXHO BPYUHYHO YCTAHOBUTbL GUKCUPOBAHHbIE 3HAYEHWUA pac-
CTOAAHUA cpabaTbiBaHWA C MOMOLLBbIO GYHKLUMK «PyuHoe oByueHune».

C NOMOLLIbIO CTPEAOK Ha AUCNAee BbibepuTe Hy)XHOE paccTosHWe 0ByueHUsa U NOATBEp-
AuTE BbIBOD.

6.4.3 Pexum pabotbl

B paTumke NpeaycMOTPEHbI TPU PasAMYHbIX pexrma paboTbl AN HACTPOMKKU MOA PasAnY-
Hble 3KcMAyaTaumMoHHble TpeboBaHuA (ApplicationSelect).

HaXmuTte Ha HyXHbIV pexum paboTbl.

8
=

PucyHok 21: OTobpaxeHue HaBuraLmm rno pexmmam pabors!

CKOPOCTHOM pexum

BbiCTpOE NoAyuyeHue pAaHHbIX MPU YMEHbLLEHHOM PacCTOAHWMKU cpabaTbiBaHUSA.

AN 3KCNAyaTaUMOHHBIX 3aAaY, rae TpebyeTcsi Manoe BpeMs OTKAMKA MO OCH X/Y.
Hanpumep, pmst pacrno3HaBaHUsi 6OKOBOIO Kpasi C BbICOKMM BPEMEHHbIM paspeLleHUeM
MAU AR OBICTPOTO MoacUeTa 06BHEKTOB.

CTaHAAPTHbINA PEXUM

3aBoACKaA HACTPOMKa MO YMOAYAHMIO; MOAXOAWT AAA BOABLLMHCTBE KCMAYaTaLMOHHbIX
3apau.

DA aKcNAyaTauMOHHbIX 3apad, TAe Tpe6yeTc;| ONTUMaNAbHbIM CTaHpapT CBOWCTB yCTpOVI-
CTBa ANt 0becrieyeHUst BbICOKUX NoKasaTenei 06Hapy)KeHVIF| (AAABHOCTH, BPEMEHMU
OTKAMKA M MOAABAEHUS MOMEX).

MoaxoAWT AASt BOABLLMHCTBA 0OAGCTEN NPUMEHEHMS.

Mpeun3noHHbIN peXxum
MoAyueHWe AaHHbIX C MEHbLLEN YaCTOTOM NpK BOAbLLEM PACCTOAHUK cpabaTbiBaHUSA.
AR 3KCNAYyaTaUMOHHBIX 3apad, rae TpebyeTcs BbICOKas TOYHOCTb MO OCU X/Y.

Hanpumep, s 06HapyxeHUss HEBOAbLLOrO 06beKTa Ha BAM3KOM GOHe.
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PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINN

PaccrosiHne Cpa()aTbIBaHMH yBEAMUYMBAETCA, a YYBCTBUTEAbHOCTb BO3PacCTa€eT, YToO N03BO-
AAET HaAEXHO O6Hapy)KVIBaTb 6AecTALLME, TEMHBIE U HEPOBHbIE 06BbEKTbI AAXE B HAKAOH-

HOM MOAOXEHUN.

6.4.4 HacTpoiika Bbixopa
HaxmuTte Ha HyXHbIl pexum paboTbl. [pr HE06XOAMMOCTM NOBTOPUTE 3TOT NPOLECC ANA
KaXAOoro BbIXOAa.

Y Q1 LO PNP
—» DO —»| NPN

@ S
A

PucyHok 22: OTobpaxeHne HaBuraumm no ¢yHKUMsIM

6.4.5 BoccraHoBA€HME 3aBOACKUX HACTPOEK N0 YMOAUYAHUIO
B paTunke npeaycMoTpeHa GyHKLMSA BOCCTAHOBAEHUS 3aBOACKMX HACTPOEK MO YMOAYa-

HUIO.
A
454
mm
@ «— ..
- 164 mm -
\Y
PucyHok 23: 3aBoACKME KOHUrypaLmm
6.4.6 Hactpowka uepes 10-Link
MOMKWMO Py4YHOM HACTPOMKKU Ha YCTPOMCTBE, AQTUMK MOXET ObITb CKOHOUIYpUpOBaH
yepes |0-Link.

HacTtpoiky uepe3s 10-Link MOXHO BbINOAHWUTbL ABYMS CNIOCOBaMMU:

e«  Hactpoiika yepes SiLink-Box (Heobxoanumoe M0O: SOPAS ET ot SICK)
MoakAtOUMTE ABTUMK K KOMMbOTEPY Yepe3 USB-nopT ¢ nomoupbto SiLink-Box.
e Hactpoiika uepes Bepyllee yctporctBo 10-Link-Master (SPS), Hanp. SIG350

Mporpamma SOPAS ET (cpeactBo SICK Engineering Tool ¢ rpaduyeckrmmn NnoACKaskamm
A\S NOAb30BaTEAR Y YAOOHOW BU3yaAM3aLMEN) MOXET MCMOAB30BATbCA AR BbICTPOrO U
yAOBHOr0 TECTUPOBAHMUSA M NapaMeTPUPOBaHWA MOAKAKOUEHHbIX YCTPOMCTB.

MoapobHee 0 HAacTPoWKe CM. B NOAPOB6HOM onucaHuu 10-Link:
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7 YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEH

B TabAmLe YcTpaHeHWe HEUCNPABHOCTEN NOKAa3aHO, Kakne Mepbl HEOBXOAMMO NPEANPU-
HSITb, ECAM AATYMKM He paboTatoT.

CBETOAMOAHBIM UHAUKATOP /
KapTUHA HEUCTNIPABHOCTU

MpuunHa

Mepbl no ycTpaHeHuo

3eNEHbIV CBETOAMOA HE ropuT
AU MUTaeT

MNponapaHue HanpsxeHUs
NUTaHUA

MpoBEpPUTL HANPAXEHWUSA NUTa-
HWSA, BCIO CXEMY SAEKTPOTIOA-
KAKOUEHMA (MPOBOAKY W pas-
BEMHbIE COEAMHEHNSA)

XEATbIi CBETOAMOA FOPUT, 06b-
€KT Ha MyTU Ayya OTCYTCTBYET

PaccrtosiHne mexay ceHcopom
1 GOHOM CAULLKOM Mano

YMEHbLIWUTb PacCToAHWE cpa-
6aTblBaHMA

O6BLEKT Ha MyTU AyUa, XKEATbIN
CBETOAMOA HE ropuT

CA1LLIKOM BOAbLLIOE paccTos-
HUE MeXay CEHCOPOM U 06b-
€KTOM WMAM YCTaHOBAEHA CAM-
LUKOM Manas AUCTaHUMA nepe-
KAHOUEHUSA

YBeAnuUThL pacctosiHue cpaba-
TbIBaHUS

O6bEKT HaXOAUTCS Ha MyTK
Ay4a. YKeATbl CBETOAMOA HE
FOPUT UAM MEpLaET.

AenonsipraytoLLme cBOMCTBa
NoBEPXHOCTU 0bbeKTa (Hanpu-
Mep, NAEHKA), NepeoTpaxeHne

MpoBepbTe pEXUM paboThl,
KOHUIypauuto 1 yCAOBUSA
IKCNAyaTaumu.

XEATbIi CBETOAMOA MUTraeT

PaccrosiHue mexay AaTHUKOM
N 06bEKTOM CAULLIKOM 6OAb-
woe / CBeToBOE MATHO Hemnpa-
BWAbHO COBMELLEHO C 06bEK-
TOM.

MNpoBepuTb paccTtosiHue cpa-
6aTbiBaHus / MpoBepuTb
HOCTUPOBKY

B 3 nonbiTkax 06yyeHns NoApPsA
BbIAGHOTCA OLUMOKM

HeycTounBoE KpenaeHue Aat-
umnkKa

MpoBepbTe cOOPKY 1
HaCTPOMKK

3eNEHbIV CBETOAMOA HE FOPUT

CeHcop HencnpaBeH

ECAM UCTOUYHMK HanpsXkeHus B
nopsAAKe, 3aMEHUTb AATUMK

Bo3BpaT K 3aBOACKMM HacCTpOMKam BO3MOXEH B AO60€ BPEMS C MOMOLLLBIO 3KPAHHOM KHOMKM

«Bo3BpaT K 3aBOACKMM HaCTpOMKam» @

7.1 YcTpaHeHuMe HeucnpaBHOCTEN B MHTETPUPOBaHHbIX ycTpoucTBax 10-Link

MHbOPMALMIO O HEUCTIPABHOCTAX CM. B CEPBUCHbIX AAHHBbIX.

MoapobHEE 0 UMEIOLLIMXCS CEPBUCHbBIX AGHHBIX CM. B TOAPO6HOM onucaHuu [0-Link:

3amMeHa AaTUMKOB / XpaHeHUe AaHHbIX

Bce yctporictBa 10-Link UMerT GYHKLMIO pE3EPBHOIO KONUMPOBAHUSA YU BOCCTAHOBAEHUS
AaHHbIX — Data Storage (DS). ®yHkumsa [0-Link Data Storage no3BoAsieT coxpaHUTb NpeAblAy-
LLMEe NnapaMeTpbl U MePEHECTU UX Ha 3aMeHAEMOE YCTPOMCTBO.

Heobx0AMMbIM YCAOBUEM AAA 3TOTO ABASIETCS NMOAKAIOUEHME YCTPOMCTBA K BEAYLLEMY
yctponcTtsy I0-Link Master n aktuBauus dyHKUMM xpaHeHWs Storage B BeayLLIEM YCTPOK-
ctBe 10-Link Master.

MoapobHee 0 3aMeHe AaTUMKOB CM. B NOAPOBHOM onucaHuu 10-Link:
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9 YTnausauumsna

AaTunK HeOHXOAMMO YTUAM3MPOBATb B COOTBETCTBUM C AEWUCTBYHOLLMMU HALMOHAABHBIMU
npeanMcaHnamMu. Mpu yTMAM3aLUmMK CAeAYeT CTPEMUTLCHA KO BTOPUUHON nepepaboTke (B
YaCTHOCTH, APArOLIEHHbIX METAAAOB).

YKA3AHUE

YTVII\VI3aLI,VIH 6aTapel7|, ANEKTPUYECKUX U INEKTPOHHbIX yCTpOVICTB

e B COOTBETCTBUM C MEXAYHAPOAHBIMW AMPEKTUBAMU BaTapen, akkyMyAaTOPbI U INEK-
TPUUYECKME WAU INEKTPOHHbBIE YCTPOMCTBA HE AOAKHBI BbiBpachiBaThea B 00LLMI
Mycop.

o [lo 3aKoHy BAapeneL, 06s3aH BEPHYTb 3TW YCTPOMCTBA B KOHLE CPOKA MX CAYXObl B
COOTBETCTBYIOLLME NYHKTbI 06LLECTBEHHOTO cHopa.

WEEE; W 5.0 ciMBOA HA WU3AEAUU, ETO YNAKOBKE UAWM B AGHHOM AOKYMEHTE
yKa3blBa€eT Ha TO, YTO U3AEAME NMOAMNAAAET MOA AEMCTBME HACTOSLMX MPABUA.

10 TexobcayxuBaHue

370T pAaTumnK SICK He TpebyeT TEXHUUECKOrO 0OCAYXMBaAHUS.

Mbl pEKOMEHAYEM PETYASIPHO

e OuucTute onTMyeckne MHTepPdENChI U KOpnyc

e MNPOBEPATb MPOUYHOCTb PE3LOOBLIX M LUTEMCEAbHbIX COEAUHEHUIA.

OuyuncTka

BAXXHO
MoBpexaeHUe yCTpoUCTBa U3-3a HENPaBUAbHOW OUUCTKH!

HenpaBuAbHaA OUMCTKA MOXET MPUBECTU K MOBPEXAEHUIO yCTpOlZCTBa.

u Mcnonb3oBaTb TOALKO PEKOMEHAOBAHHbIE YNCTALLME CPEACTBA U NMPUHAANEXHOCTHU.
u He ncnonb3oBaTb AN OUUCTKU OCTpble NMPEeAMETDI.

»  PeryasipHO 1 N0 Mepe 3arpsa3HeHns ounLlanTe onTMYeckne noBepPXHOCTM 6e3BOpCo-
BOM TKaHbO AAS MPOTUPKK ONTUKK (apTUKYA 4003353) 1 ouncTUTEAEM AR MAGCTUKA
(apTkyn 5600006). B uerom NepMOAMUYHOCTb OUUCTKM 3aBUCUT OT YCAOBUM OKpPY-
XatoLen cpeabl.

3anpeu.taeTCH NMPOn3BOAUTb AHOOble UIBMEHEHUS Ha yCTpOVICTBaX.

MoxeT 6bITb UIBMEHEHO NPONU3BOAUTEAEM 6e3 npeABapUTEAbHOTO YBEAOMAEHUSA. YKa3aH-
Hble CBOMCTBA M3AEAUS U TEXHUUECKME AGHHbIE HE ABAAIOTCA MUCbMEHHbBIMU rapaH-

TUAMMW.
11 TexHUYecKUe xapakKTepUCTUKHU
111 TexHUUeCcKne XxapaKTEPUCTUKH

Pasaen «TexHUYeCKne AaHHbIE» COAEPXUT AULLIb BLIAEPXKKY M3 TEXHUUECKUX XapaKTEPUCTUK AaTUMKaE.

[MoAHbIE TEXHUUYECKUE XapaKTEPUCTUKU NPUBEAEHbLI Ha caute NOA apPTUKYAOM AaTUMKa.
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CBoMmcTBa

PaccTtosiHne cpa6aTb| BaHuA

PaccrtosHune Cpa6aTbIBaHMﬂ,
MakKc.

doHa

ATaAOHHbI 06BEKT

MuH. paccTosHWe cpabaTtbiBaHWs

Peryavpyemsiit nopor cpabatbliBa-
HWS1 AMS| TOAGBAEHUS 32AHETO

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

25 MM (pexum 1 — CKOPOCTHOM)

25 MM (PEXUM 2 — CTaHAAPTHbIN)

25 MM (pexum 3 — NPEeLU3NOHHbIN)
300 MM (pexum 1 — CKOPOCTHOWM)
500 MM (pexuMm 2 — cTaHAAPTHBbIN)
700 MM (pexum 3 — Npeur3noHHbIN)
25-300 MM (pexum 1 — CKOPOCTHOM)

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX

25 MM (pexum 1 — CKOPOCTHOM)

25 MM (PeXUM 2 — CTaHAQPTHbIN)

25 MM (pexum 3 — NPeLn3UOoHHbIN)
220 MM (pexum 1 — CKOPOCTHOW)
300 MM (pexum 2 — CTaHAAPTHbIN)
400 MM (pexnm 3 — NPeLU3UOHHbIN)
25-220 MM (pexum 1 — CKOpOCTHOM)

25-500 MM (pexunm 2 — cTaHAaPTHbIA) 25-300 MM (pPeXrUM 2 — CTaHAAPTHbIN)

25-700 MM (pexum 3 — C BbICOKOWM
NOBTOPAEMOCTbHO)

06beKT ¢ K0adOULMEHTOM AUDDY3HOTO
otpaxeHua 90 % (COOTBETCTBYET CTaH-
AapTHOMY 6enomy cornacHo DIN 5033)

25-400 MM (pexum 3 — C BbICOKOW
NMOBTOPAEMOCTbBHO)

06beKT ¢ KoaddULMEHTOM AUDDY3HOrO
oTtpaxeHns 90 % (COOTBETCTBYET CTaH-
AapTHOMy 6enomy cornacHo DIN 5033)

3HaueHue AUCTaHUUKU

AvanasoH nsmepeHus
PaspelweHue
lNoBTOpPsiEMOCTb
TouyHoCTb

Bpemsi Ha pasorpes?

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
25 MM ... 700 mm

1 Mm

<0,5%

<4%

< 15 MuH

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
25 MM ... 400 Mm

1 Mm

<0,5%

<3%

< 15 MuH

1)  Bo Bpems nporpesa nprMbopa M3MepeHHbIe 3HaUEHUS MOABEPXKEHbI MOBbILLIEHHOMY OTKAOHEHWIO (TEMNEPaTypPHbIi Apeid).

U3nyyaemblii Ayu

MCTOUHUK U3AYyYEHUA

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Tun cBeTa Sichtbares Rotlicht
Pa3mep csetoBoro nAtHa / pac- @ 0,4 mm (250 mm)
CTOsiHWE

MakcumanbHoe paccesiHue ucny- < +/-1,0° (npu Ta = +23 °C)
CKaeMoro Ayya BOKpYr cTaHAapPTU-
3MPOBAHHOM OCK Nepeaaum (Yyroa

OTKAOHEHMUSA)

WTM ZOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0,2 mm (150 mm)

<+/-1,0° (npu Ta = +23 °C)

XapaKTrepucTMKu Anazepa

Knacc nasepa
MakcrMmanbHas MOLLHOCTb
MMNyAbCa

DAAUTEABHOCTD MMMYAbCA
AAVMHA BOAHbI

WTM ZLOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX
1
< 2,5 MmBT

4 MKC
655 HM

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
1
< 2,5 MBT

4 MKC
655 HM

KoMMYHUKaLMOHHLIW UHTEpdENC

Tabanua 12: KoMMyHUKaLMOHHbIN MHTEPENC

10-Link
WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
10-Link 1,1 1,1
CKOpOCTb Nepepayumn AQHHbIX COM2 (38,4 kboa) COM2 (38,4 kbop)
Bpems umkna 3,4 mc 3,4 mc
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AAEKTPUUECKME XapaKTepPUCTUKHM

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

WTM ZLOLXXXXX 2XXXXXXXXXXXXXXXXX

HanpsxeHue nutanus Ug DC10..30VY DC10..30VY
OctaTtouHas nyAbcaums <5Vpp <5Vpp
MoTpebaseMblii TOK 25 mA 25 mA
Knacc 3awmThbl 12 12
1) MpepenbHble 3HaUEHUS
CoeanHeHus Ug € 3aLUMTON OT NepeMeHbl NOAAPHOCTH
OcTtatoyHasn nyabcaums Makc. 5 Bgg
2)  PacuetHoe HanpsixeHue DC 50 V
LiudpoBon BbixoA
WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX
BbIXOAHOW TOK |yaxc. <100 mA <100 mA
CxeMbl 3aLLUUTbl B, DV B, DV
Bpemsa oTkavka 1,8 Mmc (pexum 1 — CKOPOCTHON) 1,8 Mc (pexum 1 — CKOPOCTHOM)
5 MC (pexum 2 — cTaHAQPTHBIN) 5 MC (PeXum 2 — cTaHAQPTHbIN)

15 Mmc (pexum 3 — ¢ BbICOKOW NoBTO- 15 MC (peXum 3 — ¢ BbICOKOW NOBTO-

pAemMocTbio) 2

pAEMOoCTbIo) 2

YacTota nepeknoyeHus 275 Iy, (pexum 1 — cCKOpOCTHOM) 275 T, (pexum 1 — cKopoCTHOM)
100 I (pexum 2 — cTaHAAPTHbIN) 100 Tt (pexum 2 — cTaHAAPTHBIN)
30 T (pexrm 3 — ¢ Bbicokor nostopse-30 [ (pexum 3 — ¢ BbICOKOM NoBTOpsie-

MOCTb0) ¥

1) B = BXOAbl 1 BbIXOABI C 3ALLUMTON OT nepenytbiBaHUA NOAKOCOB

MOCTbt0)

D = BbIXOAbI 3aLLUMLLEHbI OT NEPEHANPAXEHUA U KOPOTKOIO 3aMblKaHUSA

2)  NPOAONKUTEABHOCTb CUTHAAA MPU OMUUYECKOM Harpy3Kke
3)  COOTHOLLUEHUWE CBETAbIX M TEMHbIX yYaCTKOB M306paxeHus 1:1

8)  NeWCTBUTEABHO AASI Q\Ha KOHT. 2, ECAW HACTPOEHO Yepes NporpamMmMHoe obecneveHune

MexaHuWueckue xapaKTepUCTUKU

WTM LOLXXXXX LXXXXXXXXXXXXXXXXX

WTM LOLXXXXX2XXXXXXXXXXXXXXXXX

Knaacc 3awmThbl IP67, IP69 IP67, IP69

Okpyxatowasa Temnepatypa Bo Bpema-10 °C ... +55 °C -10 °C...+b55 °C

pabotbl
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11.2 MacwTabHble yepTexu
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PucyHok 24: WTMLOL-XXXXXXXXXXXXV

MpeAnoUTUTEABHOE HanpaBAEHUE Pacno3HaBaeEMOro o6bekTa
CepearHa ONTUYECKON OCKU NPUEMHUKA

CepearHa ONTUYECKOM OCK NepepaTunka

CoepnHeHve

KpenexHoe otBepctue, @ 3,2 MM

IAEMEHTbI MHAMKALIMK U YNIPABAEHUS

AvanasoH U3MepeHUss HyAeBOM TOUKM

SNCNCNONONCNC)
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PucyHok 25: WTMLOLXXXXXXXXXXXXW
@ MpeAnoUTUTEABHOE HanpaBAEHUE PAacno3HaBAEMOro 06beKTa
@ CepeanHa onTUUYECKOM OCHU NPUEMHUKA
® CepeanHa ONTUUYECKOM OCKU NepepaTymka
@ CoepnHeHune
® KpenexHoe otBepcTue, @ 3,2 MM
® ANEMEHTbI UHAMKALMW U yNPpaBAEHUSA
@ AnanasoH U3MepPEHUs HyAEBOW TOUKHM
11.3 CxeMbl CBETOBOrO NATHA
Dimensions in mm (inch)
0.6 : i i
(0.02) — | |
/ , —r— -
03 — 1
(0.01) | | i
e | |
0 Ji 1
N E—
-0.3 0| | |
(-0.01) —~— E 3 3 3
(-0.02)0 200 400 600 800 25 250 700
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50) (0.98) (9.84) (27.56)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
PucyHok 26: CxeMa CBETOBOrO MsiTHa, 60AbLLON AManas3oH
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Dimensions in mm (inch)

0.8
(0.03)

0.4 e
©0.02) | N /
\

~

N—
T

\
M) B

0
e e — |
(-0.02) n 3 3 3
08 I 1
(-0.03)0 50 150 250 350 450 25 150 400
(1.97)  (5.91)  (9.84) (13.78) (17.72) (0.98)  (5.91) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
PucyHok 27: CxemMa CBETOBOro nATHa, MaAbif Ananas3oH
11.4 CTpyKTypa AaHHbIX Npouecca
WTx10 AOO
10-Link V1.1
AaHHble npouecca 4 6anTa
Bawnt O: 6utbl 24 ... 31
Bawnt 1: 6utbl 16 ... 23
Bawnt 2: 6utbl 8 ... 15
Bant 3: 6uthbl 0 ... 7
But O / TMN AQHHBIX Q.1 / ByneB
But 1/ TN AGHHbIX QLo / Bynes
BuT 2 / TMN pAGHHbIX Qint1
But 3 / TMN A@HHbIX Qint2
But 4 / TMN paHHbIX Qinta
But 5 / TMn paHHbIX Qinta
But 6 / TMN AQHHbIX Pabouunit cTatyc AaTumnka
Byt 7 ... 15 / TN A@HHbIX [nycTO]
But 16 ... 31 / TMN A@HHBIX AWcCTaHuMs, BblpaxeHHas LeAbIM YucAom He3
3Haka (ueAble MM)
12 loccapuu
ApplicationSelect The ApplicationSelect function is available for sensors with the
MultiMode function.
Selecting ApplicationSelect increases the sensing range of the
sensor and the sensitivity rises so that even shiny, dark and
uneven objects, even in an inclined position, are safely detected.
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10-Link I0-Link is a non-proprietary internationally standardized
communication technology, which makes it possible to
communicate with sensors and actuators in industrial
environments (IEC 61131-9). 10-Link devices communicate with
higher-level control systems via an |0-Link master. The 10-Link
devices are connected to these via a point-to-point connection.

I0-Link enables communication between controllers, sensors and
actuators and allows the parameterization and reading-out of
devices to be centrally managed.

Measuring range The measuring range can be anywhere inside the detection
range. The measuring range must always be completely inside the
detection range.

MultiMode The MultiMode function is used with photoelectric sensors to select
between various operating modes: e.g., Background Suppression,
Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two Independent
Switching Points or Window Mode. The operating modes can be set
using the Teach-Turn adjustment (BluePilot) and 10-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to
select between various modes and functions: e.g., Background
Suppression, Foreground Suppression, Single Value Teach-in, Two
Value Teach-in, Manual Teach-in, Speed, Standard and Precision
Modes.

The various modes/functions can be set via the touch display or
|0-Link.

Response time The response time specifies the maximum amount of time that
elapses from when an event triggers the sensor to when a signal
is present at the output.

SOPAS ET SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient
visualization for configuring and parameterizing 10-Link devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device Description)
are available for all devices so that you can operate the 10-Link
devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs directly
and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency The switching frequency expresses the number of switching
operations performed by a sensor over a defined interval of time.

13 MpunoxeHune
13.1 CooTBeTCTBUA U CEPTUDUKATDI
Ha cairte MOXHO HaMTU AeKAapaLIMK COOTBETCTBUS, cepTUdUKaThbl 1

13.2 AMLUEH3UH

9382969/2024-02-23 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

aKTyaAbHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMAyaTaLMu NPoAYKTa. AASt 3TOrO B CTPOKY MOUCKa Heobxo-
AMMO BBECTM apTUKYA MPOAYKTa (apTUKYA: cM. rpady «P/N» uam «ldent. no.» Ha 3aBOACKOM
Tabanuke).

SICK 1cnoab3yeT nporpamMmmMHoe obecrneyeHne ¢ OTKPbITbIM UCXOAHBIM KOAOM, AULLEH3W-
poBaHHOe npaBoobrapaTenaMmn cBob6oAHbIX AMLEH3UIA GNU General Public Licence (GPL
Version2, GPL Version3) n GNU Lesser General Public Licence (LGPL), MIT Licence, zLib
Licence v AMUEH3UI, MPOM3BOAHBIX OT AMLEH3UK BSD Licence.
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AaHHana nporpaMma npeaocTaBAsieTcsl A BceobLiero cB060AHOr0 MCNOAbL30BaHMS, HO
BE3 KAKWUX Bbl TO HM BbIAO TAPAHTUI. 3T0 orpaHuyeHre oTBETCTBEHHOCTH TaKkxKe
pacnpocTpaHsieTcsl Ha BO3MOXHO NoapasymMeBaeMble 06si3aTeAbcTBa Mo 06ecneyeHunto
peHTabeAbHOCTH MPOAYKTa UAM MPUTOAHOCTU NPOrpaMmMbl AAA MCMOAL3OBAHKA B TEX MAK
MHBIX LLEASIX.

AONOAHUTEABHBIE MOAPOOHOCTU MOXHO HaWTW B YHUBEPCAAbHOM 06LLECTBEHHOM AMLIEH-
3un GNU (General Public Licence). MoAHble TEKCTbI AULIEH3UI CM.
. Mo 3anpocy BO3MOXHa OTnpaBKa TEKCTa AMLIEH3WI B pacneyataHHOM BUAE.
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»  EANERONBLRFREITE,
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5.2 XF UL IAERSHRR

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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Tt 2: WTMTO0L-xxXXXoxxxA0O

WTM10L-xxXXXxxxA00

1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
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L 2 1
3 4

Fe1E 3: WTM10L-xx161xxxA00 / WTM10L-xx162xxxA00

WTM10L-xx161xxxA00

WTM10L-xx162xxxA00

1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4=BK Q./C
ERIAE: MF == HEIThEE HIRHIHIThRE B RHHITh8E BIRHIHIThgE
Q Q Q Q
BAAE: Q. /C Q Q Q Q
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FF

WTx10 B EBESHIHITHEEFRTRIDHITIEERDE R 5T L B IERkES. IRIBEM M4
FHERE, REFENER, TEREMNMARBNIES (x) IERZBRFR/NES
(Y)o

RAERIHETHEERER WTM10

IRIEENER (x = MARNEES, v=FnXERMARNIERINERZ BRI/ E
B (B8, 90%) ) , BRH: 6% =2 O, 18%=XE @, 90%=H8 0 (&
% DIN 5033 ptmER®) | AEMARNIEENZIMAENERAES, MURYEF
HPERATEES. Rl TR ERIDERSTOAETEE,

IRERMIARBNIEESESZENR/NEE (26 6%/ 3t 90%)
o PEE 500 mm &bF 10 mm (B 3 -#5E) . KIS

o FEEZ 300 mm 4K 10 mm (8 3- HBE) | 5EIEEs

BR

BRI R/ NS NE (MDO):

o FEE 250 mm &4 0.6 mm, KIEE
e FEE 150 mm &4 0.2 mm, fEIEE

1 7 WTMT10Lxxxxx 1, 162
WTM10Lxxxxx1, <3553
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
30
(1.18)
6%/6%
20 6%/90%_4
(0.79) ‘
6%/6%
6%/90%
6%/6% 5
6%/90% (Dy
10 Q)
(0.39) v /
/4
0 = X
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 10: #51E#EZ%,  WTMT0L-xxxxx 7

T |
25 500
s _____________ 70|

O)
@
®

0, 200 400 600 800
! (7.87) (15.75) (23.62) (31.50)
i Distance in mm (inch)
3 ¢/D |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 11: WIM10L-xxxxx1

®  Beyrk, 6% ki, EX 1 B1E

@ ZEME, 6% k8, B 2. i

® Bk, 6% k&, 1R 3: BE

A B/ RRNEEES, B mm

B BAMARNIES, B4 mm

Cc TRET

D RES S RSEEYREE

B ALIREEEMEINAI & BN S EE

K 8: WTIM10L-xxxxx2, 32865
WTM10L-xxxxx2, 55 IFE

358 R IEHE R | WTM1OL

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 500 mm
Needed minimum distance to white
background y = 10 mm
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
7 fg) ‘ Example:
’ Safe suppression of the background
6%/6%
6%/5?(0)3/ White background (90 %)
3
20
(0.79)
6%/6%
6%/90%
@7
10
6%/6%
(0:39) 6%/90%
(D\ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 - X background y = 10 mm
0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

TEE 12 #F1EREZ%,  WTMTO0Lxxoxxx2

0 50 150 250 350 450
(L97)  (6:91) (984 (1378) (17.72)

Distance in mm (inch)

c/D ;
A B

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 13: WTM10L-xxxxx2

ZEYK, 6% k&, B 1. BE

ZEME, 6% k8, B 2. i

Zeyk, 6% ki, B 3 BE

B/MRA RN EEE, BA: mm

BAMARNIES, B4 mm

TRET

RES S RSEEYREE
&  ARIESsEEREmE A & R RS EE
OB =Dl =% 4, 55 355 71 hFMATHEE. MNRBFHES S0 F1i% 4, 5 356 71
Tf—T, 1E RN R,

RARTRIPHThEERER WTM10

BRICEERRIFZNERENSE. BRINERMUENR AR —
B AT fE RS 5%%2|Eﬂﬁ’]ykﬁﬁ%( ) MENESE (v) T ﬁég‘k
®, FGS (RIsiNHIThEE) ENEM THMEET L3R FEIYIE.

BHEOOT>»®@EO

1R EHE R | WTM1OL 359




S E ]

SENRAFMN: BERSRSERZENES. &/I\WIESEURERMAENER

BEENSRXERFITLLE(SI F1& 9, 5 360 1)
INIEASE) . BRE 6% =281, 90%=HE 2

HE&) .

(x = fURRNEIER, v=&
(5 DIN 5033 PR#RE I

ReERINKERNMEELCHS/ WIFSE (8R5T 6%) :

o PBE 500 mm &b 10 mm (R 3 - 15FE)
o PBE 300 mm &bA 10 mm (R 3 - 15RE)

& 9: WTMT10L-xxxxx1, EEE
WTM10L-xxxxx1, <6

Minimum object height in mm (inch)
y

30
(1.18)

6%/6%

20 90%/6%
(0.79) @
6%/6%
90%/6%

6%,6% -
90%/6% @y
10 @
(0.39) y
0 X
0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

FEE] 14: 11, WTM10Lxxxxx1

®
@
®

0 200
(7.87)

400 600 800
(15.75)  (23.62)  (31.50)

Distance in mm (inch)

C/D

B

> -

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 15: WTM10L-xxxxx1

O  BeYME, 6% k&, ExX 1 BmE

@ EeYx, 6% k&, &R 2. fof

® BEeyrk, 6% ki, X 3 BE

A B ViR EERE, BAfI: mm

B BAfARNIES, B4 mm

c EF

D RET R ESEEREE

B NTUSREEEMEINAYA A NIRRT

360 R IEHE R | WTM1OL

. KiEE
, FEIERS

Example:
Reliable detection of the object

Background

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 500 mm
Required minimum object heighty = 10 mm
For all objects regardless of their colors
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5 10: WTM10L-xxxxx2, #2865
WTM10L-xxxxx2, 45553

Minimum object height in mm (inch)
y

30
(1.18)

6%/6%

90%/6%
i
20
(0.79)
6%/6%

10
6%/6%
(0:39) 90%/6%

@

- X

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)
Distance in mm (inch)

0

Recommended sensing range for
the best performance

FHEE] 16: 1F1EmE,  WTMT0Lxxxxx2

0 50 150 250 350 450
(1.97) (5.91) (9.84) (13.78) (17.72)
i Distance in mm (inch)

C/D
A B

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 17 WTMT10L-xxxxx2

Example:
Reliable detection of the object

Background

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 300 mm
Required minimum object heighty = 10 mm
For all objects regardless of their colors

O  Beyr, 6% ki, B 1 B1E
@ Eeyrr 6% ki, EX 2 FE
® Eeyr 6% kit 3 BE
A B/ & RENIEES, B4 mm
B BARUKRENIES, B4 mm
c NE
D REE S RSTEGSE
BE NTUSREEEMEINAYA A NIRRT
6.4 "RE
HERE
UTEMfcE:
=11 5 E
R ESIHIThEE
BITIER R
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HHE 19: BT FEER IS
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RAIR PR AR ST BRI,
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TEACH

HHE 20: ET R HIGEFH

BETHIE (FRIOGITHEENRIRIDHETHEE)

R & R BE B8 FH B8 MR TE mABYTRECRTE X
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AR BN RE RS AT I MR TE ALy,

BUETRHIREE A T A M EMENE RAVIFE,

FH

&, HAERFHREEEMRBNEEFHRENEEE.
@R RE ERIESK, EEENTRIEEEEFRIA

6.4.3 BITIRR
ERGIRIE=MAFNGITER, DENARMIRAZEXK (ApplicationSelect)
RRIRFARANET TR

MODE

oS

A 21: BT S TIRECF A

EERN

WIS B AT AR R N BB B IR SRR

ERTHEE x/y 4R R A B AR,

Blan, BUESSRIET B 2 PERIRB ISR IRE SIS IRE T A,

R
L BINRE; ERTREZHNA

ERTHREEBRIREMENE, DIARRFNMEE CEE. AR EF0THH
) RORZAR.

BTAEXRS B ASUsER.

HERN

BT AR RN B B SR BN B (AN R AR
ERTX Z HEEE RSN A,

lan, NIRRT RETRYVIIE,

ARNVIEBIEAR, REERS, FULEMEAMBMIE, tHaEr NNz,
RIS F R,

6.4.4 Wi E
EFTRANGITIRI. RIEFE, WE I MHHEEX—HRIZ.
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HHE 22: T FEHILTEESHT
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454
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@ 44— >
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o

Vv

158 23: i) IE

6.4.6 B\ 10-Link 128
Prig& FRIFomgERIN, WBeLOEE 10-Link ALE.
REALES 10-Link LAMFA T
o @ SiLink E#TIRE (FiFRPH: SICK #J SOPAS ET)

AHIERER SiLink 2@ USB & RkesE iz 2 B,
o B 10-Link £t (FI4IEEEITHISR) HITIRE, 40 SIG350

BE) . PIMEEAYT M TIRETERINHANS IR E.
BXRIRERFMER. B2 10-Link 1FiEA:

7 B HERR
B HEIR RISt B 51 T B T A TSI AR R SRR 5 TS 6.
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iiff

-
Y HEIBRERIF!

A EEAREESBIREHRIT,

»  AfEREFEESHENEE,
= BERREMIEEITES.

el

EHURAERSHALTHESRD (TES

4003353) FEBRLEER (1753

S 5600006) JEENFRE, B aEREZBRTIMERM.

AR EHITEMAIEL.
WNEER, A

11 BARERE
11.1 BARSE

BAKE "B NS LRGSR ASIEIREE.

BXRTERAMENER, B25H FTIERIERERITER S

“HITE. BN mB AR SIEF IF P EFRIL.

e
AV
WTM T OL=XXXXX T XXXXXXXXXXXXXXXXX WTM T O L-XXXXX 2XXXXXXXXXKXXXXXKXX
BR/NMEA RN EEE 25 mm (Bz{ 1 - &EE) 25 mm (= 1 - EE)
25 mm (B3 2 - tnf) 25 mm (B3 2 - fnfE)
25 mm (BEz 3 - 15E) 25 mm (B3 3 - {5E)
BRAFRIEES 300 mm (#&z{ 1 - ERE) 220 mm (&3 1 - RE)
500 mm (&= 2 - tnf) 300 mm (&= 2 - frfE)
700 mm (&= 3 - BE) 400 mm (%= 3 - BE)
ESIHITHEERT AR F XEHE 25 mm ... 300 mm (= 1 - &  25mm ... 220 mm (#&= 1 - &
E) E)
25mm ... 500 mm (&R 2 - #§ 25 mm ... 300 mm (&= 2 - fr
) )
25mm ... 700 mm (X 3-%  25mm..400 mm (1R 3-8
E) )
ESisy) BB 0% REHIWHE (W DIN  BA 90% &atevE (3R DIN
5033 MERIITES) 5033 MERIITES)
EEEE
WTM 1 OL=XXXXX T XXXXXXXXXXXXXXXXX  WTIM T 0 L-XXXXX 2XXXXXXKXXKXXXXKXX
MEEE 25 mm ... 700 mm 25 mm ... 400 mm
YR 1 mm 1 mm
EERE <0.5% < 0.5%
BE < 4% < 3%
REMLATIE] < 15 54 <15 4
) ERFRAMEE, NEEMRESIEN (REER) .
BEPER

WTM T OL=XXXXX T XXXXKXXXKXXXKXKXXXK

FEGIES Laser
Ve ik} Sichtbares Rotlicht
FR R /EE @ 0.4 mm (250 mm)

SR ESHE (R
) BAENsEKIEE

< +/-1.0° (Ta =+23 °C HY)

WTM 1 OL=XXXXX2XXXXXXXXXKXXKKXXXXK
Laser

Sichtbares Rotlicht

@ 0.2 mm (150 mm)

< +/-1.0° (Ta = +23 °C i)
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B RRIHIEE
WTM T OL=-XXXXX T XXXXXXXXXXXXXXXXX VWTIM T O L-XXXXX 2XXXXXXKXXXXXXXKXX
SR 1 1
BARBHINER <25 mwW <2.5mW
Bl TR 4 us 4 s
i8N 655 nm 655 nm
BEEEO
18 12: B0
10-Link
WTM T OL=XXXXX T XXXXXXXXXXXXXXXXX WTM T 0 L-XXXXX 2XXXXXXKXXKXKXXXKXX
|O-Link 1.1 1.1
BURERNER COM2 (38.4 kBaud) COM2 (38.4 kBaud)
[EEARTiE] 3.4ms 3.4 ms
BSEH
WTM 1 OL-XXXXX T XXXXXXXXXXXXXKXXXX WTM T OL=XXXXX2XXXXXXXXXXXXKKXXXXK
HEEBE U DC 10..30V" DC 10 .. 30V"
HRREBGKE < 5 Vpp <5 Vpp
p=F == 25 mA 25 mA
BAIFELR 2 2
1 Ug EARNIERP

TRROUMIR(ERAK 5 Ves
2 MEEDC 50V

R
RH BT |max.

RIFEEES
i) Bz B ]

eSS

WTM T OL=XXXXX T XXXXXXXXXXXXKXXXXK
< 100 mA

B, D"

1.8ms (B3 1 - HE)

5ms (HBz 2 - frf)

15ms (8= 3-1EE) 2

275 Hz (&= 1 - BE)
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10-Link IO-Link is a non-proprietary internationally standardized
communication technology, which makes it possible to
communicate with sensors and actuators in industrial
environments (IEC 61131-9). I0-Link devices communicate
with higher-level control systems via an 10-Link master. The
IO-Link devices are connected to these via a point-to-point
connection.

|O-Link enables communication between controllers, sensors
and actuators and allows the parameterization and reading-
out of devices to be centrally managed.

Measuring range The measuring range can be anywhere inside the detection
range. The measuring range must always be completely
inside the detection range.

MultiMode The MultiMode function is used with photoelectric sensors to
select between various operating modes: e.g., Background
Suppression, Foreground Suppression, Two-Point Teach-In, Two
Independent Switching Points or Window Mode. The operating
modes can be set using the Teach-Turn adjustment (BluePilot)
and |O-Link.

The MultiMode function is used with photoelectric sensors to
select between various modes and functions: e.g.,
Background Suppression, Foreground Suppression, Single
Value Teach-in, Two Value Teach-in, Manual Teach-in, Speed,
Standard and Precision Modes.

The various modes/functions can be set via the touch
display or IO-Link.

Response time The response time specifies the maximum amount of time
that elapses from when an event triggers the sensor to when
a signal is present at the output.

SOPAS ET SICK Engineering Tool for configuring 10-Link devices

Software with a graphical user interface and convenient
visualization for configuring and parameterizing 10-Link
devices.

Corresponding visualization files (SDD = SOPAS Device
Description) are available for all devices so that you can
operate the 10-Link devices using SOPAS ET.

You can download SOPAS ET and the device-specific SDDs
directly and free of charge from the SICK homepage:

Switching frequency The switching frequency expresses the number of switching
operations performed by a sensor over a defined interval of
time.
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Australia

Phone +61 (3) 9457 0600
1800 33 48 02 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 (0) 2236 62288-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 (0) 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail comercial@sick.com.br

Canada
Phone +1 905.771.1444
E-Mail cs.canada@sick.com

Czech Republic
Phone +420 234 719 500
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 (2) 2274 7430
E-Mail chile@sick.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-25 15 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany

Phone +49 (0) 2 11 53 010
E-Mail info@sick.de

Greece

Phone +30 210 6825100
E-Mail office@sick.com.gr
Hong Kong

Phone +852 2153 6300
E-Mail ghk@sick.com.hk

Hungary
Phone +36 1 371 2680
E-Mail ertekesites@sick.hu

India
Phone +91-22-6119 8900
E-Mail info@sick-india.com

Israel
Phone +972 97110 11
E-Mail info@sick-sensors.com

Italy
Phone +39 02 27 43 41
E-Mail info@sick.it

Japan
Phone +81 3 5309 2112
E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +603-8080 7425
E-Mail enquiry.my@sick.com
Mexico

Phone +52 (472) 748 9451
E-Mail mexico@sick.com

Netherlands
Phone +31 (0) 30 204 40 00
E-Mail info@sick.nl

New Zealand
Phone +64 9 415 0459

0800 222 278 - tollfree
E-Mail sales@sick.co.nz

Norway
Phone +47 67 81 50 00
E-Mail sick@sick.no

Poland

Phone +48 22 539 41 00
E-Mail info@sick.pl
Romania

Phone +40 356-17 11 20
E-Mail office@sick.ro
Singapore

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

Slovakia
Phone +421 482 901 201
E-Mail mail@sick-sk.sk

Detailed addresses and further locations at www.sick.com

SICK AG | Waldkirch | Germany | www.sick.com

Slovenia
Phone +386 591 78849
E-Mail office@sick.si

South Africa
Phone +27 10 060 0550
E-Mail info@sickautomation.co.za

South Korea

Phone +82 2 786 6321/4
E-Mail infokorea@sick.com
Spain

Phone +34 93 480 31 00
E-Mail info@sick.es
Sweden

Phone +46 10 110 10 00
E-Mail info@sick.se
Switzerland

Phone +41 41 619 29 39
E-Mail contact@sick.ch
Taiwan

Phone +886-2-2375-6288
E-Mail sales@sick.com.tw
Thailand

Phone +66 2 645 0009
E-Mail marcom.th@sick.com
Turkey

Phone +90 (216) 528 50 00
E-Mail info@sick.com.tr
United Arab Emirates
Phone +971 (0) 4 88 65 878
E-Mail contact@sick.ae
United Kingdom

Phone +44 (0)17278 31121
E-Mail info@sick.co.uk

USA

Phone +1 800.325.7425
E-Mail info@sick.com
Vietnam

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

SICK

Sensor Intelligence.
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