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Update notice 1

Update notice

The notice concerns the ACS880-01 hardware manuals listed below.

Contents of the notice: Changed and added data. Notice code (EN): 3AUA0000121542 Rev
L. Valid: From 2019-01-09 until revision N of the manual.

Manual code Revision Language
3AUA0000126407 M Dansk DA
3AUA0000103702 M Deutsch DE
3AUA0000103703 M Espafiol ES
3AUA0000103704 M Suomi Fl
3AUA0000103705 M Francgais FR
3AUA0000103706 M Italiano IT
3AUA0000103707 M Nederlands NL
3AUA0000130231 M Polski PL
3AUA0000126408 M Portugués PT
3AUA0000108487 M Pycckuia RU
3AUA0000103708 M Svenska S\Y
3AUA0000126409 M Tirkge TR
3AXD50000009104 B Chinese ZH

Typical power cable sizes

Changed:
Drive type | Frame IECT UL (NEC) ?
ACS880- size | Cu cable type Al cable Cu cable type Al cable type
01- type

mm? mm? AWG/kcmil AWG/kcmil

Uy =230V
16A8-2 R2 3x6 - 14 -
031A-2 R3 3x10 - 10 -
075A-2 R5 3x35 3x50 4 -
115A-2 R6 3x50 3x70 1/0 -
206A-2 R7 3x150 3x240 2x1 -
274A-2 RS 2x(3x95) %) | 2 x (3x120) 2% 2/0 -
Uy =400 V
045A-3 R4 3x16 3x25 6 -
061A-3 R4 3x25 3x25 4 -
072A-3 R5 3x35 3x35 3 -
087A-3 R5 3x35 3x50 3 -
145A-3 R6 3x95 3x95 2/0 -
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Drive type | Frame IECT) UL (NEC) ?
ACS880- size Cu cable type Al cable Cu cable type Al cable type
01- type

mm? mm? AWG/kcmil AWG/kcmil
206A-3 R7 3x150 3x185 250 MCM -
Uy =500V
040A-5 R4 3x16 3x35 6 -
052A-5 R4 3x25 3x35 4 -
065A-5 R5 3x35 3x50 3 -
077A-5 R5 3x35 3x70 3 -
124A-5 R6 3x95 3x120 2/0 -
180A-5 R7 3x150 3x240 250 MCM -
Uy =690 V
174A-7 R8 3x120 %) 3x185 4/0 300
210A-7 R9 3x185 2 x (3x95) 300 MCM 2% 3/0
271A-7 R9 3x240 2 x (3x120) 400 MCM 2 x4/0

Recommended maintenance intervals after start-up

Component Years from start-up

3 |6 |9 [12 [15 [18 [20 |21
Aging
Battery for control panel and ZCU control unit | | R | | R | |
Changed to:
Component Years from start-up

3 |6 |9 [12 [15 [18 [20 |21
Aging
Battery for ZCU control unit R R R
Battery for control panel R R

Reforming capacitors

The capacitors must be reformed if the drive has not been powered (either in storage
or unused) for a year or more. See section Type designation label on page 37 for how
to find out the manufacturing date from the serial number.
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Ratings
Changed:
IEC RATINGS
Drive Frame | Input Output ratings
type size | rating Nominal use Light-overload| Heavy-duty
ACS880- use use
01- h Imax | B Py | Sn ha | Pia | Md | Pud
A A A kw kVA A kW A kW

Uy =400V /500V
02A1-5 R1 2.1 3.1 2.1 0.75 1.8 2.0 0.55 1.7 0.55
03A0-5 R1 3.0 4.1 3.0 1.1 2.6 2.8 1.1 2.1 0.75
03A4-5 R1 3.4 5.6 3.4 1.5 29 3.2 1.5 3.0 1.1

04A8-5 R1 4.8 6.8 4.8 2.2 4.2 4.6 22 3.4 1.5
05A2-5 R1 5.2 9.5 5.2 3.0 4.5 5.0 3.0 4.8 2.2
07A6-5 R1 7.6 122 | 76 4.0 6.6 7.2 4.0 5.2 3.0
11A0-5 R1 11.0 160 | 110 | 55 9.5 10.4 55 7.6 4.0
014A-5 R2 14 21 14 7.5 12 13 7.5 1 5.5
021A-5 R2 21 29 21 1 18 19 11 14 7.5
027A-5 R3 27 42 27 15 23 26 15 21 1

034A-5 R3 34 54 34 18.5 29 32 18.5 27 15
040A-5 R4 40 64 40 22 35 38 22 34 19
052A-5 R4 52 76 52 30 45 49 30 40 22
065A-5 R5 65 104 65 37 56 62 37 52 30
077A-5 RS 77 122 77 45 67 73 45 65 37
096A-5 R6 96 148 96 55 83 91 55 77 45

124A-5 R6 124 178 | 124 75 107 118 75 96 55
156A-5 R7 156 247 | 156 90 135 148 90 124 75
180A-5 R7 180 287 | 180 110 156 171 110 156 90
240A-5 R8 240 350 | 240 | 132 | 208 228 132 180 110
260A-5 R8 260 418 | 260 | 160 | 225 247 160 | 240" 132
361A-5 R9 361 542 | 361 200 313 343 200 302 200
414A-5 R9 414 542 | 414 | 250 359 393 250 | 361*| 200
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Ex motor, sine filter, low noise
Added and changed:

Drive type Output ratings
ACS880-01- EX motor (ABB Ex motors) ABB Sine filter
Nominal use Light- | Heavy- Nominal use Light- | Heavy-
duty |duty use duty duty
use use use
In Py ILg hg In Py g g
A kw A A A kW A A
Uy =500V
302A-5 270 160 | 257 | 238 | 242 | 132 [ 230 | 221
Uy =690V
07A4-7 7.4 5.5 7.0 5.6 7.0 4.0 6.7 5.6
09A9-7 9.9 7.5 9.4 7.4 9.4 55 8.9 7.0
14A3-7 14.3 11 13.6 9.9 13.6 7.5 12.9 9.4
019A-7 19 15 18 14.3 18 11 17 14
023A-7 23 18.5 22 19 22 15 21 18
027A-7 27 22 26 23 26 18.5 25 22
Un Supply voltage
IN Nominal output current (available continuously with no over-loading)
Pn Typical motor power in no-overload use
ILg Continuous rms output current allowing 10% overload for 1 minute every 5
minutes
Ixg Continuous rms output current allowing 50% overload for 1 minute every 5
minutes.
* Continuous rms output current allowing 30% overload for 1 minute every 5
minutes.
** Continuous rms output current allowing 25% overload for 1 minute every 5
minutes.
Pud Typical motor power in heavy-duty use

Note 1: The ratings apply at an ambient temperature of 40 °C (104 °F).

Drive type Output ratings with selection Low noise optimization of parameter
ACS880-01- 97.09 Switching freq mode
Nominal use Light- duty use Heavy-duty use
In ILa hg
A A A
Uy =500V
302A-5 | 206 | 196 | 191
Uy =690V

07A4-7 | 7.0 | 6.7 | 5.6
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Drive type Output ratings with selection Low noise optimization of parameter
ACS880-01- 97.09 Switching freq mode
Nominal use Light- duty use Heavy-duty use
In ILa Ing
A A A
09A9-7 9.4 8.9 7.0
14A3-7 13.6 12.9 9.4
019A-7 18 17 14
023A-7 22 21 18
027A-7 26 25 22
026A-7 24 22.8 21
Un Supply voltage
IN Nominal output current (available continuously with no over-loading)
Pn Typical motor power in no-overload use
Iq Continuous rms output current allowing 10% overload for 1 minute every 5
minutes
[ Continuous rms output current allowing 50% overload for 1 minute every 5
minutes.
* Continuous rms output current allowing 30% overload for 1 minute every 5
minutes.
** Continuous rms output current allowing 25% overload for 1 minute every 5
minutes.
Phg Typical motor power in heavy-duty use
Note 1: The ratings apply at an ambient temperature of 40 °C (104 °F).

High speed mode

Added:
Drive module Output ratings with selection High speed mode of parameter
type 95.15 Special HW settings
ACS880-01- Maximum output frequency
finax Nominal use Light-duty use Heavy-duty use
In ILa a
Hz A A A
Un= 500 V
302A-5 500 182 173 168
Un= 690 V
07A4-7 500 6.7 6.4 54
09A9-7 500 8.9 8.5 6.7
14A3-7 500 12.9 12.3 8.9
019A-7 500 17 16 13
023A-7 500 21 20 17
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Drive module Output ratings with selection High speed mode of parameter
type 95.15 Special HW settings
ACS880-01- Maximum output frequency
finax Nominal use Light-duty use Heavy-duty use
In U g
Hz A A A
027A-7 500 24 23 21
f Output frequency
frnax Maximum output frequency with High speed mode
Un Nominal voltage of the drive
In Continuous rms output current. No overload capability at 40 °C (104 °F)
Pn Typical motor power in no-overload use.
ILg Continuous rms output current allowing 10% overload for 1 minute every 5
minutes
[ Continuous rms output current allowing 50% overload for 1 minute every 5
minutes
* Continuous rms output current allowing 40% overload for 1 minute every 5
minutes
** Continuous rms output current allowing 25% overload for 1 minute every 5
minutes

aR fuses DIN 43653 stud-mount (frames R1 to R9)

Added:
ABB recommends stud-mount fuses for better cooling but blade style fuses can be
used as well.
Ultrarapid (aR) fuses stud-mount (one fuse per phase)
Drive Min. Input Fuse
type short- cur- A AZs V | Manufacturer Type Type
ACS880-| circuit | rent DIN 43653
01- current V| (A)
(A) =3 Y
Uy =230V
04A6-2 40 4.6 16 48 690 | Bussmann | 170M1309 000
06A6-2 40 6.6 16 48 690 | Bussmann | 170M1309 000
07A5-2 40 75 16 48 690 | Bussmann | 170M1309 000
10A6-2 53 106 | 16 48 690 | Bussmann | 170M1309 000
16A8-2 65 16.8 | 25 130 690 | Bussmann | 170M1311 000
24A3-2 120 243 | 40 460 690 | Bussmann | 170M1313 000
031A-2 160 31.0 | 63 1450 | 690 | Bussmann | 170M1315 000
046A-2 280 46 80 2550 | 690 | Bussmann | 170M1316 000
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Ultrarapid (aR) fuses stud-mount (one fuse per phase)

Drive Min. Input Fuse
type short- | cur- | A AZs V | Manufacturer|  Type Type
ACS880-| circuit | rent DIN 43653
01- current )| (A)

(A =1
061A-2 300 61 125| 8500 | 690 | Bussmann | 170M1318 000
075A-2 380 75 125| 7500 | 690 | Bussmann | 170M3013 1
087A-2 500 87 160 | 8500 | 690 | Bussmann | 170M3014 1
115A-2 700 115 | 200 | 15000 | 690 | Bussmann | 170M3015 1
145A-2 1000 145 | 250 | 28500 | 690 | Bussmann | 170M3016 1
170A-2 1280 170 | 315 | 46500 | 690 | Bussmann | 170M3017 1
206A-2 1450 206 | 350 | 68500 | 690 | Bussmann | 170M3018 1
274A-2 2050 274 | 400 | 105000 | 690 | Bussmann | 170M3019 1
Uy =400V
02A4-3 65 24 25 130 690 | Bussmann | 170M1311 000
03A3-3 65 3.3 25 130 690 | Bussmann | 170M1311 000
04A0-3 65 4.0 25 130 690 | Bussmann | 170M1311 000
05A6-3 65 5.6 25 130 690 | Bussmann | 170M1311 000
07A2-3 65 8.0 25 130 690 | Bussmann | 170M1311 000
09A4-3 65 10.0 | 25 130 690 | Bussmann | 170M1311 000
12A6-3 65 129 | 25 130 690 | Bussmann | 170M1311 000
017A-3 120 17 40 460 690 | Bussmann | 170M1313 000
025A-3 120 25 40 460 690 | Bussmann | 170M1313 000
032A-3 170 32 63 1450 | 690 | Bussmann | 170M1315 000
038A-3 170 38 63 1450 | 690 | Bussmann | 170M1315 000
045A-3 280 45 80 2550 | 690 | Bussmann | 170M1316 000
061A-3 380 61 100 | 4650 | 690 | Bussmann | 170M1317 000
072A-3 480 72 125| 8500 | 690 | Bussmann | 170M1318 000
087A-3 700 87 160 | 16000 | 690 | Bussmann | 170M1319 000
105A-3 1280 105 | 200 | 15000 | 690 | Bussmann | 170M3015 1
145A-3 1280 145 | 250 | 28500 | 690 | Bussmann | 170M3016 1
169A-3 1800 169 | 315| 46500 | 690 | Bussmann | 170M3017 1
206A-3 2210 206 | 350 | 68500 | 690 | Bussmann | 170M3018 1
246A-3 3010 246 | 450 | 105000 | 690 | Bussmann | 170M5009 2
293A-3 4000 293 | 500 | 145000 | 690 | Bussmann | 170M5010 2
363A-3 5550 363 | 630 | 275000 | 690 | Bussmann | 170M5012 2
430A-3 7800 430 | 700 | 405000 | 690 | Bussmann | 170M5013 2
Uy =500V
02A1-5 65 2.1 25 130 690 | Bussmann | 170M1308 000
03A0-5 65 3.0 25 130 690 | Bussmann | 170M1308 000
03A4-5 65 3.4 25 130 690 | Bussmann | 170M1308 000
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Ultrarapid (aR) fuses stud-mount (one fuse per phase)

Drive Min. Input Fuse
type short- | cur- | A AZs V | Manufacturer Type Type
ACS880-| circuit | rent DIN 43653
01- current )| (A)

(A =1
04A8-5 65 4.8 25 130 690 Bussmann 170M1308 000
05A2-5 65 5.2 25 130 690 Bussmann 170M1308 000
07A6-5 65 7.6 25 130 690 Bussmann 170M1308 000
11A0-5 65 11.0 25 130 690 Bussmann 170M1308 000
014A-5 120 14 40 460 690 Bussmann 170M1313 000
021A-5 120 21 40 460 690 Bussmann 170M1313 000
027A-5 170 27 63 1450 690 Bussmann 170M1315 000
034A-5 170 34 63 1450 690 Bussmann 170M1315 000
040A-5 280 40 80 2550 690 Bussmann 170M1316 000
052A-5 300 52 100 4650 690 Bussmann 170M1317 000
065A-5 480 65 125 8500 690 Bussmann 170M1318 000
077A-5 700 77 160 | 16000 | 690 Bussmann 170M1319 000
096A-5 1000 96 200 | 15000 | 690 Bussmann 170M3015 1
124A-5 1280 124 | 250 | 28500 | 690 Bussmann 170M3016 1
156A-5 1610 156 | 315 | 46500 | 690 Bussmann 170M3017 1
180A-5 2210 180 | 315 | 46500 | 690 Bussmann 170M3018 1
240A-5 2620 240 | 400 | 74000 | 690 Bussmann 170M5008 2
260A-5 4000 260 | 450 | 105000 | 690 Bussmann 170M5009 2
302A-5 5550 302 | 550 | 190000 | 690 Bussmann 170M5011 2
361A-5 5550 361 630 | 275000 | 690 Bussmann 170M5012 2
414A-5 7800 414 | 700 | 405000 | 690 Bussmann 170M5013 2
Uy = 690 V
07A4-7 40 7.4 16 48 690 Bussmann 170M1309 000
09A9-7 53 9.9 20 78 690 Bussmann 170M1310 000
14A3-7 94 14.3 32 270 690 Bussmann 170M1312 000
019A-7 120 19 40 460 690 Bussmann 170M1313 000
023A-7 160 23 50 770 690 Bussmann 170M1314 000
027A-7 160 27 50 770 690 Bussmann 170M1314 000
07A3-7 40 7.3 16 48 690 Bussmann 170M1309 000
09A8-7 53 9.8 20 78 690 Bussmann 170M1310 000
14A2-7 94 14.2 32 270 690 Bussmann 170M1312 000
018A-7 120 18 40 460 690 Bussmann 170M1313 000
022A-7 160 22 50 770 690 Bussmann 170M1314 000
026A-7 160 26 50 770 690 Bussmann 170M1314 000
035A-7 170 35 63 1450 690 Bussmann 170M1315 000
042A-7 280 42 80 2550 690 Bussmann 170M1316 000
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Ultrarapid (aR) fuses stud-mount (one fuse per phase)

Drive Min. Input Fuse

type short- cur- A AZs V | Manufacturer Type Type
ACS880-| circuit | rent DIN 43653
01- current V| (A)

(A) =1

049A-7 280 49 80 2550 | 690 | Bussmann | 170M1316 000
061A-7 480 61 125| 8500 | 690 | Bussmann | 170M1318 000
084A-7 700 84 160 | 16000 | 690 | Bussmann | 170M1319 000
098A-7 1610 98 | 200| 15000 | 690 | Bussmann | 170M3015 1
119A-7 1610 119 | 200 | 15000 | 690 | Bussmann | 170M3015 1
142A-7 2210 142 | 250 | 28500 | 690 | Bussmann | 170M3016 1
174A-7 2210 174 | 315 | 46500 | 690 | Bussmann | 170M3017 1
210A-7 3200 210 | 400 | 74000 | 690 | Bussmann | 170M5008 2
271A-7 3200 271 | 415| 105000 | 690 | Bussmann | 170M5009 2

") minimum short-circuit current of the installation
aR fuses DIN 43620 blade style (frames R1 to R9)
Changed and added:

Ultrarapid (aR) fuses blade style (one fuse per phase)

Drive Min. Input Fuse

type short- | cur- | A AZs V | Manufacturer| Type Type
ACS880-| circuit | rent DIN 43620
01- current ") (A)

1t

Uy=230V

04A6-2 40 4.6 16 48 690 | Bussmann | 170M1559 000
06A6-2 40 6.6 16 48 690 | Bussmann | 170M1559 000
07A5-2 40 7.5 16 48 690 | Bussmann | 170M1559 000
Uy =400V

087A-3 700 | 87 [ 160] 16000 | 690 | Bussmann | 170M1569 | 000
Uy =500V

077A-5 700 77 160 | 16000 | 690 | Bussmann | 170M1569 000

302A-5 5550 302 | 1000| 985000 | 690 Bussmann | 170M6814D 3
") minimum short-circuit current of the installation
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gG fuses DIN 43620 blade style (frames R1 to R9)

Added:
gG fuses (one fuse per phase)

Drive Min. Input Fuse
type short- | current
ACS880- | circuit
01- current?

A A A AZs V | Manufacturer| Type DIN

size

Uy =500V
302A-5 | 9400 | 302 [ 500 | 2000000] 500 | ABB | OFAF2H500 | 2

") minimum short-circuit current of the installation

Quick guide for selecting between gG and aR fuses

Added and changed:

Drive type Cable type Supply transformer minimum apparent power Sy
ACS880- (kVA)
01- Copper | Aluminum| Maximum cable length Maximum cable length
with gG fuses with aR fuses

mm? mm? 10m | 50m | 100m | 10m | 100m [ 200m
Uy =500V
302A-5 | 2x(3x95) | 2x(3x120)| 572 | 617 | 711 | 336 | 372 | 450
Uy =690 V
084A-7 | 3x35 | 3x50 | 141 | 144 | 149 | 58 | 59 | 61

Circuit breakers

Changed:
Drive type Frame ABB miniature circuit ABB moulded case circuit
ACS880-01- size breaker breaker (Tmax)
Type kA" Type | kA"
Uy =230V
04A6-2 R1 S 203 M/P-B/C 10 5 - -
06A6-2 R1 S 203 M/P-B/C 10 5 - -
075A-2 R5 S 803 S-B/C 125 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 65
In=160 3p F F)
087A-2 R5 S 803 S-B/C 125 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 65
In=160 3p F F)
115A-2 R6 - - (XT2 L 160 Ekip LS/I 65
In=160 3p F F)
145A-2 R6 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 65
In=2503p F F)
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Drive type Frame ABB miniature circuit ABB moulded case circuit
ACS880-01- size breaker breaker (Tmax)
Type kA" Type kAT

170A-2 R7 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 65
In=250 3p F F)

206A-2 R7 - - (T4 L 320 PR221DS-LS/I 65
In=320 3p F F)

274A-2 R8 - - (T4 L 320 PR221DS-LS/I 65
In=320 3p F F)

Uy =400 V

072A-3 R5 S 803 S-B/C 125 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 65
In=160 3p F F)

087A-3 R5 S 803 S-B/C 125 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 65
In=160 3p F F)

105A-3 R6 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 65
In=250 3p F F)

145A-3 R6 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 65
In=250 3p F F)

169A-3 R7 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 65
In=250 3p F F)

206A-3 R7 - - (T4 L 320 PR221DS-LS/I 65
In=320 3p F F)

246A-3 R8 - - (T5L 400 PR221DS-LS/I 65
In=400 3p F F)

293A-3 R8 - - (T5L 630 PR221DS-LS/I 65
In=630 3p F F)

363A-3 R9 - - (T5L 630 PR221DS-LS/I 65
In=630 3p F F)

430A-3 R9 - - (T5L 630 PR221DS-LS/I 65
In=630 3p F F)

Uy =500V

065A-5 R5 S 803 S-B/C 125 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 65
In=160 3p F F)

077A-5 R5 S 803 S-B/C 125 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 65
In=160 3p F F)

096A-5 R6 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 65
In=250 3p F F)

124A-5 R6 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 65
In=250 3p F F)

156A-5 R7 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 65
In=250 3p F F)

180A-5 R7 - - (T4 L 320 PR221DS-LS/I 65
In=320 3p F F)

240A-5 R8 - - (T5L 630 PR221DS-LS/I 65
In=630 3p F F)
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Drive type Frame ABB miniature circuit ABB moulded case circuit
ACS880-01- size breaker breaker (Tmax)
Type kA" Type kA"

260A-5 R8 - - (T5 L 630 PR221DS-LS/I 65
In=6303p F F)

302A-5 R9 - - (T5 L 630 PR221DS-LS/I 65
In=6303p F F)

361A-5 R9 - - (T5 L 630 PR221DS-LS/I 65
In=6303p F F)

414A-5 R9 - - (T5 L 630 PR221DS-LS/I 65
In=6303p F F)

Uy =690 V

07A4-7 R3 S 803 S-B/C 13 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=160 3p F F)

09A9-7 R3 S 803 S-B/C 20 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=160 3p F F)

14A3-7 R3 S 803 S-B/C 25 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=160 3p F F)

019A-7 R3 S 803 S-B/C 32 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=63 3p F F)

023A-7 R3 S 803 S-B/C 50 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=63 3p F F)

027A-7 R3 S 803 S-B/C 63 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=63 3p F F)

07A3-7 R5 S 803 S-B/C 13 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=160 3p F F)

09A8-7 R5 S 803 S-B/C 20 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=160 3p F F)

14A2-7 R5 S 803 S-B/C 25 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=160 3p F F)

018A-7 R5 S 803 S-B/C 32 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=63 3p F F)

022A-7 R5 S 803 S-B/C 50 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=63 3p F F)

026A-7 R5 S 803 S-B/C 63 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=63 3p F F)

035A-7 R5 S 803 S-B/C 63 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=63 3p F F)

042A-7 R5 S 803 S-B/C 80 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=1003p F F)

049A-7 R5 S 803 S-B/C 80 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 18
In=1003p F F)

061A-7 R6 S 803 S-B/C 125 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 20
In=160 3p F F)

084A-7 R6 S 803 S-B/C 125 10 (XT2 L 160 Ekip LS/I 20
In=160 3p F F)
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Drive type Frame ABB miniature circuit ABB moulded case circuit
ACS880-01- size breaker breaker (Tmax)
Type kAT Type kA"

098A-7 R7 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 20
In=250 3p F F)

119A-7 R7 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 20
In=250 3p F F)

142A-7 R8 - - (XT4 L 250 Ekip LS/I 20
In=250 3p F F)

174A-7 R8 - - (T4 L 320 PR221DS-LS/I 35
In=320 3p F F)

210A-7 R9 - - (T5L 400 PR221DS-LS/I 35
In=400 3p F F)

271A-7 R9 - - (T5L 630 PR221DS-LS/I 35
In=630 3p F F)

") Maximum allowed rated conditional short-circuit current (IEC 61800-5-1) of the electrical power network

Dimensions, weights and free space requirements

Changed:
Frame P21 UL type 1
H1 H2 w D Weight | H1 H2 w D Weight
mm mm mm mm kg in. in. in. in. Ib
R4 580 | 490 | 203 | 274 18.6 | 22.85| 19.29| 7.99 | 10.79 41
R5 732 | 596 | 203 | 274 228 | 28.80| 23.46| 7.99 | 10.77 50
R6 727 | 569 | 252 | 357 422 | 28.60| 22.40| 9.92 | 14.10 93
R7 880 | 621 284 | 365 53.0 | 34.66| 24.45| 11.18 | 14.35 17
R8 965 | 700 | 300 | 386 68.0 38.01| 27.56 | 11.81 | 15.21 150
R9 955 | 700 | 380 | 413 95.0 | 37.59| 27.56 | 14.96 | 16.27 209
Frame IP55 UL type 12
H1 H2 w D Weight | H1* H2 W ** D Weight
mm mm mm mm kg in. in in. in b
R2 450 - 162 | 315 9.5 17.72 - 6.38 | 12.40 21
R4 580 - 203 | 344 19.1 22.85 - 7.99 | 13.53 42
R5 732 - 203 | 344 23.4 | 28.80 - 7.99 | 13.53 52
R6 727 - 252 | 421 429 | 28.60 - 9.92 | 16.59 95
R8 966 - 300 | 452 74.0 | 38.01 - 11.81 | 17.78 163

H1 Height with cable entry box.

H2 Height without cable entry box (option +P940)
H3 Height with hood

W Width with cable entry box

Depth with cable entry box

O
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Hood increases height with 155 mm (6.10 in) in frames R4 to R8 and with 230 mm
(9.06 in) in frame R9.

**  Hood increases width with 23 mm (0.91 in) in frames R4 and R5, 40 mm (1.57 in) in
frames R6 and R7 and 50 mm (1.97 in) in frames R8 and R9.

Safe torque off connection (XSTO)

Changed:

Maximum output current from OUT1: 200 mA
Control panel - drive connection
Changed:

EIA-485, male RJ-45 connector, max. cable length 100 m

Control panel - PC connection
Added:
USB Type Mini-B, max. cable length 2 m




Ambient conditions

Added and changed:

Update notice 15

Operation
installed for
stationary use

Storage Transportation
in the protective in the protective
package package

Pollution degree
(IEC/EN 61800-5-1)

Pollution degree 2

Vibration (ISTA)

R1...R5 (ISTA 1A): Displacement, 25
mm peak to peak, 14200 vibratory
impacts

R6...R9 (ISTA 3E): Random, overall
Grms level of 0.54

Shock/Drop (ISTA) Not allowed R1...R5 (ISTA1A): Drop, 6 faces, 3
edges and 1 corner
Weight range mm in
0...10 kg (0...22 Ib) 760 | 29.9
10...19kg (22...421b) | 610 | 24.0
19...28 kg (42...62 1b) | 460 | 18.1
28...41kg (62...90 Ib) | 340 | 134
R6...R9 (ISTA 3E): Shock, incline
impact: 1.2 m/s (3.94 ft/s)
Shock, rotational edge drop: 230 mm
(7.9in)
Safety data
Changed:

SIL/ srr | PFH MTTFp | DC T
Frame| g |pL (T1=20a)| PFDavg | PFDayg ° cat.|SC|HFT |[ccF| ™
size | o ) (T1=2a) | (T1=5a) o

(%) (1/h) (@ | (%) (a)
Un =230V
R1 3 e | >99 | 2.84E-09 | 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10530 | 290 | 3 3 1 80 20
R2 3 e | >99 | 2.84E-09 | 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10529 | 290 | 3 3 1 80 20
R3 3 e | >99 | 2.84E-09 | 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10489 | 290 | 3 3 1 80 20
R4 3 e | >99 | 2.89E-09 | 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10442 | 290 | 3 3 1 80 20
R5 3 e | >99 | 2.89E-09 | 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10240 | 290 | 3 3 1 80 20
R};SS 3 e | >99 | 2.89E-09 | 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10340 | 290 | 3 3 1 80 20
Uy =400V, Uy =500V
R1 3 e | >99 | 2.84E-09 | 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10530 | 290 | 3 3 1 80 20
R2 3 e | >99 | 2.84E-09 | 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10529 | 290 | 3 3 1 80 20
R3 3 e | >99 | 2.84E-09 | 2.37E-05 | 5.91E-05 | 10489 | 290 | 3 3 1 80 20
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Frame| S/ | | SFF (T1P=F;i0 a)| PFDayg | PFDgg (MTTFDI DC 1 ool er|cer| ™
size | o . (Ty=2a)| (T1=54) o
(%) (1/h) (@) | (%) (a)
R4 3 e | >99 | 2.89E-09 | 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10442 | 290 | 3 3 1 80 20
R5 3 e | >99 | 2.89E-09 | 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10240 | 290 | 3 3 1 80 20
R6,R7| 3 e | >99 | 2.89E-09 | 2.41E-05 | 6.02E-05 | 10340 | 290 | 3 3 1 80 20
R8,R9| 3 e [ 99.0 | 3.23E-09 | 2.69E-05 | 6.72E-05 | 6882 | 290 | 3 3 1 80 20
Uy = 690 V
R3 3 e | 99.3 | 2.94E-09 | 2.42E-05 | 6.05E-05 | 9295 | 290 | 3 3 1 80 20
R5 3 e | 98,5 | 3.23E-09 | 2.67E-05 | 6.68E-05 | 5823 | 290 | 3 3 1 80 20
R}_fg 3 e | 99.1 | 3.20E-09 | 2.66E-05 | 6.65E-05 | 10333 | 290 | 3 3 1 80 20
Sine filters
Changed:
Drive Sine filter type leont Pcont. Heat dissipation Noise
2132880- max max Drive Filter Total
01-... A kW w w w | dB(A)
Uy = 400V
145A-3 | B84143V0162R229**| 126 946 | 1440 | 550 | 1990 80
169A-3 | B84143V0162R229**| 153 115.0 | 1940 | 550 | 2490 80
206A-3 | B84143V0230R229*| 187 | 1406 | 2310 | 900 | 3210 80
246A-3 | B84143V0230R229*| 209 | 1576 | 3300 | 900 | 4200 80
293A-3 | B84143V0390R229*| 249 | 187.8 | 3900 | 1570 | 5470 80
363A-3 | B84143V0390R229**| 297 | 2236 | 4800 | 1570 | 6370 80
430A-3 | B84143V0390R229*| 352 | 2652 | 6000 | 1570 | 7570 80
Uy = 500V
096A-5 | B84143V0130R230**| 80 60.6 | 1295 | 630 | 1925 80
124A-5 | B84143V0130R230**| 104 787 | 1440 | 630 | 2070 80
156A-5 | B84143V0162R229**| 140 | 1058 | 1940 | 550 | 2490 80
180A-5 | B84143V0162R229**| 161 1213 | 2310 | 550 | 2860 80
240A-5 | B84143V0230R229*| 205 | 1543 | 3300 | 900 | 4200 80
260A-5 | B84143V0230R229*| 221 166.7 | 3900 | 900 | 4800 80
361A-5 | B84143V0390R229**| 289 | 217.9 | 4800 | 1570 | 6370 80
414A-5 | B84143V0390R229*| 332 | 250.1 | 6000 | 1570 | 7570 80
Uy = 690V
119A-7 | B84143V0130R230"*| 112 | 842 | 2310 | 630 | 2040 | 80
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Drive Sine filter type Ieont. Pcont. Heat dissipation Noise
type max max Drive | Filter Total

ACS880-

01-... A kW w w w dB (A)

142A-7 | B84143V0130R230**| 112 84.7 3300 630 3930 80

174A-7 | B84143V0207R230**| 138 103.7 3900 930 4830 80

210A-7 | B84143V0207R230**| 161 121.3 4200 930 5130 80

271A-7 | B84143V0207R230**| 208 156.4 4800 930 5730 80

* minimum switching frequency 3.0 kHz

** minimum switching frequency 2.4 kHz
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Turvaohjeet

Yleista

Tama luku siséltda turvaohjeet, joita on noudatettava taajuusmuuttajan asennuk-
sessa, kaytdssa ja huollossa. Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman,
hengenvaaran ja taajuusmuuttajan, moottorin tai kaytettavan laitteen vaurioitumisen.
Turvaohjeisiin on perehdyttava huolellisesti ennen laitteen kayton aloittamista.

Varoitukset

Varoitukset liittyvat tilanteisiin, joista voi olla seurauksena henkildvahinko tai hengen-
vaara ja/tai laitteiston vaurioituminen. Tassa oppaassa kaytetdan seuraavia varoitus-
symboleja:

c Vaarallinen jannite voi aiheuttaa henkildvahingon ja/tai vaurioittaa laitteistoa.

Yleisvaroitus varoittaa tilanteista, joissa muu kuin sahkolaite voi aiheuttaa
fyysisen vamman ja/tai vaurioittaa laitteistoa.

A Staattiselle purkaukselle arat komponentit -varoitus varoittaa tilanteesta,
A2\ jossa staattisen varauksen purkautuminen voi vaurioittaa laitteistoa.
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Asennus- ja huoltotoiden turvallisuus

Sahkoturvallisuus

Nama varoitukset koskevat kaikkia taajuusmuuttajaan, moottorikaapeliin ja moottoriin
liittyvia toita.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vam-
man tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

» Taajuusmuuttajan asennus- ja huoltoty6t saa suorittaa vain valtuutettu sahko-
alan ammattilainen.

» Tee kaikki taajuusmuuttajan, moottorikaapelin ja moottorin asennus- ja huolto-
tyot jannitteen ollessa katkaistuna. Kun olet katkaissut verkkojannitteen, anna
jannitteen purkautua tasajannitevalipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden
minuutin ajan, ennen kuin aloitat ty6t.

Varmista aina yleismittarin (impedanssi vahintadan 1 Mohm) avulla, etta

* jannite taajuusmuuttajan tulovaiheiden L1, L2 ja L3 ja rungon valilla on
lahelld 0 V:a

+ liittimien UDC+ ja UDC- ja rungon valinen jannite on lahella 0 V:a.

+ Ala kasittele ohjauskaapeleita verkkojannitteen ollessa kytkettyné taajuus-
muuttajaan tai ulkoisiin ohjauspiireihin. Ulkoisesta teholahteestd syottetyissa
ohjauspiireissa saattaa olla vaarallisia jannitteita, vaikka verkkojannitetta ei
olisikaan kytketty.

» Al3 tee taajuusmuuttajalle eristysvastusmittausta tai jannitelujuustestia.

+ Al kytke taajuusmuuttajaa tyyppikilpeen merkittyd jénnitettd suurempaan jén-
nitteeseen. Suurempi jannite voi aktivoida jarrukatkojan ja johtaa jarruvastuk-
sen ylikuormitukseen tai aktivoida ylijannitesaadon, mika voi aiheuttaa
moottorin ryntdyksen maksiminopeuteen.

Huomautus:

» Taajuusmuuttajan moottorikaapelin liittimissa on vaarallinen korkea jannite
verkkojannitteen ollessa kytkettyna taajuusmuuttajaan, riippumatta siita, onko
moottori kdynnissa vai ei.

» DCHliittimissa (UDC+, UDC-) on vaarallinen tasajannite (yli 500 V), kun ne on
kytketty siséisesti tasajannitevalipiiriin.

» Taajuusmuuttajan relelahtgliittimissa (XRO1, XRO2 ja XRO3) voi olla vaaralli-
nen jannite (115 V, 220 V tai 230 V); tdma riippuu ulkoisesta kaapeloinnista.

» Safe torque off -toiminto ei poista jannitetta paa- ja apupiireistd. Tama toiminto
ei suojaa tahalliselta vaarinkaytolta tai tihutyolta.
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Maadoitus

Na&ita ohjeita on noudatettava taajuusmuuttajan maadoituksen yhteydessa.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vam-
man, hengenvaaran tai laitevian ja lisatd sdhkdmagneettisia hairioita:

Maadoita taajuusmuuttaja, moottori ja niihin liitetyt laitteet, jotta kayttajien tur-
vallisuus voidaan taata kaikissa olosuhteissa ja s&hkdmagneettisia hairioita
vahentaa.

Varmista, ettd maadoitusjohtimet ovat kooltaan turvallisuusmaaraysten mukaisia.

Jos asennetaan useita taajuusmuuttajia, jokainen taajuusmuuttaja on kytket-
tava erikseen suojamaahan (PE).

Sovelluksissa, joissa sdhkémagneettinen sateily on minimoitava, vahenna
sahkdmagneettisia hairidita tekemalla kaapeleiden lapivienteihin 360 asteen
suurtaajuusmaadoitus. Liita kaapeleiden suojavaipat suojamaahan (PE) tur-
vallisuusmaaraysten tayttamiseksi.

Ala asenna taajuusmuuttajaa, jossa on EMC-suodin +E200 tai +E202, maa-
doittamattomaan verkkoon tai suurohmisesti maadoitettuun (yli 30 ohmia)
verkkoon. Katso sivu 95.

Ala asenna 690 V:n taajuusmuuttajia epadsymmetrisesti maadoitettuun TN-verk-
koon tai epasymmetrisesti maadoitettuun IT-verkkoon.

Huomautus:

Tehokaapeleiden suojavaippoja voidaan kayttaa laitteiden maadoitusjohtimina
vain, jos ne ovat kooltaan turvallisuusmaaraysten mukaisia.

Standardi SFS-EN 61800-5-1 (kohta 4.3.5.5.2.) vaatii, ettd kun taajuusmuutta-
jan normaali kosketusvirta on yli 3,5 mA vaihtovirtaa tai 10 mA tasavirtaa, kay-
tdssa on oltava kiinted suojamaadoituskytkenta seka

* suojamaajohdin, jonka poikkipinta-alan on vahintaan 10 mm? Cu tai
16 mm? Al

tai

» sy6tdn automaattinen erotus suojamaadoitusjohtimen katketessa,

tai

» toinen, poikkipinta-alaltaan alkuperaistd maadoitusjohdinta vastaava suo-
jamaadoitusjohdin.
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Kestomagneettimoottorilla varustetut taajuusmuuttajat

Nama lisavaroitukset koskevat kestomagneettimoottoreita.

VAROITUS! Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hen-
genvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Ala tydskentele taajuusmuuttajalla kestomagneettimoottorin pyériessa. Vaikka
virta olisi katkaistu ja vaihtosuuntaaja pysahtynyt, pyériva kestomagneetti-
moottori sy6ttaa tehoa taajuusmuuttajan valipiiriin ja syottoliittimista tulee jan-
nitteisia.

Ennen taajuusmuuttajan asennusta ja huoltoa:

Pysayta moottori.

Varmista, ettd taajuusmuuttajan teholiittimissa ei ole jannitettd vaiheen 1 tai
2 mukaisesti, tai, jos mahdollista, molempien vaiheiden mukaisesti.

1. Irrota moottori taajuusmuuttajasta turvakytkimelld tai muilla tavoin. Tarkista
mittaamalla, ettd taajuusmuuttajan tulo- ja lahtdliittimet (L1, L2, L3, T1/U,
T2/V, T3/W, UDC+, UDC-) eivat ole jannitteisia.

2. Varmista, ettd moottori ei voi py6rid asennus- ja huoltotdiden aikana. Var-
mista, ettei mikaan toinen jarjestelma, kuten hydraulinen ryémintakaytto,
voi pyodrittdd moottoria suoraan tai minkdan mekaanisen kytkennan, kuten
huovan, nipin tai vaijerin, valityksella. Tarkista mittaamalla, ettd taajuus-
muuttajan tulo- tai [ahtoliitannat (L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W, UDCH+,
UDC-) eivat ole jannitteisia. Tydmaadoita taajuusmuuttajan Iahtéliittimet
kytkemalla ne yhteen ja PE-liittimeen.
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Yleinen turvallisuus

Na&ita ohjeita on noudatettava taajuusmuuttajan asennuksessa ja huollossa.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen vam-
man tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

+ Valta jalkavammat kayttdmalla turvakenkia, joissa on metallikarki. Kayta suo-
jakasineita ja pitkahihaista vaatetta. Joissakin osissa on teravia reunoja.

+ Kasittele laitetta varoen.

+ Runkokoot R6...R9: Nosta taajuusmuuttajaa yksikén nostokorvakkeista. Al
kallista taajuusmuuttajaa. Taajuusmuuttaja on raskas, ja sen painopiste on
korkealla. Kaatuva laite saattaa aiheuttaa fyysisen vamman.

» Varo kuumia pintoja. Jotkin osat, kuten puolijohteiden jadhdytyselementit, ovat
kuumia vielad jonkin aikaa sen jalkeen, kun verkkojannite on katkaistu.

+ Varmista, ettei porausjatetta paase laitteen sisdan asennuksen yhteydessa.
Sahkda johtava lika laitteen sisalla voi vaurioittaa laitetta tai aiheuttaa toimin-
tahairion.

+ Tarkista, ettd taajuusmuuttajan jddhdytys on riittava.

Al Kkiinnita taajuusmuuttajaa niittaamalla tai hitsaamalla.
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Piirikortit

A VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlyonti saattaa vaurioittaa piirikortteja:

A\

Pida ranteessasi maadoitusranneketta, kun kasittelet piirikortteja. VValta korttien
koskemista, jos se ei ole tarpeen. Piirikorttien komponentit ovat erittéin herkkia
staattiselle sahkolle.

Turvallinen kayttoonotto ja kaytto

Yleinen turvallisuus

Nama varoitukset on tarkoitettu kaikille taajuusmuuttajien kayttéa suunnitteleville ja
sen parissa tydskenteleville.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vam-
man tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

Varmista ennen taajuurmuuttajan jannitteen kytkemista, ettéd sen kannet ovat
paikoillaan. Pida kannet paikoillaan kaytdn aikana.

Ennen taajuusmuuttajan saatamista ja kayttdonottoa on varmistettava, ettd moot-
tori ja kaikki kaytettavat laitteet sopivat kaytettavaksi taajuusmuuttajan koko nope-
usalueella. Taajuusmuuttaja voidaan asettaa ohjaamaan moottoria suuremmilla

tai pienemmilld nopeuksilla kuin silloin, kun moottori kytketdan suoraan verkkoon.

Varmista ennen taajuusmuuttajan ohjausohjelman automaattisten viankuittaus-
tai uudelleenkaynnistystoimintojen kayttéonottoa, etta ne eivat voi johtaa vaara-
tilanteisiin. Kun ndma toiminnot valitaan kayttéon, ne palauttavat taajuusmuutta-
jan toimintaan vian tai virtakatkoksen jalkeen. Jos toiminnot otetaan kayttoén,
jarjestelma on merkittava selkeasti standardin IEC/EN 61800-5-1 kohdassa
6.5.3 kuvatulla tavalla. Esimerkki: "KONE KAYNNISTYY AUTOMAATTISEST!".

Tehonsyo6ton kaynnistys voidaan tehda enintaan viisi kertaa kymmenen
minuutin aikana. Liian tiheat kdynnistykset voivat vahingoittaa tasajannitekon-
densaattorien latauspiiria.

Varmista, ettd mahdolliset suojauspiirit (esimerkiksi hatapysaytys tai Safe tor-
que off) vahvistetaan kaynnistyksen yhteydessa. Vahvistusta koskevia tietoja
on luvussa Kayttéonotto.

Huomautus:

Jos valitset kdynnistyskomennolle ulkoisen lahteen ja se on PAALLA (ON),
taajuusmuuttaja kaynnistyy heti tulojannitteen katkoksen tai viankuittauksen
jalkeen, jollei taajuusmuuttajan asetuksena ole kaynnistys/pysaytys pulssioh-
jauksella.

Jos ohjauspaikaksi ei ole asetettu paikallisohjausta, ohjauspaneelin pysaytys-
painike ei pysayta taajuusmuuttajaa.
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Kestomagneettimoottorilla varustetut taajuusmuuttajat

VAROITUS! Al kdyta moottoria nimellisnopeutta suuremmalla nopeudella.
Moottorin ylinopeus aiheuttaa ylijannitteen, joka voi vaurioittaa taajuusmuut-
tajan valipiirissa olevia kondensaattoreita tai rajayttéa ne.
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Johdanto

Yleista

Tama luku sisaltda oppaan kuvauksen. Liséksi luvussa on kaavio toimituksen tarkis-
tukseen ja taajuusmuuttajan asennukseen ja kayttdonottoon liittyvistd vaiheista. Kaa-
vio sisaltaa viittauksia tdman oppaan muihin lukuihin tai muihin oppaisiin.

Kohderyhma

Tama opas on tarkoitettu kaytettavaksi taajuusmuuttajan asennuksen suunnittelussa,
asennuksessa, kayttdonotossa, kdytdssa ja huollossa. Oppaaseen on perehdyttava
huolellisesti ennen laitteen kayttda. Oppaan lukijan oletetaan hallitsevan sahkoteknii-
kan perusteet ja tavalliset sahkoty6t seka tuntevan elektroniikkakomponentit ja séh-
kopiirustukset.

Opas on tarkoitettu kaytettdvaksi maailmanlaajuisesti. Oppaassa kaytetaan pelkas-
taan Sl-yksikoita.

Johdanto

Taman oppaan ohjeet ja tiedot koskevat taajuusmuuttajan peruskokoonpanoa. Taman
oppaan luvut on kuvattu lyhyesti alla.

Turvaohjeet siséltda taajuusmuuttajan asennusta, kayttdonottoa, kayttéa ja huoltoa
koskevat turvaohjeet.

Johdanto esittelee oppaan.
Toimintaperiaate ja laitekuvaus sisaltda kuvauksen taajuusmuuttajasta.
Mekaaninen asennus kuvaa perustaajuusmuuttajan mekaanisen asennuksen.

Sé&hkbéasennuksen suunnitteleminen sisaltdd moottorin ja kaapeleiden valinta-, suo-
jaus- ja kaapelointiohjeita.
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Sahkéliitannét sisaltaa taajuusmuuttajan kytkentdohjeita.

Asennuksen tarkistuslista sisaltaa tarkistuslistan taajuusmuuttajan mekaanisen asen-
nuksen ja sahkdliitantdjen tarkistusta varten.

Kéyttédnotto kuvailee taajuusmuuttajan kdynnistyksen.
Vianhaku sisaltda kuvauksen taajuusmuuttajan vianetsinnasta.
Huolto antaa ohjeet ennalta ehkaisevaan huoltoon.

Tekniset tiedot sisaltda taajuusmuuttajan tekniset tiedot, mukaan lukien nimellisarvot,
koot ja tekniset vaatimukset sekd CE-merkinnan ja muiden merkintdjen edellyttdmat
ehdot.

Mittapiirrokset siséltda taajuusmuuttajien ja lisdkomponenttien mittapiirrokset.

Safe torque off -toiminto kuvailee taajuusmuuttajan Safe torque off -toiminnon ja
antaa ohjeet sen kayttéon.

Vastusjarrutus sisaltda kuvauksen jarrukatkojien ja -vastusten valinnasta, suojauk-
sesta ja kaapeloinnista. Luku sisaltdd myds tekniset tiedot.

Common mode-, du/dt- ja sinisuotimet sisaltda taajuusmuuttajan ulkoisten suotimien
valintaohjeet.

Muut kayttooppaat

Katso kohta Kayttdopasluettelo etukannen sisasivulta.

Luokitus runkokoon ja lisavarustekoodin mukaan

Ohjeet, tekniset tiedot ja mittapiirrokset, jotka koskevat vain tiettyja taajuusmuuttajan
runkokokoja, on merkitty runkokoon symbolilla (R1, R2 jne.). Runkokoko on merkitty
taajuusmuuttajan tyyppikilpeen.

Ohjeet ja tekniset tiedot, jotka koskevat vain tiettyja lisdvarusteita, on merkitty lisavarus-
tekoodeilla (esimerkiksi +E200). Taajuusmuuttajaan asennetut lisdvarusteet kayvat ilmi
tyyppikilvessa nakyvista lisdvarustekoodeista. Lisatietoja lisavarustevalinnoista on koh-
dassa Tyyppikilven koodi sivulla 35.
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Pika-asennuksen, kayttoonoton ja kayton vuokaavio

Tehtava

Tee asennussuunnitelma ja hanki tarvittavat
varusteet (kaapelit, sulakkeet jne.).

Tarkista nimellisarvot, tarvittava jaahdytysilman
virtaus, syottéliitanta, moottorin yhteensopivuus,
moottoriliitdntd ja muut tekniset seikat.

Y

Tarkista asennuspaikka.

Y

Pura laitteet pakkauksesta ja tarkasta ne. (Vain
ehjat laitteet saa kaynnistaa.)

Tarkista, etta pakkauksessa on kaikki tarvittavat
lisdvarustemoduulit ja laitteet ja etté ne ovat
vahingoittumattomia.

Asenna taajuusmuuttaja.

Y

Veda kaapelit.

Y

Tarkista syéttokaapelin, moottorin ja moottorikaa-

pelin eristys.
Kytke tehokaapelit.
Kytke ohjauskaapelit.

Y

Tarkista asennus.

Y

Kytke taajuusmuuttajan virta.

Y

Kayta taajuusmuuttajaa: kaynnistys, pysaytys,
nopeussaato jne.

Lisatietoja

Séahkbasennuksen suunnitteleminen
(sivu 59)
Tekniset tiedot (sivu 157)

Kayttoymparistét (sivu 203)

Mekaaninen asennus (sivu 41 tai 44)

Jos taajuusmuuttajaa ei ole kaytetty yli
vuoteen, sen tasajannitevalipiirin kon-
densaattorit on elvytettava (sivu 748).

Kaapelireitit (sivu 77)

Asennuksen eristysmittaukset
(sivu 93)

Tehokaapeliliitdnnét (sivu 96), Ohjaus-
kaapeliliitdnnét (sivu 112)

Asennuksen tarkistuslista (sivu 129)

Kéyttéonotto (sivu 137)

ACS880:n pika-aloitusopas, ohjel-
mointiopas
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Termit ja lyhenteet

Termil/lyhenne

Selitys

EMC

Electromagnetic Compatibility, sahkémagneettinen yhteensopivuus

EMI Electromagnetic Interference, sdhkdmagneettinen hairié

EMT Electrical metallic tubing, metallinen sdhkdjohtoputki

FAIO-01 Valinnainen analoginen 1/0O-laajennusmoduuli

FDIO-01 Valinnainen digitaalinen 1/0O-laajennusmoduuli

F10-01 Valinnainen digitaalinen 1/0-laajennusmoduuli

F10-11 Valinnainen analoginen I/O-laajennusmoduuli

FCAN-01 Valinnainen FCAN-01 CANopen-sovitinmoduuli

FCNA-01 Valinnainen ControlNet™-sovitinmoduuli

FDNA-01 Valinnainen DeviceNet™-sovitinmoduuli

FECA-01 Valinnainen EtherCAT-sovitinmoduuli

FEPL-01 Valinnainen Ethernet POWERLINK -sovitinmoduuli

FENA-01 Valinnainen Ethernet/IP™-, Modbus/TCP- ja PROFINET-sovitinmoduuli

FENA-11 Valinnainen kaksiporttinen Ethernet/IP™-, Modbus/TCP- ja PROFINET-
sovitinmoduuli

FLON-01 Valinnainen LonWorks®-sovitinmoduuli

FPBA-01 Valinnainen PROFIBUS DP -sovitinmoduuli

FEN-01 Valinnainen TTL-inkrementtianturin liitdntdmoduuli

FEN-11 Valinnainen TTL-absoluuttianturin liitdntdmoduuli

FEN-21 Valinnainen resolverilitdntdmoduuli

FEN-31 Valinnainen HTL-inkrementtianturin liitdntdmoduuli

FDCO-01 Valinnainen optinen DDCS-yhteyssovitinmoduuli

FPTC-01 Valinnainen termistorisuojausmoduuli ACS880-taajuusmuuttajiin

FPTC-02 Valinnainen ATEX-sertifioitu termistorisuojausmoduuli ACS880-
taajuusmuuttajiin

FSE-31 Valinnainen pulssianturiliitantamoduuli

FSO-12 Valinnainen toimintaturvallisuusmoduuli

FSO-21 Valinnainen toimintaturvallisuusmoduuli

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor; janniteohjattu puolijohde, jota kaytetdan
yleisesti vaihtosuuntaajissa sen helpon ohjattavuuden ja korkean
kytkentataajuuden vuoksi.

110 Tulo/lahto

Runko(koko) Taajuusmuuttajan fyysinen koko

ZCON Ohjauskortti, jossa ohjausohjelma toimii.

ZCU Koteloon rakennettu ohjauskortti. Ulkoiset I1/0-ohjaussignaalit kytketaan
ohjauskorttiin tai siihen asennettuihin lisdvarusteena saataviin 1/O-
laajennuksiin.

ZGAB Jarrukatkojan sovitinkortti, runkokoot R8...R9
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Termil/lyhenne

Selitys

ZGAD

Hilaohjaimen sovitinkortti, runkokoot R6...R9

ZINT Paapiirikortti
ZMU Taajuusmuuttajan ohjausyksikkdon liitetty muistiyksikko
R1...R9 Taajuusmuuttajan runkokoko
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Toimintaperiaate ja
laitekuvaus

Yleista

Tama luku sisaltaa lyhyen kuvauksen taajuusmuuttajan toimintaperiaatteesta ja
rakenteesta.

Yleisia tietoja tuotteesta

ACS880-01 on taajuusmuuttaja, joka on suunniteltu induktiomoottoreiden, kestomag-
neettimoottoreiden, AC-epatahtiservomoottoreiden ja ABB:n reluktanssimoottoreiden
(SynRM-moottorit) ohjaamiseen. Taajuusmuuttajan padpuhaltimessa on nopeusoh-
jaus. Apupuhaltimessa on paalla/pois-ohjaus.
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Paapiiri

Alla on taajuusmuuttajan paapiiri.

ACS880-01

,,,,, S U W S
R- UDC+ UDC-
R+

AW N -

Tasasuuntaaja. Muuntaa vaihtovirran ja -jannitteen tasavirraksi ja -jannitteeksi.
Tasajannitevalipiiri. Tasasuuntaajan ja vaihtosuuntaajan valinen tasajannitepiiri.
Vaihtosuuntaaja. Muuntaa tasavirran ja -jannitteen vaihtovirraksi ja -jannitteeksi.
Jarrukatkoja. Johtaa tarvittaessa ylimaaraista energiaa taajuusmuuttajan tasajannite-
valipiirista jarruvastukseen. Jarrukatkoja toimii, kun tasajannitevalipiirin jannite ylittaa
maksimirajan. Jannitteen nousu aiheutuu tavallisesti suuren hitausmassan omaavan

moottorin hidastuksesta (jarruttamisesta). Kayttaja hankkii ja asentaa jarruvastuksen
tarvittaessa.




Rakenne (IP21, UL-tyyppi 1)

IP21-vakiotaajuusmuuttajan komponentit on esitetty alla (kuvassa runkokoko R5).

Toimintaperiaate ja laitekuvaus

29

D O W N -

Ohjauspaneeli

Etukansi

Kaapelien lapivientikotelo

Nelja kiinnityspistetta laitteen takana
Jaahdytyselementti

Nostoaukot
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Rakenne (IP55, lisdvaruste +B056)

IP55-taajuusmuuttajan (lisdvaruste +B056) komponentit on esitetty alla (kuvassa
runkokoko R4).

1 Ohjauspaneeli ohjauspaneeli-
kannen alla

Etukansi

3 Nelja kiinnityspistetta laitteen
takana

4 Jaahdytyselementti
Nostoaukot
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Rakenne (UL-tyyppi 12, lisdvaruste +B056)

UL-tyypin 12 taajuusmuuttajan (lisdvaruste +B056) komponentit on esitetty alla
(kuvassa runkokoko R6).

1  Ohjauspaneeli ohjauspanee-
likannen alla

Etukansi

3 Nelja kiinnityspistetta
taajuusmuuttajan takana

4 Jaahdytyselementti
Nostoaukot
6  Suojus (runkokoot R4-R9)

Rakenne (IP20 — UL Open -tyyppi, lisdvarusteet +P940 ja +P944)

Katso ACS880-01 +P940/+P944 drives for cabinet installation supplement
(3AUA00001454486, englanninkielinen).
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Yleisia tietoja teho- ja ohjausliitannéista

Seuraavassa kaaviossa esitetédan taajuusmuuttajan virtaliitdnnat ja ohjauskayttoliittymat.

;| Korttipaikka 1 X208 @
] X13 é}maf.

DFXX[

i Korttipaikka 2

i
Korttipaikka 3
©

PE
L1
L2
L3 Upce W3
R- R+ UDC-
) )

Analogiset ja digitaaliset I/O-laajennusmoduulit, takaisinkytkentaliitantamoduulit ja
kenttavaylatiedonsiirtomoduulit voidaan asentaa korttipaikkoihin 1, 2 ja 3. Lisatietoja on
kohdassa Tyyppikilven koodi sivulla 35

Muistiyksikko, lisatietoja on sivulla 749.

Turvatoimintomoduulien liitin, katso sivu 725.

|l |l wW N =

Katso sivu 33, Oletusarvoiset I/0O-ohjauskytkennét (sivu 113) ja Ohjausyksikén (ZCU-12)
liitdnnét (sivu 199).

Lisatietoja on kohdassa Ohjauspaneeli sivulla 34.

8 | du/dt-, common mode- tai sinisuodin (valinnainen), lisatietoja on sivulla 263.
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Ulkoiset ohjausliitannat

Alla on kuvattu taajuusmuuttajan ulkoisten ohjausliitantéjen sijoittelu.

Kuvaus
XPOW Ulkoinen sy6ttd
XAl Analogiatulot
XAO  Analogialahdot
XD2D Taajuusmuuttajien valinen
litanta
XRO1 Relelahté 1
XRO2 Relelaht6 2
XRO3 Relelaht6 3

XD24  Kaynnistyksen lukitusliitanta
(DIIL) ja +24 V -13hto

XDIO Digitaalitulot/-lahdot
XDl Digitaalitulot
XSTO Safe torque off -liitanta
X12  Turvatoimintomoduulien
liitin (valinnainen)
X13  Ohjauspaneelin liitanta
X202 Lisakorttipaikka 1
X203 Lisakorttipaikka 2
X204 Lisakorttipaikka 3
X205  Muistiyksikon liiténta
X208 Lisajaahdytyspuhaltimen
litanta
J1,J2  Jannitteen/virran valinnan

siirtoliittimet (J1, J2) analo-
giatuloille

J3, J6  Taajuusmuuttajien valisen
litnnan paatevastuksen
siirtoliitin (J3), yhteisen digi-
taalitulon maan valinnan siir-
toliitin (J6)
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Ohjauspaneeli

Ohjauspaneeli voidaan irrottaa vetamalla sita eteenpain ylareunasta ja asentaa takai-
sin kadanteisessa jarjestyksessa. Lisatietoja ohjauspaneelin kayttdmisesta on ohjel-
mointioppaassa ja ACS-AP assistant control panels user’s manual -oppaassa
(3AUA0000085685, englanninkielinen).

Ohjauspaneelin asennusalustan kansi

Jos taajuusmuuttaja toimitetaan ilman ohjauspaneelia (lisavaruste +0J400), ohjaus-
paneelin asennusalusta on peitetty kannella. Alustan LED-merkkivalot nakyvat suoja-
kannen lapi. Huomautus: Suojakansi ei sisally lisdvarusteisiin +0J400+P940 ja
+0J400+P944.

Ohjauspaneelin oviasennussarjat

Ohjauspaneelille on saatavana oviasennussarjoja. Lisatietoja on oppaissa DPMP-01
mounting platform installation guide (3AUA0000100140, englanninkielinen) ja
DPMP-02/03 mounting platform installation guide (3AUA0000136205, englannin-
kielinen).

Tyyppikilpi

Tyyppikilvessa on IEC- ja NEMA-arvot, asianmukaiset merkinnat, tyyppikoodi ja sar-
janumero, joiden perusteella yksittaiset laitteet tunnistetaan. Tyyppikilpi sijaitsee etu-
kannessa. Alla on esimerkki kilvesta.
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Nro | Kuvaus

Tyyppikoodi. Katso kohta Tyyppikilven koodi sivulla 35.

Valmistajan osoite

Runkokoko

Jaahdytysmenetelma

Suojausluokka

Syéttdjannitealueen arvot: katso kohta Nimellisarvot sivulla 152.

Oikosulkukestoisuus: katso kohta Sdhkdéverkon tekniset tiedot sivulla 198.

Voimassa olevat merkinnat

Ol N O[O | WIN|

Sarjanumero. Sarjanumeron ensimmainen numero ilmaisee valmistuspaikan. Nelja
seuraavaa numeroa kertovat laitteen valmistusvuoden ja -viikon. Loput numerot
taydentavat sarjanumeron niin, etta kaikki laitteet saavat yksil6llisen koodin.

Tyyppikilven koodi

Tyyppikoodi sisaltaa tietoa taajuusmuuttajan teknisistd ominaisuuksista ja kokoonpa-
nosta. Ensimmaiset merkit, esimerkiksi ACS880-01-12A6-3, ilmaisevat peruskokoon-
panon. Seuraavaksi koodista kayvat ilmi valitut lisdvarusteet eroteltuna +-merkein,
esimerkiksi +L519. Yleisimmat vaihtoehdot on annettu alla olevassa taulukossa.
Kaikissa laitetyypeissa ei voi valita kaikkia vaihtoehtoja. Lisatietoja on oppaassa
ACS880-01 Ordering Information (3AXD10000014923), joka on saatavilla pyynnosta.

KOODI | KUVAUS

Peruskoodit

ACS880 | Tuotesarja

01 Jos mitaan lisavarusteita ei ole valittu: Seinalle asennettava taajuusmuuttaja, IP21
(UL-tyyppi 1), Assistant-ohjauspaneeli ACS-AP-I, ei EMC-suodinta, DC-Kuristin,
ACS880-perusohjausohjelma, Safe torque off -toiminto, kaapelien lapivientikotelo,
jarrukatkojat (runkokoot R1...R4), lakatut piirikortit, monikieliset pikaoppaat paperi-
versioina ja kaikki kayttdoppaat sisaltava CD.
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KOODI | KUVAUS

Koko

XXXX | Lisatietoja on taulukoissa sivulla 752
Jannitealue

2 208...240V

3 380...415V

5 380...500 V

7 525...690 V

Lisavarustekoodit (+-koodit)

Suojausluokka

B056 | IP55 (UL-tyyppi 12)

Rakenne

C205 Laivakaytt6dn hyvaksytyn tuotteen sertifiointi (DNV-GL). Vaatii lisdvarusteen +C132.

C206 Laivakayttoon hyvaksytyn tuotteen sertifiointi (ABS). Vaatii lisavarusteen +C132.

C207 Laivakayttoon hyvaksytyn tuotteen sertifiointi (Lloyd's Register). Vaatii lisdvarusteen
+C132.

C208 Laivakayttoon hyvaksytyn tuotteen sertifiointi (RINA). Vaatii lisdvarusteen +C132.

C209 Laivakayttoon hyvaksytyn tuotteen sertifiointi (BV). Vaatii lisdvarusteen +C132.

C210 Laivakayttoon hyvaksytyn tuotteen sertifiointi (NK). Vaatii lisdvarusteen +C132.

C131 Tarinanvaimentimet runkokokoihin R4...R9.

C132 Laivakayttoon tyyppihyvaksytty taajuusmuuttaja. Seindasennusta kaytettdessa
runkokoon R4...R9 laitteet vaativat talldin lisavarusteen +C131. Siséltdd Common
mode -suotimen, kun runkokoko on R6...R9.

C135 Laippa-asennettava taajuusmuuttaja. E kaapelien lapivientikoteloa.

C228 Laivakayttoon hyvaksytyn tuotteen sertifiointi (CCS). Vaatii lisdvarusteen +C132.

Vastusjarrutus

D150 Jarrukatkoja runkokokoon RS ja sitéd suurempiin

Suotimet

E200 EMC-suodin toisen kayttdympariston (maadoitettuun) TN-verkkoon, kategoria C3.

E201 EMC-suodin toisen kayttdympariston (maadoittamattomaan) IT-verkkoon, kategoria
C3. Saatavana jannitealueelle 380...500 V, runkokoot R6...R9.

E202 EMC-suodin ensimmaisen kayttdympariston (maadoitettuun) TN-verkkoon, kategoria C2.

E208 Common mode -suodin

Kaapelien lapivientikotelo

H358 Kaapelien lapivientikotelo, Iso-Britannia

Ohjauspaneeli

0J400 Ei ohjauspaneelia. Sisaltda ohjauspaneelin pidikkeen kannen. Huomautus: Taajuus-
muuttajan kayttdonottoon tarvitaan vahintaan yksi irrallinen ohjauspaneeli.

Kenttavaylasovittimet

K451 FDNA-01 DeviceNet™-sovitinmoduuli
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KOODI | KUVAUS

K452 FLON-01 LonWorks®-sovitinmoduuli

K454 FPBA-01 PROFIBUS DP -sovitinmoduuli

K457 FCAN-01 CANopen-sovitinmoduuli

K458 FSCA-01 RS-485-sovitinmoduuli

K462 FCNA-01 ControlNet™-sovitinmoduuli

K469 FECA-01 EtherCAT-sovitinmoduuli

K470 FEPL-01 Ethernet POWERLINK -sovitinmoduuli

K473 FENA-11 suuritehoinen Ethernet/IP™-, Modbus/TCP- ja PROFINET-sovitinmoduuli

1/0-laajennukset ja takaisinkytkentaliitannat

L500 F10-11 analoginen 1/O-laajennusmoduuli

L501 F10-01 digitaalinen 1/0-laajennusmoduuli

L502 FEN-31 HTL-inkrementtianturin litdntdmoduuli

L503 FDCO-01 optinen DDCS-yhteyssovitinmoduuli

L508 FDCO-02 optinen DDCS-yhteyssovitinmoduuli

L515 FEA-03 I/O-laajennusmoduuli

L516 FEN-21 resolverin liitantdmoduuli

L517 FEN-01 TTL-inkrementtianturin liitdntdmoduuli

L518 FEN-11 absoluuttianturin litdntamoduuli

L521 FSE-31-pulssianturiliitdntamoduuli

L525 FAIO-01 analoginen I/O-laajennusmoduuli

L526 FDIO-01 digitaalinen 1/0O-laajennusmoduuli

L536 FPTC-01 Termistorisuojausmoduuli ACS880-taajuusmuuttajiin
L537 FPTC-02 ATEX-sertifioitu termistorisuojausmoduuli (EX Il (2) GD) ACS880-taajuus-

muuttajiin

Erikoistilauksesta

P904 Laajennettu takuu

P940 Taajuusmuuttaja ilman etukansia ja kaapelien lapivientikoteloa. Sisaltda ohjauspa-
neelin. Huomautus: Jos valittuna on my®és lisavaruste +0J400, toimitus ei sisalla
ohjauspaneelin pidikkeen kantta.

P944 Taajuusmuuttaja ilman kaapelien lapivientikoteloa Siséltda ohjauspaneelin. Huomau-

tus: Jos valittuna on my6s lisdvaruste +0J400, toimitus ei sisalla ohjauspaneelin
pidikkeen kantta.

ATEX-sertifioitu toiminto

Q971

ATEX-hyvaksytty moottorin turvakatkaisutoiminto, joka hyddyntaa Safe torque off -
toimintoa

Turvatoimintomoduulit

Q972

FSO-21-turvatoimintomoduuli

Q973

FSO-12-turvatoimintomoduuli
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KOODI

KUVAUS

Kaikki kdyttooppaat paperiversioina valitulla kielellda. Huomautus: Toimitettavat oppaat
voivat sisaltad englanninkielisia oppaita, jos halutunkielistéd kdanndsta ei ole saatavilla.

R700 Englanti
R701 Saksa
R702 Italia
R703 Hollanti
R704 Tanska
R705 Ruotsi
R706 Suomi
R707 Ranska
R708 Espanja
R709 Portugali
R711 Venaja
R713 Puola
R714 Turkki
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Mekaaninen asennus

Yleista

Tassa luvussa annetaan ohjeet taajuusmuuttajan mekaanista asennusta varten.

Turvallisuus

VAROITUS! Runkokoot R6...R9: Nosta taajuusmuuttajaa nostokorvakkeista.
Al kallista taajuusmuuttajaa. Taajuusmuuttaja on raskas, ja sen painopiste
on korkealla. Kaatuva taajuusmuuttaja saattaa aiheuttaa fyysisen vamman.
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Asennuspaikan tarkastaminen

Taajuusmuuttaja on asennettava pystyasentoon, jadhdytysosa seinaan pain. Kaikki
IP21- (UL Type 1) ja IP55-taajuusmuuttajat seka UL-tyypin 12 taajuusmuuttajat, joiden
runkokoko on R1...R3, voidaan asentaa tiiviisti vierekkain. Kun asennetaan UL-tyypin
12 taajuusmuuttajia, joiden runkokoko on R4...R9, ylasuojusten valiin on jatettava

100 mm:n vali.

Varmista, ettd asennuspaikka vastaa seuraavia vaatimuksia:

* llmanvaihto on riittdva estdmaan taajuusmuuttajan ylikuumenemisen. Lisatietoja
on kohdassa Héaviét, jéahdytystiedot ja melu sivulla 190.

» Taajuusmuuttajan kayttdolosuhteet tayttavat kohdassa Kéytt6ympdaristét
(sivu 203) annetut tekniset tiedot.

» Seina on pystysuora, palamaton ja riittdvan vahva kannattelemaan taajuusmuut-
tajan painon. Katso sivu 188.

» Laitteen alla oleva lattiamateriaali on palamatonta.

» Taajuusmuuttajan yla- ja alapuolella on riittvasti vapaata tilaa jaahdytysilman vir-
tausta ja huolto- ja yllapitotoimenpiteitad varten. Katso sivu 788. Taajuusmuuttajan
edessa on riittavasti tilaa kayttda ja huoltotoimenpiteita varten.
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Tarvittavat tyokalut
» Pora ja poranterat
» Ruuvitaltta ja/tai réikkdavain ja hylsyja Taajuusmuuttajan kannessa on Torx-ruuvit.

Taajuusmuuttajan siirtaminen
Siirra kuljetuspakkaus kuormalavatrukilla asennuspaikkaan.
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Toimituksen purkaminen pakkauksesta ja tarkastaminen
(runkokoot R1...R5)
Seuraavassa kaaviossa on kuvattu kuljetuspakkaus. Tarkista, etta kaikki tarvittavat

osat siséltyvat toimitukseen eivatka ole vahingoittuneet. Varmista taajuusmuuttajan
tyyppikilvesta, etta kyseessa on oikea laitetyyppi.

IP21 (UL-tyyppi 1)

Nro |Kuvaus Nro |Kuvaus

1 Taajuusmuuttaja, jossa on teh- 6...9 | Pehmusteet
taassa asennetut lisdvarusteet.
Ohjauskaapelin maadoitushylly.
Romex-liittimet (IP21, runkokoot
R1...R3) muovipakkauksessa kaa-
pelien lapivientikotelossa.

2 Kéayttdoppaat sisaltdva CD-levy 13 | Tarinanvaimentimen pakkaus (lisava-
ruste +C131)

Runkoko R4 ja IP55 (UL-t i12) -
runkokoko R5: tulokaapelointikotelon
alapuolella

1P21 (Ul -tyyppi 1) -runkokoko R5: tulo-
kaapelointikotelon sisalla

3 Pika- ja kayttdoppaat paperiversi- 10 | Polyesteriset sidontanauhat

oina, monikielinen jadnndsjannit-
teen varoitustarra

4 Pahvialusta 11 Pahvikansi

5 Pahvikotelo - -
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IP55 (UL-tyyppi 12)

3AXD50000003341
Nro | Kuvaus Nro |Kuvaus
1 Pika- ja kayttdoppaat paperiversi- 7...11 | Suojatyynyt ja pahvituet
oina, monikielinen jddnndsjannit-
teen varoitustarra
Kayttdoppaat sisaltava CD-levy 12 | Polyesteriset sidontanauhat
3 Pahvialusta 13 | Suojus (runkokoot R4—R5). Suojus tar-
vitaan vain UL-tyypin 12 asennuksissa.
Pahvikotelo 14 | Tuki
5 Pehmuste 15 | Tarinanvaimentimen pakkaus (lisdva-

ruste +C131)

6 Taajuusmuuttaja, jossa on teh-
taassa asennetut lisavarusteet.
Ohjauskaapelin maadoitushylly.

Pakkauksen purkaminen:

Katko sidontanauhat (10).

Poista pahvikansi (11) ja pehmusteet (6...9).

Nosta suojapahvi (5) pois.
Nosta taajuusmuuttajaa.
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Runkokoon R5 kaapelien lapivientikotelo (IP21, UL-tyyppi 1)

Seuraavassa on kuvattu kaapelien lapivientikotelon pakkauksen siséaltd. Pakkaus
siséltdéd my6s asennuspiirustuksen, joka kuvaa kaapelien lapivientikotelon asenta-
mista taajuusmuuttajamoduulin runkoon.

3aua0000118007
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Toimituksen purkaminen pakkauksesta ja tarkastaminen
(runkokoot R6...R9)

Jos jarjestelméassé on lisdvaruste +H358, katso ACS880-01 +H358 UK gland plate
frames R6 to R9 installation guide (3AXD50000034735, englanninkielinen).

Seuraavassa kaaviossa on kuvattu kuljetuspakkaus. Tarkista, etta kaikki tarvittavat
osat sisaltyvat toimitukseen eivatka ole vahingoittuneet. Varmista taajuusmuuttajan

tyyppikilvesta, etta kyseessa on oikea laitetyyppi.

IP21 (UL-tyyppi 1)

3axd50000012445

Nro |Kuvaus Nro |Kuvaus

1 Taajuusmuuttaja, jossa on teh- 6 Pehmuste

taassa asennetut lisdvarusteet

2 Kaapelien lapivientikotelo. Verkko- 7 Sidontanauhat

ja ohjauskaapelin maadoitushyllyt
muovipakkauksessa ja asennus-
kaavio. Huomautus: IP55-yksi-
koissa kaapelien lapivientikotelo on
kiinnitetty taajuusmuuttajamoduulin
runkoon tehtaalla.

3 Pahvikansi 8 Pikaoppaat paperiversioina, kayttdop-
paiden CD-levy ja monikielinen jaan-
ndsjannitteen varoitustarra

4 Pysaytin 9 Tarinanvaimentimen pakkaus (lisava-
ruste +C131). Runkokoko R6: tulokaa-
pelointikotelon sisalla

5 Aluslava - -
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IP55 (UL-tyyppi 12)

3axd50000012445

Nro | Kuvaus Nro | Kuvaus
1 Taajuusmuuttaja, jossa on teh- 5 Pehmuste
taassa asennetut lisdvarusteet
Pahvikansi 6 Sidontanauhat
3 Pysaytin 7 Suojus (tarvitaan vain UL-tyypin 12
asennuksissa)
4 Aluslava 8 Pikaoppaat paperiversioina, kayttdop-
paiden CD-levy ja monikielinen jaan-
ndsjannitteen varoitustarra

Pakkauksen purkaminen:

+ Katko sidontanauhat (6).

» Poista pahvikansi (3) ja pehmuste (4).

* Nosta suojapahvi (5) pois.

+ Kiinnita nostokoukut taajuusmuuttajan nostokorvakkeisiin. Nosta taajuusmuutta-
jaa nostolaitteella.

Jos jarjestelman runkokoko on R6-R9 ja jarjestelmassa on lisavaruste +H358, katso

my6s ACS880-01 +H358 UK gland plate frames R6 to R9 installation guide
(3AXD50000034735, englanninkielinen).
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Runkokoon R6 kaapelien lapivientikotelo (IP21, UL-tyyppi 1)

Seuraavassa on kuvattu kaapelien lapivientikotelon pakkauksen sisaltd. Pakkaus
sisdltdd myds asennuspiirustuksen, joka kuvaa kaapelien lapivientikotelon asenta-
mista taajuusmuuttajamoduulin runkoon.

3aua0000112044
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Runkokoon R7 kaapelien lapivientikotelo (IP21, UL-tyyppi 1)

Seuraavassa on kuvattu kaapelien lapivientikotelon pakkauksen siséaltd. Pakkaus
siséltdéd my6s asennuspiirustuksen, joka kuvaa kaapelien lapivientikotelon asenta-
mista taajuusmuuttajamoduulin runkoon.

//

3aua0000111117
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Runkokoon R8 kaapelien lapivientikotelo (IP21, UL-tyyppi 1)

Seuraavassa on kuvattu kaapelien lapivientikotelon pakkauksen sisaltd. Pakkaus
sisdltdd myds asennuspiirustuksen, joka kuvaa kaapelien lapivientikotelon asenta-
mista taajuusmuuttajamoduulin runkoon.

//

3aua0000112174
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Runkokoon R9 kaapelien lapivientikotelo (IP21, UL-tyyppi 1)

Seuraavassa on kuvattu kaapelien lapivientikotelon pakkauksen siséaltd. Pakkaus
siséltdéd my6s asennuspiirustuksen, joka kuvaa kaapelien lapivientikotelon asenta-
mista taajuusmuuttajamoduulin runkoon.

3aua0000112356
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Taajuusmuuttajan asentaminen
Tassa osassa kuvataan taajuusmuuttajan asentaminen seinalle ilman tarindnvaimen-
timia.

Tarindnvaimentimien asentaminen (lisavaruste +C131)

Taajuusmuuttaja voidaan hyvaksya laivakayttoon (lisavaruste +C132) vain, kun run-
kokokojen R4...R9 seindasennuksessa kaytetaan tarindnvaimentimia. Katso Vibra-
tion dampers for ACS880-01 drives (frames R4 and R5, option +C131) installation
guide (3AXD50000010497, englanninkielinen) tai Vibration dampers for ACS880-01
drives (frames R6 to R9, option +C131) installation guide (3AXD50000010497,
englanninkielinen). Opas toimitetaan tarinanvaimenninpakkauksessa seka kaytto-
opas-CD-levylla.

Runkokoot R1...R4 (IP21, UL-tyyppi 1)
1. Tietoja mitoista on luvussa Mittapiirrokset. Merkitse paikat neljélle kiinnitysreiélle.

2. Poraa kiinnitysreiat.

3. Aseta reikiin seinakiinnitysankkurit tai -tulpat ja kierra ruuvit tai pultit alkuun ank-
kureihin tai tulppiin. Kierra ruuvit tai pultit niin syvalle seindan, etté ne kantavat
taajuusmuuttajan painon.

4. Nosta taajuusmuuttaja seindan kiinnitettyjen pulttien varaan.

5. Kirista pultit tiukasti seinaan.
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Runkokoot R5...R9 (IP21, UL-tyyppi 1)

Huomautus: Jos jarjestelman runkokoko on R6-R9 ja jarjestelmassa on lisavaruste
+H358, katso ACS880-01 +H358 UK gland plate frames R6 to R9 installation guide
(3AXD50000034735, englanninkielinen).

1. Tietoja mitoista on luvussa Mittapiirrokset. Merkitse paikat neljalle tai kuudelle
kiinnitysreialle.

Huomautus: Alimpia reikia ja kiinnitysruuveja tai -pultteja ei tarvita kaikissa
tapauksissa. Jos kaytat niitd, voit asentaa taajuusmuuttajamoduulin takaisin irrot-
tamatta kaapelien lapivientikoteloa seinasta.

2. Poraa kiinnitysreiat.

.

Aseta reikiin seinakiinnitysankkurit tai -tulpat. Kierra kaksi ylinta ja kaksi alinta
pulttia alkuun ankkureihin tai tulppiin. Kierra pultit niin syvélle seinaan, etta ne
kantavat taajuusmuuttajan painon.

Nosta taajuusmuuttajamoduuli seindan kiinnitettyjen pulttien varaan.
Kiristd ylemmat kiinnityspultit tiukasti seindan.

Irrota etukansi.

N o o &

Kiinnitd kaapelien lapivientikotelo taajuusmuuttajan runkoon. Asennusohjeet ovat
kaapelien lapivientikotelon asennuskaaviossa. Alla olevassa kuvassa on runko-
koko R8.

8. Kiristd alemmat kiinnityspultit tiukasti seindan.
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Runkokoot R1...R9 (IP55, UL-tyyppi 12)

Huomautus: Al4 avaa tai poista kaapelien lapivientikoteloa helpottaaksesi asen-
nusta. Tiivisteet eivat tayta suojausluokituksen vaatimuksia, jos kotelo avataan.

1. Tietoja mitoista on luvussa Mittapiirrokset. Merkitse paikat neljélle tai kuudelle
kiinnitysreialle. Alempia reikia ei tarvita kaikissa tapauksissa.

2. Poraa kiinnitysreiat.
3. Aseta reikiin seindkiinnitysankkurit tai -tulpat.

4. Kiinnitd ylemmat pultit osittain kiinnitysreikiin. Kierra pultit niin syvélle seinaan,
ettad ne kantavat taajuusmuuttajan painon.

5. Nosta taajuusmuuttaja seinaan kiinnitettyjen ylempien pulttien varaan. Taajuus-
muuttaja on painava, joten pyyda avuksi toinen henkil®.

UL-tyypin 12 taajuusmuuttajat, runkokoot R4...R9: Aseta suojus ylempiin pultteihin.

Kiristd ylemmat pultit tiukasti seindan.

Kiinnitéd alemmat pultit osittain kiinnitysreikiin.

© ® N o

Kirista alemmat pultit tiukasti seindan.
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IP55 (UL-tyyppi 12) R1...R9
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Laippakiinnitys
Katso Flange mounting kit installation supplement (3AXD50000019100, englanninkielinen).

Kaappiasennus

Tassa osassa kuvataan taajuusmuuttajan perusasennus kaappiin. Lisatietoja on
oppaassa ACS880-01 +P940 drives for cabinet installation supplement
(3AUA0000145446, englanninkielinen).

Jaahdytys

Varmista riittdva jddhdytys:

» Varmista, etta taajuusmuuttajaan tulevan jaahdytysilman lampétila ei ole yli +40 °C.

» Esta jadhdytysilman paasy takaisin kaapin sisaan. Voit kayttaa ilmavirtauksen
estolevyja tai ylimaaraista puhallinta kaapin tulo- tai I3htdaukossa. Jos kaytat
puhallinta, suositeltavin vaihtoehto on suodattimella varustettu puhallin kaapin
sisdantulossa. Puhallin luo kaapin sisélle ylipaineen, joka auttaa pitdmaan pdlyn
kaapin ulkopuolella.

» Esta jadhdytysilman paluu laitteistoon kaapin ulkopuolelta. Johda poistoilma
kauas ilmanottoaukosta — kaapin toiselle puolelle tai yléspain.

» Varmista, ettd huoneessa on riittava jadhdytys.

s
"\ (3

Paailmavirta sisaan
Paailmavirta ulos
limanvirtauksen estolevy

Taajuusmuuttaja
Tuloilman suodin

o o b W N -

Poistoilman suodin

550
R—

Huomautus: Voit tehostaa jadhdytysta irrottamalla taajuusmuuttajamoduulin etukannen.
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Maadoitus kaapin sisdpuolella

Jata taajuusmuuttajan kiinnityskohtien kosketuspinnat maalaamatta (suora metalli-
kosketus). Taajuusmuuttajan runko maadoitetaan kaapin PE-kiskoon kiinnityspinto-
jen, ruuvien ja kaapin rungon kautta. Toinen vaihtoehto on, etta taajuusmuuttajan
PE-liittimen ja kaapin PE-kiskon valissa kaytetaan erillistd maadoitusjohdinta.

Taajuusmuuttajien asentaminen paallekkain

Varmista, etta poistuva jaahdytysilma ei virtaa ylempaa taajuusmuuttajaa kohti.

1 llmanvirtaus taajuus-
muuttajan 1&pi

2 limanvirtauksen esto-
levy

3 Kiinnitysalusta, jonka
|api ilma paasee virtaa-
maan

4 Taajuusmuuttajien vali-
nen vahimmaisetaisyys

(9,84 tuumaa)

250 mm
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Sahkoasennuksen
suunnitteleminen

Yleista

Tassa luvussa on ohjeet taajuusmuuttajan sahkdasennuksen suunnitteluun. Osaa
ohjeista tdytyy noudattaa kaikissa asennuksissa, ja jotkin ohjeet ovat tarpeellisia vain
tietyissa sovelluksissa.

Vastuunrajoitus

Asennus on aina suunniteltava ja tehtava paikallisia lakeja ja maarayksia noudattaen.
ABB ei vastaa millaan tavalla asennuksista, jotka ovat paikallisten lakien ja/tai muiden
maaraysten vastaisia. Edelleen jos ABB:n antamia ohjeita ei noudateta, takuu rau-
keaa ja laitteen kayt0ssa voi esiintya ongelmia.

Syoétonerotuslaitteen valinta

Asenna kasikayttdinen paakytkin vaihtovirtalahteen (verkon) ja taajuusmuuttajan
valiin. Erotuslaitteen tyypin on oltava sellainen, etta se voidaan lukita auki-asentoon
asennus- ja huoltotéiden ajaksi.
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Euroopan unioni

Euroopan unionin direktiiveja noudattavan erotuslaitteen on oltava standardin SFS-
EN 60204-1, Koneturvallisuus, vaatimusten mukainen ja tyypiltdan jokin seuraavista:

» kayttokategorian AC-23B (SFS-EN 60947-3) mukainen kytkinerotin

» erotin, jonka apukosketin saa aikaan kytkinlaitteiden kuormituspiirin katkeamisen
ennen erottimen paakoskettimien avaamista (SFS-EN 60947-3)

» erotukseen sopiva standardin SFS-EN 60947-2 mukainen johdonsuojakatkaisija.

Muut alueet

Erottimen taytyy vastata voimassa olevia turvamaarayksia.

Paakontaktorin valitseminen ja mitoitus

Jos kaytdssa on padkontaktori, sen kayttdkategoria (kuormituksen alla olevien toiminto-
jen maara) taytyy IEC 60947-4 -standardin Pienjénnitekytkinlaitteet-kohdan mukaisesti
olla AC-1. Paakontaktori on mitoitettava taajuusmuuttajan nimellisjannitteen ja -virran
mukaan.

Moottorin ja taajuusmuuttajan yhteensopivuuden
tarkistaminen

Kayta taajuusmuuttajan kanssa AC-epatahtimoottoria, kestomagneettimoottoria,
AC-epatahtiservomoottoria tai ABB:n reluktanssimoottoria (SynRM-moottori). Taa-
juusmuuttajaan voi kytkea useita epatahtimoottoreita samanaikaisesti.

Valitse moottorin koko ja taajuusmuuttajan tyyppi luvussa Tekniset tiedot olevista
nimellisarvotaulukoista AC-verkkojannitteen ja moottorin kuormituksen mukaan.
Kayta DriveSize -PC-tydkalua, jos valinta taytyy maarittaa tarkemmin.

Varmista, ettd moottori kestaa paajannitteen huippuarvon moottoriliittimissa. Lisatie-
toja on kohdassa Vaatimustaulukko sivulla 61. Perustietoja moottorin eristyksen ja
laakerien suojaamisesta taajuusmuuttajajarjestelmisséd on kohdassa Moottorin eris-
tyksen ja laakereiden suojaaminen.

Huomautus:

» Ota yhteyttd moottorin valmistajaan ennen kuin kaytat moottoria, jonka nimellis-
jannite poikkeaa taajuusmuuttajan tuloon kytketysta AC-verkkojannitteesta.

» Jannitehuiput moottorin liittimissa ovat suhteellisia taajuusmuuttajan syéttéjannit-
teen kanssa, eivat taajuusmuuttajan I&htéjannitteen.

» Jos moottori ja taajuusmuuttaja eivat ole samankokoisia, ota huomioon seuraavat
taajuusmuuttajan ohjausohjelman toimintarajat:

* moottorin nimellisjannite on valilla 1/6... 2 kertaa Uy

« moottorin nimellisvirta on valilld 1/6 ... 2 kertaa taajuusmuuttajan Iy, kun valit-
tuna on DTC-saato ja 0... 2 kertaa Iy, kun valittuna on skalaariohjaus. Saato-
tapa valitaan taajuusmuuttajan parametrilla.
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Moottorin eristyksen ja laakereiden suojaaminen

Taajuusmuuttajassa sovelletaan uusinta IGBT-vaihtosuuntaajatekniikkaa. Laht6taajuu-
desta riippumatta taajuusmuuttajan 1dhdéssa on noin valipiirin tasajannitteen suuruisia
pulsseja, joiden nousuaika on erittain lyhyt. Pulssin jannite voi olla lahes kaksinkertai-
nen moottoriliittimissa; moottorikaapelin ja -liittimien vaimennus- ja heijastusominaisuu-
det vaikuttavat tdhan. Tama voi aiheuttaa lisdrasitusta moottorin ja moottorikaapelien
eristykselle.

Uusien nopeussaadettyjen taajuusmuuttajien nopeasti nousevat jannitepulssit ja kor-
keat kytkentataajuudet voivat aiheuttaa laakerin kautta kulkevia virtapulsseja, jotka
kuluttavat vahitellen laakereiden vierintapintaa ja rullausominaisuuksia.

Lisavarusteena saatava du/dt-suodin moottorin eristyksen suojaamiseen ja laakerivir-
tojen vahentédmiseen. Valinnainen Common mode -suodatus vahentaa padasiassa
laakerivirtoja. Eristetyt N-paan laakerit suojaavat moottorin laakereita.

Vaatimustaulukko

Seuraavassa taulukossa kerrotaan, miten moottorin eristystaso valitaan ja milloin tar-
vitaan valinnaista du/dt-suodinta, common mode -suotimia ja moottorin N-paassa
eristettyja laakereita. Jos moottori ei tdytd annettuja vaatimuksia tai se asennetaan
vaarin, moottorin kayttdika saattaa lyhentya, sen laakerit voivat vaurioitua ja takuu voi
mitatoitya.
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Mootto- | Nimellissyottojan- Vaatimukset
rin nite (AC) Moottorin ABB:n du/dt- ja common mode -
tyyppi eristystaso | suotimet, moottorin eristetyt N-pain
laakerit
Py <100 kW ja | 100 kW < Py < 350 kW
runkokoko tai
<IEC 315 IEC 315 < runkokoko
< IEC 400
Py<134hvija | 134 hv < Py<469 hv
runkokoko tai
< NEMA 500 NEMA 500
< runkokoko
< NEMA 580
ABB:n moottorit
Lanka- Un 2500V Vakio - +N
kéamityt 500 v < Uy <600V | Vakio + du/dt +du/dt + N
M2_,M3_ -
ja M4_ tai
Vahvistettu - +N
600V < Uy<690V |Vahvistettu + du/dt +du/dt + N
(kaapelin pituus <
150 m)
600V <Uy<690V | Vahvistettu - +N
(kaapelin pituus >
150 m)
Muotoku |380V < Uy<690V | Vakio ei saatavilla + N+ CMF
pari-
kaamityt
HX_ja
AM_
Vanhat* 380V <Uy<690V |Tarkista + du/dt, yli 500 V:n jénnite + N + CMF
muotoku moottorin
pari- valmistajalta.
kaamityt
HX_ja
modulaari
Lanka- 0V <Uy<500V Pyorélanka- + N+ CMF
kaamityt 500 v < Uy <690V | kaamitys +du/dt + N + CMF
HX_ja
AM_ *%
HDP Ota yhteys moottorin valmistajaan.

* Valmistettu ennen 1.1.1998.

**  Moottorit, jotka valmistettu ennen 1.1.1998: tarkista lisdohjeet moottorin valmistajalta.
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Mootto- | Nimellissyottojan- Vaatimukset
rin nite (AC) Moottorin ABB:n du/dt- ja common mode -
tyyppi eristystaso suotimet, moottorin eristetyt N-paan
laakerit
Py <100 kW ja | 100 kW < Py < 350 kW
runkokoko tai
<IEC 315 IEC 315 < runkokoko
< IEC 400
Py<134hvija | 134 hv < Py <469 hv
runkokoko tai
< NEMA 500 NEMA 500
< runkokoko
< NEMA 580
Muu kuin ABB-moottori
Lanka- Un<420V Vakio: Uy = |- + N tai CMF
kaamityt 1300V
Ja mtho- 420V < Uy <500V |Vakio: Uy = |+ du/dt + du/dt + (N tai CMF)
kupari- 1300 V
kaamityt -
tai
Vahvistettu: - + N tai CMF
ULL =1600V,
0,2 mikrose-
kunnin nou-
suaika
500V < Uy<600V | Vahvistettu: + du/dt + du/dt + (N tai CMF)
ULL =1600V
tai
Vahvistettu: - + N tai CMF
ULL =1800V
600V < Uy<690V | Vahvistettu: + du/dt +du/dt+ N
ULL =1800V
Vahvistettu: - N + CMF
ULL =2 000 V,
0,3 mikrose-
kunnin nou-
suaika ***

*kk

Jos taajuusmuuttajan valipiirin tasajannitettd nostetaan nimellistasosta jarruvastuksella,

tarkista moottorin valmistajalta, tarvitaanko taajuusmuuttajan kayttdalueella lisalahto-
suotimia.
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Taulukossa kaytetyt lyhenteet on selitetty alla.

Lyhenne |Maaritelma

Un Nimellinen AC-verkkojannite

O Moottoriliittimisséa esiintyva paajannitteen huippuarvo, joka moottorin eristyksen
pitaa kestaa

Py Moottorin nimellisteho

du/dt Taajuusmuuttajan lahddn du/dt-suodin. Saatavilla ABB:Ita valinnaisena jalkiasen-
nussarjana.

CMF Common mode -suodin. Taajuusmuuttajan tyypin mukaan CMF on saatavilla

ABB:Ita valinnaisena jalkiasennussarjana.

N N-p&an laakeri: moottorin N-paassa eristetty laakeri

ei saata- | Taman tehoalueen moottoreita ei ole saatavilla vakiolaitteina. Ota yhteys mootto-
villa rin valmistajaan.

Réjahdysvaarallisten tilojen (EX) moottorien lisdvaatimukset

Jos kyseessa on rajahdysvaarallisten tilojen (EX) moottori, noudata alla olevan taulu-
kon vaatimuksia. Kysy my®s moottorin valmistajalta, onko moottorille muita lisdvaati-
muksia.

Lisdavaatimukset muille kuin ABB:n tyyppien M2_, M3_, M4_, HX_ ja AM_-
moottoreille

Valitaan muiden kuin ABB:n valmistamien moottoreiden mukaan.

Jarrusovellusten lisavaatimukset

Kun moottori jarruttaa laitteistoa, taajuusmuuttajan tasajannitevalipiirin jannite nou-
see. Vaikutus on sama, kuin jos moottorin syéttdjannite suurenisi 20 prosenttia. Tama
jannitteen nousu tulee ottaa huomioon maaritettdessa moottorin eristysvaatimuksia,
jos moottori jarruttaa suuren osan toiminta-ajastaan.

Esimerkki: Moottorin eristysvaatimus 400 V:n AC-verkkojannitesovellukselle on valit-
tava 480 V:n syoéttéjannitteen mukaan.
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ABB:n korotetun tehon moottorien ja IP23-moottorien lisdvaatimukset

Korotetun tehon moottorien nimellinen lahtéteho on suurempi kuin tietylle runkokoolle
on ilmoitettu standardissa EN 50347 (2001). Seuraavan taulukon vaatimukset koske-
vat ABB:n lankakaamittyja moottoreita (esimerkiksi M3AA, M3AP ja M3BP).

Verkon Vaatimukset
nimellisjannite Moottorin ABB:n du/dt- ja common mode -suotimet,
(AC-verkkojannite) | oristystaso moottorin eristetyt N-paan laakerit
Py<100kW | 100kW<Py< | Py 200 KW
200 kw
Py<140hp | 140hp<Py< | Py 268 hp
268 hp
Uy 2500V Vakio - +N + N+ CMF
500 V < Uy £600V | Vakio + du/dt +du/dt + N +du/dt+ N +
CMF
tai
Vahvistettu - +N + N+ CMF
600 V < Uy £690 V | Vahvistettu + du/dt +du/dt + N +du/dt+ N +
CMF
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Muiden kuin ABB:n korotetun tehon moottorien ja IP23-moottorien

lisdvaatimukset

Korotetun tehon moottorien nimellinen lahtéteho on suurempi kuin tietylle runkokoolle
on ilmoitettu standardissa EN 50347 (2001). Alla olevassa taulukossa on esitetty mui-
den valmistajien lankakaamittyjen ja muotokuparikdamittyjen moottorien vaatimukset.

Nimellinen
AC-verkkojannite

Vaatimukset

Moottorin
eristystaso

ABB:n du/dt-suodin, N-paassa eristetty laakeri ja
ABB:n common mode -suodin

Py <100 kW tai

100 kW < Py < 350 kW

runkokoko < IEC 315 tai
IEC 315 < runkokoko <
IEC 400
Py <134 hp tai 134 hv < Py <469 hv
runkokoko < NEMA 500 tai
NEMA 500 < runkokoko
< NEMA 580

Uy<420V Vakio: Uy = + N tai CMF + N+ CMF

1300V
420V < Uy <500V |Vakio: U = + du/dt + (N tai CMF) + du/dt + N + CMF

1300V

tai

Vahvistettu: + N tai CMF + N + CMF

ULL =1600V,

0,2 mikrose-

kunnin nou-

suaika
500 V < Uy <600V | Vahvistettu: + du/dt + (N tai CMF) +du/dt + N + CMF

ULL =1600V

tai

Vahvistettu: + N tai CMF + N + CMF

ULL =1800V
600 V < Uy 2690 V | Vahvistettu: +du/dt + N +du/dt + N + CMF

ULL =1800V

Vahvistettu: N + CMF N + CMF

ULL =2000 V,

0,3 mikrose-

kunnin nou-

suaika ***

*kk

Jos taajuusmuuttajan valipiirin tasajannitettd nostetaan nimellistasosta jarruvastuksella,

tarkista moottorin valmistajalta, tarvitaanko taajuusmuuttajan kayttdalueella lisalahto-

suotimia.
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Lisatietoja nousuajan ja paajannitteen huippuarvon laskemiseen

Jos paajannitteen huippuarvo ja jannitteen nousuaika taytyy laskea kaapelin todelli-

seen pituuteen nahden, noudata seuraavia ohjeita:

+ Paajannitteen huippuarvo: Lue suhteellinen U /Uy-arvo sopivasta alla olevasta
taulukosta ja kerro arvo nimellissyéttdjannitteella (Uy).

+ Jannitteen nousuaika: Lue suhteelliset arvot U, /Uy ja (du/dt)/Uy sopivasta alla
olevasta taulukosta. Kerro arvot nimellissyéttéjannitteella (Uy) ja sijoita ne kaa-
vaan t=0,8 - U /(du/dt).
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A Taajuusmuuttaja, jossa on du/dt-suodin

B Taajuusmuuttaja, jossa ei ole du/dt-suodinta

/ Moottorikaapelin pituus

ULL/UN Suhteellinen paajannitteen huippuarvo
(du/dt)/Uy | Suhteellinen du/dt-arvo

Huomautus: ULL- ja du/dt-arvot ovat noin 20 % suuremmat vastusjarrutuksessa.
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Lisahuomautus sinisuotimille

Sinisuotimet suojaavat moottorin eristysta. Siksi du/dt-suodin voidaan korvata sini-
suotimella. Sinisuodinta kaytettdessa huippujannite vaiheiden valilla on noin 1,5 - Uy.

Tehokaapeleiden valinta

Yleiset ohjeet

Verkko- ja moottorikaapelit on valittava paikallisten méaaraysten mukaisesti.

» Valitse kaapeli, joka on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirralle. Nimellisvirrat
on annettu kohdassa Nimellisarvot (sivu 152).

» Kaapelin on kestettava vahintdan 70 °C:n lampdtila jatkuvassa kaytdssa.

Jos taajuusmuuttajan runkokoko on R3 ja siiné on lisdvaruste +B056 (IP55,
UL-tyyppi 12) ja kayttdymparistdn ldmpdtila on yli 39 °C, kaapelin on kestet-
téava vahintaan 75 °C:n lampdtila jatkuvassa kaytdssa.

Yhdysvallat: lisdtietoja on kohdassa Lisdvaatimukset (Yhdysvallat) sivulla 75.

* PE-johtimen/kaapelin (maadoitusjohdin) induktanssi ja impedanssi on mitoitettava
vikatilanteessa ilmenevan sallitun kosketusjannitteen mukaan. (Siten, etta vika-
kohdan jannite ei nouse liian korkeaksi maasulun sattuessa.)

* 600 V AC:n kaapeli hyvaksytaan enintdan 500 V AC:n laitteisiin. 750 V AC:n kaa-
peli hyvaksytdan enintdan 600 V AC:n laitteisiin. 690 V AC:n laitteissa kaapelin
johdinten valisen nimellisjannitteen tulisi olla vahintdan 1 kV.

Kayta suojattua symmetristd moottorikaapelia (katso sivu 73) runkokoon R5 ja sita
suuremmissa taajuusmuuttajissa tai yli 30 kW:n (40 hv) moottorien kanssa. Nelijoh-
dinjarjestelmaa voidaan kayttaa runkokokoon R4 saakka ja korkeintaan 30 kW:n

(40 hv) moottoreissa, mutta myds niissa suositellaan aina suojattua, symmetrista
moottorikaapelia. Maadoita moottorikaapelin suojavaippa 360° molemmista paista.
Pida moottorikaapeli ja sen PE-maadoituspunos (kierretty suojavaippa) mahdollisim-
man lyhyind, jotta suurtaajuiset elektromagneettiset hairiét olisivat mahdollisimman
pienia.

Huomautus: Jos johtimet asennetaan yhtenaiseen metalliputkeen, suojattua kaape-
lia ei tarvita. Putki on maadoitettava molemmista paista.

Nelijohdinjarjestelmaa voidaan kayttaa syoéttdkaapelointiin, mutta on suositeltavaa
kayttaa suojattua, symmetrista kaapelia.

Nelijohdinjarjestelm&an verrattuna suojatun, symmetrisen kaapelin kaytté vahentaa
sahkOmagneettista sateilya koko laitteistossa, moottorin eristykseen kohdistuvaa
rasitusta sekd moottorin laakerivirtoja ja kulumista.

Suojajohtimella taytyy aina olla riittdva johtokyky.

Ellei paikallisissa sdhk6asennuksia koskevissa sdadoksissa toisin edellytetd, suoja-
johtimen poikkipinta-alan on sovittava yhteen standardin IEC 60364-4-41:2005 koh-
dassa 411.3.2 vaaditun automaattisen sy6tonkatkaisun kanssa ja kestettava
mahdollisen vikavirrat, jotka voivat esiintya suojalaitteen katkaisuviiveen aikana.
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Suojajohtimen poikkipinta-ala valitaan seuraavasta taulukosta tai lasketaan standar-
din IEC 60364-5-54 kohdassa 543.1 kuvatulla tavalla.

Seuraavassa taulukossa on ilmoitettu standardin IEC 61800-5-1 mukainen vaihejohti-
men koon minimipoikkipinta-ala, kun vaihejohdin ja suojaava johdin on tehty samasta
metallista. Muussa tapauksessa suojamaajohtimen poikkipinta-ala maaritetaan
tavalla, joka tuottaa tdman taulukon tuloksia vastaavan konduktanssin.

Vaihejohtimien poikkipinta-ala

Vastaavan suojajohtimen minimi-

S (mm?) poikkipinta-ala
Sp (mmz)
S<16 S
16<S<35 16
35<S Si2

Tyypilliset tehokaapelin koot

Taulukossa ilmoitetaan kupari- ja alumiinikaapelien tyypit, joissa on konsentrinen
kuparisuoja, mitoitettuna taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan.

Taajuus- | Runko- IECT us?
muuttajan koko | Kuparikaapelin | Alumiinikaa-| Kuparikaapelin | Alumiinikaapelin
tyyppi tyyppi pelin tyyppi tyyppi tyyppi
/3103880- mm? mm? AWG/kcmil AWG/kcmil
Uy =230V

04A6-2 R1 3x15 - 14 -
06A6-2 R1 3x15 - 14 -
07A5-2 R1 3x15 - 14 -
10A6-2 R1 3x15 - 14 -
16A8-2 R2 3x6 - 10 -
24A3-2 R2 3x6 - 10 -
031A-2 R3 3x10 - 8 -
046A-2 R4 3x16 3x35 6 -
061A-2 R4 3x25 3x35 4 -
075A-2 R5 3x35 3 x50 3 -
087A-2 R5 3x35 3x70 3 -
115A-2 R6 3 x50 3x70 1 -
145A-2 R6 3x95 3x120 2/0 -
170A-2 R7 3x120 3x 150 3/0 -
206A-2 R7 3 x 150 3 x 240 250 MCM -
274A-2 R8 2x(3x95)3) | 2x(3x120) 2% 3/0 -
Uy = 400 V

02A4-3 R1 3x15 - 14 -
03A3-3 R1 3x15 - 14 -
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Taajuus- | Runko- IECT us?
muuttajan koko | Kuparikaapelin | Alumiinikaa-| Kuparikaapelin | Alumiinikaapelin
tyyppi tyyppi pelin tyyppi tyyppi tyyppi
/8\103880- mm? mm? AWG/kcmil AWG/kcmil
04A0-3 R1 3x1,5 - 14 -
05A6-3 R1 3x1,5 - 14 -
07A2-3 R1 3x1,5 - 14 -
09A4-3 R1 3x1,5 - 14 -
12A6-3 R1 3x1,5 - 14 -
017A-3 R2 3x6 - 10 -
025A-3 R2 3x6 - 10 -
032A-3 R3 3x10 - 8 -
038A-3 R3 3x10 - 8 -
045A-3 R4 3x16 3x35 6 -
061A-3 R4 3x25 3x35 4 -
072A-3 R5 3x35 3 x50 3 -
087A-3 R5 3x35 3x70 3 -
105A-3 R6 3 x50 3x70 1 -
145A-3 R6 3x95 3x 120 2/0 -
169A-3 R7 3x120 3 x 150 3/0 -
206A-3 R7 3x 150 3 x 240 250 MCM -
246A-3 R8 2x(3x70)% | 2x(3x95) 300 MCM -
293A-3 R8 2x(3x95)3 | 2x(3x120) 2% 3/0 -
363A-3 R9 2x(3x120) |2x(3x185) 2 x 4/0 -
430A-3 R9 2x(3x150) | 2x(3x240)| 2x250MCM -
Uy =500 V

02A1-5 R1 3x1,5 - 14

03A0-5 R1 3%x1,5 - 14 -
03A4-5 R1 3x1,5 - 14 -
04A8-5 R1 3x1,5 - 14 -
05A2-5 R1 3x1,5 - 14 -
07A6-5 R1 3x1,5 - 14 -
11A0-5 R1 3x1,5 - 14 -
014A-5 R2 3x6 - 10 -
021A-5 R2 3x6 - 10 -
027A-5 R3 3x10 - 8 -
034A-5 R3 3x10 - 8 -
040A-5 R4 3x16 3x25 6 -
052A-5 R4 3x25 3x25 4 -
065A-5 R5 3x35 3x35 3 -
077A-5 R5 3x35 3 x50 3 -
096A-5 R6 3 x50 3x70 1 -
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Taajuus- | Runko- IECT us?
muuttajan koko | Kuparikaapelin | Alumiinikaa-| Kuparikaapelin | Alumiinikaapelin
tyyppi tyyppi pelin tyyppi tyyppi tyyppi
8\108880- mm? mm? AWG/kcmil AWG/kcmil
124A-5 R6 3x95 3x95 2/0 -
156A-5 R7 3x120 3 x 150 3/0 -
180A-5 R7 3 x 150 3x 185 250 MCM -
240A-5 R8 2x(3x70)3 | 2x(3x095) 300 MCM -
260A-5 R8 2x(3x70)3) | 2x(3x095) 2 x 2/0 -
302A-5 R9 2x(3x95) |2x(3x120) 2 x 3/0 -
361A-5 R9 2x(3x120) |2x(3x185)| 2 x250MCM -
414A-5 R9 2x(3x150) |2x(3x240)| 2 x250MCM -
Uy =690 V

07A4-7 R3 3x1,5 - 14 -
09A9-7 R3 3x1,5 - 14 -
14A3-7 R3 3x2,5 - 14 -
019A-7 R3 3x4 - 12 -
023A-7 R3 3x6 - 10 -
027A-7 R3 3x10 - 8 -
07A3-7 R5 3x15 - 14 12
09A8-7 R5 3x15 - 14 12
14A2-7 R5 3x25 - 14 12
018A-7 R5 3x4 - 12 10
022A-7 R5 3x6 - 10 8
026A-7 R5 3x10 3x25 8 6
035A-7 R5 3x10 3x25 8 6
042A-7 R5 3x16 3x25 6 4
049A-7 R5 3x16 3x25 6 4
061A-7 R6 3x25 3x35 4 3
084A-7 R6 3x35 3 x50 3 2
098A-7 R7 3 x50 3x70 2 1/0
119A-7 R7 3x70 3x95 1/0 3/0
142A-7 R8 3x959) 3x 120 2/0 4/0
174A-7 R8 3x1209 2 x (3x70) 4/0 300
210A-7 R9 3x185 2 x (3 x 95) 300 MCM 2 x 3/0
271A-7 R9 3 x 240 2 x (3 x 120) 400 MCM 2 x 4/0

3AXD00000588487

1) Kaapeleiden mitoitus perustuu enintaan 9 kaapelille, jotka on asetettu kaapelihyllylle rinnak-
kain, kolme tikastukea, jotka on asetettu paallekkain, kayttdympariston [dmpétila 30 °C,
PVC-eristys, pinnan lampétila 70 °C (SFS-EN 60204-1 ja IEC 60364-5-52/2001). Jos olo-
suhteet poikkeavat tasta, mitoita kaapelit paikallisten turvamaaraysten mukaan sopivaa
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syottdjannitetta ja taajuusmuuttajan kuormitusvirtaa kayttden. Taajuusmuuttajan hyvaksytyt
kaapelikoot on annettu sivulla 795.

Kaapelien mitoitus perustuu NEC-taulukkoon 310-16 (kuparijohtimet) seka 75 °C:n johdine-
ristykseen, kun kayttdympariston lampdtila on 40 °C. Kanavassa, kaapelissa tai maassa
(suoraan haudattuna) voi olla enintdan kolme virrallista johdinta. Jos olosuhteet poikkeavat
tastd, mitoita kaapelit paikallisten turvamaaraysten mukaan sopivaa sy6ttéjannitetta ja taa-
juusmuuttajan kuormitusvirtaa kayttaen. Taajuusmuuttajan hyvaksytyt kaapelikoot on
annettu sivulla 196.

Runkokoon Ra8 liitantdjen suurin sallittu kaapelikoko on 2 x (3x150). Suurin mahdollinen
kaapelikoko on 3x240 tai 400 MCM, jos liitdnnan tyyppia on muutettu ja kaapelien liitdntako-
telo ei ole kaytdssa.

Tehokaapelityypit

Seuraavassa taulukossa on esitetty taajuusmuuttajalle suositellut ja kielletyt tehokaa-
pelityypit.

Suositellut tehokaapelityypit

Symmetrinen, suojattu kaapeli, jossa on kolme vaihejohdinta ja
konsentrinen PE-johdin suojavaippana. Suojavaipan tulee
tayttaa standardin IEC 61800-5-1 vaatimukset, katso sivu 69.
Tarkista paikalliset sdhkoturvallisuusmaaraykset poikkeamien
varalta.

Symmetrinen, suojattu kaapeli, jossa on kolme vaihejohdinta ja
konsentrinen PE-johdin suojavaippana. Erillinen PE-johdin
tarvitaan, jos suojavaippa ei téyta standardin IEC 61800-5-1
vaatimuksia. Lisatietoja on sivulla 69.

Symmetrinen, suojattu kaapeli, jossa on kolme vaihejohdinta,
symmetrinen PE-johdin ja suojavaippa. PE-johtimen tulee
tayttaa standardin IEC 61800-5-1 vaatimukset.

Rajoitetusti sallitut tehokaapelityypit

Nelijohdinjarjestelmaa (kolme vaihejohdinta ja suojajohdin
PE . AR s ersa . -
samalla kaapelihyllylld) ei saa kdyttda moottorikaapeloin-

J OO O nissa (sallittu syéttdkaapelointiin).
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Nelijohdinjarjestelma (kolme vaihejohdinta ja PE-johdin
PVC-putkessa) on sallittu verkko- ja moottorikaapelointiin,
kun vaihejohtimien poikkipinta-ala on alle 10 mm? (8 AWG)

PVC
tai moottorin teho < 30 kW (40 hv). Ei sallittu Yhdysvalloissa.
Korrugoitua tai EMT-kaapelia, jossa on kolme vaihejohdinta ja
suojaava johdin, saa kayttda moottorikaapelointiin, kun vaihe-
EMT johtimen poikkipinta-ala on alle 10 mm? (8 AWG) tai moottorin

koko on < 30 kW.

Kielletyt tehokaapelityypit

Symmetrisesti maadoitettua kaapelia, jossa on erilliset suoja-
@ PE | aipat jokaiselle vaihejohtimelle, ei saa kyttad minkaan kokoi-
A

\ sena verkko- tai moottorikaapelina.
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Moottorikaapelin suojavaippa

Jos moottorikaapelin suojavaippa on moottorin ainoa maadoitusjohdin, varmista, etta
suojavaipan johtavuus on riittava. Katso kohta Yleiset ohjeet sivulla 69 tai IEC 61800-5-1.
Sateilevia ja johtuvia radiotaajuisia hairiditd voidaan vahentaa tehokkaasti, kun suojavai-
pan johtokyky on vahintdan 1/10 vaihejohtimen johtokyvysta. Vaatimukset tayttyvat, kun
kaytetédan kuparista tai alumiinista suojavaippaa. Taajuusmuuttajan moottorikaapelin suo-
javaipan vahimmaisvaatimus nakyy alla olevassa kuvassa. Suojavaipassa on samankes-
kinen kuparijohdinkerros, jossa on kierretty kuparifolio tai kuparilanka. Mita parempi ja
tiukempi suojavaippa on, sité alhaisempia ovat hairidsateily ja laakerivirrat.

Eristyskuori

Kuparilankasuoja

Kierretty kuparifolio tai kuparilanka

Sisaeristys
Vaihejohdin

A W[N] =

Lisdvaatimukset (Yhdysvallat)

Jos metallista kytkentakoteloa ei kdytetd, moottorikaapeleita varten on kaytettava
MC-tyyppista jatkuvasta aaltoalumiinista valmistettua panssarikaapelia symmetristen
maakaapelien tai suojatun tehokaapelin kanssa. Pohjois-Amerikan markkinoilla

600 V AC:n kaapeli hyvaksytaan enintdan 500 V AC:n laitteisiin. 1 000 V AC:n kaa-
peli tarvitaan yli 500 V AC:n jannitteella (alle 600 V AC). Yli 100 ampeerin taajuus-
muuttajien tehokaapelin nimellisarvon on oltava 75 °C.

Johtoputki

Liita erilliset kytkentékotelo-osat yhteen. Kytke liitokset maadoitusjohtimella, joka on
kytketty kytkentékoteloon liitoksen kummaltakin puolelta. Maadoita johtoputket myos
taajuusmuuttajan koteloon ja moottorin runkoon. Kayta eri putkia tulovirralle, mootto-
rille, jarruvastukselle ja ohjauskaapeleille. Putkea kaytettdessa ei tarvita MC-tyyp-
pista jatkuvasta aaltoalumiinista valmistettua panssarikaapelia tai suojattua kaapelia.
Erillinen maadoituskaapeli tarvitaan aina.

Huomautus: Moottorikaapelointi saa kulkea vain yhdestd samassa johtoputkessa
olevasta taajuusmuuttajasta.
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Panssarikaapeli / suojattu tehokaapeli

Seuraavat valmistajat toimittavat MC-tyypin kuusijohtimisia (kolme vaihejohdinta ja
kolme maajohdinta) jatkuvasta aaltoalumiinista valmistettuja panssarikaapeleita,
joissa on symmetriset maadoitusjohtimet (kauppanimet sulkeissa):

» Anixter Wire & Cable (Philsheath)
» BICC General Corp (Philsheath)
* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) ja Pirelli toimittavat suojattuja tehokaapeleita.

Ohjauskaapeleiden valinta

Suojavaippa
Kaikkien ohjauskaapeleiden on oltava suojattuja.

Kayta analogiasignaaleille kaksoissuojattua, kierrettya parikaapelia. Tata kaapelia
suositellaan myo6s pulssianturisignaaleille. Jokaiselle signaalille on kaytettava yhta
suojattua paria. Analogiasignaaleille ei saa kayttaa yhteista paluujohdinta.

Kaksoissuojattu kaapeli (seuraava kuva) on paras vaihtoehto pienjannitteisille digi-
taalisignaaleille, mutta myds yksinkertaisesti suojattua (b), kierrettya parikaapelia voi-
daan kayttaa.

®

Signaalit eri kaapeleissa
Analogisia ja digitaalisia signaaleja varten on kaytettava erillisia, suojattuja kaapeleita.

24 V DC ja 115/230 V AC -signaaleja ei saa koskaan kytked samaan kaapeliin.

Signaalit, joita voidaan kayttda samassa kaapelissa

Jannitteeltdan alle 48 V:n releohjattuja signaaleja voidaan kayttda samoissa kaape-
leissa kuin digitaalitulosignaaleja. Releohjattujen ohjaussignaalien taytyy kulkea kier-
rettyind pareina.

Relekaapelin tyyppi

Kaapelityyppi, jossa on punottu metallinen suojavaippa (esimerkiksi OLFLEX, valmis-
taja LAPPKABEL, Saksa), on ABB Oy:n testaama ja hyvaksyma.
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Ohjauspaneelikaapelin pituus ja tyyppi

Kaukokaytdssa kaapeli, joka yhdistaa ohjauspaneelin taajuusmuuttajaan, ei saa olla
yli kolme metria pitka. Kaapelityyppi: suojattu CAT 5e tai parempi Ethernet-kytkenta-
kaapeli, jossa on RJ-45-pistokkeet.

Kaapelireitit

Moottorikaapeli on asennettava mahdollisimman kauas muista kaapeleista. Eri taa-
juusmuuttajien moottorikaapelit voidaan asentaa vierekkain, toisiinsa kiinni. On suosi-
teltavaa asentaa moottori- ja sybttékaapeli seka ohjauskaapelit erillisille hyllyille.
Taajuusmuuttajan I&htéjannitteen nopeista vaihteluista aiheutuvia sdhkdmagneettisia
hairidita on pyrittdva ehkdisemaan valttdamalla pitkia samansuuntaisia vetoja muiden
kaapeleiden kanssa.

Jos ohjauskaapelit on vedettava ristiin tehokaapelien kanssa, kaapeleiden kulman on
oltava 90 astetta tai mahdollisimman l&hella sita. Taajuusmuuttajan kautta ei saa kul-
kea ylimaaraisia kaapeleita.

Kaapelihyllyt on kytkettdva hyvin toisiinsa sekd maadoituselektrodeihin. Paikallista
potentiaalin tasausta voidaan parantaa kayttamalla alumiinihyllyjarjestelmia.

Alla on kaapelireittid kuvaava kaavio.

Moottorikaapeli
Taajuusmuut-
taja ah.
Tehokaapeli ¢ vah. 300 mm
Syottdkaapel | | Moottorikaapeli

¢ véh. 200 mm 90° I— ¢ véh. 500 mm

\

Ohjauskaapelit
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Erilliset ohjauskaapelikanavat

Veda 24 V:n ja 230 V:n (120 V:n) ohjauskaapelit erilliseen kaapelikanavaan, jos
24 V:n kaapelissa ei ole 230 V:n (120 V:n) eristysta tai sita ei ole eristetty 230 V:n
(120 V:n) eristysvaipalla.

230V 230V
24V (120V) 24V (120V)
/

Y
/

Jatkuva moottorikaapelin suojaus tai moottorikaapeliin asennetun
laitteen kotelo
Hairisateilyn vahentaminen, kun moottorikaapeliin taajuusmuuttajan ja moottorin
valiin on asennettu turvakytkimid, kontaktoreita, kytkentakoteloita tai muita saman-
tyyppisia laitteita:
« Euroopan unioni: Asenna laite metallikoteloon niin, etta tulo- ja 1ahtdkaapeleiden
suojavaipoissa on 360 asteen maadoitus, tai kytke kaapeleiden suojavaipat
yhteen muulla tavalla.

* Yhdysvallat: Asenna laitteisto metallikoteloon, niin etta kytkenta- tai moottorikaa-
pelin suojaus kulkee jatkuvana taajuusmuuttajasta moottoriin.

Termisen ylikuormitus- ja oikosulkusuojauksen
toteuttaminen

Taajuusmuuttajan ja syottokaapelin oikosulkusuojaus

Suojaa taajuusmuuttaja ja sydttdkaapeli sulakkeilla seuraavasti:

— <
— N

&
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Maarita jakokeskukseen asennettavien sulakkeiden koko luvussa Tekniset tiedot
annettujen ohjeiden mukaisesti. Sulakkeet suojaavat syottékaapelia oikosulkutilan-
teessa ja estavat taajuusmuuttajaa ja lisalaitteita vaurioitumasta, jos taajuusmuutta-
jan sisalla tapahtuu oikosulku.

Johdonsuojakatkaisijat

Johdonsuojakatkaisijoiden suojaavat ominaisuudet riippuvat niiden tyypista, raken-
teesta ja asetuksista. Lisaksi on huomioitava syéttéverkon oikosulkukestoisuutta kos-
kevat rajoitukset. ABB:n paikallinen edustaja auttaa oikeantyyppisen katkaisijan
valinnassa, kun syéttéverkon ominaisuudet ovat tiedossa.

VAROITUS! Katkaisijoiden yleisen toimintaperiaatteen ja rakenteen vuoksi

kaikkien valmistajien johdonsuojakatkaisijoiden koteloista voi oikosulun sattu-
essa purkautua kuumia ionisoituja kaasuja. Kayttoéturvallisuuden varmistamiseksi kat-
kaisijat on asennettava ja sijoitettava erityisen huolellisesti. Noudata valmistajan
ohjeita.

Jarjestelmassa voidaan kayttaa alla lueteltuja johdonsuojakatkaisijoita. Muita johdon-
suojakatkaisimia voidaan kayttda, mikali niiden séhkoéiset ominaisuudet ovat samat.
ABB ei vastaa milldan tavalla jarjestelman oikeasta toiminnasta ja suojauksesta, jos
asennuksessa kaytetaan muita kuin alla lueteltuja johdonsuojakatkaisijoita. Edelleen
jos ABB:n antamia ohjeita ei noudateta, takuu raukeaa ja laitteen kaytdssa voi esiin-
tya ongelmia.

Huomaa: Yhdysvalloissa katkaisijoiden kanssa on kaytettava sulakkeita.

Taajuusmuutta-| Runko- | ABB:n johdonsuojakatkaisija| ABB:n Kompaktikatkaisija
jan tyyppi koko (Tmax)
ACS880-01- Tyyppi kA D Tyyppi I kAT
Uy =230V

04A6-2 R1 S 203 M/P-B/C 6 5 - -
06A6-2 R1 S 203 M/P-B/C 6 5 - -
07A5-2 R1 S 203 M/P-B/C 16 5 - -
10A6-2 R1 S 203 M/P-B/C 16 5 - -
16A8-2 R2 S 203 M/P-B/C 20 5 - -
24A3-2 R2 S 203 M/P-B/C 32 5 - -
031A-2 R3 S 203 M/P-B/C 50 5 - -
046A-2 R4 S 803 S-B/C 75 10 - -
061A-2 R4 S 803 S-B/C 80 10 - -
075A-2 R5 S 803 S-B/C 125 10 1SDA067918R1 65
087A-2 R5 S 803 S-B/C 125 10 1SDA067918R1 65
115A-2 R6 - - 1SDA067918R1 65
145A-2 R6 - - 1SDA068555R 1 65
170A-2 R7 - - 1SDA068555R1 65
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Taajuusmuutta-| Runko- | ABB:n johdonsuojakatkaisija| ABB:n Kompaktikatkaisija
jan tyyppi koko (Tmax)
ACS880-01- Tyyppi kAT Tyyppi kA"
206A-2 R7 - - 1SDA054141R1 65
274A-2 R8 - 1SDA054141R1 65
Uy =400V

02A4-3 R1 S 203 M/P-B/C 6 5 - -
03A3-3 R1 S 203 M/P-B/C 6 5 - -
04A0-3 R1 S 203 M/P-B/C 6 5 - -
05A6-3 R1 S 203 M/P-B/C 10 5 - -
07A2-3 R1 S 203 M/P-B/C 13 5 - -
09A4-3 R1 S 203 M/P-B/C 13 5 - -
12A6-3 R1 S 203 M/P-B/C 20 5 - -
017A-3 R2 S 203 M/P-B/C 25 5 - -
025A-3 R2 S 203 M/P-B/C 32 5 - -
032A-3 R3 S 203 M/P-B/C 50 5 - -
038A-3 R3 S 203 M/P-B/C 63 5 - -
045A-3 R4 S 803 S-B/C 63 10 - -
061A-3 R4 S 803 S-B/C 75 10 - -
072A-3 R5 S 803 S-B/C 125 10 1SDA067918R1 65
087A-3 R5 S 803 S-B/C 125 10 1SDA067918R1 65
105A-3 R6 - - 1SDA068555R1 65
145A-3 R6 - - 1SDA068555R1 65
169A-3 R7 - - 1SDA068555R1 65
206A-3 R7 - - 1SDA054141R1 65
246A-3 R8 - - 1SDA054365R1 65
293A-3 R8 - - 1SDA054420R1 65
363A-3 R9 - - 1SDA054420R1 65
430A-3 R9 - - 1SDA054420R1 65
Uy =500 V

02A1-5 R1 S 803 S-B/C 6 10 - -
03A0-5 R1 S 803 S-B/C 6 10 - -
03A4-5 R1 S 803 S-B/C 6 10 - -
04A8-5 R1 S 803 S-B/C 10 10 - -
05A2-5 R1 S 803 S-B/C 13 10 - -
07A6-5 R1 S 803 S-B/C 13 10 - -
11A0-5 R1 S 803 S-B/C 20 10 - -
014A-5 R2 S 803 S-B/C 25 10 - -
021A-5 R2 S 803 S-B/C 32 10 - -
027A-5 R3 S 803 S-B/C 50 10 - -
034A-5 R3 S 803 S-B/C 63 10 - -
040A-5 R4 S 803 S-B/C 63 10 - -
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Taajuusmuutta-| Runko- | ABB:n johdonsuojakatkaisija| ABB:n Kompaktikatkaisija
jan tyyppi koko (Tmax)
ACS880-01- Tyyppi kAT Tyyppi kAT
052A-5 R4 S 803 S-B/C 75 10 - -
065A-5 R5 S 803 S-B/C 125 10 1SDA067918R1 65
077A-5 R5 S 803 S-B/C 125 10 1SDA067918R1 65
096A-5 R6 - - 1SDA068555R1 65
124A-5 R6 - - 1SDA068555R1 65
156A-5 R7 - - 1SDA068555R1 65
180A-5 R7 - - 1SDA054141R1 65
240A-5 R8 - - 1SDA054420R1 65
260A-5 R8 - - 1SDA054420R1 65
361A-5 R9 - - 1SDA054420R1 65
414A-5 R9 - 1SDA054420R1 65
Uy =690 V
07A4-7 R3 S 803 S-B/C 13 4 1SDA067915R1 18
09A9-7 R3 S 803 S-B/C 20 4 1SDA067915R1 18
14A3-7 R3 S 803 S-B/C 25 4 1SDA067915R1 18
019A-7 R3 S 803 S-B/C 32 4 1SDA067916R1 18
023A-7 R3 S 803 S-B/C 50 4 1SDA067916R1 18
027A-7 R3 S 803 S-B/C 63 4 1SDA067916R1 18
07A3-7 R5 S 803 S-B/C 13 4 1SDA067915R1 18
09A8-7 R5 S 803 S-B/C 20 4 1SDA067915R1 18
14A2-7 R5 S 803 S-B/C 25 4 1SDA067915R1 18
018A-7 R5 S 803 S-B/C 32 4 1SDA067916R1 18
022A-7 R5 S 803 S-B/C 50 4 1SDA067916R1 18
026A-7 R5 S 803 S-B/C 63 4 1SDA067916R1 18
035A-7 R5 S 803 S-B/C 63 4 1SDA067916R1 18
042A-7 R5 S 803 S-B/C 80 4 1SDA067917R1 18
1SDA054069R1 35
049A-7 R5 S 803 S-B/C 80 4 1SDA067917R1 18
1SDA054069R1 35
061A-7 R6 S 803 S-B/C 125 3 1SDA067918R1 20
1SDA054070R1 35
084A-7 R6 S 803 S-B/C 125 3 1SDA067918R1 20
1SDA054070R1 35
098A-7 R7 - - 1SDA068555R1 20
1SDA054071R1 35
119A-7 R7 - - 1SDA068555R1 20
1SDA054071R1 35
142A-7 R8 - - 1SDA068555R1 20
1SDA054071R1 35
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Taajuusmuutta-| Runko- | ABB:n johdonsuojakatkaisija| ABB:n Kompaktikatkaisija
jan tyyppi koko (Tmax)
ACS880-01- Tyyppi kAT Tyyppi kA"
174A-7 R8 - 1SDA054141R1 35
210A-7 R9 - 1SDA054365R1 35
271A-7 R9 - 1SDA054420R1 35

3AXD00000588487, 3AXD10000114581

1) Sahkéverkon suurin sallittu nimellinen ehdollinen oikosulkuvirta (IEC 61800-5-1).

Moottorin ja moottorikaapelin oikosulkusuojaus

Taajuusmuuttaja suojaa moottorikaapelia ja moottoria oikosulun aikana, jos moottori-
kaapeli on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan. Muita suojalaitteita ei
tarvita.

Taajuusmuuttajan ja syotto- ja moottorikaapelien suojaaminen
termiselta ylikuormitukselta

Taajuusmuuttaja suojaa itsedan seka sy6ttd- ja moottorikaapeleita termiselté ylikuor-
mitukselta, kun kaapelit on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan. Muita
termisen ylikuormituksen suojalaitteita ei tarvita.

VAROITUS! Jos taajuusmuuttaja kytketdan useisiin moottoreihin, jokainen

moottorikaapeli ja moottori on suojattava ylikuormitusta vastaan erilisella kat-
kaisijalla tai sulakkeilla. Taajuusmuuttajan ylikuormitussuojaus on saadetty moottorin
kokonaiskuormituksen mukaisesti. Se ei valttamatta laukea vain yhden moottorin yli-
kuormitukseen.

Moottorin suojaaminen termiselta ylikuormitukselta

Moottori on suojattava termiseltd ylikuormitukselta maaraysten mukaan, ja moottorin
virta on katkaistava heti, kun ylikuormitus havaitaan. Taajuusmuuttajassa on mootto-
rin lampdvalvontatoiminto, joka suojaa moottoria ja katkaisee virran tarvittaessa. Taa-
juusmuuttajan parametriarvon mukaan toiminto valvoo joko laskettua (moottorin
lampomalliin perustuvaa) Iampétila-arvoa tai moottorin Iampétila-anturien ilmoittamaa
todellista ldmpdtilaa. Kayttaja voi sdataa lampdmallia syottamalla lisatietoja mootto-
rista ja kuormasta.

Yleisimmat lampdtila-anturit ovat:
* Moottorikoot IEC180...225: I1ampdkytkin, esimerkiksi Klixon
* Moottorikoot IEC200...250 ja niitd suuremmat: PTC tai Pt100.

Lisatietoja moottorin Idmpdvalvonnasta ja lampétila-anturien kytkennasta ja kaytosta
on ohjelmointioppaassa.
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Taajuusmuuttajan maasulkusuojaus

Taajuusmuuttajassa on sisdinen maasulkusuoja, joka suojaa laitetta moottorissa tai
moottorikaapelissa esiintyviltd maavuodoilta. Maasulkusuoja ei suojaa laitteen kaytta-
jaa eika anna palosuojausta. Maasulkusuoja voidaan poistaa kaytdsta parametrin
avulla. Lisatietoja on ohjelmointioppaassa.

Vikavirtasuojien yhteensopivuus
Taajuusmuuttajaa voidaan kayttaa tyypin B vikavirtasuojien kanssa.

Huomautus: Taajuusmuuttajan EMC-suotimessa on kondensaattoreita, jotka on kyt-
ketty paapiirin ja rungon valiin. Nama kondensaattorit ja pitkat moottorikaapelit lisaa-
vat maavuotovirtaa ja voivat laukaista vikavirtasuojakytkimen toiminnan.

Taajuusmuuttajien liittaminen jaettuun tasavirtapiiriin

Katso opas ACS880-01 drives and ACS880-04 drive modules common DC systems
application guide (3AUA0000127818 [englanninkielinen]).

Hatapysaytystoiminnon toteuttaminen

Hatapysayttimet on asennettava turvallisuussyista jokaiseen ohjauspaikkaan seka
muihin ohjauspisteisiin, joissa voidaan tarvita hatapysaytysta. Hatapysaytystoiminto
voidaan toteuttaa taajuusmuuttajan Safe torque off -toiminnolla. Katso luku Safe tor-
que off -toiminto sivulla 235.

Huomautus: Taajuusmuuttajan ohjauspaneelin pysaytyspainikkeen (@) painami-
nen ei aiheuta moottorin hatapysaytysta eika irrota taajuusmuuttajaa vaarallisesta
jannitepotentiaalista.

Safe torque off -toiminnon toteuttaminen

Katso luku Safe torque off -toiminto sivulla 235.

Turvatoimintojen toteuttaminen FSO-moduulilla

Taajuusmuuttaja voidaan varustaa tehdasasennetulla turvatoimintomoduulilla (liséava-
ruste +Q973 tai +Q972). Moduuli on saatavana myds jalkiasennuspakettina. Turvatoimin-
tomoduulilla voidaan toteuttaa esimerkiksi turvallinen jarrunohjaus (SBC), turvallinen
pysaytys 1 (SS1), turvallinen hatapysaytys (SSE), nopeuden turvarajoitus (SLS) ja turval-
linen enimmaisnopeus (SMS).

FSO-xx-moduuli toimitetaan oletusasetuksiin sdadettynd. Laiterakentaja tekee ulkoi-
sen turvapiirin kytkennat ja FSO-xx-moduulin maaritykset.

FSO-xx-moduuli varaa taajuusmuuttajan ohjausyksikon Safe torque off (STO) -vakio-
litdnnan. Muut turvapiirit voivat edelleen hyédyntaa STO-toimintoa FSO-xx-moduulin
kautta.
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Lisatietoja turvatoimintomoduulin asentamisesta on kohdassa Turvatoimintomoduulien
asentaminen sivulla 125. Kytkentaohjeet, turvallisuustietoja ja muita tietoja lisdvarus-
teesta on oppaissa FSO-12 safety functions module user’s manual (3AXD50000015612,
englanninkielinen) ja FSO-21 safety functions module user’s manual
(3AXD50000015614, englanninkielinen).

Vaatimustenmukaisuusvakuutus
Katso sivu 208.

ATEX-hyvaksytyn moottorin turvakatkaisutoiminnon
toteuttaminen (lisavaruste +Q971)

Kun lisdvaruste +Q971 on kaytdssa, taajuusmuuttajassa voidaan toteuttaa ATEX-
hyvaksytyn moottorin turvakatkaisutoiminto ilman kontaktoria taajuusmuuttajan Safe
torque off -toiminnon avulla. Lisatietoja on ACS880 ATEX-certified Safe disconnec-
tion function application guide -oppaassa (3AUA0000132231, englanninkielinen).
Katso my6s kohta Taajuusmuuttajan ohjausohjelman erikoisasetusten kuormitetta-
vuuskertoimet sivulla 164.

Verkkokatkossaadon toteuttaminen

Toteuta verkkokatkossaato seuraavasti:

» Tarkista, ettad taajuusmuuttajan verkkokatkossaaté on otettu kayttéon parametrilla
30.31 Alijannitesaato ACS880 perusohjausohjelmassa.

» Jos kokoonpanossa on paakontaktori, esta sen laukaisu jannitekatkoksen aikana.
Kayta esimerkiksi aikaviivereletta (pitoa) kontaktorin ohjauspiirissa.

VAROITUS! Varmista, ettd moottorin vauhtikaynnistys ei aiheuta vaaraa. Jos
epailet asiaa, ala toteuta verkkokatkossaatoétoimintoa.

Taajuusmuuttajan tehokertoimen
kompensointikondensaattorien kayttaminen
Tehokertoimen kompensointia ei tarvita vaihtovirtakaytoissa. Jos taajuusmuuttaja kui-

tenkin kytketdan jarjestelmaan, johon on asennettu kompensointikondensaattoreita,
on otettava huomioon seuraavat rajoitukset.

VAROITUS! Moottorikaapeleihin (taajuusmuuttajan ja moottorin valiin) ei saa

liittda tehokertoimen kompensointikondensaattoreita eika yliaaltosuotimia.
Niita ei ole tarkoitettu kaytettaviksi vaihtovirtakaytdissa, ja ne voivat vahingoittaa taa-
juusmuuttajaa pysyvasti tai vaurioitua itse.
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Jos tehokertoimen kompensointikondensaattorit kytketaan rinnan taajuusmuuttajan
kolmivaiheisen sy6ton kanssa:

1. Suurtehokondensaattoria ei saa kytkea syéttéverkkoon taajuusmuuttajan ollessa
kytkettyna. Kytkenta aiheuttaa jannitehuippuja, jotka voivat laukaista taajuusmuut-
tajan vian tai jopa vahingoittaa sita.

2. Jos kondensaattorin kuormaa nostetaan/lasketaan portaittain, kun vaihtovirta-
kaytto on kytketty verkkoon, varmista, etta portaat ovat tarpeeksi pienia. Nain ei
synny jannitepiikkeja, jotka laukaisisivat taajuusmuuttajan.

3. Tarkista, etté tehokertoimen kompensointiyksikko sopii kaytettavaksi jarjestel-
missa, joissa on vaihtovirtakayttdja eli yliaaltoja synnyttavia kuormia. Tallaisissa
jarjestelmissa kompensointiyksikdssa tulisi yleensa olla kuristin tai yliaaltosuodin.

Kontaktorin kdayttaminen taajuusmuuttajan ja moottorin
valilla

Lahtokontaktorin ohjauksen toteuttaminen maaraytyy valitun taajuusmuuttajan toi-
mintatilan mukaan. Lisatietoja on myds kohdassa Ohituskytkennén toteuttaminen
sivulla 86.

Jos valittuna on moottorin DTC-saéatétila ja moottorin pysaytys rampilla, avaa kontak-
tori seuraavasti:

1. Anna taajuusmuuttajalle pysaytyskomento.
4. Odota, kunnes taajuusmuuttaja hidastaa moottorin nollanopeuteen.
5. Avaa kontaktori.

Jos valittuna on mottoroin DTC-saatétila ja moottorin pyséhtyminen vapaasti pydrien
tai skalaarisaatotila, avaa kontaktori seuraavasti:

1. Anna taajuusmuuttajalle pysaytyskomento.

2. Avaa kontaktori.

VAROITUS! Kun moottorin DTC-saatétila on kaytdssa, ala koskaan avaa 1ah-

tokontaktoria silloin, kun taajuusmuuttaja ohjaa moottoria. DTC-moottorin
ohjaus toimii erittédin nopeasti. Sen toiminta on paljon nopeampaa kuin kontaktorin
suorittama kontaktien avaaminen. Kun kontaktori alkaa avautua taajuusmuuttajan
ohjatessa moottoria, DTC-s&atd yrittda yllapitda kuormitusvirtaa nostamalla taajuus-
muuttajan 1dhtdjannitettd kohti maksimia. Tdma vaurioittaa kontaktoreita ja voi polttaa
ne taysin.
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Ohituskytkennan toteuttaminen

Jos ohitusta tarvitaan, kaytd moottorin ja taajuusmuuttajan sekad moottorin ja verkon

valilld mekaanisesti tai sdhkoisesti lukittuja kontaktoreita. Lukituksella varmistetaan,

etta kontaktorit eivat pysty sulkeutumaan samanaikaisesti. Jarjestelma on merkittava
selkeasti standardin IEC/EN 61800-5-1 kohdassa 6.5.3 kuvatulla tavalla. Esimerkki:

"KONE KAYNNISTYY AUTOMAATTISEST/".

VAROITUS! Al koskaan kytke taajuusmuuttajan 13ht6a séhkéverkkoon.
Kytkentéa voi vaurioittaa taajuusmuuttajaa.
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Esimerkki ohituskytkennésta

Alla on esimerkki ohituskytkennasta.
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Q1 Taajuusmuuttajan paakytkin S11 | Taajuusmuuttajan paakontaktorin
paalle/pois-ohjaus
Q4 Ohituskatkaisija S40 | Moottorin teholahteen valinta (taajuus-
muuttaja tai suora kytkenta verkkoon)
K1 Taajuusmuuttajan paakontaktori | S41 | Kaynnistys, kun moottori on kytketty suo-
raan verkkoon
K4 Ohituskontaktori S42 | Pysaytys, kun moottori on kytketty suoraan
verkkoon
K5 Taajuusmuuttajan lahtokontaktori
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Moottorin tehonsy6ton vaihtaminen taajuusmuuttajasta suoraan
verkkojannitteeseen

1. Pysayta taajuusmuuttaja ja moottori taajuusmuuttajan ohjauspaneelin (taajuus-
muuttaja paikallisohjaustilassa) tai ulkoisen pysaytyssignaalin (taajuusmuuttaja
kauko-ohjaustilassa) avulla.

2. Avaa taajuusmuuttajan paakontaktori S11:n avulla.

3. Vaihda moottorin tehonsy6tté taajuusmuuttajasta suoraan verkkojannitteeseen
S40:n avulla.

4. Odota kymmenen sekuntia, jotta moottorin magnetointi haviaa.

5. Kaynnista moottori S41:n avulla.

Moottorin tehonsyo6ton vaihtaminen suorasta verkkojannitteesta
taajuusmuuttajaan

1. Pyséaytd moottori S42:n avulla.

2. Vaihda moottorin tehonsyo6ttd suorasta verkkojannitteesta taajuusmuuttajaan
S40:n avulla.

3. Sulje taajuusmuuttajan paakontaktori kytkimella S11 (-> kdanna kahdeksi sekun-
niksi asentoon ST ja jata asentoon 1).

4. Kaynnista taajuusmuuttaja ja moottori taajuusmuuttajan ohjauspaneelin (taajuus-
muuttaja paikallisohjaustilassa) tai ulkoisen kaynnistyssignaalin (taajuusmuuttaja
kauko-ohjaustilassa) avulla.

Relelahtojen koskettimien suojaaminen

Kun jannite katkaistaan, induktiiviset kuormat (releet, kontaktorit, moottorit) aiheutta-
vat jannitepiikkeja.

Taajuusmuuttajan ohjausyksikon releldhdét suojataan ylijannitepiikeiltd varistoreilla
(250 V). Sen lisaksi on erittain suositeltavaa varustaa induktiiviset kuormat hairioita
vaimentavilla piireilla (varistoreilla, RC-suotimilla [AC] tai diodeilla [DC]), joiden avulla
sahkdmagneettiset hairidt voidaan minimoida jannitettéd katkaistaessa. Jos hairi6ita ei
vaimenneta, ne voivat kytkeytya kapasitiivisesti tai induktiivisesti ohjauskaapelin mui-
hin johtimiin ja lisdtd muiden jarjestelman osien vahingoittumisriskia.

Suojakomponentti asennetaan mahdollisimman I&helle induktiivista kuormaa. Al
asenna suojakomponentteja relelahtoihin.
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~i—0 230 VAC
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1) Relelahdét; 2) Varistori; 3) RC-suodin; 4) Diodi
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Moottorin lampétila-anturikytkennan toteuttaminen

tysta sahkdlaitteiden jannitteisten osien ja niiden johtamattomien osien

2 VAROITUS! IEC 60664 edellyttda kaksinkertaista tai vahvistettua eris-

pintojen valilla, joita ei ole maadoitettu.

Moottorin Iampétila-anturin ja muiden samankaltaisten komponenttien

kytkemiseen taajuusmuuttajaan on nelja vaihtoehtoa:

1.

Jos anturin ja moottorin jannitteisten osien valilla on kaksinkertainen tai vahvis-
tettu eristys, anturi voidaan kytkea suoraan taajuusmuuttajan tuloliitantéihin.

Jos anturin ja moottorin jannitteisten osien valilla on tavallinen eristys, anturi voi-
daan kytked taajuusmuuttajan tuloliitdntdihin, jos kaikki taajuusmuuttajan digi-
taalisiin ja analogisiin tuloliitant6ihin kytketyt virtapiirit (tavallisesti erittéin
matalan jannitteen virtapiireja) on suojattu sahkoiselta kontaktilta ja eristetty
tavallisella eristyksella muista matalajannitepiireista. Eristyksen on oltava mitoi-
tettu samalle jannitetasolle taajuusmuuttajan paapiirin kanssa. Huomaa, etta
erittdin matalan jannitteen (kuten 24 VV DC) virtapiirit eivat tyypillisesti tayta naita
vaatimuksia.

Anturi voidaan kytkea laajennusmoduuliin, jossa on tavallinen eristys (esimer-
kiksi FAIO-01) tai vahvistettu eristys (esimerkiksi FPTC-xx) anturin liitdnnan ja
moduulin muiden liitinten valilla. Anturin eristysvaatimus on kuvattu alla ole-
vassa taulukossa. Laajennusmoduulin anturilitdnnasta on lisatietoja laajennus-
moduulin kayttboppaassa.

Anturi voidaan kytkea ulkoiseen termistorireleeseen, jonka eristys on mitoitettu
taajuusmuuttajan paapiirin jannitteelle.

Taajuusmuuttajan 1/O-, I/O-laajennus- ja anturiliitintamoduulit

Katso seuraavat kohdat:

kohta Al1 ja Al2 Pt100-, Pt1000-, PTC- ja KTY84-anturituloina (XAl, XAQO)
sivulla 115

kohta DI6 (XDI:6) PTC-anturitulona sivulla 117.

FPTC-01 thermistor protection module (option +L536) for ACS880 drives user’s
manual (3AXD50000027750, englanninkielinen)

FPTC-02 ATEX-certified thermistor protection module Ex Il (2) GD (option
+L537+Q971) for ACS880 drives user’s manual (3AXD50000027782, englan-
ninkielinen).
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Tassa taulukossa kuvataan, mita lampdtila-anturityyppeja voidaan liittda taajuus-
muuttajan I/O-laajennusmoduuleihin, seka antureita koskevat eristysvaatimukset.

taajuusmuuttajan ohjausyksik-
koliitannan) valilla.

Laajennusmoduuli Lampétila-anturin Lampétila-anturin
tyyppi eristysvaatimus
Tyyppi | Eristys PTC KTY | Pt100,
Pt1000
FIO-11 | Galvaaninen eristys anturiliitti- - X X Vahvistettu eristys
men ja muiden liitinten (my&s
taajuusmuuttajan ohjausyksik-
koliittimen) valilla
FEN-xx | Galvaaninen eristys anturiliitti- X X - Vahvistettu eristys
men ja muiden liitinten (my&s
taajuusmuuttajan ohjausyksik-
koliittimen) valilla
FAIO- | Tavallinen eristys anturiliitti- X X X Tavallinen eristys.
01 men ja ohjausyksikkoliittimen Laajennusmoduulin
valilla Ei eristysta anturiliitti- muut liittimet kuin
men ja muiden I/O-liitinten anturiliitin on jatettava
valilla kytkematta.
FPTC- | Vahvistettu eristys anturiliitti- X - - Ei erityisvaatimuksia.
XX men ja muiden liitinten (my&s

Huomautus: Taajuusmuuttajan analogiatulojen epatarkkuus Pt100-antureita kay-
tettdessa on 10 °C. Jos suurempi tarkkuus on tarpeen, on kaytettava analogista

FAIO-01-1/0-laajennusmoduulia (lisédvaruste +L525).




92 Séahkbéasennuksen suunnitteleminen



Séhkdéliitdénnét 93

Sahkoliitannat

Yleista

Tama luku siséaltda taajuusmuuttajan kaapelointiohjeet.

Varoitukset

VAROITUS! Kaikki tdssa luvussa kuvatut sahkoliitannat saa tehda vain valtuu-

tettu sdhkoalan ammattilainen. Taman kayttdoppaan Turvaohjeet-luvun ohjeita
on noudatettava. Turvaohjeiden noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa vakavan fyy-
sisen vamman tai hengenvaaran.

Asennuksen eristysmittaukset /

Taajuusmuuttaja

Taajuusmuuttajan millekdan osalle ei tule tehda jannitekokeita tai eristysresistanssimit-
tauksia, koska testaus voi vahingoittaa taajuusmuuttajaa. Jokainen taajuusmuuttaja on
testattu tehtaassa paéapiirin ja rungon vélisen eristyksen osalta. Taajuusmuuttajan
sisalla on myos jannitteen rajoituspiireja, jotka rajoittavat testausjannitettd automaatti-
sesti.

Syottokaapeli

Tarkista sybttokaapelin eristys paikallisten maaraysten mukaisesti ennen kaapelin
kytkemista taajuusmuuttajaan.



A
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Moottori ja moottorikaapeli

Moottorin ja moottorikaapelin eristys tarkistetaan seuraavasti:

1.

Tarkista, ettéd moottorikaapeli on irrotettu taajuusmuuttajan lahtoliittimista T1/U,
T2/V ja T3/W.

Mittaa vaihejohtimien valinen eristysvastus seka kunkin vaihejohtimen ja suoja-
maajohtimen (PE) valinen eristysvastus 1 000 V DC:n mittausjannitteella. ABB:n
moottoreiden eristysvastuksen tulee olla yli 100 megaohmia (ohjearvo lampdéti-
lassa 25 °C). Lisatietoja muiden moottorien eristysvastuksista on valmistajan
ohjeissa. Huomautus: Moottorin kotelon sisalla oleva kosteus pienentaa eristys-
vastusta. Jos epadilet, ettd kotelon sisélla on kosteutta, kuivata moottori ja toista
toimenpide.

Jarruvastus

Jos jarruvastus on kaytossa, tarkista sen eristys seuraavasti:

1.

2.

Varmista, etta vastuskaapeli on kiinnitetty vastukseen ja irrotettu taajuusmuuttajan
Iahtoliittimistéd R+ ja R—.

Kytke taajuusmuuttajan paassa vastuskaapelin johtimet R+ ja R— yhteen. Mittaa
yhdistettyjen johtimien ja PE-johtimen véalinen eristysvastus kayttdmalld mittaus-
jannitetta 1 kV DC. Eristysvastuksen on oltava suurempi kuin 1 Mohm.




Séhkdliitdnnat 95

Yhteensopivuuden tarkistaminen maadoittamattomien IT-
verkkojen ja epasymmetrisesti maadoitettujen TN-verkkojen
kanssa

VAROITUS! Alz asenna EMC-suotimella +E200 tai +E202 varustettua taajuus-

muuttajaa IT-verkkoon (maadoittamaton tai suurohmisesti [yli 30 ohmia] maadoi-
tettu verkko), koska talléin jarjestelma kytkeytyy maapotentiaaliin taajuusmuuttajan
EMC-suotimen kondensaattorien kautta. Tama voi aiheuttaa vaaratilanteen tai vahin-
goittaa taajuusmuuttajaa.

VAROITUS! Jos taajuusmuuttaja, johon on kytketty maajohtimen ja vaihejohtimen
valinen varistori, liitetdan IT-verkkoon (maadoittamattomaan verkkoon tai suuroh-
misesti [yli 30 ohmia] maadoitettuun verkkoon), varistoripiiri saattaa vahingoittua.

EMC-suodin

Taajuusmuuttajan EMC-suotimia +E200 ja +E202 ei voida kayttda maadoittamatto-
massa IT-verkossa. Kytke suodin irti ennen taajuusmuuttajan kytkemista syottéverk-
koon. Liséatietoja on oppaassa EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting
instructions for ACS880-01 drives (3AUA0000125152, englanninkielinen).

Maajohtimen ja vaihejohtimen valinen varistori

Taajuusmuuttajan maajohtimen ja vaihejohtimen valista varistoria ei voi kayttda maadoit-
tamattomassa IT-verkossa. Kytke varistori irti ennen taajuusmuuttajan kytkemista syo6tto-
verkkoon. Lisatietoja on oppaassa EMC filter and ground-to-phase varistor disconnecting
instructions for ACS880-01 drives (3AUA0000125152, englanninkielinen).

690 V:n taajuusmuuttajat

Ala asenna 690 V:n taajuusmuuttajia epadsymmetrisesti maadoitettuun TN-verkkoon
tai epasymmetrisesti maadoitettuun IT-verkkoon.

A
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Tehokaapeliliitannat
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Muita vaihtoehtoja on kohdassa Sydtdnerotuslaitteen valinta sivulla 59.

Kayta erillistda PE-maadoituskaapelia (2a) tai kaapelia, jossa on erillinen PE-johdin
(2b), jos vaipan johtavuus ei taytd PE-johtimelle asetettuja vaatimuksia (lisétietoja on
sivulla 69).

Suosituksena on 360 asteen maadoitus, jos kaytetdan suojattua kaapelia. Maadoita
syo6ttdkaapelin suojavaipan tai PE-johtimen toinen paa jakokeskuksessa.

360 asteen maadoitus

Ulkoinen jarruvastus

Kéyta erillistd maadoituskaapelia, jos vaippa ei tayta standardin IEC 61800-5-1 vaati-
muksia (lisatietoja on sivulla 69) eika kaapelissa ole symmetristd maadoitusjohdinta
(lisétietoja on sivulla 75).

7

Du/dt-suodin tai sinisuodin (valinnainen, lisatietoja on sivulla 263).

Huomautus:

Jos moottorikaapelissa on suojavaipan lisdksi symmetrinen maadoitusjohdin, kytke maadoi-
tusjohdin maadoitusliittimeen seka taajuusmuuttajan ettd moottorin paassa.

Ala kayta epasymmetristd moottorikaapelia, jos moottorin teho on yli 30 kW (katso sivu 69).

Jos moottorikaapelin neljas johdin kytketdan moottorin paassa, laakerivirrat lisdantyvat ja
aiheuttavat lisdkulumista.
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Runkokokojen R1...R3 liitinndn vaiheet

. Avaa etukannen sivuilla olevat kiinnitysruuvit.

Irrota kansi vetamalla sité eteenpain.

Kiinnitd oikeankielinen jaanndsjannitteen varoitustarra ohjauspaneelin kiinnitys-
alustaan.

Irrota kumitiivisteet lapivientilevysta kytkettavia kaapeleita varten.

IP21-yksikoét: Kiinnita kaapeliliittimet (ovat toimitukseen kuuluvassa muovipakka-
uksessa) kaapelien lapivientilevyn reikiin.

. Valmistele sy6tt6- ja moottorikaapelien paat kuvassa esitetylla tavalla. Huomau-

tus: Paljas vaippa maadoitetaan 360 astetta.

IP21-yksikét: Maadoita suojavaipat 360 astetta liittimissa kiristdmalla liitin kaape-
lin kuorittuun osaan. |IP55-yksikét: Kirista kiinnikkeet kaapelien kuorittuihin osiin.
Varo teravia reunoja.

Kytke tehokaapelien kierretyt suojavaipat maadoitusliittimiin.

Kytke syottokaapelin PE-lisajohdin (jos kaytdssa, katso sivu 15) maadoitusliitti-
meen.

Kytke syottdkaapelin vaihejohtimet L1-, L2- ja L3-liittimiin ja moottorikaapelin vai-
hejohtimet T1/U-, T2/V- ja T3/WH-liittimiin. Kytke jarruvastusjohtimet (jos kayttssa)
liittimiin R+ ja R—. Kirista ruuvit alla olevassa kuvassa annettuun momenttiin.

Asenna ohjauskaapelin maadoitushylly kaapelin lapivientikoteloon.

Kiinnita kaapelit yksikdn ulkopuolella mekaanisesti.

Huomautus: Jos kyseessa on Yhdysvalloissa tehtava johtoputkiasennus, lisatietoja
on pika-asennusoppaassa.
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10.

Runkokokojen R4...R5 liitannan vaiheet

Irrota etukansi. IP21-yksikét: Irrota kiinnityspidike ruuvitaltalla (a) ja nosta kantta
alhaalta ulospain (b).

1P21-taajuusmuuttajat: Irrota kaapelien lapivientikotelon kansi avaamalla kiinni-
tysruuvi.

Runkokoko R4: Irrota tarvittaessa tulo- ja 1dhtokaapelit erottava EMC-suoja, jolloin
asennus helpottuu.

Irrota suoja tehokaapelien liittimista irrottamalla pidikkeet ja nostamalla suojaa
reunoista ruuvitaltalla (a). Katko suojaan aukot asennettaville kaapeleille (b).

Kiinnita oikeankielinen jdanndsjannitteen varoitustarra ohjausyksikdn yldosan
viereen.

Leikkaa sopivankokoiset reiat kumitiivisteisiin. Veda tiivisteet kaapeleiden paalle.
Vie kaapelit pohjalevyssa olevien reikien |api ja kiinnité kumitiivisteet reikiin.
Valmistele syo6ttd- ja moottorikaapelien paat kuvassa esitetylla tavalla. Huomautus:
Paljas vaippa maadoitetaan 360 astetta maadoituskiinnikkeen alla.

Maadoita kaapelin vaipat 360 astetta maadoituskiinnikkeiden alla. Varo teravia
reunoja.

Kytke kaapelien kierretyt suojavaipat maadoitusliittimiin.

Kytke syéttokaapelin vaihejohtimet L1-, L2- ja L3-liittimiin ja moottorikaapelin
vaihejohtimet T1/U-, T2/V- ja T3/WH-liittimiin. Kirista ruuvit alla olevassa kuvassa
annettuun momenttiin.

Alumiinikaapeleita koskeva huomautus: Voitele johdinten paat ennen niiden
asettamista liittimiin.
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Kaapelikenkien asennusta koskeva huomautus (runkokoko R5): Irrota liitin ja
asenna kaapelikenk& napapulttiin seuraavasti:

« Irrota ruuvi, jolla liitin on kiinnitetty napapulttiin, ja veda liitin irti.

« Kiinnitad kaapelikenka johtimen paahan.

» Aseta kaapelikenkd napapulttiin. Kierrd mutteria kasin vahintdan kaksi kier-
rosta.

VAROITUS! Varmista ennen tytkalujen kayttamista, ettd mutteri tai ruuvi
on oikein kierteillddn. Vaara kohdistus vo vahingoittaa taajuusmuuttajaa ja
aiheuttaa vaaratilanteen.

«  Kiristd mutteri momenttiin 5 N.
11. Asenna tulo- ja l1dhtdkaapeloinnin erottava EMC-suoja, jos sita ei vield ole asennettu.

12. Yksikot, jossa on lisévaruste +D150: Veda jarruvastuskaapeli jarruvastuksen ja
ohjauskaapelin kiinnityslevyn lapi. Kytke johtimet liittimiin R+ ja R— ja kirista
kuvassa annettuun momenttiin.

13. Asenna teholiittimien suoja takaisin paikalleen.

14. Kiinnita kaapelit yksikon ulkopuolella mekaanisesti. Asenna kayttdmattémiin 1api-
vientilevyn reikiin kumitiivisteet.

US-kaapelildpiviennin asennusta koskeva huomautus: Katso tiedot pika-asen-
nusoppaasta. Jos asennuksessa kaytetaan kaapelikenkia, valitse UL-hyvaksytyt kaa-
pelikengat ja kayta UL-vaatimuksiin sopivia tyokaluja. Katso sivu 797.

A



102 Sé&hkdliitdnnét




Séhkoliitdnnat 103

R4, RS




104 Sé&hkdliitdnnét

R4, R5

|
@#%@ ©
9
©

9

QIO
©

0100
©

|

i

@

(Nm)

UDC-

(Nm)

L1, L2, L3, T1/U, | R—, R+/UDC+,

T2/V, T3IIW

(Nm)




Séhkoliitdnnat 105

Runkokokojen R6...R9 liitinnan vaiheet

Huomautus: Jos jarjestelman runkokoko on R6-R9 ja jarjestelmassa on lisavaruste
+H358, katso myds ACS880-01 +H358 UK gland plate frames R6 to R9 installation
guide (3AXD50000034735, englanninkielinen).

1. lIrrota etukansi: IP21-taajuusmuuttajat: Irrota kiinnityspidike ruuvitaltalla (a) ja
veda kantta alhaalta ulospain (b).

2. |P21-taajuusmuuttajat: Irrota kaapelien lapivientikotelon kansi avaamalla kiinni-
tysruuvit.

Kiinnita oikeankielinen jaanndsjannitteen varoitustarra ohjausyksikon viereen.
4. Irrota kaapelin lapivientikotelon sivulevyt irrottamalla kiinnitysruuvit.

5. lIrrota suoja tehokaapelien liittimista vapauttamalla sivulla olevat pidikkeet ruuvital-
talla ja nostamalla suojaa (a). Katko aukot asennettaville kaapeleille (b).

6. Rinnakkaisia kaapeleita asennettaessa (runkokoot R8 ja R9): Katko suojat teho-

kaapelin liittimistd asennettavia kaapeleita varten.

7. Valmistele syotto- ja moottorikaapelien paat kuvassa esitetylla tavalla. Huomau-
tus: Paljas vaippa maadoitetaan 360 astetta kiinnikkeen alla.

8. Leikkaa sopivankokoiset reiat kumitiivisteisiin (a). Veda tiivisteet kaapeleiden paalle.
Vie kaapelit pohjalevyssa olevien reikien lapi ja kiinnita kumitiivisteet reikiin (b).

9. Kiinnita kiristin kaapelin kuorittuun osaan. Varo teravia reunoja.
10. Kiinnita kaapelien kierretyt suojavaipat maadoitusliittimien alle.

11. Kytke syéttokaapelin vaihejohtimet L1-, L2- ja L3-liittimiin ja moottorikaapelin vai-
hejohtimet T1/U-, T2/V- ja T3/WH-liittimiin. Kirista ruuvit kuvassa annettuun
momenttiin.

Huomautus 1, runkokoot R8 ja R9: jos viet liittimeen vain yhden johtimen, on /
suositeltavaa asentaa se ylemman puristuslevyn alle.

Huomautus 2, runkokoot R8 ja R9: johtimien irrottaminen ei ole suositeltavaa.
Jos kuitenkin irrotat johtimen ja kiinnitat sen uudelleen, toimi seuraavasti:
L1-, L2- ja L3-liittimet

» lIrrota ruuvi, jolla liitin on kiinnitetty napapulttiin, ja veda liitin irti.

» Aseta johdin liittimen puristuslevyn alle ja esikirista se.
* Vie johdin takaisin liitdntaan. Kierra ruuvia k&sin vahintdan kaksi kierrosta.
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VAROITUS! Varmista ennen tyokalujen kayttamista, etta mutteri tai ruuvi
on oikein kierteillaadn. Vaara kohdistus vo vahingoittaa taajuusmuuttajaa ja
aiheuttaa vaaratilanteen.

+  Kirista ruuvi momenttiin 30 Nm.

+ Kirista johtimet momenttiin 40 Nm (runkokoko R8) tai 70 Nm (runkokoko R9).
T1/U-, T2/V-, T3/W-liittimet

+ Irrota mutteri, jolla liitin on kiinnitetty kiskoon.

« Aseta johdin liittimen puristuslevyn alle ja esikirista se.
» Aseta liitin takaisin kiskoon. Kierra mutteria kasin vahintaan kaksi kierrosta.

VAROITUS! Varmista ennen ty6kalujen kayttamista, ettd mutteri tai ruuvi
on oikein kierteilladn. Vaara kohdistus vo vahingoittaa taajuusmuuttajaa ja
aiheuttaa vaaratilanteen.

»  Kiristd mutteri momenttiin 30 N.
+ Kiristd johtimet momenttiin 40 Nm (runkokoko R8) tai 70 Nm (runkokoko R9).

Kaapelikenkien asennusta koskeva huomautus (runkokoot R6...R9): Irrota lii-
tin ja asenna kaapelikenka napapulttiin tai kiskoon seuraavasti:

« Irrota ruuvi, jolla liitin on kiinnitetty napapulttiin tai kiskoon, ja veda liitin irti.
« Kiinnita kaapelikenka johtimen paahan.

+ Aseta kaapelikenka napapulttiin tai kiskoon. Kierréd mutteria kasin vahintaan
kaksi kierrosta.

VAROITUS! Varmista ennen tydkalujen kayttamista, etta mutteri tai ruuvi
on oikein kierteillaadn. Vaara kohdistus vo vahingoittaa taajuusmuuttajaa ja
aiheuttaa vaaratilanteen.

+  Kiristd mutteri 16 Nm:n (runkokoot R6 ja R7) tai 30 Nm:n (runkokoot R8 ja R9)
momenttiin.

12. Yksikoét, jossa on lisdvaruste +D150: Kytke jarruvastuskaapelin johtimet liittimiin
R+ ja R—.

13. Jos rinnakkaisia kaapeleita asennetaan (runkokoot R8 ja R9), asenna niille maa-
doitushyllyt. Toista vaiheet 8-12.

14. Asenna teholiittimien suoja takaisin paikalleen.
15. Asenna kaapelin lapivientikotelon sivulevyt takaisin paikoilleen.

16. Asenna ohjauskaapelin maadoitushylly kaapelin lapivientikoteloon.
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17. Kiinnita kaapelit yksikon ulkopuolella mekaanisesti. Asenna kayttamattomiin
Iapivientilevyn reikiin kumitiivisteet.

US-kaapelildpiviennin asennusta koskeva huomautus: Katso tiedot pika-asen-
nusoppaasta. Jos asennuksessa kaytetaan kaapelikenkid, valitse UL-hyvaksytyt kaa-
pelikengat ja kayta UL-vaatimuksiin sopivia tyokaluja. Katso sivu 797.
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R6...R9
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Moottorikaapelin suojavaipan maadoittaminen moottorin paasta

Maadoita aina moottorikaapelin suojavaippa moottorin paasta. Vahenna radiotaajui-
sia hairi6itd maadoittamalla moottorikaapelin suojavaippa 360 astetta moottorin kyt-
kentékotelon lapiviennissa.

DC-liitanta

Liithnnat UDC+ ja UDC- on tarkoitettu taajuusmuuttajien tavallisiin DC-kokoonpanoi-
hin. Niiden avulla yhdesta taajuusmuuttajasta saatavaa jarrutusenergiaa voidaan
moottoritilassa kayttaa toisissa taajuusmuuttajissa. Lisdohjeita saa ABB Oy:n paikalli-
selta edustajalta.

Ohjauskaapeliliitannat

Lisatietoja ACS880 perusohjausohjelman tehdasmakron oletusarvoisista I/O-liitan-
noista on jaliempana kohdassa Oletusarvoiset I/O-ohjauskytkennét. Lisatietoja
muista makroista ja ohjausohjelmista on ohjelmointioppaassa. Kytke kaapelit koh-
dassa Ohjauskaapelin liitdnnén vaiheet sivulla 118 kuvatulla tavalla.



Séhkoliitdnnat 113

Oletusarvoiset I/0-ohjauskytkennét

Johdinkoot:

0,5 ... 2,5 mm?
(24...12 AWG)
Kiristysmomen-
tit: 0,5 Nm yksi-
lankaisille ja
kerratuille johti-
mille.

Lue seuraavalla
sivulla olevat
huomautukset.

XPOW Ulkoinen syéttd
+24VI
GND 24V DC,2A
Ohjejannite ja analogiatulot
+VREF |10V DC, R 1...10 kohm
-VREF |-10V DC, R 1...10 kohm
AGND [Maa
Nopeusoh1je 0(2)...10V, Ry, >
200 kohm )
Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
0(4)...20 mA, R, = 100 ohm 2)
Al1 virran/jénnitteen valinnan siirtoliitin

Al2 virran/jannitteen valinnan siirtoliitin

hdot

Moottorin nopeus (rpm) 0...20 mA, R
< 500 ohm

Moottorin virta 0...20 mA, R <

500 ohm

1 B

2 A Taajuusmuuttajien valinen liitanta

3 BGND

J3 J3 Liitdnnan paatevastuksen valintakytkin
XRO1, XRO2, XRO3 Relelahdét

Ready
250 VAC/30V DC
2A

2A

Faulted(-1)

250 VAC/30VDC
2A

-
—
Running
j 250 VAC/30VDC
I
=
1

XD24 Digitaalinen lukitus
DIIL Kaynninesto
+24VD_[+24 V DC 200 mA ¥
DICOM | Digitaalitulon maa
+24VD_[+24 V DC 200 mA %)
DIOGND |Digitaalitulon/-Iahdén maa
J6 Maadoituksen valintakytkin

XDIO Digitaalitulot/-ldhdét
DIO1_|L&htd: Ready |
DIO2 [L&hté: Running |
XDl  Digitaalitulot

DI1 [Seis (0)/Kay (1)

DI2 Eteen (0) / Taakse (1)

DI3 Kuittaus

DI4  [Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta %)

DI5 Vakionopeus 1 (1 = Kaytdssa)

DI6 Tehd tus, ei ohjelmoitu.
Safe torgue off -toiminto

OouT1

SGND Safe torque off -toiminto. Molempien

N piirien on oltava suljettuina, jotta

N2 taajuusmuuttaja kaynnistyy.

X12  Turvatoimintomoduulin liitdnta

X13  Ohjauspaneelin liitdnta

X205 Muistiyksikon liitéanta
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Huomaa:

) Virran [0(4)...20 mA, Rin, = 100 ohm] tai jannitteen [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] tulo valittu
siirtoliittimella J1. Asetuksen muuttaminen vaatii ohjausyksikdn uudelleenkaynnistyksen.
2) Virran [0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm] tai jannitteen [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm] tulo valittu
siirtoliittimella J2. Asetuksen muuttaminen vaatii ohjausyksikdn uudelleenkaynnistyksen.

7) Naiden I1&ht6jen kokonaiskapasiteetti on 4,8 W (200 mA / 24 V), josta vahennetdan DIO1- ja
DI1O2-litantéjen kuluttama teho.

4) 0 = auki,

1 = kiinni

DI4 | Kiihdytys-/hidastusajat

0 | Parametrit 23.12 ja 23.13

1 Parametrit 23.14 ja 23.15

Lisatietoja liittimien ja siirtoliittimien kaytosta on jaljempana olevissa kohdissa. Lisatietoja on
my06s kohdassa Ohjausyksikén (ZCU-12) liitdnnét sivulla 199.

Siirtoliittimet ja kytkimet
Siirtolii- Kuvaus Paikat
tin/kyt-
kin
J1 Maarittda analogiatulon Al1 virta- tai jannitetu- Virta (1)
(A1) loksi. g
o]
o
o Jannite (U)
o
J2 Maéarittda analogiatulon Al2 virta- tai jannitetu- Virta (1)
(AI12) loksi. |z|
o
o
o Jannite (U)
o
J3 Taajuusmuuttajien valisen liitdnnan paatevas- [ Vayla on paatetty.
tus. Taytyy olla paatevastusasennossa, kun T v
taajuusmuuttaja on liitdnnan viimeinen B | vaylaa ei ole padtetty.
yksikko.
J6 Yhteisen digitaalitulon maan valintakytkin. DICOM ja DIOGND kytketty
Maéarittaa, erotetaanko DICOM ja DIOGND (el (oletus).
yhteinen referenssi kelluville digitaalituloille).
Katso Maadoituksen eristyskaavio sivulla 202. = DICOM ja DIOGND erotettu.
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Ulkoinen +24 V:n (2 A) virransyottd ohjausyksikolle voidaan kytkea riviliittimeen

XPOW. Ulkoisen virransy6ton kayttaminen on suositeltavaa, jos

» ohjauskortti taytyy pitaa toiminnallisena virtakatkosten aikana, esimerkiksi jatku-

van kenttavaylatiedonsiirron vuoksi.

+ virtakatkoksen jalkeen tarvitaan valiton uudelleenkaynnistys (ohjauskortin kayn-

nistysviive ei ole sallittu).

Al1 ja Al2 Pt100-, Pt1000-, PTC- ja KTY84-anturituloina (XAl, XAO)

Analogiatulon ja -1ahdon valille voidaan kytkea kolme Pt100-, Pt1000- ja PTC-anturia
tai yksi KTY84-anturi moottorin lampétilan mittausta varten (katso seuraava kuva).
Jata suojavaipan toinen paa liittamatta tai maadoita se epasuorasti muutaman nano-
faradin suurtaajuuskondensaattorilla, esim. 3,3 nF / 630 V. Suojavaippa voidaan
maadoittaa my6s suoraan molemmista paista, jos paat ovat samassa maadoituslin-
jassa eika niiden valilla ole merkittdvaa jannitepudotusta.

1...3 x Pt100/Pt1000/PTC tai 1 x KTY

'

XAl

Aln+

T T

7

Aln-

XAO

AOn

metriryhmassa 12 Vakio-Al.

2) Valitse heratetila parametriryhmassa 13 Vakio-AO.

AGND

2)

1) Aseta tulon tyypiksi jannite siirtoliittimella J1, kun kaytdssa on analogiatulo Al1, tai siirtoliitti-
melld J2, kun kaytossa on analogiatulo Al2. Aseta kyseisen analogiatulon yksikoksi V (voltti) para-

VAROITUS! Koska edella kuvattuja tuloja ei ole eristetty IEC 60664 -standar-

din mukaisesti, moottorin [dmpdtila-anturin kytkenta vaatii kaksinkertaisen tai
vahvistetun eristyksen moottorin jannitteisten osien ja anturin valille. Jos asennus ei
tayta asetettuja vaatimuksia, 1/0-kortin liittimet taytyy suojata kontaktilta eikéa niité saa
kytked muuhun laitteeseen tai [Ampdtila-anturi taytyy eristaa I/O-liittimista.
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Taajuusmuuttajien vélinen liitdnta (XD2D)

Taajuusmuuttajien valinen liitdnté on ketjutettu RS-485-liitdnta, joka mahdollistaa
isénté/orja-tiedonsiirron (yksi isénté ja useita orjia).

Aseta riviliittimen vieressa oleva paatevastuksen aktivointiliitin J3 (katso kohta Siirfo-
liittimet ja kytkimet) ON-asentoon taajuusmuuttajien valisen litdnnan paissa olevissa
taajuusmuuttajissa. Aseta valissa olevien taajuusmuuttajien siirtoliitin OFF-asentoon.

Kayta kaapeloinnissa suojattua, kierrettya parikaapelia (~100 ohm, esim. PROFI-
BUS-yhteensopivaa kaapelia). Parhaan mahdollisen hairionsiedon takaamiseksi on
suositeltavaa kayttda laadukasta kaapelia. Pida kaapeli mahdollisimman lyhyena.
Liitdnnan enimmaispituus on 50 metrid. Valta tarpeettomia silmukoita ja kaapelin
vetamista tehokaapeleiden (esim. moottorikaapelien) laheisyyteen.

Seuraavassa kaaviossa esitetdan taajuusmuuttajien valisen liitdnnan kytkennat.

XD2D 'Hﬁ:'
BGND| 3 |<———
|H~':_

BGND| 3} =—— _

g\—wg - |~ g‘—m
Ol m o
g <Z < ><ED<E
O
[a]
J3 [ J3 [ J3 [

DIIL-tulo (XD24:1)
/ DIIL-tulo voidaan valita esimerkiksi hatapysaytyskomennon tai ulkoisen tapahtuman
lahteeksi. Lisatietoja on ohjelmointioppaassa.
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DI6 (XDI:6) PTC-anturitulona

PTC-anturi voidaan kytkea tahan tuloon moottorin ldmpétilan mittausta varten seu-
raavassa kuvatulla tavalla. Anturien resistanssi ei saa ylittda digitaalitulon resistanssi-
rajaa moottorin normaalissa kayntildampétilassa. Suojavaipan molempia paita ei saa
kytked suoraan maahan. Jata suojavaipan toinen paa liittmatta tai maadoita se epa-
suorasti muutaman nanofaradin suurtaajuuskondensaattorilla, esim. 3,3 nF / 630 V.
Suojavaippa voidaan maadoittaa myds suoraan molemmista paista, jos paat ovat
samassa maadoituslinjassa eika niiden valilla ole merkittdvaa jannitepudotusta.
Katso parametriasetukset ohjelmointioppaasta.

/ - +24VD
¢ (D16 "0’ > 4 kohm

T v i "1” < 1,5 kohm
PTC Inax =5 MA

VAROITUS! Koska edella kuvattuja tuloja ei ole eristetty IEC 60664 -standardin

mukaisesti, moottorin Idmpdtila-anturin kytkenta vaatii kaksinkertaisen tai
vahvistetun eristyksen moottorin jannitteisten osien ja anturin valille. Jos asennus ei
tayta asetettuja vaatimuksia, 1/0-kortin liittimet taytyy suojata kontaktilta eika niita saa
kytked muuhun laitteeseen tai lampétila-anturi taytyy eristaa I/O-liittimista.

Safe torque off (XSTO)

Molempien kytkentdjen (OUT1 - IN1 ja IN2) on oltava suljettuina. Riviliittimessa on
oletuksena piirin sulkevat johtimet. Irrota johtimet ennen ulkoisen Safe torque off -pii- /
rin kytkemista taajuusmuuttajaan. Katso sivu 235.

Turvatoimintomoduulin liitédnta (X12)

Katso kohta Turvatoimintojen toteuttaminen FSO-moduulilla sivulla 83 sekd FSO-12
safety functions module user’s manual (3AXD50000015612, englanninkielinen) ja
FSO-21 safety functions module user’s manual (3AXD50000015614, englanninkieli-
nen).
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Ohjauskaapelin liitinnan vaiheet

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Kytke taajuusmuuttaja irti syéttoverkosta. Lukitse paaerotuslaite ja varmista jan-
nitteettémyys mittaamalla.

Irrota etukansi (tai -kannet). Lisatietoja on kohdassa Tehokaapeliliiténnét alkaen
sivulta 96.

Leikkaa kumitiivisteisiin sopivan kokoiset aukot ja veda kumitiivisteet kaapeleihin.
Vie kaapelit pohjalevyssa olevien reikien 1api ja kiinnitd kumitiivisteet reikiin.

Veda kaapelit sivulla 719 kuvatulla tavalla.

Maadoita kaikkien ohjauskaapelien ulkovaipat 360 astetta kaapelien lapivientiko-
telossa olevan maadoituskiinnikkeen kohdalla (lisatietoja on sivulla 779). Kirista
kiinnike tiukkuuteen 1,5 Nm. Vaippojen tulee jatkua katkeamattomina niin lahelle
ohjausyksikén liittimia kuin mahdollista. Kiinnitd kaapelit mekaanisesti ohjausyksi-
koén alla oleviin kiinnikkeisiin. Runkokoot R1...R3: Maadoita myds parikaapelien
vaipat ja maadoitusjohtimet kaapelien lapivientikotelon maadoituskiinnikkeen koh-
dalla.

Runkokoot R4...R9: Maadoita parikaapelien vaipat ja kaikki maadoitusjohdot
ohjausyksikon alla oleviin kiinnikkeisiin (lisatietoja on sivulla 779).

Kytke johtimet oikeisiin ohjausyksikon liittimiin (lisatietoja on sivulla 713) ja kirista
momenttiin 0,5 Nm.

8. Kenttavayldkaapelien kytkentdohjeet ovat asennuksen pikaoppaissa:
ACSB880-01 quick installation guide for frames R1 to R3 3AUA0000085966
ACS880-01 quick installation guide for frames R4 and R5 3AUA0000099663
ACS880-01 quick installation guide for frames R6 to R9 3AUA0000099689

Huomautus:

Jata ohjauskaapelien suojavaippojen toiset paat liittamatta tai maadoita ne epasuo-
rasti muutaman nanofaradin suurtaajuuskondensaattoreilla, esim. 3,3 nF / 630 V.
Suojavaippa voidaan maadoittaa myds suoraan molemmista péista, jos ne ovat
samassa maadoituslinjassa eika paiden valilla ole merkittdvaa jannitepudotusta.

Pida signaalin johdinparit kierrettyind mahdollisimman l&hella liittimia. Kun johdin
kierretdan paluujohtimen kanssa, induktiivisen kytkennan aiheuttamat hairiét
vahenevat.


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085966&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000099663&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000099689&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Tietokoneyhteyden muodostaminen

VAROITUS! Ala kytke tietokonetta suoraan ohjausyksikén ohjauspaneelin
littimeen. Kytkenta voi vahingoittaa jarjestelmaa.

Kytke tietokone taajuusmuuttajaan USB-datakaapelilla (USB-tyyppi A <-> USB-tyyppi
Mini-B) seuraavasti:

1. Nosta USB-litdnnan kantta alhaalta yl6spain.

2. Tyodnna USB-kaapelin Mini-B-liitin ohjauspaneelin USB-liitantaan.

3. Tybnna USB-kaapelin A-liitin tietokoneen USB-liitantaan. -> Nayttéon tulee ilmoitus:
USB connected (USB kytketty).




Séhkoliiténnat 121

Useiden taajuusmuuttajien ohjaaminen
ohjauspaneelivaylan kautta

Yhdella ohjauspaneelilla (tai PC-tietokoneella) voidaan ohjata useita taajuusmuuttajia
ohjauspaneelivaylan kautta.

1.

Kytke ohjauspaneeli yhteen taajuusmuuttajaan Ethernet-kaapelin (esim. CAT5E)
avulla.

IP55-taajuusmuuttajia (UL-tyyppi 12) koskeva huomautus: Irrota etukansi ja

vie kaapelit ohjauskaapelien lapivientien Iapi.

» Valitse Valikko — Asetukset — Muokkaa teksteja — Taajuusmuuttaja ja anna
taajuusmuuttajalle kuvaava nimi.

* Anna yksikélle yksildiva asemanumero parametrilla 49.01.

* Maérita tarvittaessa muut ryhman 49 parametrit.

* Vahvista muutokset parametrilla 49.06.

Toista sama jokaiselle taajuusmuuttajalle.

Kun ohjauspaneeli on kytketty yhteen taajuusmuuttajaan, yhdista taajuusmuutta-
jat toisiinsa Ethernet-kaapeleilla. (jokaisessa ohjauspaneelin alustassa on kaksi
liitinta.)

Kytke viimeisen taajuusmuuttajan paatevastus kayttéon. Kadnna ohjauspaneeli-

alustan paatevastuksen valintakytkin ulompaan asentoon. Paatevastuksen tulee
olla poissa kaytdsta kaikissa muissa yksikdissa.

Ota ohjauspaneelin vaylatoiminto kaytt6on: Options (Valinnat) — Select drive
(Valitse taajuusmuuttaja) — Panel bus (Ohjauspaneelivayld). Ohjattava yksikko
voidaan nyt valita kohdasta Options (Valinnat) — Select drive (Valitse taajuus-
muuttaja).

Jos ohjauspaneeliin on kytketty PC-tietokone, ohjauspaneelivaylan taajuusmuut-
tajat nakyvat automaattisesti Drive composer -tydkalussa.

IP55 (UL-t i 12) -taajuusmuuttajat: asenna etukansi.
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IP55 (UL-tyyppi 12)
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Lisavarustemoduulien asentaminen

Huomautus: Jos kyseessa on runkokoko R1 tai R2, 90°-liitinta ei voi kayttaa kortti-
paikassa 1. Muut runkokoot sisaltavat 50-55 mm vapaata tilaa liittimelle ja siihen kiin-
nitetylle kaapelille korttipaikoissa 1, 2 ja 3.

I/0-laajennus-, kenttavaylasovitin- ja pulssianturiliitintamoduulien
mekaaninen asennus

Moduuleille kdytettavissa olevat korttipaikat on esitelty sivulla 32. Asenna lisadvaruste-
moduulit seuraavasti:

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlydnti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syéttoverkosta. Lukitse paderotuslaite ja varmista jan-
nitteettémyys mittaamalla.

2. Irrota etukansi (katso kohta Tehokaapeliliitdnnét alkaen sivulta 96).

3. Runkokoot R1...R3: Veda ohjauspaneelin kiinnitysalustaa ylospain, jotta paaset
kasiksi valinnaisiin moduulikorttipaikkoihin.

4. Asenna moduuli huolellisesti paikalleen ohjausyksikkd6n.

5. Kirista kiinnitysruuvi momenttiin 0,8 Nm. Huomautus: Ruuvi kiristdd moduulin lii-
tannat ja maadoittaa sen. TAma on erittain tarkeaa, jotta EMC-vaatimukset taytty-
vat ja moduuli toimii oikein.
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I/0-laajennus-, kenttavaylasovitin- ja pulssianturiliitintidmoduulien
kaapelointi

Tarkkoja asennus- ja kaapelointiohjeita on laitekohtaisissa lisavarustemoduulien
/ oppaissa. Lisatietoja kaapeleiden reitityksesta on sivulla 179.
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Turvatoimintomoduulien asentaminen

Turvatoimintomoduuleja voidaan asentaa ohjausyksikon korttipaikkaan 2 tai, jos
kyseessa on runkokoko R7...R9, myos ohjausyksikdn viereen.

Asennus korttipaikkaan 2

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syéttoverkosta. Lukitse paderotuslaite ja varmista jan-
nitteettomyys mittaamalla.

2. lIrrota etukansi (katso kohta Tehokaapeliliitdnnét sivulla 96).

3. Runkokoot R1...R3: Veda ohjauspaneelin kiinnitysalustaa yl6spain, jotta paaset
kasiksi valinnaisiin moduulikorttipaikkoihin.

4. Asenna moduuli huolellisesti paikalleen ohjausyksikkd6n.

5. Kiinnitd moduuli neljalla ruuvilla. Huomautus: Maadoitusruuvi (a) on tarke3, jotta
EMC-vaatimukset taytetaan ja moduuli toimii oikein.

6. Kirista elektroniikkaosien maadoitusruuvi momenttiin 0,8 Nm.

7. Kytke tiedonsiirtokaapeli moduulin paikkaan X110 ja taajuusmuuttajan ohjausyksi-
kon liitantaan X12.

8. Kytke Safe torque off -johtimet moduulin liitdntdan X111 ja taajuusmuuttajan
ohjausyksikon liitantadn XSTO kohdassa Kaapelointi sivulla 236 kuvatulla tavalla.

9. Kytke ulkoinen +24 V:n syoéttokaapeli liittimeen X112.

(3AXD50000015612, englanninkielinen) tai FSO-21 safety functions module
user’s manual (3AXD50000015614, englanninkielinen) kuvatulla tavalla.

10. Kytke muut johtimet oppaassa FSO-12 safety functions module user’s manual /
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Asennus ohjausyksikon viereen (runkokoot R7...R9)

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
L . \ aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syottdverkosta. Lukitse paaerotuslaite ja varmista jan-
nitteettémyys mittaamalla.

2. lIrrota etukansi. (Lisatietoja on sivulla 708.)
3. Asenna moduuli huolellisesti paikalleen.

4. Kiinnitd moduuli neljalla ruuvilla. Huomautus: On tarkeaa, ettd maadoitusruuvi
(a) asennetaan oikealla tavalla. Nain EMC-vaatimukset taytetaan ja moduuli toimii
oikein.

5. Kirista elektroniikkaosien maadoitusruuvi momenttiin 0,8 Nm.

6. Kytke tiedonsiirtokaapeli moduulin paikkaan X110 ja taajuusmuuttajan ohjausyksi-
kon liitantaan X12.

7. Kytke Safe torque off -johtimet moduulin liitdntdan X111 ja taajuusmuuttajan
ohjausyksikon liitantadn XSTO kohdassa Kaapelointi sivulla 236 kuvatulla tavalla.

8. Kytke ulkoinen +24 V:n syoéttokaapeli liittimeen X112.

9. Kytke muut johtimet oppaassa FSO-12 safety functions module user’s manual
(3AXD50000015612, englanninkielinen) tai FSO-21 safety functions module
user’s manual (3AXD50000015614, englanninkielinen) kuvatulla tavalla.



128 Sé&hkdliitdnnét




Asennuksen tarkistuslista 129

Asennuksen tarkistuslista

Yleista

Tama luku sisaltaa tarkistuslistan taajuusmuuttajan mekaanisen asennuksen ja
sahkoliitntdjen tarkistusta varten.

Tarkistuslista

Taajuusmuuttajan mekaaninen asennus ja sahkoliitdnnat on tarkistettava ennen lait-
teen kayttdonottoa. Kay lista lapi yhdessa toisen henkilén kanssa.

VAROITUS! Téassa luvussa kuvatut ty6t saa tehda vain valtuutettu sdhkdalan

ammattilainen. Noudata kaikkia taajuusmuuttajan turvaohjeita. Turvaohjeiden
noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa vakavan vamman tai hengenvaaran. Avaa
taajuusmuuttajan paadkuormanerotin ja lukitse se auki-asentoon. Varmista mittaa-
malla, ettd taajuusmuuttaja ei ole jannitteinen.

Tarkista, etta...

Kayttdympariston olosuhteet ovat luvussa Tekniset tiedot annettujen tietojen mukaiset.

Jos taajuusmuuttaja kytketddn maadoittamattomaan IT-verkkoon: Valinnaiset EMC-suo-
timet, tyyppi +E200 ja +E202, on kytketty irti. Kysy ohjeita ABB:Ita.

Jos taajuusmuuttaja on ollut varastossa yli vuoden ajan: Taajuusmuuttajan tasajannite-
valipiirin elektrolyyttiset DC-kondensaattorit on elvytettava. Katso sivu 748.

Taajuusmuuttajan ja sdhkokeskuksen valissa on oikean kokoinen suojamaadoitusjohdin.

oo o ogid

Moottorin ja taajuusmuuttajan valissa on oikean kokoinen suojamaadoitusjohdin.
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Asennuksen tarkistuslista

@ Tarkista, etta...

[] |Kaikki suojamaadoitusjohtimet on kytketty oikeisiin liittimiin ja liittimet on kiristetty (tar-
kista vetamalla johtimista).

] Verkkojannite vastaa taajuusmuuttajan nimellista tulojannitetta. Tarkista jannite tyyppi-
kilvesta.

] Syoéttdkaapeli on kytketty oikeisiin liittimiin, vaihejarjestys on oikea ja liittimet on kiris-
tetty (tarkista vetamalla johtimista).

] Oikeat sy6ton sulakkeet ja oikea kuormanerotin on asennettu.

] Moottorikaapeli on kytketty oikeisiin liittimiin, vaihejarjestys on oikea ja liittimet on kiris-
tetty (tarkista vetamalla johtimista).

] Jarruvastuskaapeli (jos kaytdssa) on kytketty oikeisiin liittimiin ja liittimet on kiristetty
(tarkista vetamalla johtimista).

] Moottorikaapeli (ja jarruvastuksen kaapeli, jos sellaista kaytetdan) on kaapeloitu eril-
|184n muista kaapeleista.

] Moottorikaapeliin ei ole kytketty tehokertoimen kompensointikondensaattoreita.

] Ohjauskaapelit (jos kaytdssa) on kytketty ohjausyksikkdon.

[] |dJos taajuusmuuttajan ohituskytkentd on kéytéssé: Moottorin suoran verkkojannitteen
kontaktori ja taajuusmuuttajan I1ahtdkontaktori on lukittu mekaanisesti tai sahkoisesti
(niin etta ne eivat voi olla samaan aikaan suljettuina).
Taajuusmuuttajan sisalla ei ole tytkaluja, vieraita esineitd eika porauksesta aiheutu-
nutta polya.

] Taajuusmuuttajan ja moottorin kytkentékotelon kannet ovat paikoillaan.

[]

Moottori ja kdytettava laitteisto ovat valmiit kayttéonottoa varten.
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Kayttoonotto

Yleista

Tama luku siséltda kuvauksen taajuusmuuttajan kdynnistyksesta.

Kaynnistyksen vaiheet

1. Asenna taajuusmuuttajan ohjausohjelma Quick start-up guide for ACS880 primary
control program -oppaassa tai ohjelmointioppaassa annettujen kayttdonotto-ohjei-
den mukaisesti.

« Vastusjarrutuksella varustetut taajuusmuuttajat (lisdvaruste +D151): katso
myos kohta Kéyttédnotto sivulla 253.

« ABB:n sinisuotimella varustetut taajuusmuuttajat: tarkista, ettéd parametrin
95.15 Erikoislaiteasetukset arvoksi on asetettu ABB:n sinisuodin. Muut
sinisuotimet: katso opas Sine filter hardware manual (3AXD50000016814
[englanninkielinen]).

« Taajuusmuuttajat ABB:n moottoreita varten réjdhdysvaarallisissa ymparis-
toissa: katso myos opas ACS880 drives with ABB motors in explosive atmos- :

pheres (3AXD50000019585, englanninkielinen).

2. Vahvista Safe torque off -toiminto kohdassa Safe torque off -toiminto sivulla 235
annettujen ohjeiden mukaisesti.

3. Vahvista turvatoiminnot (lisdvarusteet +Q973 ja +Q972) oppaassa FSO-12 safety
functions module user’s manual (3AXD50000015612, englanninkielinen) tai FSO-
21 safety functions module user’s manual (3AXD50000015614, englanninkieli-
nen) kuvatulla tavalla.
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Vianhaku 133

Yleista

Tama luku siséltda kuvauksen taajuusmuuttajan vianetsinnasta.

LED-merkkivalot
Sijainti LED Vari Kun LED-merkkivalo palaa
Ohjauspa- POWER Vihrea Ohjausyksikkdon on kytketty virta, ja ohjauspa-
neelin asen- neeli saa +15 V:n syé6ttdjannitteen.
nusalusta
FAULT Punainen | Taajuusmuuttaja on vikatilassa.

Varoitus- ja vikailmoitukset

Lisatietoja taajuusmuuttajan ohjausohjelman varoitus- ja vikailmoitusten kuvauksista,
mahdollisista syista ja korjaustoimenpiteistd on ohjelmointioppaassa.
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Huolto

Yleista

Tassa luvussa on ohjeet ennalta ehkaisevaan huoltoon.

Huoltovalit

Alla olevassa taulukossa kuvataan huoltotoimet, jotka loppukayttaja voi suorittaa. Tay-
dellinen huolto-ohjelma on saatavana Internetissa (www.abb.com/drivesservices). Saat
lisatietoja 1ahimmalta ABB:n huoltoedustajalta (www.abb.com/searchchannels).

Huolto- ja vaihtovalit perustuvat oletukseen, ettd laitteistoa kdytetddn maaritysten
mukaisilla nimellisarvoilla maaritysten mukaisessa kayttdymparistossa. ABB suositte-
lee tarkastamaan taajuusmuuttajan vuosittain, jotta mahdollisimman luotettava toi-
minta ja optimaalinen suorituskyky voidaan varmistaa.

Huomaa: Pitkdaikainen kayttd 1ahelld maaritettyja enimmaisarvoja tai ympéristdolo-
suhteiden rajoja voi vaatia tiettyjen komponenttien tavallista lyhyempia huoltovaleja.
Voit pyytaa lisatietoja huoltosuosituksista ottamalla yhteyden ABB:n huoltoon.
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Merkkien selitykset

Toiminto

Kuvaus

Silméamaarainen tarkastus ja huoltotoimenpiteet tarpeen mukaan.

P Toimenpide paikan paalla tai muualla (kayttéonotto, koestukset, mittaukset ja
muut tyot).
R Komponentin vaihto

Suositellut kdyttdjan vuosittaiset huoltotoimet

ABB suosittelee tekemaan nama tarkastukset vuosittain, jotta mahdollisimman luotet-
tava toiminta ja optimaalinen suorituskyky voidaan varmistaa.

Toiminto |Kohde
P Syottdjannitteen laatu
Varaosat
Tasajannitevalipiirin kondensaattorien elvytys. varamoduulit ja varakondensaattorit

Liitantojen kiinnitykset

Pélyisyys, korroosio ja lampétila

I
P
I
I
I

Jaahdytyselementin puhdistus

Suositellut huoltovalit kayttoonoton jialkeen

Komponentti Kayttovuosia

3 [6 [9 [12 |15 [18 [20 [21
Jaahdytys
Paajaahdytyspuhallin (runkokoot R1...R9) R R
Piirikorttien lisdjaahdytyspuhallin (runkokoot R R
R1...R9)
Lisajaahdytyspuhallin (IP55-rungot R8 ja R9) R R
lkdantyminen
Ohjauspaneelin ja ZCU-ohjausyksikén akku | | R ] | R | |

4FPS10000239703

Jaahdytyselementti

Jaahdytyselementin rivat kerdavat polya jaahdytysilmasta. Taajuusmuuttaja antaa yli-
lampdvaroituksen ja vikailmoituksen, jos jaahdytyselementti ei ole puhdas. Puhdista
tarvittaessa jadhdytyselementti alla kuvatulla tavalla.

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlydnti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.
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A VAROITUS! Kayta polynimuria, jossa on antistaattinen letku ja suutin. Tavalli-
A sen pélynimurin kayttd luo staattisia varauksia, jotka voivat vahingoittaa piiri-
kortteja.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syottoverkosta. Lukitse paderotuslaite ja varmista jan-
nitteettémyys mittaamalla.

2. Irrota jadhdytyspuhaltimet. Katso kohta Puhaltimet jaljempana.

3. Puhalla puhdasta (kuivaa ja 6ljytdnta) paineilmaa alhaalta yl6spéin ja poista poly
pdlynimurilla ilman ulostuloaukosta. Huomautus: Jos pdly uhkaa levitd muihin
laitteisiin, puhdista jadhdytyselementti toisessa huoneessa.

4. Asenna jadahdytyspuhallin takaisin paikalleen.

Puhaltimet

Taajuusmuuttajan jadhdytyspuhaltimien kayttoikd maaraytyy puhaltimen kayntiajan,
kayttdympariston l[ampdtilan ja polyisyyden mukaan. Lisatietoja oloarvosta, joka ker-
too jadhdytyspuhaltimen kayttotunnit, on ohjelmointioppaassa.

Nollaa kayttdaikasignaali puhaltimen vaihdon jalkeen. Jos huoltolaskuri on kéytdssa,
nollaa myds huoltolaskuri.

Puhaltimia voi tilata ABB:It4. Kayta vain ABB:n suosittelemia varaosia.
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Jaahdytyspuhaltimen vaihtaminen, runkokoot R1...R3

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syottdverkosta. Lukitse paaerotuslaite ja varmista jan-
nitteettémyys mittaamalla.

2. Vapauta kiinnityspidike painamalla pidiketta tasapaaruuvitaltalla ja kdantamalla
sita oikealle.

3. Nosta puhallinkokoonpano ylés.

4. Asenna uusi puhallinkokoonpano péinvastaisessa jarjestyksessa. Varmista, etta
puhallin puhaltaa ilmaa yléspain.

5. Nollaa laskuri (mikali kaytdssa) perusohjausohjelman ryhmassa 5.

(3)
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Lisajadhdytyspuhaltimen vaihtaminen, IP55, runkokoot R1 ja R3

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syéttoverkosta. Lukitse paderotuslaite ja varmista
jannitteettémyys mittaamalla.

Irrota etukansi avaamalla sivuilla olevat kiinnitysruuvit.
Irrota puhaltimien syéttokaapelit.

. Nosta puhallin pois paikaltaan.

SIIF AN

. Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa. Varmista, ettad puhaltimen
nuoli (a) osoittaa alaspain. Huomautus: Veda kaapelinippu pidikkeen (b) kautta,
muutoin kansi ei mene kunnolla paikoilleen.
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Jaahdytyspuhaltimen vaihtaminen, runkokoot R4 ja R5

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syottéverkosta. Lukitse paaerotuslaite ja varmista
jannitteettémyys mittaamalla.

Nosta puhaltimen kiinnitysalustaa etureunasta.
Irrota syottékaapelit.

Nosta puhallinkokoonpano pois paikaltaan.

o » w0 D

Asenna uusi puhallinkokoonpano painvastaisessa jarjestyksessa. Varmista, etta
puhallin puhaltaa ilmaa yléspain.

6. Nollaa laskuri (mikali kaytdssa) perusohjausohjelman ryhmassa 5.

=3
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Lisdjaahdytyspuhaltimen vaihtaminen, rungot R4 ja R5 (IP55 ja
lisavaruste +C135) ja IP21-runko R5, tyypit ACS880-01-xxxx-7

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syéttoverkosta. Lukitse paderotuslaite ja varmista jan-
nitteettomyys mittaamalla.

Irrota etukansi. Katso sivu 102.
Irrota puhaltimien syéttokaapelit.

Nosta puhallin yl6s.

o & Wb

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa. Varmista, ettd puhaltimen
nuoli ja taajuusmuuttajan runkoon merkitty nuoli osoittavat samaan suuntaan.
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Paajaahdytyspuhaltimen vaihtaminen, runkokoot R6...R8

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti sy6ttdverkosta. Lukitse paaerotuslaite ja varmista jan-
nitteettémyys mittaamalla.

Irrota puhaltimen kiinnityslevyn kiinnitysruuvit (ndkyma alta).
Veda puhaltimen kiinnitysalustaa alas sivureunasta.

Irrota syéttokaapelit.

Nosta puhaltimen kiinnitysalusta pois paikaltaan.

Irrota puhallin kiinnitysalustasta.

N o o bk~ w0 Dd

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa. Varmista, etta puhallin
puhaltaa ilmaa yléspain.

8. Nollaa laskuri (mikali kaytdéssa) perusohjausohjelman ryhmassa 5.




Huolto 143

Lisajadhdytyspuhaltimen vaihtaminen, runkokoot R6...R9

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syottoverkosta. Lukitse paaerotuslaite ja varmista jan-
nitteettémyys mittaamalla.

2. lIrrota alempi etukansi. (Lisatietoja on sivulla 705.)

3. Irrota ohjauspaneelin sy6ttOkaapelit ohjausyksikon liittimesta X13 ja apujaahdy-
tyspuhaltimen syéttokaapelit liittimesta X208:FAN2.

Irrota ylempi etukansi.
Vapauta kiinnityspidikleet.

Nosta puhallin yl6s.

No a o~

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa. Varmista, ettéd puhaltimen
nuoli osoittaa ylospain.




144 Huolto

IP55-lisdjaahdytyspuhaltimen vaihtaminen, runkokoot R8 ja R9

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syottéverkosta. Lukitse paaerotuslaite ja varmista
jannitteettémyys mittaamalla.

Irrota IP55-etukansi.
Irrota IP55-kannen alempi etukansi.
Irrota puhaltimien syéttékaapelit.

Irrota puhallin.

o o~ w0 Db

Asenna uusi puhallin pinvastaisessa jarjestyksessa. Varmista, ettd puhaltimen
nuoli osoittaa ylospain.

7. Nollaa laskuri (mikali kaytdssa) perusohjausohjelman ryhmassa 5.
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Paajaahdytyspuhaltimien vaihtaminen, runkokoko R9

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

—_

. Kytke taajuusmuuttaja irti syottoverkosta. Lukitse paderotuslaite ja varmista
jannitteettémyys mittaamalla.

2. lIrrota puhaltimien asennuslevyn kaksi kiinnitysruuvia (ndkyma taajuusmuuttajan
alta).

K&anna kiinnityslevy alas.
Irrota puhaltimien sy6ttokaapelit.
Irrota puhaltimien Kiinnityslevy.

Irrota puhallin avaamalla kaksi kiinnitysruuvia.

N o o M ow

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa. Varmista, etta puhallin
puhaltaa ilmaa yléspain.

8. Nollaa laskuri (mikali kaytdssd) perusohjausohjelman ryhmassa 5.
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Taajuusmuuttajan vaihtaminen (IP21, UL-tyyppi 1,
runkokoot R1...R9)

Tassa osassa annetaan ohjeet taajuusmuuttajamoduulin vaihtamiseen ilman kaape-
lien lapivientikoteloa. Tassa vaihtoehdossa kaapelit jatetaan paikoilleen (johtimet irro-
tetaan liittimista).

IP55-taajuusmuuttajia (UL-tyyppi 12) koskeva huomautus: Kaapelien lapivienti-
koteloa ei saa irrottaa.

VAROITUS! Noudata sivulla 74 olevia turvaohjeita. Ohjeiden laiminlyonti voi
YA . \ aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

1. Kytke taajuusmuuttaja irti syottdverkosta. Lukitse paaerotuslaite ja varmista jan-
nitteettémyys mittaamalla.

2. Irrota etukannet. Lisatietoja on kohdassa Runkokokojen R1...R3 liitdnné&n vaiheet
sivulla 97 ja kohdassa Runkokokojen RA4...R5 liitdnnén vaiheet sivulla 100.

3. Runkokoot R6...R9: Irrota kaapelin Iapivientikotelon sivulevyt I6ysdamalla kiinni-
tysruuvit.

4. Irrota syo6ttd- ja ohjauskaapelit.

5. lrrota ruuvi tai ruuvit, joilla taajuusmuuttajamoduuli on kiinnitetty kaapelien I1api-
vientikoteloon.

6. Irrota kaksi ruuvia tai pulttia, joilla taajuusmuuttajamoduuli on kiinnitetty seindan
ylareunasta.

7. lrrota kaksi ruuvia tai pulttia, jotka kiinnittdvat taajuusmuuttajamoduulin ja kaape-
lien lapivientikotelon seinaan. Jata kaapelikotelon alemmat seinakiinnitysruuvit
paikoilleen.

8. Nosta taajuusmuuttaja pois paikaltaan.

9. Asenna uusi taajuusmuuttajamoduuli painvastaisessa jarjestyksessa.
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Kondensaattorit

Taajuusmuuttajan tasajannitevalipiirissa on useita elektrolyyttikondensaattoreita. Nii-
den kayttoikd maaraytyy taajuusmuuttajan kayttdtuntien, kuormituksen ja kayttdym-
paristdon 1ampdtilan mukaan. Kondensaattorien kayttéikaa voidaan pidentaa
laskemalla kayttdympariston lampétilaa.

Runkokokojen R1...R3 kondensaattorit on integroitu ZINT-korttiin ja runkokokojen R4
ja R5 kondensaattorit ZMAC-korttiin. Runkokokojen R6...R8 kondensaattorit ovat eril-

lisia.
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Kondensaattorin vikaantuminen aiheuttaa useimmiten laitevian ja sy6ttékaapelin
sulakkeen palamisen tai vikalaukaisun. Jos epailet kondensaattorin vioittuneen, ota
yhteys ABB:hen. Uuden kondensaattorin voi tilata ABB:Ita. Kayta vain ABB:n suosit-
telemia varaosia.

Kondensaattorien elvytys

Elvyta kondensaattorit, jos taajuusmuuttajan edellisesta virrankytkennasta on kolme
vuotta tai enemman. Elvytys tehdaan kytkemalla laitteeseen virta ilman kuormaa 60
minuutin ajaksi. Lisatietoja valmistusajan selvittdmisesté on sivulla 34. Lisatietoja
kondensaattorien elvyttamisesta on Converter module capacitor reforming instruc-
tions -oppaassa (3BFE64059629, englanninkielinen).

Muistiyksikko

Kun taajuusmuuttaja vaihdetaan, parametriasetukset voi sailyttaa, kun viallisen taa-
juusmuuttajan muistiyksikkd siirretdan uuteen taajuusmuuttajaan. Muistiyksikké on
ohjausyksikodssa. (Lisatietoja on sivulla 33.)

VAROITUS! Al3 irrota tai kiinniti muistiyksikkéa, kun taajuusmuuttajan virta on
kytkettyna tai ohjausyksikké on kytketty ulkoiseen tehonlahteeseen.

Taajuusmuuttaja hakee muistiyksikk6a kaynnistyksen jalkeen. Jos erilaisia parametri-
asetuksia havaitaan, ne kopioidaan taajuusmuuttajaan. Tama voi kestaa useita
minuutteja.

Muistiyksikon vaihtaminen

Veda muistiyksikdn takaosassa oleva pidike yl6s ja irrota muistiyksikkd. Asenna
puhallin takaisin paikalleen painvastaisessa jarjestyksessa.

S
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Ohjauspaneelin pariston vaihtaminen

Paristo sijaitsee ohjauspaneelin takana. Vaihda vanhan tilalle uusi CR 2032 -paristo.
Havita vanha paristo paikallisten havitysohjeiden tai lakien mukaisesti.

Ohjausyksikon pariston vaihtaminen

Pyyda lisétietoja ohjausyksikon pariston vaihtamisesta ABB:n huoltokeskuksesta.

Turvatoimintomoduulien vaihtaminen (FSO-12, lisdavaruste
+Q973 ja FSO-21, lisavaruste +Q972)

Al korjaa turvatoimintomoduuleja. Vaihda viallinen moduuli uuteen kohdassa Turva-
toimintomoduulien asentaminen sivulla 125 kuvatulla tavalla.
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Tekniset tiedot

Yleista

Tama luku sisaltaa taajuusmuuttajan tekniset tiedot, kuten nimellisarvot, runkokoot ja
tekniset vaatimukset sekd CE-merkinnan ja muiden merkint6jen téayttdmista koskevat
vaatimukset.

Laivakayttoon hyvaksytyt taajuusmuuttajat (lisavaruste
+C132)

Nimellisarvot seka laivakayttéa koskevat tiedot ja tyyppihyvaksynnat on kerrottu
oppaassa ACS880-01/04+C132 marine type-approved drives supplement
(3AXD50000010521, englanninkielinen).

Taajuusmuuttajat reluktanssimoottoreihin (SynRM)

Nimellisarvot, sulaketiedot ja tekniset tiedot on annettu oppaassa ACS880-01 +N7502
drives for SynRM motors supplement (3AXD50000029482, englanninkielinen).
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Nimellisarvot

Alla olevassa taulukossa esitetdan taajuusmuuttajien nimellisarvot, kun kaytetdan 50
ja 60 Hz:n jannitesyottdd. Symbolit on selitetty taulukon jalkeen.

IEC-ARVOT

Taajuus- | Runko-| Tulo- Lahtoarvot

muutta- koko | arvot Kevyt kaytto Normaali | Raskas kiytto
jan kaytto

t .

yypp! I Imax | b Py | Sn ha | Pia | Mda | Pud
:«103880- A A A | kw | kA | A kW A kW
Uy=230V

04A6-2 R1 4,6 6,3 46 | 0,75 1,8 4,4 0,75 3,7 0,55

06A6-2 R1 6,6 7,8 6,6 1,1 2,6 6,3 1,1 4,6 0,75

07A5-2 R1 75 12| 75 1,5 3,0 7.1 1,5 6,6 1.1

10A6-2 R1 10,6 12,8 | 106 | 22 4,2 10,1 2,2 7,5 1,5

16A8-2 R2 16,8 18,0 | 16,8 | 4,0 7 16,0 4,0 10,6 2,2

24A3-2 R2 243 | 286 | 243 | 55 10 23,1 55 16,8 4,0

031A-2 R3 31,0 41 31 7,5 12 29,3 7,5 243 55

046A-2 R4 46 64 46 1 18 44 1 38 7,5

061A-2 R4 61 76 61 15 24 58 15 45 11,0

075A-2 R5 75 104 75 18,5 30 71 18,5 61 15

087A-2 R5 87 122 87 22 35 83 22 72 18,5

115A-2 R6 115 148 | 115 30 46 109 30 87 22,0

145A-2 R6 145 178 | 145 37 58 138 37 105 30,0

170A-2 R7 170 247 | 170 45 68 162 45 145 37

206A-2 R7 206 287 | 206 55 82 196 55 169 45

274A-2 R8 274 362 | 274 75 109 260 75 213 55

Uy =400 V

02A4-3 R1 2,4 3,1 24 | 0,75 1,7 2,3 0,75 1,8 0,55

03A3-3 R1 3,3 4,1 3,3 1.1 2,3 3,1 1,1 2,4 0,75

04A0-3 R1 4,0 5,6 4,0 1,5 2,8 3,8 1,5 3,3 1.1

05A6-3 R1 5,6 6,8 5,6 2,2 3,9 53 2,2 4,0 1,5

07A2-3 R1 8,0 9,5 8,0 3,0 5,5 7,6 3,0 5,6 2,2

09A4-3 R1 10,0 12,2 1 10,0 | 4,0 6,9 9,5 4,0 8,0 3,0

12A6-3 R1 12,9 16,0 | 129 | 55 8,9 12,0 55 10,0 4,0

017A-3 R2 17 21 17 7,5 12 16 7,5 12,6 55
025A-3 R2 25 29 25 1 17 24 1 17 7,5
032A-3 R3 32 42 32 15 22 30 15 25 1
038A-3 R3 38 54 38 18,5 26 36 18,5 32 15,0
045A-3 R4 45 64 45 22 31 43 22 38 18,5
061A-3 R4 61 76 61 30 42 58 30 45 22

072A-3 R5 72 104 72 37 50 68 37 61 30
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IEC-ARVOT
Taajuus- | Runko-| Tulo- Lahtoarvot
muutta- | koko | arvot Kevyt kiytto Normaali | Raskas kaytto
jan kayttd
2’;2:;0 I Imax | b Py Sn I Pig | Ma | Pua
01 A A A kW kVA A kW A kW

087A-3 R5 87 122 87 45 60 83 45 72 37

105A-3 R6 105 148 | 105 55 73 100 55 87 45

145A-3 R6 145 178 | 145 75 100 138 75 105 55

169A-3 R7 169 247 | 169 90 117 161 90 145 75

206A-3 R7 206 287 | 206 | 110 143 196 110 169 90

246A-3 R8 246 350 | 246 | 132 170 234 132 206 110

293A-3 R8 293 418 | 293 | 160 | 203 278 160 246* 132

363A-3 R9 363 498 | 363 | 200 | 251 345 200 293 160

430A-3 R9 430 545 | 430 | 250 | 298 400 200 | 363* | 200

) Kun ympaéristén [ampétila on 25 °C, virta on 451 A.

Uy = 400 V

02A1-5 R1 2,1 3,1 2,1 0,75 1,8 2,0 0,55 1,7 0,55

03A0-5 R1 3,0 41 3,0 1.1 2,6 2,8 1.1 2,1 0,75

03A4-5 R1 3,4 5,6 3,4 1.1 2,9 3,2 1.1 3,0 1.1

04A8-5 R1 4,8 6,8 4,8 1,5 4,2 4,6 1,5 3.4 1.1

05A2-5 R1 5,2 9,5 5,2 2,2 4,5 5,0 2,2 4,8 1,5

07A6-5 R1 7,6 122 | 7,6 3,0 6,6 7,2 3,0 5,2 2,2

11A0-5 R1 11,0 16,0 | 11,0 | 4,0 9,5 10,4 4,0 7,6 3,0

014A-5 R2 14 21 14 5,5 12 13 55 1 4,0

021A-5 R2 21 29 21 7,5 18 19 7,5 14 5,5

027A-5 R3 27 42 27 1" 23 26 1 21 7,5

034A-5 R3 34 54 34 15 29 32 15,0 27 1

040A-5 R4 40 64 40 18,5 35 38 18,5 34 15

052A-5 R4 52 76 52 22 45 49 22 40 18,5

065A-5 R5 65 104 65 30 56 62 30 52 22

077A-5 R5 7 122 77 37 67 73 37 65 30

096A-5 R6 96 148 96 45 83 91 45 77 37

124A-5 R6 124 178 | 124 55 107 118 55 96 45

156A-5 R7 156 247 | 156 75 135 148 75 124 55

180A-5 R7 180 287 | 180 90 156 171 90 156 75

240A-5 R8 240 350 | 240 | 110 208 228 110 180 90

260A-5 R8 260 418 | 260 | 132 225 247 132 240" 110

361A-5 R9 361 542 | 361 200 | 313 343 160 302 160

414A-5 R9 414 542 | 414 | 200 | 359 393 200 | 361*| 200
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IEC-ARVOT
Taajuus- | Runko-| Tulo- Lahtoarvot
muutta- | koko | arvot Kevyt kiyttd Normaali | Raskas kiyttd
jan kayttd
VoD
Zyppl I Imax | k2 Py Sn g PLg I1d Phqg
01‘:3880' A A| A | KW | KkVvA| A | kW | A | kw
Uy = 500 V

02A1-5 R1 2,1 3,1 2,1 0,75 1,8 2,0 0,55 1,7 0,55

03A0-5 R1 3,0 4,1 3,0 1.1 2,6 2,8 1,1 2,1 0,75

03A4-5 R1 3,4 5,6 3.4 1.1 2,9 3,2 1,1 3,0 1.1

04A8-5 R1 4,8 6,8 4,8 1,5 4,2 4,6 1,5 3,4 1.1

05A2-5 R1 5,2 9,5 5,2 2,2 4,5 5,0 2,2 4,8 1,5

07A6-5 R1 7,6 122 | 7,6 3,0 6,6 7,2 3,0 52 2,2

11A0-5 R1 11,0 16,0 | 11,0 | 40 9,5 10,4 4,0 7,6 3,0
014A-5 R2 14 21 14 55 12 13 55 1" 4,0
021A-5 R2 21 29 21 7,5 18 19 7,5 14 55
027A-5 R3 27 42 27 1 23 26 1 21 7,5
034A-5 R3 34 54 34 15 29 32 15 27 1

040A-5 R4 40 64 40 18,5 35 38 18,5 34 15

052A-5 R4 52 76 52 22 45 49 22 40 18,5

065A-5 R5 65 104 65 30 56 62 30 52 22

077A-5 R5 77 122 77 37 67 73 37 65 30

096A-5 R6 96 148 96 45 83 91 45 77 37

124A-5 R6 124 178 | 124 55 107 118 55 96 45

156A-5 R7 156 247 | 156 75 135 148 75 124 55

180A-5 R7 180 287 | 180 90 156 171 90 156 75

240A-5 R8 240 350 | 240 110 208 228 110 180 90

260A-5 R8 260 418 | 260 | 132 | 225 247 132 240" 110

361A-5 R9 361 542 | 361 200 313 343 160 302 160

414A-5 R9 414 542 | 414 | 200 359 393 200 | 361* | 200
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IEC-ARVOT
Taajuus- | Runko-| Tulo- Lahtoarvot
muutta- | koko | arvot Kevyt kiyttd Normaali | Raskas kiyttd
jan kayttd
vpDi
:yppl Iy Imax | I Py Sn g Prg I Phg
01"3880' A A| A | KW | KkVA| A | kW | A | kw
Uy = 690 VV

07A4-7 R3 7,4 122 | 74 5,5 8,8 7,0 55 5,6 4

09A9-7 R3 9,9 18 9,9 7,5 11,8 9,4 7,5 7.4 5,5

14A3-7 R3 14,3 22 14,3 1 17 13,6 1 9,9 7,5

019A-7 R3 19 29 19 15 23 18 15 14,3 1

023A-7 R3 23 38 23 18,5 27 22 18,5 19 15

027A-7 R3 27 46 27 22 32 26 22 23 18,5

07A3-7 R5 7,3 122 | 7,3 5,5 8,7 6,9 55 5,6 4

09A8-7 R5 9,8 18 9,8 7,5 1,7 9,3 7,5 73 55

14A2-7 R5 14,2 22 14,2 1" 17 13,5 1 9,8 7,5

018A-7 R5 18 29 18 15 22 17 15 14,2 1

022A-7 R5 22 44 22 18,5 26 21 18,5 18 15

026A-7 R5 26 54 26 22 31 25 22 22 18,5

035A-7 R5 35 64 35 30 42 33 30 26 22

042A-7 R5 42 74 42 37 50 40 37 35 30

049A-7 R5 49 76 49 45 59 47 45 42 37

061A-7 R6 61 104 61 55 73 58 55 49 45

084A-7 R6 84 124 84 75 100 80 75 61 55

098A-7 R7 98 168 98 90 117 93 90 84 75

119A-7 R7 119 198 | 119 110 142 113 110 98 90

142A-7 R8 142 250 | 142 | 132 170 135 132 119 110

174A-7 R8 174 274 | 174 | 160 | 208 165 160 142 132

210A-7 R9 210 384 | 210 | 200 | 251 200 200 174 160

271A-7 R9 271 411 271 250 | 324 257 250 210 200

3AXD00000588487
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NEMA-ARVOT

Taajuus- | Runko-| Tulo- Lahtoarvot
muutta- |koko | arvot| Mak- | Sovel-| Normaali kdytté Raskas kaytto
Jan simi- lus-
tyyppi virta | teho
S\1C-8880- h Imax Sn hg Py g Pug

A A kVA A kW hv A kW hv
Uy =230 V
04A6-2 R1 4,4 6,3 1,8 4.4 0,75 1,0 3,7 0,55 | 0,75
06A6-2 R1 6,3 7,8 2,6 6,3 1,1 1,5 4,6 0,75 1,0
07A5-2 R1 71 1,2 3,0 71 1,5 2,0 6,6 1.1 1,5
10A6-2 R1 10,1 12,8 4,2 10,1 2,2 3,0 7,5 1,5 2,0
16A8-2 R2 16,0 18,0 7 16,0 4,0 5,0 10,6 2,2 3,0
24A3-2 R2 23,1 28,6 10 23,1 5,5 7,5 16,8 4,0 5,0
031A-2 R3 29,3 41 12 29,3 7,5 10 24,3 55 7,5
046A-2 R4 44 64 18 44 1 15 38 7,5 10
061A-2 R4 58 76 24 58 15 20 45 11,0 15
075A-2 R5 71 104 30 71 18,5 25 61 15 20
087A-2 R5 83 122 35 83 22 30 72 18,5 25
115A-2 R6 109 148 46 109 30 40 87 22,0 30
145A-2 R6 138 178 58 138 37 50 105 | 30,0 40
170A-2 R7 162 247 68 162 45 60 145 37 50
206A-2 R7 196 287 82 196 55 75 169 45 60
274A-2 R8 260 362 109 260 75 100 213 55 75
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NEMA-ARVOT

Taajuus- | Runko-| Tulo- Lahtoarvot
muutta- | koko | arvot| Mak- | Sovel-| Normaali kiytté Raskas kiytto
jan simi- lus-
tyyppi virta | teho
‘:1(:8880' Iy Imax Sn ILg Prg g Phg

" A A kVA A kW hv A kW hv
Uy =460V
02A1-5 R1 2,1 3,1 1,8 2,1 0,75 1,0 1,7 0,55 | 0,75
03A0-5 R1 3,0 4,1 2,6 3,0 1,1 1,5 2,1 0,75 | 1,0

03A4-5 R1 3.4 5,6 2,9 34 1,5 2,0 3,0 1.1 1,5

04A8-5 R1 4,8 6,8 4,2 4,8 2,2 3,0 3.4 1,5 2,0

05A2-5 R1 5,2 9,5 4,5 52 3,0 3,0 4,8 15 | 20

07A6-5 R1 7,6 12,2 6,6 7,6 4,0 5,0 52 2,2 3,0

11A0-5 R1 1 16,0 9,5 1" 55 7,5 7,6 4,0 5,0

014A-5 R2 14 21 12 14 7,5 10 1 55 7,5
021A-5 R2 21 29 18 21 11 15 14 7,5 10
027A-5 R3 27 42 23 27 15 20 21 1 15
034A-5 R3 34 54 29 34 18,5 25 27 15 | 20,0
040A-5 R4 40 64 35 40 22 30 34 185 | 25
052A-5 R4 52 76 45 52 30 40 40 22 30

065A-5 R5 65 104 56 65 37 50 52 30 40

077A-5 R5 77 122 67 77 45 60 65 37 50

096A-5 R6 96 148 83 96 55 75 77 45 60

124A-5 R6 124 178 107 124 75 100 96 55 75

156A-5 R7 156 247 135 156 90 125 124 75 100

180A-5 R7 180 287 156 180 110 150 156 90 125

240A-5 R8 240 350 208 240 132 200 180 110 | 150

260A-5 R8 260 418 225 260 132 200 | 240* | 110 | 150

302A-5 R9 302 498 262 302 200 250 260 132 | 200

361A-5 R9 361 542 313 361 200 300 302 | 200 | 250

414A-5 R9 414 542 359 | 3932 | 250 350 | 361**| 200 | 300

2) Kun ymparistén lampétila on 30 °C, virta on 414 A.
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NEMA-ARVOT

Taajuus- | Runko-| Tulo- Lahtoarvot
muutta- |koko | arvot| Mak- | Sovel-| Normaali kiytté Raskas kiytto
jan simi- lus-
tyyppi virta | teho
‘:1(33880' h Imax Sn hq Py g Pug

A A kVA A kW hv A kW hv
Uy=575V
07A4-7 R3 7,0 12,2 8,8 7,0 4,0 5,0 5,6 3,0 3,0
09A9-7 R3 9,4 18 11,8 9,4 55 75 7.4 4,0 5,0
14A3-7 R3 13,6 22 17 13,6 7,5 10 9,9 55 7,5
019A-7 R3 18 29 23 18 11 15 143 | 7,5 10
023A-7 R3 22 38 27 22 15 20 19 11 15
027A-7 R3 27 46 32 27 18,5 25 23 15 20
07A3-7 R5 9 12,2 8,7 9 55 7,5 6,1 4,0 5,0
09A8-7 R5 1 18 11,7 11 7,5 10 9 55 75
14A2-7 R5 17 22 17 17 11 15 11 7,5 10
018A-7 R5 22 29 22 22 15 20 17 11 15
022A-7 R5 27 44 26 27 18,5 25 22 15 20
026A-7 R5 32 54 31 32 22 30 27 185 | 25
035A-7 R5 41 64 42 41 30 40 32 22 30
042A-7 R5 52 74 50 52 37 50 41 30 40
049A-7 R5 52 76 59 52 37 50 41 30 40
061A-7 R6 62 104 73 62 45 60 52 37 50
084A-7 R6 7 124 100 77 55 75 62 45 60
098A-7 R7 99 168 117 99 75 100 77 55 75
119A-7 R7 125 198 142 125 90 125 99 75 100
142A-7 R8 144 250 170 144 110 150 125 90 125
174A-7 R8 180 274 208 180 132 200 144 110 | 150
(Katso
huomau-
tus 3 alla.)
210A-7 R9 242 384 251 242 160 250 192 132 | 200
271A-7 R9 271 411 324 271 200 250 | 242* | 160 | 250
(Katso
huomau-
tus 4 alla.)

3AXD00000588487
Maaritelmat

Un Taajuusmuuttajan nimellisjannite
14 Nimellinen tulovirta (rms)
I Nimellislahtovirta (saatavilla jatkuvasti, ei ylikuormitusta)
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P Tyypillinen moottoriteho, ei ylikuormitusta
I g Jatkuva lahtovirta (rms) 10 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.

Py Tyypillinen moottoriteho normaalissa kaytossa

Imax | Suurin sallittu 18htdvirta. 10 sekuntia k&ynnistyksen aikana, muutoin niin kauan kuin
taajuusmuuttajan lampdétila sallii.

Ihg Jatkuva lahtovirta (rms) 50 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.
* Jatkuva lahtovirta (rms) 30 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
vélein.
** Jatkuva lahtdvirta (rms) 25 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.

*** Jatkuva lahtovirta (rms), 35 %:n ylikuormitettavuus sallittu IEC-nimellisarvoissa 1
minuutin ajan 5 minuutin valein.

**** Jatkuva lahtévirta (rms), 35 %:n ylikuormitettavuus sallittu NEMA-nimellisarvoissa
1 minuutin ajan 5 minuutin valein.

Pug Tyypillinen moottoriteho raskaassa kaytéssa

Huomautus 1: Arvot patevat, kun kayttdymparistén lampétila on 40 °C.

Huomautus 2: Jotta taulukossa annettu moottorin nimellisteho saavutetaan, taajuusmuuttajan
nimellisvirran on oltava vahintaan yhta suuri kuin moottorin nimellisvirta.

On suositeltavaa kayttaa ABB:n DriveSize-mitoitustyOkalua, jotta taajuusmuuttaja, moottori ja
muuntaja voidaan valita optimaalisesti.

Huomautus 3 — ACS880-01-174A-7:n nimellisvirta: Taajuusmuuttaja pystyy tuottamaan
192 A:n virran jatkuvasti ilman ylikuormitusta.

Huomautus 4 — ACS880-01-271A-7:n nimellisteho: Nimellisteho NEC-taulukon 42.1
mukaan. Taajuusmuuttajaa voidaan kuitenkin kayttdd NEMA MG 1 -luokan taulukon 12-11
minimitehokkuusstandardin (sdhkémoottoreiden EPAct-tehokkuus) mukaisen tyypillisen 4-
napaisen 300 hv:n moottorin kanssa, jos moottorin virta tdydelld kuormalla on enintdan 271 A.



160 Tekniset tiedot

Kuormitettavuus

Lampéotilakerroin

IP21 (UL-tyyppi 1) -taajuusmuuttajatyypit seka IP55 (UL-tyyppi 12) -tyypit, joita
ei ole lueteltu seuraavien alaotsikoiden alla

Kun lampétila on +40...55 °C, kuormitettavuus (nimellinen Iahtévirta) pienenee pro-
sentin jokaista nousevaa lampdastetta kohden. Lahtdvirta voidaan laskea kertomalla
taulukossa annettu virta lampétilakertoimella (k):

k

1,00

0,95

0,90

0,85

0,80
15°C ... +40°C +50°C  +55°C T
+5 °F +104 °F +122°F  +131°F

IP55 (UL-tyyppi 12) -taajuusmuuttajatyypit -274A-2, 293A-3, -260A-5, -302A-5
ja -174A-7

Kun lampétila on +40...45 °C, kuormitettavuus (nimellinen Iaht6virta) pienenee prosen-
tin jokaista nousevaa lampdastetta kohden. Kun Iampétila on +45...55 °C, kuormitetta-
vuus (nimellinen 18htdvirta) pienenee 2,5 prosenttia jokaista nousevaa lampdastetta
kohden. Lahtdvirta voidaan laskea kertomalla taulukossa annettu virta Iampétilakertoi-
mella (k):

k

1,00

0,95

0,90

|
1
|
|
|
| \
0,85 :
|
|
|
|
|
|

\
N\
0,70

-15°C ., +40°C  +45°C +50°C  +55°C T
+5 °F +104°F  +113°F +122°F +131°F

0,80

0,75
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IP55 (UL-tyyppi 12) -taajuusmuuttajatyyppi 240A-5

Kun Idmpétila on +40...50 °C, kuormitettavuus (nimellinen Iahtévirta) pienenee prosen-
tin jokaista nousevaa lampdastetta kohden. Kun lampétila on +50...55 °C, kuormitetta-
vuus (nimellinen 1ahtbvirta) pienenee 2,5 prosenttia jokaista nousevaa lampdastetta
kohden. Lahtovirta voidaan laskea kertomalla taulukossa annettu virta Iampdtilakertoi-
mella (k):

k

1,00

|
0,95 .
0,90 1
|
0,85 J \
|
|
0,80 |
‘ A\
0,75

-15°C ... +40°C +45°C +50°C +55°C T
+5 °F +104°F  +113°F +122°F  +131°F
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IP55 (UL-tyyppi 12) -taajuusmuuttajatyypit -363A-3 ja -361A-5

Kun l[dmpétila on +40...45 °C, kuormitettavuus (nimellinen 13htévirta) pienenee prosen-
tin jokaista nousevaa lampdastetta kohden. Kun 1dmpétila on +45...50 °C, kuormitetta-
vuus (nimellinen 1ahtovirta) pienenee 2,5 prosenttia jokaista nousevaa lampdastetta
kohden. Kun lampétila on +50...55 °C, kuormitettavuus (nimellinen l1&ht6virta) pienenee
5 prosenttia jokaista nousevaa lampdastetta kohden. Lahtdvirta voidaan laskea kerto-
malla taulukossa annettu virta lampétilakertoimella (k):

k

1,00

0,95

0,90

0,85

|
|
|
|
|
|
|
0,80 ‘ \
|
0,75 :
|
|
|
|
|
|

0,70 \
0,65 \
0,60 \
0,55 :
-15°C ., +40°C  +45°C +50°C +55°C T

+5 °F +104°F  +113°F +122°F +131°F
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IP55 (UL-tyyppi 12) -taajuusmuuttajatyyppi 210A-7

Kun Idmpétila on +40...45 °C, kuormitettavuus (nimellinen l1ahtévirta) pienenee 3,5 pro-
senttia jokaista nousevaa lampdastetta kohden. Enimmaislampétila on 45 °C. Lahto-
virta voidaan laskea kertomalla taulukossa annettu virta lampdtilakertoimella (k):

k

1,00

|
0,95 ‘ \
|
0,90 .
|
]
|

\

0,85 \
0,80
5°C ... +40°C +45°C T
+5 °F +104°F  +113°F

IP55 (UL-tyyppi 12) -taajuusmuuttajatyypit -0430A-3, -0414A-5 ja -0271A-7

Kayttdympariston enimmaislampétila on 35 °C.

Korkeuskerroin

Kun asennuspaikka on 1 000—4 000 metrid merenpinnan yldpuolella, kuormitettavuus
pienenee 1 % jokaista 100:aa metrid kohden. Jos ymparistdn lampétila on alle 40 °C,
kuormitettavuuden vaheneminen pienenee 1,5 % jokaista 1 °C:n vdhenemista koh-
den. Alla olevissa kayrissa kuvataan korkeuden vaikutusta kuormitettavuuteen. Kayta
tarkempaan mitoitukseen tietokoneen DriveSize-tydkalua.
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Asennuspaikan korkeus

4000 m -
13123 ft ‘ N . S
N * 0,80
N N .
3500 m - . ~

11429 ft \ < 085 N
N . N\
3000 m \ Sooo LN N

9842 ft ’ M
N
N N
2500 m 0,95 N R N
8202 ft <
1,00 N

2000 m AN -

6562 ft \
1500 m \

4921 ft

1000 m

3300 ft
+20°C +25°C +30 °C +35°C +40 °C
+68 °F +77 °F +86 °F +95 °F +104 °F

Ympariston lampaétila

Kuormitettavuuskerroin 1,00

Kuormitettavuuskerroin 0,95

______ Kuormitettavuuskerroin 0,9

—— - —. Kuormitettavuuskerroin 0,85

- = = = == | Kuormitettavuuskerroin 0,80

Korkeuskerrointa voidaan pienentaa, jos [ampdtila on alle +40 °C. Jos lampdtila on
esimerkiksi 30 °C, kuormitettavuuskerroin on 1-1,5 % - 10 = 0,85. Kun korkeus on
4 000 metria merenpinnan ylapuolella, voit 40 prosentin sijaan pienentaa lahtdvirtaa
35 prosenttia.

Taajuusmuuttajan ohjausohjelman erikoisasetusten
kuormitettavuuskertoimet

Erikoisasetusten kayttéonotto taajuusmuuttajan ohjausohjelmassa voi edellyttda Iah-
tovirran alentamista.
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EX-moottori, sinisuodin, matala melutaso

Selvita kuormitettavuuskertoimet ABB:n kanssa seuraavissa tapauksissa:

» Taajuusmuuttajaa kaytetddn ABB:n moottorin kanssa rajahtavassa tilassa (Ex) ja
EX-moottori-valinta on otettu kayttéon parametrissa 95.15 Erikoislaiteasetukset.

+ Kaytdssa on valintataulukossa sivulla 265 annettu sinisuodin, ja parametrin 95.15
Erikoislaiteasetukset asetus ABB:n sinisuodin on aktivoitu.

+ Hiljainen-optimointivalinta on otettu kaytt6dn parametrissa 97.09 Kytkentéitaa-
juustapa.

Huomaa: Jos Ex-moottoreita kdytetdan yhdessa sinisuodnten kanssa, EX-moottori
poistetaan kaytostd parametrissa 95.15 Erikoislaiteasetukset ja ABB:n sinisuodin

otetaan kayttdon parametrissa 95.15 Erikoislaiteasetukset. Noudata moottorin val-
mistajan antamia ohjeita.

Taajuus- Lahtoarvot
muuttaja- EX-moottori (ABB:n Ex-moottorit) ABB:n sinisuodin
2%2?80-01 i Nimelliskaytto Kevyt | Raskas | Nimelliskdytto | Kevyt | Raskas
kiytts | kaytto kiytts | kiyttd
In Py ur g I Py g g
A kW A A A kW A A
Uy =230 V
04A6-2 4,6 0,75 44 3,7 4,3 0,55 4.1 3,5
06A6-2 6,6 1,1 6,3 4,6 6,2 0,8 59 4,3
07A5-2 7,5 1,5 71 6,6 74 1,5 7,0 6,2
10A6-2 10,6 2,2 10,1 7,5 10,0 2,2 9,5 7.4
16A8-2 16,8 4,0 16,0 10,6 15,9 4,0 15,1 10,0
24A3-2 24,3 5,5 23,1 16,8 23,1 5,5 21,9 15,9
031A-2 31 7,5 29,3 243 30,5 7,5 29,0 23,1
046A-2 46 11,0 44 38 43,0 11,0 41 31
061A-2 61 15 58 45 58 15 55 41
075A-2 75 19 71 61 65 15 62 55
087A-2 87 22 83 72 77 18,5 73 62
115A-2 106 22 101 87 100 22 95 73
145A-2 134 30 127 105 126 30 120 95
170A-2 161 37 153 134 153 37 145 120
206A-2 195 45 185 161 186 45 177 145
274A-2 251 55 238 195 233 55 221 169
Uy = 400 V
02A4-3 2,4 0,75 2,3 1,80 2,3 0,75 2,2 1,7
03A3-3 3,3 1,1 3,1 2,4 3,1 1,1 2,9 2,3
04A0-3 4,0 1,5 3,8 3,3 3,8 1,5 3,6 3,1
05A6-3 5,6 2,2 53 4,0 53 2,2 5,0 3,8
07A2-3 8,0 3,0 7,6 5,6 7,2 3,0 6,8 53
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Taajuus- Lahtoarvot
muuttaja- EX-moottori (ABB:n Ex-moottorit) ABB:n sinisuodin
Zggggo-m- Nimelliskdyttd | Kevyt | Raskas | Nimelliskdytté | Kevyt | Raskas
kiytto | kayttd kaytto | kaytts
I Py b Ind In Py g g
A kW A A A kW A A
09A4-3 10,0 4,0 9,5 8,0 9,2 4,0 8,7 7,2
12A6-3 12,9 55 12,0 10,0 12,1 55 11,5 9,2
017A-3 17 8 16 12,6 16 7,5 15 12
025A-3 25 1 24 17 24 1 23 16
032A-3 32 15 30 25 31 15 29 23
038A-3 38 19 36 32 37 18,5 35 31
045A-3 45 22 43 38 43 22 41 36
061A-3 61 30 58 45 58 30 55 43
072A-3 72 37 68 61 64 30 61 58
087A-3 87 45 83 72 77 37 73 64
105A-3 97 45 92 87 91 45 86 77
145A-3 134 55 127 97 126 55 120 91
169A-3 160 75 152 134 152 75 144 126
206A-3 195 90 185 160 186 90 177 152
246A-3 225 110 214 195 209 110 199 186
293A-3 269 132 256 225* 249 132 237 209*
363A-3 325 160 309 269 296 160 281 249
430A-3 385 200 366 325** 352 160 334 296**
Uy = 500 V
02A1-5 2,1 0,75 2,0 1,7 1,9 0,55 1,8 1,5
03A0-5 3,0 1,1 2,8 2,1 2,8 0,75 2,7 1,9
03A4-5 3,4 1,5 3,2 3,0 3,1 1,1 2,9 2,8
04A8-5 4,8 2,2 4,6 3,4 4.4 1,5 4,2 3.1
05A2-5 52 3,0 5,0 4,8 4.8 2,2 4,6 44
07A6-5 7,6 4,0 7,2 52 7,0 3,0 6,7 4.8
11A0-5 11,0 55 10,4 7,6 10,2 4,0 9,7 7,0
014A-5 14 7,5 13 11 13 55 12 10,2
021A-5 21 11,0 19 14 19 7,5 18 13
027A-5 27 15 26 21 25 11,0 24 19,0
034A-5 34 18,5 32 27,0 31 15 29 25
040A-5 40 22 38 34 34 18,5 32 31,0
052A-5 52 30 49 40 44 22 42 34
065A-5 65 37 62 52 52 30 49 44
077A-5 77 45 73 65 61 37 58 52
096A-5 88 45 84 77 82 45 78 61
124A-5 115 55 109 88 104 55 99 82
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Taajuus- Lahtoarvot
muuttaja- EX-moottori (ABB:n Ex-moottorit) ABB:n sinisuodin
2’322;0_01_ Nimelliskidytté | Kevyt | Raskas | Nimelliskdytté | Kevyt | Raskas
kaytto | kaytto kaytto | kaytto
In Py hq Ing In Py hq Ind
A kW A A A kw A A
156A-5 147 75 140 115 140 75 133 104
180A-5 170 90 162 147 161 90 153 140
240A-5 220 110 209 170 204 110 194 161
260A-5 238 132 226 220" 221 110 210 204*
361A-5 322 200 306 270 289 160 275 242
414A-5 370 200 352 322** 332 200 315 289**
Uy =690 V
07A4-7 * * * " * * * *
09A9-7 * * * " * * * *
14A3-7 * * * " * * * *
019A-7 * * * " * * * *
023A-7 * * * " * * * *
027A-7 * * * " * " * *
07A3-7 7.3 55 6,9 5,6 6,9 4,0 6,6 55
09A8-7 9,8 7,5 9,3 7.3 9,3 55 8,8 6,9
14A2-7 14,2 1 13,5 10 13,56 7,5 12,8 9,3
018A-7 18 15 17 14 17 1 16 14
022A-7 22 18,5 21 18,0 21 15 20 17
026A-7 26 22 25 22 24 18,5 22,8 21
035A-7 35 30 33 26 33 22 31 24
042A-7 42 37 40 35 40 30 38 33
049A-7 49 45 47 42 46 37 44 40
061A-7 61 55 58 49 49 45 47 46
084A-7 84 75 80 61 68 55 65 49
098A-7 98 90 93 84 83 75 79 68
119A-7 119 110 113 98 101 90 96 83
142A-7 126 110 120 119 112 90 106 90
174A-7 154 132 146 126 137 110 130 112
210A-7 184 160 175 154 161 132 153 137
271A-7 238 200 226 184 207 160 197 161
3AXD00000588487
Un Syéttéjannitealue
IN Nimellislahtovirta (saatavilla jatkuvasti, ei ylikuormitusta)
Py Tyypillinen moottoriteho, ei ylikuormitusta
ILg Jatkuva lahtévirta (rms) 10 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.
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Ixg Jatkuva lahtévirta (rms) 50 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.
* Jatkuva l&htovirta (rms) 30 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.
** Jatkuva lahtovirta (rms) 25 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.

Prq Tyypillinen moottoriteho raskaassa kaytossa

Ota yhteys ABB:hen.

Huomautus 1: Arvot patevat, kun kayttdymparistdn lampatila on 40 °C.

Taajuus- Lahtoarvot Hiljainen-optimointivalinnan ollessa kdytéssa parametrissa
muuttaja- 97.09 Kytkentataajuustapa
tyyppi Nimelliskaytto Kevyt kaytto Raskas kaytto
ACS880-01- I Ia I
A A A
Uy =230V
04A6-2 41 3,9 3,3
06A6-2 5,9 5,6 4,1
07A5-2 6,7 6,4 59
10A6-2 9,5 9,0 6,7
16A8-2 15,0 14,3 9,5
24A3-2 22,0 20,9 15,0
031A-2 30,0 28,5 22,0
046A-2 41,0 39,0 30,0
061A-2 56 53 41
075A-2 56 53 47
087A-2 67 64 56
115A-2 94 89 67
145A-2 118 112 94
170A-2 146 139 118
206A-2 178 169 146
274A-2 216 205 178
Uy =400V
02A4-3 2,2 21 1,7
03A3-3 3,0 2,9 2,2
04A0-3 3,6 3,4 3,0
05A6-3 5,0 4,8 3,6
07A2-3 6,5 6,2 5,0
09A4-3 8,5 8,1 6,5
12A6-3 11,3 10,7 8,5
017A-3 15 14,3 11,3
025A-3 22 20,9 15,0
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Taajuus- Lahtoarvot Hiljainen-optimointivalinnan ollessa kdytossa parametrissa
muuttaja- 97.09 Kytkentataajuustapa
tyyppi Nimelliskaytto Kevyt kaytto Raskas kaytto
ACS880-01- In g Ina
A A A
032A-3 30 29 22
038A-3 35 33 30
045A-3 41 39 35
061A-3 56 53 41
072A-3 56 53 47
087A-3 67 64 56
105A-3 86 82 67
145A-3 118 112 86
169A-3 146 139 118
206A-3 178 169 146
246A-3 194 184 178
293A-3 236 224 194~
363A-3 274 260 236
430A-3 325 309 274*
Uy =500V
02A1-5 1,8 1,7 1,4
03A0-5 2,6 2,5 1,8
03A4-5 2,9 2,8 2,6
04A8-5 41 3,9 2,9
05A2-5 4,4 4,2 4.1
07A6-5 6,5 6,2 4,4
11A0-5 9,4 8,9 6,5
014A-5 12,0 11,4 9,4
021A-5 18,0 17,1 12,0
027A-5 23,0 21,9 18,0
034A-5 29 28 23
040A-5 29 28 23
052A-5 37 35 29
065A-5 39 37 33
077A-5 46 44 39
096A-5 72 68 46
124A-5 93 88 72
156A-5 133 126 93
180A-5 153 145 133
240A-5 191 181 153
260A-5 206 196 191*
361A-5 258 245 206
414A-5 296 281 258
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Taajuus- Lahtoarvot Hiljainen-optimointivalinnan ollessa kdytéssa parametrissa
muuttaja- 97.09 Kytkentataajuustapa
tyyppi Nimelliskaytto Kevyt kaytto Raskas kaytto
ACS880-01- In Ia I
A A A
Uy =690 V
07A4-7 * * *
09A9-7 * * *
14A3-7 * * *
019A-7 * * *
023A-7 * * *
027A-7 * * *
07A3-7 6,9 6,6 55
09A8-7 9,3 8,8 6,9
14A2-7 13,5 12,8 9,3
018A-7 17 16 14
022A-7 21 20 17
026A-7 24 22,8 21,0
035A-7 33 31 24
042A-7 40 38 33
049A-7 46 44 40
061A-7 49 47 46
084A-7 68 65 49
098A-7 83 79 68
119A-7 101 96 83
142A-7 101 96 84
174A-7 122 116 101
210A-7 138 131 122
271A-7 178 169 138
3AXD00000588487
Un Syéttdjannitealue
IN Nimellislahtovirta (saatavilla jatkuvasti, ei ylikuormitusta)
Py Tyypillinen moottoriteho, ei ylikuormitusta
ILg Jatkuva lahtévirta (rms) 10 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
vélein.
Ihd Jatkuva lahtévirta (rms) 50 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.
* Jatkuva lahtdvirta (rms) 30 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.
** Jatkuva lahtovirta (rms) 25 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
vélein.
Phq Tyypillinen moottoriteho raskaassa kaytossa

Ota yhteys ABB:hen.

Huomautus 1: Arvot patevat, kun kayttdymparistdn 1ampétila on 40 °C.
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Nopea tila

Nopea tila -valinta parametrissa 95.15 Erikoislaiteasetukset parantaa ohjattavuutta
suurilla 1ahtotaajuuksilla. Parametrin kaytt6a suositellaan aina, kun lahtdtaajuus on
120 Hz tai enemman.

Tassa taulukossa annetaan taajuusmuuttajan suurimmat lahtétaajuusarvot, kun
Nopea tila on valittuna parametrissa 95.15 Erikoislaiteasetukset: Suositeltua enim-
maistaajuutta pienemmilla Iahtotaajuuksilla virran aleneminen on taulukossa annet-
tuja arvoja vahaisempaa. Ota yhteys ABB:hen, jos taajuusmuuttajaa kaytetaan
suositeltua enimmaislahtotaajuutta suuremmilla arvoilla tai jos tarvitset kuormitetta-
vuuskertoimia 120 Hz:n ja enimmaislahtdtaajuuden valisille 1aht6taajuuksille.

Ei kuormitettavuuden alenemista l1dht6taajuuden ollessa 120 Hz.

Taajuusmuut-| Lahtoarvot Nopea tila -valinnan ollessa kdytossa parametrissa 95.15
tajan moduu- Erikoislaiteasetukset
lityyppi Enimmaislihtétaajuus
ACS880-01- finax Nimelliskaytto Kevyt kaytto Raskas kaytto
In ur Ing
Hz A A A
Uy =230V
04A6-2 500 4,1 3,9 3,3
06A6-2 500 5,9 5,6 4.1
07A5-2 500 6,7 6,4 5,9
10A6-2 500 9,5 9,0 6,7
16A8-2 500 15,0 14,3 9,5
24A3-2 500 22,0 20,9 15,0
031A-2 500 30,0 28,5 22,0
046A-2 500 41,0 39,0 30,0
061A-2 500 56 53 41
075A-2 500 56 53 47
087A-2 500 67 64 56
115A-2 500 84 80 67
145A-2 500 106 101 84
170A-2 500 135 128 106
206A-2 500 165 157 135
274A-2 500 189 180 165
Uy =400 V
02A4-3 500 2,2 2,1 1,7
03A3-3 500 3,0 2,9 2,2
04A0-3 500 3,6 3,4 3,0
05A6-3 500 5,0 4,8 3,6
07A2-3 500 6,5 6,2 5,0
09A4-3 500 8,5 8,1 6,5
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Taajuusmuut-
tajan moduu-

lityyppi

Lahtoarvot Nopea tila -valinnan ollessa kdytossa parametrissa 95.15
Erikoislaiteasetukset

Enimmaislahtétaajuus

ACS880-01- Frnax Nimelliskaytté Kevyt kiytté Raskas kaytté
In hq Ind
Hz A A A
12A6-3 500 1,3 10,7 8,5
017A-3 500 15 14,3 1,3
025A-3 500 22 20,9 15,0
032A-3 500 30 29 22
038A-3 500 35 33 30
045A-3 500 41 39 35
061A-3 500 56 53 41
072A-3 500 56 53 47
087A-3 500 67 64 56
105A-3 500 77 73 67
145A-3 500 106 101 77
169A-3 500 135 128 106
206A-3 500 165 157 135
246A-3 500 170 162 143
293A-3 500 202 192 170*
363A-3 500 236 224 202
430A-3 500 280 266 236**
Uy= 500 V
02A1-5 500 18 17 1,4
03A0-5 500 2,6 25 18
03A4-5 500 2,9 2,8 2,6
04A8-5 500 4.1 39 2,9
05A2-5 500 4.4 42 4.1
07A6-5 500 6,5 6,2 4.4
11A0-5 500 9,4 8,9 6,5
014A-5 500 12,0 11,4 9,4
021A-5 500 18,0 17,1 12,0
027A-5 500 23,0 21,9 18,0
034A-5 500 29 28 23
040A-5 500 29 28 23
052A-5 500 37 35 29
065A-5 500 39 37 33
077A-5 500 46 44 39
096A-5 500 58 55 46
124A-5 500 74 70 58
156A-5 500 122 116 74
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Taajuusmuut-| Lahtoarvot Nopea tila -valinnan ollessa kdytossa parametrissa 95.15
tajan moduu- Erikoislaiteasetukset
lityyppi Enimmaislihtotaajuus
ACS880-01- frnax Nimelliskaytté Kevyt kaytté Raskas kayttd
In hq Ing
Hz A A A
180A-5 500 140 133 122
240A-5 500 168 160 140
260A-5 500 182 173 168*
361A-5 500 206 196 182
414A-5 500 236 224 206**
Un= 690 V
07A4-7 500 * * *
09A9-7 500 * * *
14A3-7 500 * * *
019A-7 500 * * *
023A-7 500 * * *
027A-7 500 * * *
07A3-7 500 6,6 6,3 53
09A8-7 500 8,8 8,4 6,6
14A2-7 500 12,8 12,2 8,8
018A-7 500 16 15 13
022A-7 500 20 19 16
026A-7 500 23 22 20
035A-7 500 32 30 23
042A-7 500 38 36 32
049A-7 500 44 42 38
061A-7 500 44 42 40
084A-7 500 53 50 44
098A-7 500 68 65 53
119A-7 500 83 79 68
142A-7 500 83 79 72
174A-7 500 96 91 83
210A-7 500 101 96 83
271A-7 500 130 124 101
3AXD00000588487
f Laht6taajuus
Frax Suurin lahtétaajuus Nopea tila -valinnan ollessa kaytossa
Un Taajuusmuuttajan nimellisjannite
In Jatkuva lahtovirta (rms). Ei ylikuormitettavuutta 40 °C:n lampétilassa.
Pn Tyypillinen moottoriteho, ei ylikuormitusta.
ILg Jatkuva lahtévirta (rms) 10 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.
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[ Jatkuva lahtévirta (rms), 50 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
vélein.

* Jatkuva l&htévirta (rms), 40 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.

** Jatkuva lahtévirta (rms), 25 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin

valein.
* Ota yhteys ABB:hen.
Sulakkeet (IEC)

Verkkokaapelin tai taajuusmuuttajan oikosulkusuojaukseen soveltuvat gG- ja aR-
sulakkeet on lueteltu alla. Kumpaa tahansa sulaketyyppia voi kayttaa runkokoossa
R1...R9, jos se toimii riittdvan nopeasti. Toiminta-aika riippuu syéttoverkon impedans-
sista seka syottokaapelin poikkipinta-alasta ja pituudesta.

Jos runkokoko on R7-R9, ABB suosittelee kaytettavaksi ultranopeita (aR) sulakkeita.
Katso kohta Pikaopas gG- tai aR-sulakkeiden valintaa varten sivulla 1817.

Huomautus 1: Katso myds Termisen ylikuormitus- ja oikosulkusuojauksen toteutta-
minen sivulla 78.

Huomautus 2: Virta-arvoltaan suositeltua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa. Voit
kayttaa sulakkeita, joiden nimellisvirta on taulukossa ilmoitettua pienempi.

Huomautus 3: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kayttaa, jos ne tayttavat taulu-
kossa esitetyt vaatimukset ja jos kaytettdvan sulakkeen sulamiskayra ei ylita taulu-
kossa mainitun sulakkeen sulamiskayraa.

aR-sulakkeet (runkokoot R1...R9)

Erittdin nopeat (aR) sulakkeet (yksi sulake vaihetta kohden)

Taajuus- Min. Tulo- Sulake

muutta- | oiko- | virta | A AZs V | Valmistaja Tyyppi Tyyppi
jan sulku- | (A) IEC 60269
tyyppi virta V)

ACS880- (A)

01...

Uy=230V

04A6-2 30 4,6 16 48 690 | Bussmann | 170M1559 000
06A6-2 30 6,6 16 48 690 | Bussmann | 170M1559 000
07A5-2 30 75 16 48 690 | Bussmann | 170M1559 000
10A6-2 53 10,6 | 20 78 690 | Bussmann | 170M1560 000
16A8-2 65 16,8 | 25 130 690 | Bussmann | 170M1561 000
24A3-2 120 24,3 | 40 460 690 | Bussmann | 170M1563 000
031A-2 160 31,0 | 63 1450 | 690 | Bussmann | 170M1565 000
046A-2 280 46 80 | 2550 | 690 | Bussmann | 170M1566 000
061A-2 300 61 125| 8500 | 690 | Bussmann | 170M1568 000
075A-2 380 75 | 200| 15000 | 690 | Bussmann | 170M3815 1
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Erittain nopeat (aR) sulakkeet (yksi sulake vaihetta kohden)

Taajuus- Min. Tulo- Sulake

muutta- | oiko- | virta | A AZs V | Valmistaja Tyyppi Tyyppi
jan sulku- (A) IEC 60269
tyyppi virta ")

ACS880-| (A)

01...

087A-2 500 87 | 250 | 28500 | 690 | Bussmann | 170M3816 1
115A-2 700 115 | 315 | 46500 | 690 | Bussmann | 170M3817 1
145A-2 1000 145 | 315| 46500 | 690 | Bussmann | 170M3817 1
170A-2 1280 170 | 450 | 105000 | 690 | Bussmann | 170M5809 2
206A-2 1450 206 | 500 | 155000 | 690 | Bussmann | 170M5810 2
274A-2 2050 274 | 630 | 220000 | 690 | Bussmann 170M5810 3
Uy =400V

02A4-3 65 2,4 25 130 690 | Bussmann | 170M1561 000
03A3-3 65 3,3 25 130 690 | Bussmann | 170M1561 000
04A0-3 65 4,0 25 130 690 | Bussmann | 170M1561 000
05A6-3 65 5,6 25 130 690 | Bussmann | 170M1561 000
07A2-3 65 8,0 25 130 690 | Bussmann | 170M1561 000
09A4-3 65 10,0 | 25 130 690 | Bussmann | 170M1561 000
12A6-3 65 129 | 25 130 690 | Bussmann | 170M1561 000
017A-3 120 17 40 460 690 | Bussmann 170M1563 000
025A-3 120 25 40 460 690 | Bussmann | 170M1563 000
032A-3 170 32 63 1450 | 690 | Bussmann | 170M1565 000
038A-3 170 38 63 1450 | 690 | Bussmann | 170M1565 000
045A-3 280 45 80 2550 | 690 Bussmann 170M1566 000
061A-3 380 61 100 | 4650 | 690 Bussmann 170M1567 000
072A-3 480 72 125| 8500 | 690 Bussmann 170M1568 000
087A-3 480 87 160 | 16 000 | 690 Bussmann 170M1569 000
105A-3 1280 105 | 315 | 46500 | 690 Bussmann 170M3817 1
145A-3 1280 145 | 315 | 46500 | 690 Bussmann 170M3817 1
169A-3 1800 169 | 450 | 105000 [ 690 Bussmann 170M5809 2
206A-3 2210 206 | 500 | 145000 | 690 Bussmann 170M5810 2
246A-3 3010 246 | 630 | 275000| 690 Bussmann 170M5812 2
293A-3 4000 293 | 800 | 490000 | 690 Bussmann | 170M6812D 3
363A-3 5550 363 | 1000| 985000 | 690 Bussmann | 170M6814D 3
430A-3 7800 430 | 1250( 2150000 690 Bussmann | 170M8554D 3
Uy =500 V

02A1-5 65 2,1 25 130 690 Bussmann 170M1561 000
03A0-5 65 3,0 25 130 690 Bussmann 170M1561 000
03A4-5 65 3,4 25 130 690 Bussmann 170M1561 000
04A8-5 65 4.8 25 130 690 Bussmann 170M1561 000
05A2-5 65 5,2 25 130 690 Bussmann 170M1561 000
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Erittdain nopeat (aR) sulakkeet (yksi sulake vaihetta kohden)

Taajuus- Min. Tulo- Sulake

muutta- | oiko- | virta | A AZs V | Valmistaja Tyyppi Tyyppi
jan sulku- (A) IEC 60269
tyyppi virta "

ACS880- (A)

01...

07A6-5 65 7,6 25 130 690 | Bussmann | 170M1561 000
11A0-5 65 11,0 | 25 130 690 | Bussmann | 170M1561 000
014A-5 120 14 40 460 690 | Bussmann 170M1563 000
021A-5 120 21 40 460 690 | Bussmann 170M1563 000
027A-5 170 27 63 1450 | 690 | Bussmann 170M1565 000
034A-5 170 34 63 1450 | 690 | Bussmann | 170M1565 000
040A-5 280 40 80 2550 | 690 | Bussmann | 170M1566 000
052A-5 300 52 100 | 4650 | 690 | Bussmann | 170M1567 000
065A-5 480 65 125| 8500 | 690 | Bussmann | 170M1568 000
077A-5 480 77 160 | 16 000 | 690 | Bussmann | 170M1569 000
096A-5 1000 96 | 250 | 28500 | 690 | Bussmann | 170M3816 1
124A-5 1280 124 | 315 | 46500 | 690 Bussmann 170M3817 1
156A-5 1610 156 | 400 | 74000 | 690 | Bussmann | 170M5808 2
180A-5 2210 180 | 500 | 155000 | 690 | Bussmann | 170M5810 2
240A-5 2620 240 | 550 | 190000 | 690 | Bussmann | 170M5811 2
260A-5 4000 260 | 800 | 490000 | 690 | Bussmann |170M6812D 3
361A-5 5550 361 | 1000| 985000 | 690 | Bussmann |170M6814D 3
414A-5 7800 414 | 1250| 2150000{ 690 | Bussmann | 170M8554D 3
Uy =690 V

07A4-7 40 7,4 16 48 690 Bussmann 170M1559 000
09A9-7 53 9,9 20 78 690 Bussmann 170M1560 000
14A3-7 94 14,3 32 270 690 Bussmann 170M1562 000
019A-7 120 19 40 460 690 Bussmann 170M1563 000
023A-7 160 23 50 770 690 Bussmann 170M1564 000
027A-7 160 27 50 770 690 Bussmann 170M1564 000
07A3-7 40 7,3 16 48 690 Bussmann 170M1559 000
09A8-7 53 9,8 20 78 690 Bussmann 170M1560 000
14A2-7 94 14,2 32 270 690 Bussmann 170M1562 000
018A-7 120 18 40 460 690 Bussmann 170M1563 000
022A-7 160 22 50 770 690 Bussmann 170M1564 000
026A-7 160 26 50 770 690 Bussmann 170M1564 000
035A-7 170 35 63 1450 | 690 Bussmann 170M1565 000
042A-7 280 42 80 2550 | 690 Bussmann 170M1566 000
049A-7 280 49 80 2550 | 690 Bussmann 170M1566 000
061A-7 480 61 125| 8500 | 690 Bussmann 170M1568 000
084A-7 700 84 160 | 16 000 | 690 Bussmann 170M1569 000
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Erittain nopeat (aR) sulakkeet (yksi sulake vaihetta kohden)

Taajuus- Min. Tulo- Sulake

muutta- | oiko- | virta | A AZs V | Valmistaja Tyyppi Tyyppi
jan sulku- | (A) IEC 60269
tyyppi virta V)

ACS880-| (A)

01...

098A-7 1610 98 | 400 | 74000 | 690 | Bussmann | 170M3816

119A-7 1610 119 | 400 | 74 000 | 690 Bussmann 170M3816

142A-7 2210 142 | 500 | 145000 | 690 | Bussmann | 170M5810

174A-7 2210 174 | 500 | 145000 | 690 | Bussmann | 170M5810

210A-7 3200 210 | 700 | 320000 | 690 | Bussmann |170M6811D

WIWIN|INININ

271A-7 3200 271 | 700 | 320000 | 690 | Bussmann |170M6811D

N Kokoonpanon minimioikosulkuvirta
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gG-sulakkeet (runkokoot R1...R9)

Tarkista sulakkeen virta-aikaominaiskadyrasta, ettd sulakkeen toiminta-aika on
alle 0,5 sekuntia. Noudata paikallisia maarayksia.

gG-sulakkeet (yksi sulake vaihetta kohden)

Taajuus- Min. Tulo- Sulake

muutta- oiko- virta

jan sulku-

tyyppi virta V)

ACS880- A A A A%s V | Valmistaja Tyyppi IEC-
01... koko
Uy =230V

04A6-2 40 4,6 6 110 500 ABB OFAF000H6 000
06A6-2 80 6,6 10 360 500 ABB OFAF000H10 | 000
07A5-2 120 75 16 740 500 ABB OFAF000H16 | 000
10A6-2 120 10,6 16 740 500 ABB OFAF000H16 | 000
16A8-2 200 16,8 | 25 2500 | 500 ABB OFAF000H25 | 000
24A3-2 350 243 | 40 7700 | 500 ABB OFAF000H40 | 000
031A-2 400 31,0 | 50 | 16 000 | 500 ABB OFAFO000H50 | 000
046A-2 500 46 63 | 20100 | 500 ABB OFAF000H63 | 000
061A-2 800 61 80 | 37500 | 500 ABB OFAF000H80 | 000
075A-2 1000 75 100 | 65000 | 500 ABB OFAF000H100| 000
087A-2 1300 87 125 | 100 000 | 500 ABB OFAF00H125 00
115A-2 1700 115 | 160 | 170 000 | 500 ABB OFAF00H160 00
145A-2 2 300 145 | 200 | 300 000 | 500 ABB OFAFQH200 0
170A-2 3300 170 | 250 | 600000 | 500 ABB OFAFQH250 0
206A-2 5500 206 | 315 | 710000 | 500 ABB OFAF1H315 1
274A-2 7000 274 400 | 1100000| 500 ABB OFAF2H400 2
Uy =400V

02A4-3 17 24 4 53 500 ABB OFAF000H4 000
03A3-3 40 3,3 6 110 500 ABB OFAF000H6 000
04A0-3 40 4,0 6 110 500 ABB OFAF000H6 000
05A6-3 80 5,6 10 355 500 ABB OFAF000H10 | 000
07A2-3 80 8,0 10 355 500 ABB OFAF000H10 | 000
09A4-3 120 10,0 16 700 500 ABB OFAF000H16 | 000
12A6-3 120 12,9 16 700 500 ABB OFAF000H16 | 000
017A-3 200 17 25 2500 | 500 ABB OFAF000H25 | 000
025A-3 250 25 32 | 4500 | 500 ABB OFAF000H32 | 000
032A-3 350 32 40 7700 | 500 ABB OFAF000H40 | 000
038A-3 400 38 50 | 15400 | 500 ABB OFAF000H50 | 000
045A-3 500 45 63 | 21300 | 500 ABB OFAF000H63 | 000
061A-3 800 61 80 | 37000 | 500 ABB OFAF000H80 | 000
072A-3 1000 72 100 | 63600 | 500 ABB OFAF000H100| 000
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gG-sulakkeet (yksi sulake vaihetta kohden)

Taajuus- Min. Tulo- Sulake

muutta- oiko- virta

jan sulku-

tyyppi virta ")

ACS880- A A A AZs V | Valmistaja Tyyppi IEC-
01... koko
087A-3 1000 87 100 | 63 600 | 500 ABB OFAF000H100 | 000
105A-3 1300 105 125 | 103 000 | 500 ABB OFAF00H125 00
145A-3 1700 145 160 | 185000 | 500 ABB OFAF00H160 00
169A-3 3300 169 250 | 600000 | 500 ABB OFAF0H250 0
206A-3 5500 206 315 | 710000 | 500 ABB OFAF1H315 1
246A-3 6400 246 355 | 920000 | 500 ABB OFAF1H355 1
293A-3 7800 293 425 | 1300000| 500 ABB OFAF2H425 2
363A-3 9400 363 500 | 2000000| 500 ABB OFAF2H500 2
430A-3 10200 430 630 | 2800000| 500 ABB OFAF3H630 3
Uy =500 V

02A1-5 17 21 4 53 500 ABB OFAF000H4 000
03A0-5 40 3,0 6 110 500 ABB OFAF000H6 000
03A4-5 40 3,4 6 110 500 ABB OFAF000H6 000
04A8-5 80 4,8 10 355 500 ABB OFAF000H10 000
05A2-5 80 52 10 355 500 ABB OFAF000H10 000
07A6-5 120 7,6 16 700 500 ABB OFAF000H16 000
11A0-5 120 11,0 16 700 500 ABB OFAF000H16 000
014A-5 200 14 25 2500 | 500 ABB OFAF000H25 000
021A-5 250 21 32 4500 | 500 ABB OFAF000H32 000
027A-5 350 27 40 7700 | 500 ABB OFAF000H40 000
034A-5 400 34 50 15400 | 500 ABB OFAF000H50 000
040A-5 500 40 63 | 21300 | 500 ABB OFAF000H63 000
052A-5 800 52 80 | 37000 | 500 ABB OFAF000H80 000
065A-5 1000 65 100 | 63 600 | 500 ABB OFAF000H100 | 000
077A-5 1000 77 100 | 63 600 | 500 ABB OFAF000H100 | 000
096A-5 1300 96 125 | 103 000 | 500 ABB OFAF00H125 00
124A-5 1700 124 160 | 185000 | 500 ABB OFAF00H160 00
156A-5 3300 156 250 | 600000 | 500 ABB OFAF0H250 0
180A-5 5500 180 315 | 710000 | 500 ABB OFAF1H315 1
240A-5 6400 240 355 | 920000 | 500 ABB OFAF1H355 1
260A-5 7000 260 400 | 1100000| 500 ABB OFAF2H400 2
361A-5 10200 361 630 | 2800000| 500 ABB OFAF3H630 3
414A-5 10200 414 630 | 2800000| 500 ABB OFAF3H630 3
Uy =690 V

07A4-7 115 7.4 16 1200 | 690 ABB OFAA000GG16| 000
09A9-7 145 9,9 20 2400 | 690 ABB OFAA000GG20| 000




180 Tekniset tiedot

gG-sulakkeet (yksi sulake vaihetta kohden)

Taajuus- Min. Tulo- Sulake

muutta- oiko- virta

jan sulku-

tyyppi virta V)

ACS880- A A A A%s V | Valmistaja Tyyppi IEC-
01... koko
14A3-7 190 14,3 25 4000 | 690 ABB OFAA000GG25| 000
019A-7 280 19 35 12 000 | 690 ABB OFAA000GG35| 000
023A-7 450 23 50 | 24000 | 690 ABB OFAA000GG50| 000
027A-7 450 27 50 | 24000 | 690 ABB OFAA000GG50| 000
07A3-7 115 7,3 16 1200 | 690 ABB OFAA000GG16| 000
09A8-7 145 9,8 20 2400 | 690 ABB OFAA000GG20| 000
14A2-7 190 14,2 25 4000 | 690 ABB OFAA000GG25| 000
018A-7 280 18 35 12 000 | 690 ABB OFAA000GG35| 000
022A-7 450 22 50 | 24000 | 690 ABB OFAA000GG50| 000
026A-7 450 26 50 | 24000 | 690 ABB OFAA000GG50| 000
035A-7 520 35 63 | 30000 | 690 ABB OFAA000GG63| 000
042A-7 800 42 80 | 51000 | 690 ABB OFAA0GGS80 0
049A-7 800 49 80 | 51000 | 690 ABB OFAA0GGS80 0
061A-7 1050 61 100 | 95000 | 690 ABB OFAA0GG100 0
084A-7 1700 84 160 | 240 000 | 690 ABB OFAA1GG160 1
098A-7 1700 98 160 | 240 000 | 690 ABB OFAA1GG160 1
119A-7 2200 119 200 | 350000 | 690 ABB OFAA1GG200 1
142A-7 3200 142 250 | 700000 | 690 ABB OFAA1GG250 1
174A-7 5500 174 315 | 850000 | 690 ABB OFAA2GG315 2
210A-7 7000 210 400 | 1300000| 690 ABB OFAA3GG400 3
271A-7 7000 271 400 | 1300000| 690 ABB OFAA3GG400 3

n Kokoonpanon minimioikosulkuvirta
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Pikaopas gG- tai aR-sulakkeiden valintaa varten

Taulukossa esitettyja yhdistelmia (kaapelikoko, kaapelin pituus, muuntajan koko ja
sulaketyyppi) kayttdmalla taataan, ettd sulakkeen oikean toiminnan minimivaatimuk-
set tayttyvat. Taulukon avulla voit valita gG- ja aR-sulakkeiden valilla tai laskea
kokoonpanon oikosulkuvirran kohdassa Kokoonpanon oikosulkuvirran laskeminen
sivulla 184 kuvatulla tavalla.

Taajuus- Kaapelin tyyppi Verkkomuuntajan min. ndenndisteho Sy (kVA)
muuttajan Kupari Alumiini | Kaapelin maksimipituus | Kaapelin maksimipituus
tyyppi gG-sulakkeiden kanssa| aR-sulakkeiden kanssa
3‘103880' mm?Z mm?2 10m | 50m | 100m | 10m | 100m | 200 m
Uy =230V

04A6-2 3x1,5 - 1,1 1,1 - 1,1 1,2 -
06A6-2 3x1,5 - 2,2 24 - 1,1 1,2 -
07A5-2 3x1,5 - 3,3 4,3 - 1,1 1,2 -
10A6-2 3x1,5 - 3,3 4,3 - 1,5 1,8 -
16A8-2 3x6 - 55 58 - 1,8 1,8 -
24A3-2 3x6 - 9,7 11 - 3,3 3,5 -
031A-2 3x10 - 1 12 - 4,4 4,6 -
046A-2 3x16 3x35 14 15 - 7,7 8,2 -
061A-2 3x25 3x35 22 24 - 8,3 8,6 -
075A-2 3x35 3 x50 28 29 - 1 1 -
087A-2 3x35 3x70 36 39 - 14 15 -
115A-2 3 x50 3x70 48 52 - 19 21 -
145A-2 3x95 3x120 64 70 - 28 30 -
170A-2 3x120 3x150 93 104 - 36 39 -
206A-2 3x150 3x240 158 194 - 40 45 -
274A-2 2x(3x95)|2x(3x120)] 198 229 - 57 62 -
Uy =400V

02A4-3 3x1,5 - 0,82 0,82 0,82 3,1 3.4 5,0
03A3-3 3x1,5 - 1,9 1,9 2,0 3,1 3.4 5,0
04A0-3 3x1,5 - 1,9 1,9 2,0 3,1 3.4 5,0
05A6-3 3x1,5 - 3,8 4,0 4,4 3.1 3.4 5,0
07A2-3 3x1,5 - 3,8 4,0 4,4 3,1 3.4 5,0
09A4-3 3x1,5 - 58 6,2 8,4 3,1 3.4 5,0
12A6-3 3x1,5 - 58 6,2 8,4 3,1 3.4 5,0
017A-3 3x6 - 9,6 9,8 10 58 5,9 6,2
025A-3 3x6 - 12 12 13 58 5,9 6,2
032A-3 3x10 - 17 17 18 8,2 8,3 8,7
038A-3 3x10 - 19 20 21 8,2 8,3 8,7
045A-3 3x16 3x25 24 24 26 13 14 15
061A-3 3x25 3x25 39 39 42 18 19 20
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Taajuus- Kaapelin tyyppi Verkkomuuntajan min. ndennaisteho Sy (kVA)
muuttajan | Kuypari Alumiini | Kaapelin maksimipituus | Kaapelin maksimipituus
tyyppi gG-sulakkeiden kanssa| aR-sulakkeiden kanssa
:‘1‘73880' mm?Z mm?Z 10m | 50m ] 100m| 10m | 100m | 200 m
072A-3 3x35 3x35 48 49 52 23 24 25
087A-3 3x35 3 x50 48 49 52 34 35 38
105A-3 3 x50 3x70 63 65 68 62 67 80
145A-3 3x95 3x95 82 85 88 62 65 70
169A-3 3x120 3%150 160 170 187 87 93 104
206A-3 3x150 3%185 269 298 357 107 116 132
246A-3 2x(3x70) 2x(3x95)| 311 335 393 145 157 180
293A-3 2x(3x95)|2x(3x120)] 380 411 478 193 211 248
363A-3 2x(3x120)[ 2 x (3 x 185)| 459 502 591 269 304 378
430A-3 2x(3x150)[ 2 x (3 x 240)| 499 547 641 380 452 634
Uy =500V

02A1-5 3x15 - 1,0 1,0 1,0 3,9 4,1 5,0
03A0-5 3x15 - 2,4 2,4 24 3,9 4,1 5,0
03A4-5 3x15 - 24 2,4 24 3,9 4,1 5,0
04A8-5 3x15 - 4,8 4,9 52 3,9 4,1 5,0
05A2-5 3x15 - 4,8 4,9 52 3,9 4,1 5,0
07A6-5 3x15 - 7,2 7,5 8,9 3,9 4,1 5,0
11A0-5 3x15 - 7,2 7,5 8,9 3,9 4,1 5,0
014A-5 3%x6 - 12 12 12 7,2 7.3 7,6
021A-5 3%x6 - 15 15 16 7,2 7.3 7,6
027A-5 3x10 - 21 21 22 10 10 1
034A-5 3x10 - 24 24 25 10 10 1
040A-5 3x16 3x35 30 30 31 17 17 18
052A-5 3x25 3x35 48 49 51 18 18 19
065A-5 3x35 3 x50 60 61 63 29 29 30
077A-5 3x35 3x70 60 61 63 42 43 46
096A-5 3 x50 3x70 78 80 83 60 63 67
124A-5 3x95 3x120 103 105 108 77 80 85
156A-5 3x120 3%150 200 209 224 97 102 109
180A-5 3x150 3%240 335 362 411 133 143 156
240A-5 2x(3x70) 2x(3x95)| 388 410 456 158 165 179
260A-5 2x(3x70) 2x(3x95)| 425 452 512 242 262 307
361A-5 2x(3x120)[ 2 x (3 x 185)| 621 669 763 336 368 427
414A-5 2x(3x150)[ 2 x (3 x 240)| 621 666 747 473 539 674
Uy =690V

07A4-7 3x1,5 - 9,5 9,5 9,5 3,3 3,3 3,3
09A9-7 3x1,5 - 12 12 12 4,4 4,4 4,4
14A3-7 3x2,5 - 16 16 16 7,8 7,8 7,8
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Taajuus- Kaapelin tyyppi Verkkomuuntajan min. ndennaisteho Sy (kVA)
muuttajan | Kupari Alumiini | Kaapelin maksimipituus | Kaapelin maksimipituus
tyyppi gG-sulakkeiden kanssa| aR-sulakkeiden kanssa
'(‘)‘1‘:5880' mm? mm? 10m | 50m | 100m| 10m | 100m | 200 m
019A-7 3x4 - 23 23 23 9,9 10 10
023A-7 3%6 - 37 37 38 13 13 13
027A-7 3x10 - 37 37 38 13 13 13
07A3-7 3x15 - 9,5 9,5 9,5 3,3 3,3 3,3
09A8-7 3x15 - 12 12 12 44 4.4 4.4
14A2-7 3x25 - 16 16 16 7,8 7,8 7,8
018A-7 3x4 - 23 23 23 9,9 10 10
022A-7 3x6 - 37 37 38 13 13 13
026A-7 3x10 3x25 37 37 38 13 13 13
035A-7 3x10 3x25 43 43 44 14 14 14
042A-7 3x16 3x25 66 67 68 23 23 24
049A-7 3x16 3x25 66 67 68 23 23 24
061A-7 3x25 3x35 87 88 90 40 40 41
084A-7 3x35 3 x50 141 141 149 58 59 61
098A-7 3x50 3x70 141 143 146 134 138 145
119A-7 3x70 3x95 183 187 192 134 138 145
142A-7 3x95 3x120 267 275 286 184 192 205
174A-7 3x120 3%x185 452 476 515 184 192 205
210A-7 3x185 2 x (3 x 95) 584 608 654 266 277 295
271A-7 3x240 2x(3%x120) 584 605 640 266 275 289
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Kokoonpanon oikosulkuvirran laskeminen

Varmista, ettd kokoonpanon oikosulkuvirta on vahintdan sulaketaulukossa annetun
arvon mukainen.

Kokoonpanon oikosulkuvirta voidaan laskea seuraavasti:
u

l2-ph =

2+ [R2+ @+ X

jossa
Ik2-pn = oikosulkuvirta symmetrisessa kaksivaiheisessa oikosulussa
U = verkon paajannite (V)
R = kaapelin resistanssi (ohm)
Z = z - UN?/Sy = muuntajan impedanssi (ohm)
z,, = muuntajan impedanssi (%)
Un = muuntajan nimellisjannite (V)
SN = muuntajan nimellinen ndennaisteho (kVA)
X = kaapelin reaktanssi (ohm).
Laskuesimerkki

Taajuusmuuttaja:

+ ACS880-01-145A-3

+ syoéttéjannite =410 V

Muuntaja:

+ nimellisteho Sy = 600 kVA

* nimellisjannite (taajuusmuuttajan syéttdjannite) Uy = 430 V
* muuntajan impedanssi z; = 7,2 %.
Syéttékaapeli:

* pituus =170 m

» resistanssi/pituus = 0,398 ohm/km
* reaktanssi/pituus = 0,082 ohm/km
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Z = UN2—0072- (430V)° _ ) 19 moh
k=% 5y T 600 kVA _ -<'°monm
ohm _
Rg=170m"0,398 S = 67,66 mohm
X, =170 m+0,082 (I’(':T’]“ = 13,94 mohm
410V
lo-ph = =2,7kA

2./ (67,66 mohm)? + (22,19 mohm + 13,94 mohm)?

Laskettu oikosulkuvirta 2,7 kA on suurempi kuin taajuusmuuttajan gG-sulaketyypin
OFAF00H160 vahimmaisoikosulkuvirta (1 700 A). -> 500 V:n gG-sulaketta (ABB Control
OFAFO0H160) voidaan kayttaa.

Sulakkeet (UL)

Haaroituskytkennan suojauksen NEC:n mukaiset UL-luokan T-sulakkeet on lueteltu
alla. Yhdysvalloissa suositellaan nopeasti toimivien T-luokan tai sitd nopeampien sulak-
keiden kayttamista. Tarkista sulakkeen virta-aikaominaiskayrasta, etta sulakkeen
toiminta-aika on alle 0,5 sekuntia runkokokojen R1...R6 yksikoissa ja alle 0,1
sekuntia runkokokojen R7-R9 yksikoissa. Noudata paikallisia maarayksia.

Huomautus 1: Katso myos Termisen ylikuormitus- ja oikosulkusuojauksen toteutta-
minen sivulla 78.

Huomautus 2: Virta-arvoltaan suositeltua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa. Voit
kayttaa sulakkeita, joiden nimellisvirta on taulukossa ilmoitettua pienempi.

Huomautus 3: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kayttaa, jos ne tayttavat taulu-
kossa esitetyt vaatimukset ja jos kaytettavan sulakkeen sulamiskayra ei ylita taulu-
kossa mainitun sulakkeen sulamiskayraa.
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Taajuusmuut- | Tulovirta Sulake (yksi sulake vaihetta kohden)

tajan tyyppi A A v Valmistaja Tyyppi | UL-luokka
ACS880-01...

Uy =230V

04A6-2 4,4 15 600 Bussmann JJS-15 T
06A6-2 6,3 15 600 Bussmann JJS-15 T
07A5-2 7.1 15 600 Bussmann JJS-15 T
10A6-2 10,1 20 600 Bussmann JJS-20 T
16A8-2 16,0 25 600 Bussmann JJS-25 T
24A3-2 23,1 40 600 Bussmann JJS-40 T
031A-2 29,3 50 600 Bussmann JJS-50 T
046A-2 44 80 600 Bussmann JJS-80 T
061A-2 58 100 600 Bussmann JJS-100 T
075A-2 7 125 600 Bussmann JJS-125 T
087A-2 83 125 600 Bussmann JJS-125 T
115A-2 109 150 600 Bussmann JJS-150 T
145A-2 138 200 600 Bussmann JJS-200 T
170A-2 162 250 600 Bussmann JJS-250 T
206A-2 196 300 600 Bussmann JJS-300 T
274A-2 260 400 600 Bussmann JJS-400 T
Uy =460 V

02A1-5 21 3 600 Bussmann JJS-3 T
03A0-5 3,0 6 600 Bussmann JJS-6 T
03A4-5 3,4 6 600 Bussmann JJS-6 T
04A8-5 4,8 10 600 Bussmann JJS-10 T
05A2-5 5,2 10 600 Bussmann JJS-10 T
07A6-5 7,6 15 600 Bussmann JJS-15 T
11A0-5 11 20 600 Bussmann JJS-20 T
014A-5 14 25 600 Bussmann JJS-25 T
021A-5 21 35 600 Bussmann JJS-35 T
027A-5 27 40 600 Bussmann JJS-40 T
034A-5 34 50 600 Bussmann JJS-50 T
040A-5 40 60 600 Bussmann JJS-60 T
052A-5 52 80 600 Bussmann JJS-80 T
065A-5 65 90 600 Bussmann JJS-90 T
077A-5 77 110 600 Bussmann JJS-110 T
096A-5 96 150 600 Bussmann JJS-150 T
124A-5 124 200 600 Bussmann JJS-200 T
156A-5 156 225 600 Bussmann JJS-225 T
180A-5 180 300 600 Bussmann JJS-300 T
240A-5 240 350 600 Bussmann JJS-350 T
260A-5 260 400 600 Bussmann JJS-400 T
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Taajuusmuut- | Tulovirta Sulake (yksi sulake vaihetta kohden)

tajan tyyppi A A v Valmistaja Tyyppi | UL-luokka
ACS880-01...

302A-5 302 400 600 Bussmann JJS-400 T
361A-5 361 500 600 Bussmann JJS-500 T
414A-5 414 600 600 Bussmann JJS-600 T
Uy =575V

07A4-7 7,0 15 600 Bussmann JJS-15 T
09A9-7 9,4 20 600 Bussmann JJS-20 T
14A3-7 13,6 30 600 Bussmann JJS-30 T
019A-7 18 40 600 Bussmann JJS-40 T
023A-7 22 50 600 Bussmann JJS-50 T
027A-7 27 50 600 Bussmann JJS-50 T
07A3-7 9,0 15 600 Bussmann JJS-15 T
09A8-7 11 20 600 Bussmann JJS-20 T
14A2-7 17 30 600 Bussmann JJS-30 T
018A-7 22 40 600 Bussmann JJS-40 T
022A-7 27 50 600 Bussmann JJS-50 T
026A-7 32 50 600 Bussmann JJS-50 T
035A-7 41 60 600 Bussmann JJS-60 T
042A-7 52 80 600 Bussmann JJS-80 T
049A-7 52 80 600 Bussmann JJS-80 T
061A-7 62 110 600 Bussmann JJS-110 T
084A-7 77 150 600 Bussmann JJS-150 T
098A-7 99 150 600 Bussmann JJS-150 T
119A-7 125 200 600 Bussmann JJS-200 T
142A-7 144 250 600 Bussmann JJS-250 T
174A-7 180 300 600 Bussmann JJS-300 T
210A-7 242 400 600 Bussmann JJS-400 T
271A-7 271 400 600 Bussmann JJS-400 T
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Mitat, painot ja vapaan tilan tarve

Runko 1P21 UL-tyyppi 1
K1 K2 L S Paino K1 K2 L S Paino
mm mm | mm mm kg tuu- tuu- tuu- tuu- b

maa maa maa maa

R1 409 | 370 155 | 226 7,0 16,11 | 14,57 | 6,10 | 8,89 15

R2 409 | 370 155 | 249 8,4 16,11 | 14,57 | 6,10 | 9,80 19

R3 475 | 420 172 | 261 10,8 18,71 16,54 | 6,77 | 10,28 24

R4 576 | 490 | 203 | 274 18,6 | 22,70 19,30 | 7,99 | 10,80 41

R5 730 | 596 | 203 | 274 22,8 | 28,74 23,46 | 7,99 | 10,79 50

R6 726 | 569 | 251 357 42,2 | 28,60 | 22,40 | 9,92 | 14,09 93

R7 880 | 600 | 284 | 365 53,0 | 34,70 | 23,60 | 11,22 | 14,37 17

R8 963 | 681 300 | 386 68,0 | 37,90| 26,82 | 11,81 | 15,21 150

R9 955 | 680 | 380 | 413 95,0 | 37,59 | 26,77 | 14,96 | 16,27 209

Runko IP55 UL-tyyppi 12
K1 K2 L S Paino | K1* K3 L ** S Paino
mm mm mm mm kg tuu- tuu- tuu- tuu- Ib
maa | maa | maa | maa
R1 450 - 162 | 292 8,1 17,72 - 6,38 | 11,50 18
R2 450 - 161 315 9,5 17,72 - 6,38 | 12,40 21
R3 525 - 180 | 327 12,0 | 20,70 - 7,09 | 12,87 26
R4 576 - 203 | 344 19,1 22,70 - 7,99 | 13,54 42
R5 730 - 203 | 344 23,4 | 28,73 - 7,99 | 13,54 52
R6 726 - 252 | 421 42,9 | 28,60 - 9,92 | 16,46 95
R7 880 - 284 | 423 54,0 | 34,66 - 11,18 | 16,65 119
R8 963 - 300 | 452 74,0 | 37,90 - 11,81 | 17,78 163
R9 955 - 380 | 477 102,0 | 37,59 - 14,96 | 18,78 225

K1 Korkeus kaapelien lapivientikotelon kanssa

K2 Korkeus ilman kaapelien lapivientikoteloa (lisdvaruste +P940)

K3 Korkeus suojuksen kanssa

L Leveys kaapelien lapivientikotelon kanssa

S  Syvyys kaapelien lapivientikotelon kanssa

Suojus lisaa korkeutta 155 mm, kun runkokoko on R4...R8, ja 230 mm, kun runkokoko on R9.

Suojus lisaa leveytta 23 mm, kun runkokoko on R4 tai R5, 155 mm, kun runkokoko on R6
tai R7, ja 50 mm, kun runkokoko on R8 tai R9.

*

*k

Huomautus 1: Lisatietoja mitoista on luvussa Mittapiirrokset.

Huomautus 2: Lisdvarusteiden +P940 ja +P944 mitat ja painot annetaan oppaassa ACS880-01
+P940/+P944 drives for cabinet installation supplement (3AUA0000145446, englanninkielinen).

Huomautus 3: Lisadvarusteen +C135 mitat annetaan oppaassa Flange mounting kit installation
supplement (3AXD50000019100, englanninkielinen). Katso laippakiinnityssarjan lisdpaino seu-
raavasta taulukosta.



Runko- Laippa-asennussarjan
(lisavaruste +C135) paino

kg b
R1 2,9 6
R2 3,1 7
R3 4,5 10
R4 47 10
R5 47 10
R6 4,5 10
R7 5 1
R8 6 13
R9 7 15

Vapaa tila laitteen ymparilla

Taajuusmuuttajan ylapuolella tédytyy olla 200 mm vapaata tilaa.
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Taajuusmuuttajan alla taytyy olla 300 mm vapaata tilaa (mitattuna taajuusmuuttajan

pohjalevysta ilman kaapelien lapivientikoteloa).
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Haviot, jaahdytystiedot ja melu

Taajuusmuuttajan | Runko limavirta Lampohavio Melu
tyyppi m3/h ft3/min w dB(A)
ACS880-01-

Uy=230V

04A6-2 R1 44 26 73 46
06A6-2 R1 44 26 94 46
07A5-2 R1 44 26 122 46
10A6-2 R1 44 26 172 46
16A8-2 R2 88 52 232 51
24A3-2 R2 88 52 337 51
031A-2 R3 134 79 457 57
046A-2 R4 134 79 500 62
061A-2 R4 280 165 630 62
075A-2 R5 280 165 680 62
087A-2 R5 280 165 730 62
115A-2 R6 435 256 840 67
145A-2 R6 435 256 940 67
170A-2 R7 450 265 1260 67
206A-2 R7 450 265 1 500 67
274A-2 R8 550 324 2100 65
Uy =400V

02A4-3 R1 44 26 30 46
03A3-3 R1 44 26 40 46
04A0-3 R1 44 26 52 46
05A6-3 R1 44 26 73 46
07A2-3 R1 44 26 94 46
09A4-3 R1 44 26 122 46
12A6-3 R1 44 26 172 46
017A-3 R2 88 52 232 51
025A-3 R2 88 52 337 51
032A-3 R3 134 79 457 57
038A-3 R3 134 79 562 57
045A-3 R4 134 79 667 62
061A-3 R4 280 165 907 62
072A-3 R5 280 165 1117 62
087A-3 R5 280 165 1120 62
105A-3 R6 435 256 1295 67
145A-3 R6 435 256 1440 67
169A-3 R7 450 265 1940 67
206A-3 R7 450 265 2310 67
246A-3 R8 550 324 3300 65
293A-3 R8 550 324 3900 65
363A-3 R9 1150 677 4800 68
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Taajuusmuuttajan | Runko limavirta Lampohavio Melu
tyyppi m3h ft3/min w dB(A)
ACS880-01-

430A-3 R9 1150 677 6 000 68
Uy =500 V

02A1-5 R1 44 26 30 46
03A0-5 R1 44 26 40 46
03A4-5 R1 44 26 52 46
04A8-5 R1 44 26 73 46
05A2-5 R1 44 26 94 46
07A6-5 R1 44 26 122 46
11A0-5 R1 44 26 172 46
014A-5 R2 88 52 232 51
021A-5 R2 88 52 337 51
027A-5 R3 134 79 457 57
034A-5 R3 134 79 562 57
040A-5 R4 134 79 667 62
052A-5 R4 280 165 907 62
065A-5 R5 280 165 1117 62
077A-5 R5 280 165 1120 62
096A-5 R6 435 256 1295 67
124A-5 R6 435 256 1440 67
156A-5 R7 450 265 1940 67
180A-5 R7 450 265 2310 67
240A-5 R8 550 324 3300 65
260A-5 R8 550 324 3900 65
302A-5 R9 1150 677 4200 68
361A-5 R9 1150 677 4800 68
414A-5 R9 1150 677 6 000 68
Uy =690 V

07A4-7 R3 134 79 114 57
09A9-7 R3 134 79 143 57
14A3-7 R3 134 79 207 57
019A-7 R3 134 79 274 57
023A-7 R3 134 79 329 57
027A-7 R3 134 79 405 57
07A3-7 R5 280 165 217 62
09A8-7 R5 280 165 284 62
14A2-7 R5 280 165 399 62
018A-7 R5 280 165 490 62
022A-7 R5 280 165 578 62
026A-7 R5 280 165 660 62
035A-7 R5 280 165 864 62
042A-7 R5 280 165 998 62
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Taajuusmuuttajan | Runko limavirta Lampohavio Melu
tyyppi m3/h ft3/min w dB(A)
ACS880-01-

049A-7 R5 280 165 1120 62
061A-7 R6 435 256 1295 67
084A-7 R6 435 256 1440 67
098A-7 R7 450 265 1940 67
119A-7 R7 450 265 2310 67
142A-7 R8 550 324 3300 65
174A-7 R8 550 324 3900 65
210A-7 R9 1150 677 4200 68
271A-7 R9 1150 677 4800 68

Jaahdytysilman virtaus ja lampohavio laippa-asennuksessa
(lisdavaruste +C135)

Taajuusmuuttajan | Runko limavirtaus Lampohavio
tyyppi (lisdvaruste +C135) (lisdvaruste +C135)
ACS880-01- Jadhdytyse-| Etupuoli | Jaahdytysele- Etupuoli

lementti mentti

m3/h m3/h w w

Uy =230V
04A6-2 R1 44 9 57 16
06A6-2 R1 44 9 76 18
07A5-2 R1 44 9 101 21
10A6-2 R1 44 9 146 26
16A8-2 R2 88 16 195 37
24A3-2 R2 88 16 290 47
031A-2 R3 134 22 393 64
046A-2 R4 134 32 423 77
061A-2 R4 280 32 540 90
075A-2 R5 280 42 567 113
087A-2 R5 280 42 612 118
115A-2 R6 435 52 711 129
145A-2 R6 435 52 801 139
170A-2 R7 450 75 1089 171
206A-2 R7 450 75 1305 195
274A-2 R8 550 120 1845 255
Uy = 400V
02A4-3 R1 44 9 18 12
03A3-3 R1 44 9 27 13
04A0-3 R1 44 9 38 14
05A6-3 R1 44 9 57 16
07A2-3 R1 44 9 76 18
09A4-3 R1 44 9 101 21
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Taajuusmuuttajan | Runko limavirtaus Lampohavio
tyyppi (lisévaruste +C135) (lisdvaruste +C135)
ACS880-01- Jadhdytyse-| Etupuoli | Jadhdytysele- Etupuoli
lementti mentti

m3/h m3/h w w
12A6-3 R1 44 9 146 26
017A-3 R2 88 16 195 37
025A-3 R2 88 16 290 47
032A-3 R3 134 22 393 64
038A-3 R3 134 22 488 74
045A-3 R4 134 32 573 94
061A-3 R4 280 32 789 118
072A-3 R5 280 42 960 157
087A-3 R5 280 42 963 157
105A-3 R6 435 52 1121 175
145A-3 R6 435 52 1251 189
169A-3 R7 450 75 1701 239
206A-3 R7 450 75 2034 276
246A-3 R8 550 120 2925 375
293A-3 R8 550 120 3465 435
363A-3 R9 1150 170 4275 525
430A-3 R9 1150 170 5355 645
Uy =500V
02A1-5 R1 44 9 18 12
03A0-5 R1 44 9 27 13
03A4-5 R1 44 9 38 14
04A8-5 R1 44 9 57 16
05A2-5 R1 44 9 76 18
07A6-5 R1 44 9 101 21
11A0-5 R1 44 9 146 26
014A-5 R2 88 16 195 37
021A-5 R2 88 16 290 47
027A-5 R3 134 22 393 64
034A-5 R3 134 22 488 74
040A-5 R4 134 32 573 94
052A-5 R4 280 32 789 118
065A-5 R5 280 42 960 157
077A-5 R5 280 42 963 157
096A-5 R6 435 52 1121 175
124A-5 R6 435 52 1251 189
156A-5 R7 450 75 1701 239
180A-5 R7 450 75 2034 276
240A-5 R8 550 120 2925 375
260A-5 R8 550 120 3465 435
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Taajuusmuuttajan | Runko limavirtaus Lampohavio
tyyppi (lisédvaruste +C135) (lisédvaruste +C135)
ACS880-01- Jadhdytyse-| Etupuoli | Jaahdytysele- Etupuoli

lementti mentti

m3/h m3/h w w

302A-5 R9 1150 170 3735 465
361A-5 R9 1150 170 4275 525
414A-5 R9 1150 170 5355 645
Uy =690V
07A4-7 R3 134 22 68 46
09A9-7 R3 134 22 92 51
14A3-7 R3 134 22 140 67
019A-7 R3 134 22 186 88
023A-7 R3 134 22 238 91
027A-7 R3 134 22 293 112
07A3-7 R5 280 42 150 67
09A8-7 R5 280 42 211 73
14A2-7 R5 280 42 314 85
018A-7 R5 280 42 396 94
022A-7 R5 280 42 475 103
026A-7 R5 280 42 549 111
035A-7 R5 280 42 733 131
042A-7 R5 280 42 854 145
049A-7 R5 280 42 963 157
061A-7 R6 435 52 1121 175
084A-7 R6 435 52 1251 189
098A-7 R7 450 75 1701 239
119A-7 R7 450 75 2034 276
142A-7 R8 550 120 2925 375
174A-7 R8 550 120 3465 435
210A-7 R9 1150 170 3735 465
271A-7 R9 1150 170 4275 525
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Virtakaapeleiden liitinten ja lapivientien tiedot

IEC

Verkko-, moottori-, jarru- ja DC-kaapelien liittimien ruuvikoot, hyvaksytyt johdinkoot
(vaihetta kohti) ja kiristysmomentit (T) on annettu alla. / tarkoittaa kuorimispituutta liit-
timen sisalla.

Runko Kaapelien L1,L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W Maadoitusliitti-
lapiviennit met
o+ Johtimen T (johtimen I T (liitti- | Johti- T
koko kiinnitysruuvi) men mut-| men
teri) maksi-
mikoko

kpl mm mm? M..| Nm |mm|M.|Nm| mm? | Nm
R1 2 17 0,75...6 - 0,6 8 - - 25 1,8
R2 2 17 0,75...6 - 0,6 8 - - 25 1,8
R3 2 21 0,5...16 - 1,7 10 - - 25 1,8
R4 2 24 0,5...35 - 3,3 18 - - 25 2,9
R5 2 32 6...70 M8 15 18 - - 35 2,9
R6 2 45 25...150 M10 30 30 - - 185 9,8
R7 2 54 95...240 M10 | 40 (30*)| 30 - - 185 9,8

(25...150*%)
R8 4 45 2 x(50...150) | M10 40 30 | M10| 24 | 2x185| 9,8
R9 4 54 2% (95...240) | M12 70 30 | M10| 24 | 2x185| 9,8
Runko Kaapelien Liittimet R—, R+/UDC+ ja UDC-
lapiviennit
ag* Johtimen T (johtimen I T (liittimen
koko kiinnitysruuvi) mutteri)

kpl mm mm? M... Nm mm M... Nm
R1 1 17 0,75...6 - 0,6 8 - -
R2 1 17 0,75...6 - 0,6 8 - -
R3 1 21 0,5...16 - 1,7 10 - -
R4 1 24 0,5...35 - 3,3 18 -
R5 1 32 6...70 M8 15 18 -
R6 1 35 25...95 M8 20 30 -
R7 1 43 25...150 M10 30 30 -
R8 2 45 2 x(50...150) | M10 40 30 M8 24
R9 2 54 2x(95...240) | M12 70 30 M8 24

* suurin sallittu kaapelin halkaisija. Lisatietoja lapivientilevyn reikien halkaisijoista on luvussa Mittapiirrokset.
**525...690 V:n taajuusmuuttajat

Huomautus: Jos kaytettéava kaapelikoko on pienempi kuin liittimen vaatima koko, poista liitin ja liitd kaapeli
suoraan pultin paan alle asianmukaisella kaapelikengalla.
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Yhdysvallat

Verkko-, moottori-, jarru- ja DC-kaapelien liittimien ruuvikoot, hyvaksytyt johdinkoot
(vaihetta kohti) ja kiristysmomentit (T) on annettu alla yhdysvaltalaisina yksikkdina. /
tarkoittaa kuorimispituutta liittimen sisalla.

Runko| Kaapelien L1, L2, L3, T1/U, T2/V, T3/W Maadoitusliitti-
lapiviennit met
o* Johtimen koko T (johtimen I T (liitti- Johti-
kiinnitys- men mut-| men
ruuvi) teri) maksimi-
koko
kpl | tuum kemil/AWG M...| Ibf-ft | tuum| M... AWG | Ibf-ft
aa aa
R1 2 0,67 18...10 - 044 | 0,31] - - 4 1,3
R2 2 0,67 18...10 - 044 | 0,31] - - 4 1,3
R3 2 0,83 20...6 - 1,25 | 0,39 - - 4 1,3
R4 2 0,94 20...2 - 24 |10,70| - - 4 2,1
R5 2 1,26 10...2/0 M8 1 0,70 | - - 2 2,1
R6 2 1,77 4...300 MCM M10| 22,1 | 1,18 - - | 350 MCM| 7,2
R7 2 2,13 3/0...400 MCM M10| 29,5 | 1,18 - - | 350 MCM| 7,2
(4...300 MCM) (22,1%)
R8 4 1,77 {2 x (1/0...300 MCM)| M10| 29,5 | 1,18 | M10| 17,7 2x 7,2
350 MCM
R9 4 2,13 |2 x (3/0...400 MCM)| M12| 51,6 | 1,18 | M10[ 17,7 2x 7,2
350 MCM
Runko| Kaapelien Liittimet R—, R+/UDC+ ja UDC-
lapiviennit
o Johtimen koko T (johtimen I T (liittimen
kiinnitysruuvi) mutteri)
kpl | tuum kemil/AWG M... Ibf-ft mm M... Ibf-ft
aa
R1 1 0,67 18...10 - 0,44 0,31 - -
R2 1 0..67 18...10 - 0,44 0,31 - -
R3 1 0,83 20...6 - 1,25 0,39 - -
R4 1 0,94 20...2 - 2,4 0,70 - -
R5 1 1,26 10...2/0 M8 1 1,18 - -
R6 1 1,38 4...3/0 M8 14,8 1,18 - -
R7 1 1,69 4...300 MCM M10 221 1,18 - -
R8 2 1,77 | 2 x (1/0...300 MCM)| M10 29,5 1,18 M8 17,7
R9 2 2,13 |2 x (3/0...400 MCM)| M12 51,6 1,18 M8 17,7

* suurin sallittu kaapelin halkaisija. Kaapelilittimen sisahalkaisija: 3/4" (runkokoot R1 ja R2), 1" (R3). Lisétie-
toja lapivientilevyn reikien halkaisijoista on luvussa Mittapiirrokset.

**525...690 V:n taajuusmuuttajat
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UL-hyvidksytyt kaapelikengat ja tyokalut

Johtimen Puristusliitin Puristus-tyokalu
koko
kemil/ AWG Valmistaja Tyyppi Valmistaja Tyyppi Puristus-
litosten
maara
6 Thomas & [E10731 Thomas & TBM4S 1
Betts 54136 Betts TBM45S
Burndy YAV6C-L2 Burndy MY29-3 1
llsco CCL-6-38 llsco ILC-10 2
4 Thomas & |54140 Thomas & TBM4S 1
Betts Betts
Burndy YA4C-L4BOX Burndy MY29-3 1
lisco CCL-4-38 lisco MT-25 1
2 Thomas & |54143TB Thomas & TBM4S 1
Betts 54142TB Betts TBM4S
Burndy YA2C-L4BOX Burndy MY29-3 2
llsco CRC-2 llsco IDT-12 1
llsco CCL-2-38 llsco MT-25 1
1 Thomas & [54148 Thomas & TBM-8 3
Betts Betts
Burndy YA1C-L4BOX Burndy MY29-3 2
lisco CRA-1-38 lisco IDT-12 1
llsco CCL-1-38 llsco MT-25 1
1/0 Thomas & [54109 Thomas & TBM-8 3
Betts Betts
Burndy YA25-L4BOX Burndy MY29-3 2
lisco CRB-0 llsco IDT-12 1
lisco CCL-1/0-38 lisco MT-25 1
2/0 Thomas & (54110 Thomas & TBM-8 3
Betts Betts
Burndy YAL26T38 Burndy MY29-3 2
lisco CRA-2/0 lisco IDT-12 1
llsco CCL-2/0-38 llsco MT-25 1

Ohjauskaapeleiden liitintiedot
Katso kohta Ohjausyksikén (ZCU-12) liitdnnét alla.
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Sahkoverkon tekniset tiedot

Jannite (U4)

Verkon tyyppi

Nimellinen ehdollinen
oikosulkuvirta (IEC 61439-1)

Oikosulkuvirran suojaus
(UL 508C,
CSA C22.2 No. 14-05)

Taajuus

Epasymmetria
Perustaajuuden tehokerroin
(cos phiy)

ACS880-01-xxxx-2-taajuusmuuttajat: 208...240 V AC, kol-
mivaiheinen +10 %...-15 %. Tama ilmoitetaan tyyppikil-
vessa tyypillisena tulojannitetasona 3 ~ 230 V AC.
ACS880-01-xxxx-3-taajuusmuuttajat: 380 ... 415V AC,
kolmivaiheinen +10 %...-15 %. Tama ilmoitetaan tyyppikil-
vessa tyypillisena tulojannitetasona 3 ~ 400 V AC.

ACS880-01-xxxx-5-taajuusmuuttajat: 380 ... 500 V AC,
kolmivaiheinen +10 %...-15 %. Nama ilmoitetaan tyyppikil-
vessa tyypillisind tulojannitetasoina 3 ~ 400/480/500 V AC.
ACS880-01-xxxx-7-taajuusmuuttajat: 525 ... 690 V AC,
kolmivaiheinen +10 %...-15 %. Nama ilmoitetaan tyyppikil-
vessa tyypillisina tulojénnitetasoina 3 ~ 525/600/690 V AC.
Maadoitetut TN-verkot ja maadoittamattomat IT-verkot.
690 V:n taajuusmuuttajia ei kuitenkaan saa asentaa epa-
symmetrisesti maadoitettuun TN-verkkoon tai epasymmet-
risesti maadoitettuun IT-verkkoon.

65 KA, kun suojattu sulaketaulukossa mainituilla sulak-
keilla

Yhdysvallat ja Kanada: Taajuusmuuttaja sopii kaytetta-
vaksi verkossa, joka pystyy syottdmaan enintdan 100 kA:n
symmetrista virtaa (rms) jannitteen ollessa enimmillaan
600 V, kun suojaus tapahtuu sulaketaulukon mukaisilla
sulakkeilla.

50/60 Hz, vaihtelu £ 5 % (suurin sallittu vaihtelu 17 %/s)
Enintdan £3 % nimellisesta vaiheiden valisesta jannitteesta

0,98 (nimelliskuormalla)

Moottoriliitannat

Moottorityypit Epatahtimoottorit, kestomagneettimoottorit, AC-epatahti-
servomoottorit ja ABB:n reluktanssimoottorit (SynRM-
moottorit)

Jannite (U,) 0-U4, 3-vaiheinen symmetrinen, U, kentdnheikennys-
pisteessa

Taajuus 0...500 Hz
Taajuusmuuttajat, joissa on du/dt-suodin: 120 Hz
Taajuusmuuttajat, joissa on sinisuodin: 120 Hz

Virta Lisatietoja on kohdassa Nimellisarvot.

Kytkentétaajuus

2,7 kHz (yleensa)



Moottorikaapelin suositeltu
maksimipituus
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Taajuusmuuttajat ACS880-01-xxxx-2, ACS880-01-xxxx-3
ja ACS880-01-xxxx-5, runkokoot R1...R3, seka tyypit
ACS880-01-07A3-7, ACS880-01-09A8-7, ACS880-01-
14A2-7 ja ACS880-01-018A-7: 150 m

Taajuusmuuttajat ACS880-01-xxxx-2, ACS880-01-xxxx-3
ja ACS880-01-xxxx-5, runkokoot R4...R9, seka tyypit
ACS880-01-022A-7...ACS880-01-271A-7: 300 m
Huomautus: Jos moottorikaapeli on yli 150 m:n pituinen
tai kytkentataajuus on oletusarvoa suurempi, EMC-direktii-
vin vaatimukset eivat valttamatta tayty.

Ohjausyksikon (ZCU-12) liitannat

Jannitesyotto
(XPOW)

Releldhd6t RO1...RO3
(XRO1...XRO3)

+24 V:n 13htd
(XD24:2 ja XD24:4)

Digitaalitulot DI1...DI6
(XDI:1...XDI:6)

Kaynnistyksen lukituksen tulo
DIIL
(XD24:1)

24V (10 %) DC, 2 A

Saadaan taajuusmuuttajan tehoyksikdsta tai ulkoisesta
jannitelahteestd XPOW-liittimen (nastavali 5 mm, johtimen
koko 2,5 mm2) kautta.

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?

250 VAC/30VDC,2A

Suojattu varistoreilla

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?2

Naiden lahtdjen kokonaiskapasiteetti on 4,8 W (200 mA /
24 V), josta vahennetaan DIO1- ja DIO2-liitantdjen kulut-
tama teho.

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?

24 V:n logiikkatasot: 0" <5V, "1" > 15V

Rin: 2,0 kohm

Tulon tyyppi: NPN/PNP (DI1...DI5), NPN (DI6)
Laitesuodin: 0,04 ms, digitaalinen suodatus 8 ms:iin
saakka

DI6 (XDI:6) voidaan vaihtoehtoisesti kayttaa PTC-anturien
tulona.

0" > 4 kohm, "1” < 1.5 kohm

Imax: 15 mA (DI6: 5 mA)

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?

24 V:n logiikkatasot: 0" <5V, "1">15V

Rin: 2,0 kohm

Tulon tyyppi: NPN/PNP

Laitesuodin: 0,04 ms, digitaalinen suodatus 8 ms:iin
saakka
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Digitaalitulot/-lahdo6t DIO1 ja
DIO2 (XDIO:1 ja XDIO:2)
Tulo-/Iahtétilan valinta
parametreilla.

DIO1 voidaan maaritella taajuustu-
loksi (0...16 kHz, jossa 4 miksose-
kunnin laitesuodin) 24 V:n
tasaisella suorakaideaaltosignaa-
lilla (sinimuotoista tai muuta aalto-
muotoa ei voida kayttaa). DIO2
voidaan maarittda 24 V:n tasaisen
suorakaideaaltosignaalin 1ah-
doksi. Lisatietoja on ohjelmointiop-
paassa (parametriryhma 11).

Analogiatulojen
ohjejannitelahdot +VREF ja —
VREF

(XAIl:1 ja XAl:2)
Analogiatulot Al1 ja Al2
(XAl:4...XAl:7).

Virta-/jannitetulon valinta
siirtoliittimilla. Katso sivu 174.

Analogialahdot AO1 ja AO2
(XAO)

Taajuusmuuttajien valinen
liitanta
(XD2D)

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?

Tuloina:

24 V:n logiikkatasot: 0" <5V, "1” > 15V

Rin: 2,0 kohm

Suodatus: 0,25 ms

Laht6ina:

Kokonaislahtovirraksi litdnnasta +24VD on rajoitettu 200 mA.

+24VD

T

DIOx

- — o

DIOGND

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
10V £1%ja—-10V %1 %, Rkyorma 1---10 kohm

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
Virtatulo: —20...20 mA, R;,: 100 ohm

Jannitetulo: —10...10 V, Ry,,: > 200 kohm
Differentiaaliset tulot, yhteismuotoalue +30 V
Naytteenottovali kanavaa kohti: 0,25 ms
Laitesuodin: 0,25 ms, sdadettava digitaalinen suodatus
8 ms:iin saakka

Tarkkuus: 11 bittia + merkkibitti

Epéatarkkuus: 1 % tédydesta arvosta
Pt100-anturien epatarkkuus: 10 °C

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
0...20 mA, Ryyorma < 500 ohm

Taajuusalue: 0...300 Hz

Tarkkuus: 11 bittid + merkkibitti

Epatarkkuus: 2 % taydesta arvosta

Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
Fyysinen kerros: RS-485

Paatevastus voidaan asettaa kytkimella



Safe torque off -toiminnon
liitdnta (XSTO)

Ohjauspaneelin/PC:n liitinta
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Liittimen nastavali 5 mm, johtimen koko 2,5 mm?
Tulojannitealue: -3...30 V DC

Logiikkatasot: "0" <5V, "1”" > 17 V

Runkojen R1...R7 virrankulutus: 30 mA (24 V DC, jatkuva)
kutakin STO-kanavaa kohti

Runkojen R8 ja R9 virrankulutus: 12 mA (24 V DC, jat-
kuva) kutakin STO-kanavaa kohti

Suurin lahtdvirta liittimestad OUT1: 100 mA

(24 V DC, jatkuva)

Molempien kytkentdjen (OUT1 - IN1 ja IN2) on oltava sul-
jettuina.

EMC (hairibnsieto) standardin IEC 61326-3-1 mukaisesti
Liitin: RJ-45

Kaapelin pituus <3 m

Kortin liittimet tayttavat Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimukset. Relelahddn
PELV-vaatimukset eivat tayty, jos relelahtdén on kytketty yli 48 V:n jannite.
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Maadoituksen eristyskaavio

XPOW
} +24VI AR
GND 2
XAII
+VREF 1
—VREF 2
AGND 3
+
ﬁ:}_ 2 Yhteismuotoinen jannite kanavien
Al2+ 6 valilla +30 V
Al2— 7
XAO
AO1 1
AGND 2 1
AO2 3
AGND 4 J
XD2D
B 1
1
BGND 3 J’\
XRO1, XRO2, XRO3
NC 1
CoM 12 7%
NO 13 |—
NC 21
CoM 2 753
NO 23 |—1
NC 31
oM 32 7%
NO 33 |—
XD24
DIIL 1
+24VD 2
DICOM 3
+24VD 4
DIOGND 5
XDIO
[ DIO1 11 R
| DIO2 2 |
XDI
DI1 1 *
DI2 2 1
DI3 3
Dl4 4
DI5 5
DI6 6 |<—
XSTO
OUT1 1
SGND 2 1
IN1 3 J
IN2 4

* Maadoituksen
valintakytkimen J6
asetukset

L=

Digitaalituloissa yhteinen
maa (DICOM kytketty
DIOGND:-liittimeen).
Tama on oletusasetus.

Digitaalitulojen DI1...DI5
ja DIIL (DICOM) maadoi-
tus on erotettu DIO-sig-
naalin maadoituksesta
(DIOGND). Eristysjan-
nite 50 V.

Maa




Hyotysuhde
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Suojausluokat

Noin 98 % nimellisteholla

Suojausluokka
(IEC/SFS-EN 60529)

Kotelon tyyppi (UL508C)
Ylijanniteluokka (IEC 60664-1)

Suojausluokka (IEC/SFS-
EN 61800-5-1)

Kayttoymparistot

IP21, IP55. Lisdvaruste +P940 ja +P944: IP20

UL-tyyppi 1, UL-tyyppi 12. Lisavaruste +P940: UL Open -
tyyppi. Vain sisatiloihin.

Taajuusmuuttajien kayttdymparistojen rajat on annettu seuraavassa. Taajuusmuuttajaa saa
kayttaa vain lammitetyissa sisatiloissa valvotuissa oloissa.

Toiminta
kiinteasti
asennettuna

Varastointi
suojapakkauk-
sessa

Kuljetus
suojapakkauk-
sessa

Asennuspaikan korkeus

* 0..4000m
merenpinnan
ylapuolella R

* 0..2000 m
merenpinnan
ylapuolella 2

Yli 1 000 m: katso

sivu 763.

HATASEIS

liman lampétila

—15...+55 °C )
Huurtuminen ei
sallittu. Lisatietoja
on kohdassa
Nimellisarvot.

—40...470 °C

—40...470 °C

Suhteellinen ilmankosteus

5..95%

Maks. 95 %

Maks. 95 %

Tiivistyminen ei sallittu. Jos ilmassa on syévyttavia
kaasuja, suhteellinen ilmankosteus saa olla enintédan

60 prosenttia.

liman epapuhtaudet (IEC 60721-
3-3, IEC 60721-3-2, IEC 60721-3-

1)

Sahkoa johtava poly ei sallittu.

Kemialliset
kaasut: luokka
3C2 Piirilevyille
IP55-taajuusmuut-
tajissa (Class 3C3
ja ANSI/ISA
S71.04-1985 GX)
Kiinteat hiukka-
set: luokka 3S2

Kemialliset
kaasut: Luokka
1C2.

Kiinteat hiukkaset:
luokka 1S3

Kemialliset
kaasut: Class 2C2
Kiinteat hiukkaset:
luokka 2S2




204 Tekniset tiedot

sinimuotoinen

sinimuotoinen

limanpaine 70...106 kPa 70...106 kPa 60...106 kPa
0,7...1,05 atm 0,7...1,05 atm 0,6...1,05 atm

Tarina (IEC 60068-2) Enintdan 1 mm Enintdadn 1 mm Enintdan 3,5 mm
(5-13,2 Hz), (5-13,2 Hz), (2-9 Hz),
enintdan 7 m/s? | enintdan 7 m/s?® | enintdan 15 m/s?
(13,2-100 Hz), (13,2-100 Hz), (9-200 Hz),

sinimuotoinen

100 kg

Iskut (IEC 60068-2-27) Ei sallittu Enintaan Enintaan
100 m/s2, 11 ms | 100 m/s2, 11 ms
Vapaa pudotus Ei sallittu 100 mm, paino yli | 100 mm, paino yli

100 kg

1. Nollamaadoitetut TN- ja TT-jarjestelmat sekd muut kuin epasymmetrisesti maadoitetut

IT-jarjestelmat

2. Epasymmetrisesti maadoitetut TN-, TT- ja IT-jarjestelmat

3. IP55 (UL-tyyppi 12) -taajuusmuuttajatyyppi 210A-7: —15...+45 ?. IP55 (UL-tyyppi 12) -
taajuusmuuttajatyypit -0430A-3, -0414A-5 ja -0271A-7: -15...+35 2.

Materiaalit

Taajuusmuuttajan kotelo

» PC/ABS 3 mm, vari NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 1C
Cool Grey) ja RAL 9017

* PC+10 %GF 3,0 mm, vari RAL 9017 (vain runkokoot

R1..R3)

» Kuumasinkitty teraslevy 1,5...2,5 mm, pinnoituksen
paksuus 100 mikrometria, vari NCS 1502-Y
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Pakkaus Vaneri ja pahvi. Vaahtotyynyt PP-E, nauhat PP.

Runko Pakkaus

Pituus Leveys Korkeus

(mm) (mm) (mm)
R1 574 256 281
R1 (IP55) 574 256 364
R2 574 256 304
R2 (IP55) 574 256 386
R3 624 256 316
R3 (+P940) 624 256 316
R3 IP55 624 256 399
R4 1P21 691 290 329
R4 (+P940) 691 290 329
R4 (IP55) 691 290 415
R5 1P21 896 293 329
R5 (+P940) 896 293 329
R6 870 325 580
R7 992 400 568
R8 1145 485 655
R9 1145 485 655

Laitteen havittdminen Taajuusmuuttajan suurimmat osat voidaan kierrattaa luon-

nonvarojen ja energian saastamiseksi. Tuotteiden osat ja
materiaalit tulee purkaa ja erotella.

Yleisesti ottaen kaikki metallit, kuten teras, alumiini, kupari
ja sen seokset seka arvometallit voidaan kayttaa uudel-
leen raaka-aineena. Muovit, kumi, pahvi ja muut pakkaus-
materiaalit voidaan hyddyntaa energiantuotannossa.
Painetut piirilevyt ja tasajannitevalipiirit (C1-1...C1-x) on
kasiteltdva standardin IEC 62635 mukaisesti. Kierratyksen
helpottamiseksi muoviosat on merkitty tunnistuskoodeilla.
ABB:n paikallinen edustaja antaa lisatietoja ymparisto-
asioista seka ohjeita kierratysalan toimijoille. Kaytosta-
poisto on suoritettava kansainvalisten ja paikallisten
s&addsten mukaisesti.
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Standardit

Taajuusmuuttaja on seuraavien standardien mukainen. Yhteensopivuus eurooppalaisen

pienjannitedirektiivin kanssa varmennetaan standardilla SFS-EN 61800-5-1.

EN 60204-1:2006 + A1 2009 Koneturvallisuus. Koneiden séhkoélaitteisto. Osa 1: Yleiset
vaatimukset. Téyttymisen edellytykset: Laitteen lopullisen
asentajan on asennettava

- hatapysaytin
- erotin.

IEC/EN 60529:1991 + A1 2000 Séhkolaitteiden kotelointiluokat (IP-koodi)

IEC 60664-1:2007 Pienjénniteverkon laitteiden eristyskoordinaatio. Osa 1:
Periaatteet, vaatimukset ja testit.

SFS-EN 61800-3:2004 Adjustable speed electrical power drive systems. Part 3:
EMC requirements and specific test methods

SFS-EN 61800-5-1:2007 Adjustable speed electrical power drive systems. Part 5-1:
Safety requirements — electrical, thermal and energy

SFS-EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems. Part 5-2:
Safety requirements — Functional

UL 508C:2002 UL Standard for Safety, Power Conversion Equipment,
third edition

NEMA 250:2008 Enclosures for Electrical Equipment (1000 Volts Maxi-
mum)

CSA C22.2 No. 14-10 Industrial control equipment

GOST R 51321-1:2007 Low-voltage switchgear and control gear assemblies. Part

1 — Requirements for type-tested and partially type-tested
assemblies — General technical requirements and met-
hods of tests

CE-merkinta

Taajuusmuuttajissa on CE-merkinta, joka vahvistaa, etta taajuusmuuttaja vastaa
eurooppalaista pienjannitedirektiivia seka EMC- ja RoHS-direktiiveja. CE-merkinta
vahvistaa myds, etta taajuusmuuttajan turvatoiminnot, kuten Safe torque off -toiminto,
ovat turvakomponentteina eurooppalaisen konedirektiivin mukaisia.

Yhteensopivuus eurooppalaisen pienjannitedirektiivin kanssa

Yhteensopivuus eurooppalaisen pienjannitedirektiivin kanssa on varmennettu stan-
dardeilla SFS-EN 60204-1 ja SFS-EN 61800-5-1.

Yhteensopivuus EMC-direktiivin kanssa

EMC-direktiivi maarittelee vaatimukset Euroopan unionin alueella kaytettyjen sahko-
laitteiden héiriénsiedolle ja paastdille. EMC-tuotestandardi [SFS-EN 61800-3:2004]
sisaltda kaytoille asetetut vaatimukset. Katso kohta Yhteensopivuus standardin SFS-
EN 61800-3:2004 kanssa jaljempana.
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Yhteensopivuus eurooppalaisen RoHS-direktiivin kanssa

The RoHS Directive defines the restriction of the use of certain hazardous substan-
ces in electrical and electronic equipment (tiettyjen vaarallisten aineiden kayton rajoit-
taminen sahko- ja elektroniikkalaitteissa).

Yhteensopivuus eurooppalaisen konedirektiivin kanssa

Taajuusmuuttaja on eurooppalaisen pienjannitedirektiivin alaan kuuluva sahkétuote.
Taajuusmuuttaja sisaltda kuitenkin Safe torque off -toiminnon ja se voidaan varustaa
muilla koneiden turvatoiminnoilla, jotka kuuluvat turvakomponentteina konedirektiivin
alaan. Nama taajuusmuuttajan toiminnot ovat harmonisoitujen eurooppalaisten stan-
dardien, kuten SFS-EN 61800-5-2 -standardin, mukaisia. Seuraavassa on vaatimus-
tenmukaisuusvakuutus.
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Vaatimustenmukaisuusvakuutus

and

and

and

Power and productivity Al l.
for a betler world™ I.

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC

We

Manufacturer:  ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358 1022 11

declare under our sole responsibility that the following products:

Frequency converiers
ACS880-01
ACS880-04/-04F
ACS880-M04

ACS880-14/-34

with regard to the built-in safety function:

Safe torque off;

with regard to the following optional safety functions with FSQ-12 module (option code +Q973,

encoderless):

Safe stop 1; Safe stop emergency; Safely-limited speed; Safe maximum speed; Safe brake
control; Prevention of Unexpected Start-up;

with regard to the following optional safety functions (option codes +Q972 and +L521, encoder

supported):

Safe stop 1; Safe stop emergency; Safely-limited speed, Safe maximum speed; Safe brake
control; Safe speed monitor; Safe direction; Prevention of Unexpected Start-up;

with regard to the following optional safety function with FPTC-01 thermistor protection module

(option code +L536):

Safe Motor Temperature;

are in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive
2006/42/EC, when the listed safety functions are used for safety component functionality.

3AXD10000099646 1(2)
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Power and productivity ‘
for a better world™ " .

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed electrical power drive systems = Part 5-2: Safety
requirements - Functional

EN 62061:2005 + AC:2010 + Safety of machinery — Functional safety of safely-related electrical,

A1:2013 + A2:2015 electronic and prog ic control sy

EN ISO 13849-1:2015 Safety of maz{hmsry - Safety-related parts of control systems. Part 1.
General requirements

EN ISO 13849-2:2012 Safety of machinery - Safety-related parts of the control systems. Part
2: Validation

EN 60204-1: 2006 + A1:2009 + Safely of machinery — Electrical equi of mathineE =Pt

AC:2010 General requirernents

The following other standards have been applied:

. Functional safety of ical ! ic / pre e
IEC 61508:2010 safety-related systems

The products referred in this Declaration of conformity fuifil the relevant provisions of other European
Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity 3AXD10000497831.

Person authorized to compile the technical file:
Name and address: Juha Martinmaa, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

oy Mo
Manutacturer representative: Tuomo Hpysniemi
Vice Presitent, ABB Oy

Helsinki, 22 Nov 2016

3AXD10000099646 2(2)
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Yhteensopivuus standardin SFS-EN 61800-3:2004 kanssa

Maaritelmat

EMC tarkoittaa sdhkdmagneettista yhteensopivuutta (Electromagnetic Compatibility).
Se kuvaa sahkdisen tai elektronisen laitteen kykya toimia hairiéittd sdhkémagneetti-
sessa ymparistossa. Laite ei mydskaan saa hairitd muiden sen lahistolla olevien tuot-
teiden tai jarjestelmien toimintaa.

Ensimméisen& kéyttéympéristéné pidetaan rakennuksia, jotka on kytketty asuinra-
kennuksia syoéttavaan pienjanniteverkkoon.

Toinen kaytt6ympéristé sisaltaa rakennukset, jotka on kytketty muuhun kuin asuinra-
kennuksia syéttavaan verkkoon.

Kategorian C2 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1 000 V
ja jonka saa asentaa ja ottaa kayttéon vain ammattilainen, kun taajuusmuuttajaa kay-
tetddn ensimmaisessa kayttdymparistdssa. Huomautus: Ammattilainen on henkild
tai taho, jolla on tarvittavat taajuusmuuttajan asennus- ja/tai kayttdonottotaidot seka
EMC-tiedot.

Kategorian C3 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1 000 V
ja joka on tarkoitettu kaytettavaksi ainoastaan toisessa kayttdymparistossa.

Kategorian C4 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on vahintdan
1 000 V tai nimellisvirta vahintaan 400 A, tai joka on tarkoitettu monimutkaisiin toisen
kayttdympariston jarjestelmiin.

Kategoria C2
Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:
1. Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella +E202.
2. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Taajuusmuuttaja on asennettu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4

Moottorikaapelin enimmaispituus on 150 metria.

VAROITUS! Taajuusmuuttaja saattaa aiheuttaa radiotaajuisia hairidita, jos sita kayte-
taan asuinalueella. Kayttajan on tarvittaessa ryhdyttava ylla mainittujen CE-vaatimus-
ten lisdksi muihin toimenpiteisiin hairididen estdmiseksi.

Huomautus: Ald asenna EMC-suotimella +E202 varustettua taajuusmuuttajaa maa-
doittamattomaan IT-verkkoon. Verkon jannite kytkeytyy EMC-suotimen kondensaat-
torien kautta maapotentiaaliin, mika saattaa aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa
laitetta.
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Kategoria C3

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1.

2
3.
4

Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella +E200 tai +E201.
Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
Taajuusmuuttaja on asennettu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

Moottorikaapelin enimmaispituus on 150 metria.

VAROITUS! Kategorian C3 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettédvaksi asuinra-
kennuksia syo6ttavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kayte-
téan téllaisessa verkossa, se todennakdisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairioita.

Kategoria C4

Jos kohdan Kategoria C3 ehtoja ei voida tayttaa, EMC-direktiivin vaatimukset voi-
daan tayttda seuraavin ehdoin:

1. On varmistettu, etta viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti hairi-

0ita. Joissakin tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luontainen suojaus on riit-
tava. Jos asiasta ei olla varmoja, voidaan kayttaa verkkomuuntajaa, jossa on
staattinen suojaus ension ja toision valilla.

Keskijanniteverkko

Syo6ttdmuuntaja

r - L r B o e S nl
Viereinen verkko L Staattinen suo-
| I \
| Mittauspiste | | ‘
| I \
| Pienjannite || Pienjannite |
| Hairitty | | Taajuus- ‘
laite muuttaja
| | \
| Laite || Laite |
Lo - . _ L - - - __ - - __ __ __ _

. Asennukselle on laadittu EMC-suunnitelma hairiéiden ehkaisemiseksi. Tyopohjan

saa ABB:n paikalliselta edustajalta.

3. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

4. Taajuusmuuttaja on asennettu laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
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VAROITUS! Kategorian C4 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinra-
kennuksia sy6ttavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kayte-
taan tallaisessa verkossa, se todenndkdisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairi6ita.

UL-merkinta

Taajuusmuuttajalla on cULus-hyvaksynta.

UL-tarkistuslista

» Taajuusmuuttajan kotelointiluokka maéarittelee asennuspaikan ilman puhtauden.
Jaahdytysilman on oltava puhdasta, eikéd siind saa esiintya syévyttavia aineita tai
sahkoa johtavaa polya. IP55 (UL-tyypin 12 kotelo) Kotelo suojaa laitteen ilmassa
olevalta polylta seka vahaisiltd vesisuihkuilta ja -roskeilta kaikista suunnista.

»  Kayttdymparistdn ilman maksimildmpétila on 40 °C nimellisvirralla. Laitteen kuor-
mitettavuus pienenee 40-55 °C:ssa.

» Taajuusmuuttaja sopii kaytettéavaksi piireissa, joissa kulkee enintdan 100 000 ampee-
rin symmetrinen virta (rms), jonka jannite on enintaan 600 V. Ampeeriluokitus perus-
tuu UL 508C -standardin mukaisiin testeihin.

* Moottorikaapelit on mitoitettava vahintdan 75 °C:n lampdétilaa varten UL-yhteen-
sopivissa asennuksissa.

+ Syottokaapeli on suojattava sulakkeilla. Yhdysvalloissa katkaisijoita ei saa kayttaa
ilman sulakkeita. Sopivat IEC-sulakkeet (luokka aR) on lueteltu sivulla 774 ja UL-
sulakkeet (luokka T) sivulla 785. Tietoa sopivista katkaisijoista saa ABB:n paikalli-
silta edustajilta.

» Jos laite asennetaan Yhdysvalloissa, suojaus on tehtdva National Electrical

Coden (NEC) ja muiden paikallisten sdanndsten mukaan. Tama vaatimus tayttyy
UL-hyvaksyttyja sulakkeita kaytettdessa.

» Jos laite asennetaan Kanadassa, haaroituskytkennan suojaus on tehtava Cana-
dian Electrical Coden ja muiden paikallisten sddnndsten mukaan. Tama vaatimus
tayttyy UL-hyvaksyttyja sulakkeita kaytettdessa.

» Taajuusmuuttajassa on National Electrical Coden (NEC) mukainen ylikuormitus-
suojaus.

CSA-merkinta

Taajuusmuuttajamoduulit on CSA-hyvaksytty.

@ RoHS-merkinta (Kiina)

People’s Republic of China Electronic Industry Standard (SJ/T 11364-2014) maarittaa
elektronisten laitteiden ja tuotteiden vaarallisista aineista vaadittavat merkinnat. Taa-
juusmuuttajaan kiinnitetty vihred merkki osoittaa, ettd laite ei sisélla enimmaispitoisuuk-
sia ylittdvia maaria myrkyllisia tai vaarallisia aineita ja etta laite on ymparistdystavallinen
tuote, joka voidaan kierrattaa ja uusiokayttaa.
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& RCM-merkinta

RCM-merkinta vaaditaan Australiassa ja Uudessa-Seelannissa. Taajuusmuuttajamo-
duuleissa on Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme -ohjelman mukai-
nen RCM-merkinta, joka vahvistaa, etta laitteet ovat asianmukaisen standardin

(IEC 61800-3:2004) mukaisia.

Lisatietoja standardin vaatimusten tayttamisesta on kohdassa Yhteensopivuus stan-
dardin SFS-EN 61800-3:2004 kanssa sivulla 210.

== WEEE-merkinta

Taajuusmuuttajassa on kierratysmerkki. Merkki tarkoittaa, ettd taajuusmuuttaja on
laitteen kayttdian paattyessa toimitettava tavanomaisen jatekasittelyn sijaan kierra-
tysjarjestelmaan asianmukaisessa vastaanottopisteessa. Katso kohta Laitteen hévit-
tdminen sivulla 205.

EAC-merkinta

Taajuusmuuttajalla on EAC-sertifiointi. EAC-merkinta vaaditaan Venajalla, Valko-
Venajalla ja Kazakstanissa.

Hyvaksynnat

Taajuusmuuttaja on tyyppihyvaksytty laivakayttoon. Lisatietoja on oppaassa ACS880-01/04
+C132 marine type-approved drives supplement (3AXD50000010521, englanninkielinen).

Kyberturvallisuutta koskeva vastuuvapauslauseke

Tuote on suunniteltu kytkettavaksi verkkoliitantaan, jonka kautta sen tiedonsiirto
tapahtuu. On asiakkaan yksinomaisella vastuulla tuottaa ja jatkuvasti varmistaa tur-
vallinen liitdnta tuotteen ja asiakkaan verkon tai muun verkon valilla. Asiakas ottaa
kayttddn ja toteuttaa tarvittavat toimenpiteet tuotteen, verkon, jarjestelmien ja liitynto-
jen suojaamiseen erilaisilta tietoturvarikkomuksilta, luvattomalta kaytolta, hairinnalta,
tunkeutumiselta, vuodoilta ja/tai tietovarkauksilta esimerkiksi asentamalla palomuu-
reja, ottamalla kayttéon kayttdoikeuksien tarkistuksen, salaamalla tiedot ja asenta-
malla virustorjuntaohjelmiston. ABB ja sen tytaryhtiot eivat vastaa mainitunlaisiin
tietoturvarikkomuksiin, luvattomaan kayttéon, hairintdan, tunkeutumiseen, vuotoon
jaltai tietovarkauteen liittyvista vahingoista tai tappioista.

Vastuuvapauslauseke

Valmistaja ei vastaa millaan tavoin mistdan tuotteesta, (i) jota on korjattu tai muutettu
asiattomalla tavalla; (ii) joka on joutunut vaaran kayton, laiminlyénnin tai onnettomuu-
den kohteeksi; (iii) jota on kaytetty valmistajan ohjeiden vastaisesti tai (iv) joka on
vikaantunut normaalin kulumisen seurauksena.
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Mittapiirrokset

Yleista

Té&ssé luvussa on vakiotaajuusmuuttajan (IP21, UL-tyyppi 1) seka lisdvarusteella
+B056 (IP55, UL-tyyppi 12) varustetun taajuusmuuttajan mittapiirrokset. Lisavarus-
teilla +P940 ja +P944 (IP20, UL Open -tyyppi) varustetun taajuusmuuttajan mittapiir-
rokset on annettu oppaassa ACS880-01 +P940/+P944 drives for cabinet installation
supplement (3AUA0000145446, englanninkielinen).
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13

Safe torque off -toiminto

Yleista

Téassa luvussa kuvataan taajuusmuuttajan Safe torque off (STO) -toiminto ja anne-
taan ohjeet sen kayttoon.

Kuvaus

Safe torque off -toimintoa voidaan kayttaa esimerkiksi luomaan turva- tai valvontapii-
rit, jotka pysayttavat taajuusmuuttajan vaaratilanteessa (esimerkiksi hatapysaytys-
piiri). Toinen mahdollinen sovellus on odottamattoman kaynnistymisen estokytkin,
joka mahdollistaa lyhytkestoiset huoltotoimenpiteet, kuten puhdistuksen tai laitteiston
jannitteettémien osien huoltamisen, katkaisematta taajuusmuuttajan tehonsy6ttda.

Kun Safe torque off -toiminto on aktiivinen, se estaa taajuusmuuttajan paateasteen
tehopuolijohteita (A, katso seuraava kaavio) saamasta ohjausjannitetta ja estaa siten
taajuusmuuttajaa luomasta moottorin pyérittdmiseen tarvittavaa vaantdomomenttia.
Jos moottori on kdynnissa, kun Safe torque off -toiminto aktivoituu, se pysahtyy
vapaasti pyorien.

Safe torque off -toiminto on suunniteltu varmennetuksi, eli turvatoiminnon toteutuk-
sessa kaytetaan kahta kanavaa. Tassa oppaassa annetut turvatiedot koskevat vain
sovellusta, jossa on kaytetty kahta kanavaa.

Taajuusmuuttajan Safe torque off -toiminto tayttda seuraavien standardien vaatimukset:

Standardi Nimi

SFS-EN 60204-1:2006 + Koneturvallisuus — Koneiden séhkdlaitteisto — Osa 1: Yleiset
AC:2010 vaatimukset

IEC 61326-3-1:2008 Electrical equipment for measurement, control and laboratory

use — EMC requirements — Part 3-1: Immunity requirements
for safety-related systems and for equipment intended to
perform safety-related functions (functional safety) — General
industrial applications
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Standardi Nimi

IEC 61508-1:2010 Functional safety of electrical/electronic/programmable
electronic safety-related systems — Part 1: General
requirements

IEC 61508-2:2010 Functional safety of electrical/electronic/programmable

electronic safety-related systems — Part 2: Requirements for
electrical/electronic/programmable electronic safety-related

systems
IEC 61511-1:2016 Functional safety — Safety instrumented systems for the
process industry sector
IEC 61800-5-2:2016 Nopeussaédetyt séhkokaytot —
EN 61800-5-2:2007 Osa 5-2: Turvallisuusvaatimukset — Toiminnallinen turvallisuus
IEC 62061:2015 Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvien sédhkoisten, elekt-
SFS-EN 62061:2005 ronisten ja ohjelmoitavien elektronisten ohjausjérjestelmien
+AC:2010+A1:2013+A2:2015 | toiminnallinen turvallisuus
EN ISO 13849-1:2015 Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvét ohjausjarjestelmien

osat — Osa 1: yleiset suunnitteluperiaatteet

SFS-EN ISO 13849-2:2012 Koneturvallisuus — Turvallisuuteen liittyvét ohjausjarjestelmien
osat — Osa 2: Kelpuutus

Toiminto vastaa my6s standardissa SFS-EN 1037:1995 + A1:2008 maaritettya odotta-
mattoman kéynnistymisen estoa seka standardin SFS-EN 60204-1:2006 + AC:2010
mukaista valvomatonta pysahtymista (pysaytysluokka 0).

Yhteensopivuus eurooppalaisen konedirektiivin kanssa

Katso kohta Yhteensopivuus eurooppalaisen konedirektiivin kanssa sivulla 207.

Kaapelointi

Seuraavissa kaavioissa on esitetty esimerkkeja Safe torque off -toiminnon johdotuk-
sesta seuraavanlaisissa kokoonpanoissa:

» yksi taajuusmuuttaja (sivu 237)

» useita taajuusmuuttajia (sivu 240)

» useita taajuusmuuttajia ja ulkoinen 24 V DC virransyo6tto (sivu 247).

STO-tulon teknisia tietoja on kohdassa Ohjausyksikén (ZCU-12) liitdnnét sivulla 199.
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Aktivointikytkin

Aktivointikytkin on merkitty seuraavissa kaavioissa kirjaimella K. Merkinta edustaa
esimerkiksi manuaalista kytkinta, hatapysaytyspainiketta tai turvareleen tai ohjelmoi-
tavan turvalogiikan koskettimia.

» Jos kaytdssa on manuaalinen aktivointikytkin, se on voitava lukita auki-asentoon.

» Kytkimen tai releen koskettimien on avauduttava/sulkeuduttava 200 millisekunnin
sisélla toisistaan.

*  Myo6s FSO-xx-turvatoimintomoduulia tai FPTC-0x-termistorisuojausmoduulia voi-
daan kayttaa. Lisatietoja on moduulin kayttdoppaissa.

Kaapelien tyypit ja pituudet
»  On suositeltavaa kayttaa kaksoissuojattua parikaapelia.
» Kaapelien maksimipituudet:

. 300 m aktivointikytkimen [K] ja taajuusmuuttajan ohjausyksikdn valilla
. 60 m taajuusmuuttajien valilla

* 60 m ulkoisen virtalahteen ja ensimmaisen taajuusmuuttajan valilla.
Huomaa: Kunkin taajuusmuuttajan INx-liittimien jannitteen tulee olla vahintaan
17 V DC, jotta jarjestelma tulkitsee sen arvoksi 1.

Suojavaippojen maadoitus

+ Maadoita aktivointikytkimen ja ohjausyksikon valisen kaapelin suojavaippa
ohjausyksikkdon.

* Maadoita kahden ohjausyksikon valisen kaapelin suojavaippa vain yhteen
ohjausyksikkoon.

Yksi taajuusmuuttaja (sisdinen tehonlahde)
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Huomautukset:
* Molemmat STO-tulot (IN1, IN2) on kytkettava aktivointikytkimeen. Muussa tapauksessa
SIL/PL-luokitus ei ole voimassa.
 Huomioi erityisesti mahdollisten virhetilojen valttaminen kaapeloinnissa. Kayta
esimerkiksi suojattua kaapelia. Lisatietoja kaapeloinnin vikapoikkeuksista on
mm. standardin EN ISO 13849-2:2012 taulukossa D .4.
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Useita taajuusmuuttajia (sisdinen tehonldahde)
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Useita taajuusmuuttajia (ulkoinen tehonlahde)
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Toimintaperiaate

1. Safe torque off -toiminto aktivoituu (aktivointikytkin avataan tai turvareleen kosket-
timet avautuvat).

2. Taajuusmuuttajan ohjausyksikdn STO-tulot paastavat.

3. Taajuusmuuttajan ohjausyksikk® katkaisee taajuusmuuttajan IGBT-sy6ttoyksikoi-
den ohjausjannitteen.

4. Ohjausohjelma muodostaa parametrin 31.22 maarittdman ilmoituksen (lisatietoja
on taajuusmuuttajan ohjelmointioppaassa).

5. Jos moottori on kdynnissa, se pysahtyy vapaasti pydrien. Taajuusmuuttaja ei voi
kaynnistya uudelleen, jos aktivointikytkimen tai turvareleen koskettimet ovat auki.
Kun koskettimet sulkeutuvat, taajuusmuuttaja kdynnistyy vasta saatuaan uuden
kaynnistyskomennon.

Kayttoonotto ja hyvaksyntatestaus

Turvatoiminnon turvallinen kayttd varmistetaan validoinnilla. Jarjestelman kokoonpa-
nijan vahvistaa toiminnon suorittamalla hyvaksyntéatestin.

Hyvaksyntatesti taytyy suorittaa
« turvatoiminnon ensimmaisella kayttdénottokerralla

+ turvatoimintoon liittyvien muutosten (esimerkiksi piirikorttien, kaapeloinnin, kom-
ponenttien tai asetusten muuttamisen) jalkeen

+ turvatoimintoon liittyvien huoltotdiden jalkeen.

Patevyys

Turvatoiminnon hyvaksyntatestin suorittajan taytyy olla osaava asiantuntija, jolla on riit-
tavat tiedot seka turvatoiminnosta etté toimintaturvallisuudesta standardin IEC 61508-1
kohdan 6 mukaisesti. Testin suorittajan on dokumentoitava ja allekirjoitettava testaus-
menettelyt ja testausraportti.

Hyvéksyntatestiraportit

Allekirjoitetut hyvaksyntatestiraportit taytyy tallentaa koneen lokikirjaan. Raportin taytyy
sisaltdd dokumentoidut kayttéonottotoiminnot ja testitulokset, viitteet vikaraportteihin ja
vikojen ratkaisut. Kaikki muutos- tai huoltotdiden vuoksi suoritettavat hyvaksyntatestit
taytyy kirjata lokikirjaan.

Hyvédksyntatestauksen suorittaminen

Kun Safe torque off -toiminto on kaapeloitu, vahvista sen toiminta seuraavien ohjei-
den avulla.

Huomaa: Jos taajuusmuuttajassa on turvalisavaruste +Q972 tai +Q973, noudata
FSO-moduulin oppaassa annettuja ohjeita. Jos kokoonpanoon sisaltyy FSO-xx-turva-
toimintomoduuli tai FPTC-0x-moduuli, katso lisatietoja moduulikohtaisista oppaista.
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Toiminto /]
VAROITUS! Noudata kohdassa Turvaohjeet (sivu 13) annettuja turvaohjeita. 0
Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vau-
rioittaa laitetta.

Varmista, ettd taajuusmuuttaja voi kdyda ja pysahtya vapaasti kdynnistyksen aikana.

Pysayta taajuusmuuttaja (jos se on kaynnissa), katkaise syéttdjannite ja erota taa- 0

juusmuuttaja verkosta kuormanerottimella.

Tarkista Safe torque off (STO) -piirin liitdnnat kytkentékaavioon verraten. 0

Sulje kuormanerotin ja kytke jannite. 0

Testaa STO-toiminnon toiminta, kun moottori on pysahdyksissa.

» Anna taajuusmuuttajalle pysaytyskomento (jos se on kdynnissa) ja odota, kunnes
moottorin akseli on pysahtynyt.

Varmista taajuusmuuttajan toiminta seuraavalla tavalla:

» Avaa STO-piiri. Taajuusmuuttaja antaa ilmoituksen, jos sellainen on valittu pysay-
tystilaa varten parametrilla 31.22 (lisatietoja on ohjelmointioppaassa).

» Anna kaynnistyskomento ja varmista, ettd STO-toiminto estaa taajuusmuuttajan
toiminnan. Moottorin ei pitéisi kdynnistya.

» Sulje STO-piiri.

« Kuittaa mahdolliset aktiiviset vikailmoitukset. Kaynnista taajuusmuuttaja ja tarkista,
ettd moottori toimii normaalisti.

Testaa STO-toiminnon toiminta, kun moottori on kdynnissa: 0

» Kaynnista taajuusmuuttaja ja varmista, etta moottori kay.

» Avaa STO-piiri. Moottorin pitéisi pysahtya. Taajuusmuuttaja antaa ilmoituksen, jos
sellainen on valittu kayntitilaa varten parametrilla 31.22 (lisatietoja on ohjelmoin-
tioppaassa).

» Kuittaa mahdolliset aktivoituneet vikailmoitukset ja yritd kdynnistaa taajuusmuuttaja.

» Varmista, ettd moottori pysyy pysahtyneena ja taajuusmuuttaja toimii edella kuvatun
toiminnan testauksen mukaisesti, kun moottori on pysahdyksissa.

» Sulje STO-piiri.

» Kuittaa mahdolliset aktiiviset vikailmoitukset. Kaynnista taajuusmuuttaja ja tarkista,
ettd moottori toimii normaalisti.
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Toiminto

Testaa, etta taajuusmuuttajan vikailmaisu toimii. Moottori voi olla pysaytettyna tai
kaynnissa.
» Avaa STO-piirin kanava 1 (liittimeen IN1 kytketty johto). Jos moottori on kdynnissa,

sen tulee pysahtya vapaasti pydrien. Taajuusmuuttaja antaa vikailmoituksen FA81
Safe Torque Off 1 poikki (katso laiteohjelmiston kayttéohje).

Anna kaynnistyskomento ja varmista, ettd STO-toiminto estda taajuusmuuttajan
toiminnan. Moottorin ei pitaisi kaynnistya.

Sulje STO-piiri.

Kuittaa mahdolliset aktiiviset vikailmoitukset. Kaynnista taajuusmuuttaja ja tarkista,
ettd moottori toimii normaalisti.

Avaa STO-piirin kanava 2 (liittimeen IN2 kytketty johto). Jos moottori on kaynnissa,
sen tulee pysahtya vapaasti pyorien. Taajuusmuuttaja antaa vikailmoituksen FA82
Safe Torque Off 2 poikki (katso laiteohjelmiston kayttéohje).

Anna kaynnistyskomento ja varmista, ettd STO-toiminto estda taajuusmuuttajan
toiminnan. Moottorin ei pitaisi kdynnistya.

Sulje STO-piiri.

Kuittaa mahdolliset aktiiviset vikailmoitukset. Kaynnista taajuusmuuttaja ja tarkista,
ettd moottori toimii normaalisti.

Dokumentoi ja allekirjoita hyvaksyntatestin raportti, joka vahvistaa, etta turvatoiminto
on turvallinen ja hyvaksytty kayttéon.

Kayttotarkoitus

1.
2.

Avaa aktivointikytkin tai aktivoi STO-liitantaan kytketty turvatoiminto.

Taajuusmuuttajan ohjausyksikon STO-tulot paastavat, ja taajuusmuuttajan

ohjausyksikko katkaisee vaihtosuuntaajien IGBT-syottoyksikdiden ohjausjannitteen.

Ohjausohjelma muodostaa parametrin 31.22 maéarittdman ilmoituksen (lisatietoja

on taajuusmuuttajan ohjelmointioppaassa).

Jos moottori on kdynnissa, se pysahtyy vapaasti pydrien. Taajuusmuuttaja ei
kaynnisty uudelleen, jos aktivointikytkimen tai turvareleen koskettimet ovat auki.

Lopeta STO:n toiminta sulkemalla aktivointikytkin tai palauttamalla STO-liitantadan

kytketty turvatoiminto alkutilaansa.

Kuittaa mahdolliset vikailmoitukset ennen uudelleenkaynnistysta.

VAROITUS! Safe torque off -toiminto ei kytke paa- ja apupiirien jannitetta irti
taajuusmuuttajasta. Tdman vuoksi sdhkoosien huoltotoimet voidaan tehda

vasta, kun koko laitteisto on kytketty irti verkosta.
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ACS880-vaihtosuuntaajan tai -taajuusmuuttajan kaikki ohjausohjelmat tukevat Safe
torque off -toimintoa. Sy6tdn tai jarrun laiteohjelmisto sen sijaan ei tue toimintoa.

VAROITUS! (Vain kaytettdessa kestomagneettimoottoria tai reluktanssimootto-
A ria [SynRM]) Jos useita IGBT-puolijohtimia vikaantuu, taajuusmuuttajan jéarjes-
telma voi tuottaa vaantdmomentin, joka pyorittda moottorin akselia enintaan 180/p
astetta (kestomagneettimoottorit) tai 180/2p astetta (reluktanssimoottorit) Safet torque
off -toiminnon mahdollisesta aktivoitumisesta huolimatta. p on napaparien maara.

Huomaa:

» Jos kaynnissa oleva taajuusmuuttaja pysaytetdan Safe torque off -toiminnolla,
taajuusmuuttaja pysahtyy vapaasti pyorien. Jos nain ei voida tehda (esim. mah-
dollisen vaaratilanteen vuoksi), taajuusmuuttaja ja laitteisto on pysaytettava
asianmukaisella pysaytystavalla ennen Safe torque off -toiminnon kayttamista.
Jos vapaa pyoriminen aiheuttaa vaaratilanteen tai sita ei muutoin haluta sallia,
taajuusmuuttaja ja koneisto on pysaytettava asianmukaisella pysaytystavalla
ennen Safe torque off -toiminnon kayttamista.

» Safe torque off -toiminto ohittaa kaikki muut taajuusmuuttajan toiminnot.
+ Safe torque off -toiminto ei suojaa tahalliselta vaarinkaytolta tai tinutyolta.
+ Safe torque off -toiminto on suunniteltu vahentdmaan tunnistettuja vaaratilanteita.

Kaikkia mahdollisia vaaroja ei kuitenkaan ole aina mahdollista poistaa. Laitteistojn
kokoonpanijan on annettava kayttajalle tietoja olemassaolevista riskeista.

Huolto

Kun piirin toiminta on tarkastettu kdynnistyksen yhteydessa, STO-toiminnon toiminta-
kunto varmistetaan maaraaikaiskoestuksilla. Jos toimintoa kaytetdan usein, suurin
sallittu koestusvali on 20 vuotta. Jos toimintoa kaytetdan harvoin, suurin sallittu koes-
tusvali on 5 tai 2 vuotta (katso kohta Turvallisuustiedot (SIL, PL) sivulla 246). Kaikkien
STO-virtapiirin vaarallisten vikojen oletetaan tulevan havaituiksi koetuksessa. Lisatie-
toja koestuksesta on kohdassa Hyvéksyntétestauksen suorittaminen (sivu 242).

Huomautus: Katso myds eurooppalaisen ilmoitettujen laitosten koordinoinnin julkai-

sema kayttosuositus CNB/M/11.050, joka koskee kaksikanavaisia turvallisuuteen liit-

tyvia jarjestelmia, joissa on sahkémekaanisia lahtoja:

+ Jos turvatoiminnon eheysvaatimus on SIL 3 tai PL e (kategoria 3 tai 4), toiminnon
koestus on tehtava ainakin kerran kuukaudessa.

+ Jos turvatoiminnon eheysvaatimus on SIL 2 (HFT = 1) tai PL d (kategoria 3), toi-
minnon koestus on tehtava vahintdan 12 kuukauden valein.

Taajuusmuuttajan STO-toiminto ei sisalla mitadan sahkdmekaanisia komponentteja.

Maaraaikaiskoestuksen lisaksi toiminnon toiminta on hyva tarkistaa aina, kun laitteis-
tossa suoritetaan muita huoltotoimenpiteita.
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Edella kuvattu Safe torque off -toimintatesti kannattaa sisallyttaa vaihtosuuntaajan
kayttdman laitteiston normaaliin huolto-ohjelmaan.

Jos jotakin johdotusta tai komponenttia taytyy muuttaa kayttéénoton jalkeen tai para-
metrit palautetaan, noudata kohdassa Hyvéksyntétestauksen suorittaminen
sivulla 242 annettuja koestusohjeita.

Kayta vain ABB:n hyvaksymia varaosia.

Kirjaa kaikki huolto- ja testaustoimet laitteen lokikirjaan.

Patevyys

Turvatoiminnon huolto- ja testaustoimenpiteiden suorittajan taytyy olla osaava asian-
tuntija, jolla on riittavat tiedot seka turvatoiminnosta ettd toimintaturvallisuudesta
standardin IEC 61508-1 kohdan 6 mukaisesti.

Vianetsinta

Parametrilla 31.22 valitaan ilmoitukset, joita Safe torque off -toiminto kayttda normaa-
lin kaytdn aikana.

Safe torque off -toiminnan diagnostiikka vertaa kahden STO-kanavan tilaa toisiinsa.

Jos kanavien tila ei ole sama, jarjestelma reagoi vikatilatoiminnolla, ja taajuusmuut-

taja laukaisee STO-laitevian. Jos STO-toimintoa yritetdan kayttaa ilman varmistusta,
esimerkiksi aktivoimalla vain yhden kanavan, tuloksena on sama reaktio.

Taajuusmuuttajan ohjelmointioppaassa on tietoja taajuusmuuttajan antamista ilmoi-
tuksista seka ohjeita vikailmoitusten ja varoitusten ohjaamisesta ohjausyksikon |ah-
toon ulkoista diagnostiikkaa varten.

Kaikista Safe torque off -toiminnon virheista tulee raportoida ABB:lle.

Turvallisuustiedot (SIL, PL)

Seuraavissa taulukoissa on Safe torque off -toiminnon turvallisuustiedot.

Huomautus: Nama turvatoiminnon tiedot on laskettu redundanttista kayttéa varten.
Tiedot eivat koske sovelluksia, joissa kaytdssa on vain yksi STO-kanava.

Runko- | SIL/ | g0 (o, |SFF (T1P=F;O a)| PFDayg | PFD.yg MTJTF DC | Luo | et lccE It(,;{;
koko |SILCL (T1=232)|(T;=5a) kka
(%) | (1/h) (@ | (%) (a)
Uy =230V
R1 3 [ 3]e[>99] 2,84E-09 [2,37E-05 | 5,91E-05 [10530]>90] 3 [ 1 [ 80 [ 20
R2 3 | 3| e[>99] 2,84E-09 |2,37E-05 | 5,91E-05 [10529]>90( 3 [ 1 [ 80 | 20
R3 3 | 3| e[>99] 2,84E-09 |2,37E-05 | 5,91E-05 [10489]>90| 3 [ 1 [ 80 | 20
R4 3 | 3| e[>99] 2.89E-09 | 2,41E-05 | 6,02E-05 [10442]>90( 3 [ 1 [ 80 | 20
R5 3 | 3] e[>99] 2.89E-09 | 2,41E-05 | 6,02E-05 [10240[>90( 3 [ 1 [ 80 | 20
R6 3 | 3| e[>99] 2.89E-09 | 2,41E-05 | 6,02E-05 [10340[>90| 3 | 1 | 80 | 20
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Runko- | SIL/ SFF P=FH PFD PFD MTTF| be Luo Kayt-
koko |siLcL|SC [Pt (T1=202)) o9 =25 ° kka | HFT | CCF | toika
(%) | (1/h) (@ | (%) (a)
R7 3 [ 3] e[>99] 2.89E-09 | 2,41E-05 | 6,02E-05 [10340[>90| 3 | 1 [ 80 | 20
R8 3 [ 3] e[>99] 2.89E-09 | 2,41E-05 | 6,02E-05 [10340{>90| 3 | 1 [ 80 [ 20

Uy = 400V, Uy = 500 V
R1 3 [ 3] e[>99] 2,84E-09 | 2,37E-05 | 5,91E-05 [10530[>90] 3 | 1 [ 80 | 20
R2 3 | 3] e [>99] 2,84E-09 | 2,37E-05 | 5,91E-05 [10529[>90| 3 | 1 [ 80 | 20
R3 3 | 3] e [>99] 2,84E-09 | 2,37E-05 | 5,91E-05 [10489[>90| 3 | 1 [ 80 | 20
R4 3 [ 3] e[>99] 2.89E-09 | 2,41E-05 | 6,02E-05 [10442[>90| 3 | 1 [ 80 | 20
R5 3 [ 3] e[>99] 2.89E-09 | 2,41E-05 | 6,02E-05 [10240[>90| 3 | 1 [ 80 | 20
R6 3 [ 3] e[>99] 2.89E-09 | 2,41E-05 | 6,02E-05 [10340{>90| 3 | 1 [ 80 | 20
R7 3 [ 3] e[>99] 2.89E-09 | 2,41E-05 | 6,02E-05 [10340[>90| 3 | 1 [ 80 | 20
R8 3 [ 3] e[99,1] 3.20E-09 | 2,66E-05 | 6.65E-05 [10333[>90| 3 | 1 [ 80 | 20
R9 3 [ 3] e[99,1] 3.20E-09 | 2,66E-05 | 6.65E-05 [10333[>90| 3 | 1 [ 80 | 20
3AXD10000006217

Uy =690 V

R3 3 [ 3] e[99,3] 294E-09 | 2,42E-05 | 6,05E-05 [ 9295 [>90| 3 | 1 [ 80 [ 20
R5 3 | 3] e[985]| 3,23E-09 | 267E-05 | 6,68E-05 | 5823 [>90| 3 | 1 [ 80 | 20
RFfé" 3 | 3| e |99,1| 320E-09 |266E-05|6.65E-05(10333|>90| 3 | 1 | 80 | 20

3AXD10000083197 Rev. G

» Turvallisuusarvojen laskennassa kaytetaan seuraavia lampétilaprofiileja:
+ 670 paalle/pois-syklia vuodessa, kun /AT =71,66 °C
+ 1340 paalle/pois-syklia vuodessa, kun AT = 61,66 °C
+ 30 paalle/pois-syklia vuodessa, kun /AT =10,0 °C
» Kkortin Iampétila 32 °C 2,0 % ajasta
» kortin Iampédtila 60 °C 1,5 % ajasta
» Kkortin Iampdtila 85 °C 2,3 % ajasta.
» STO on standardissa IEC 61508-2 maaritetty tyypin A turvakomponentti.
+ Toimintoon liittyvét vikatilat:
» STO laukeaa aiheettomasti (turvallinen vikaantuminen)
* STO ei aktivoidu pyydettaessa

Piirikortin oikosulun vikatila on suljettu pois (EN 13849-2, taulukko D.5). Analyysi
perustuu oletukselle, ettd samanaikaisesti iimenee vain yksi vika. Kertautuvia
vikoja ei ole analysoitu.

» STO:n reaktioaika (lyhin havaittavissa oleva tauko): 1 ms

* STO:n vasteaika: 2 ms (tyypillinen), 5 ms (enimmaisaika)

+ Vian havaintoaika: Kanavat ovat eri tiloissa pidempaan kuin 200 ms.
» Vikaan reagoinnin aika: Vian havaintoaika + 10 ms

» STO-vikailmoituksen (parametri 31.22) viive: < 500 ms

» STO-varoituksen (parametri 31.22) viive: < 1 000 ms
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Lyhenteet
Lyhenne | Viite Kuvaus
Luokka |SFS-EN ISO Ohjausjarjestelmien turvallisuusosien luokittelu sen mukaan,
13849-1 miten vikasietoisia ne ovat ja miten ne kayttaytyvat vikatilan-
teessa. Luokitus perustuu jarjestelmien rakenteeseen, vianil-
maisuun ja/tai luotettavuuteen. Luokat ovat: B, 1, 2, 3 ja 4.
CCF SFS-EN ISO Common Cause Failure, Yhteisvikaantuminen (%)
13849-1
DC SFS-EN ISO Diagnostic Coverage, diagnostiikan kattavuus
13849-1
FIT IEC 61508 Failure In Time, ajallinen vikataajuus: 1E-9 tuntia
HFT IEC 61508 Hardware Fault Tolerance, laitteiden vikasietoisuus
MTTFy | SFS-EN ISO Mean Time To Dangerous Failure, keskim&arainen vaarallinen
13849-1 vikaantuminen: (kayttdyksikdiden kokonaismaara) / (vaarallis-
ten, havaitsemattomien vikojen maara) tietyn mittausaikavalin
aikana maaritetyissa olosuhteissa
PFD,,g |IEC 61508 Probability of Failure on Demand, keskimaéréinen vikatoden-
nakoisyys
PFH IEC 61508 Keskimaarainen vaarallisen vikaantumisen todennakdisyys
tuntia kohden
PL SFS-EN ISO Performance Level, suoritustaso: SlL-tasot a...e
13849-1
SC IEC 61508 Systematic capability, jarjestelmallinen suorituskyky
SFF IEC 61508 Safe Failure Fraction (%), turvallisen vikaantumisen osuus
SIL IEC 61508 Safety Integrity Level, turvallisuuden eheyden taso (1...3)
SILCL IEC/SFS- Suurin SlL-taso (taso 1...3), joka voidaan maarittaa turvatoi-
EN 62061 minnolle tai alajarjestelmalle
SS1 IEC/SFS-EN Safe Stop 1, turvallinen pysaytys 1
61800-5-2
STO IEC/SFS-EN Safe torque off -toiminto
61800-5-2
T IEC 61508-6 Koestusvali. Turvallisuustoiminnon tai -alijarjestelman toden-
nakoisyyslaskentaan perustuva vikataajuus (PFH tai PFD)
maaritetdan parametrilla T1. SIL-toiminnon voimassaolo edel-
lyttaa, etté koestus suoritetaan T1-intervallin maksimiarvolla.
Samaa intervalliarvoa sovelletaan myds PL-toiminnon
(SFS-EN ISO 13849) voimassaolossa. Huomaa, etta annet-
tuja T1-arvoja ei voida pitda takuuarvoina.
Katso myo6s kohta Huolto sivulla 245.
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Vastusjarrutus

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan, kuinka jarrukatkojat ja -vastukset valitaan, suojataan ja
kytketdan. Luku sisaltdd myds tekniset tiedot.

Toimintaperiaate ja laitekuvaus

Runkokoot R1 ja R4 sisaltavat vakiona sisadnrakennetun jarrukatkojan. Runkokoko
R5 ja sitd suuremmat voidaan varustaa valinnaisella sisdanrakennetulla jarrukatko-
jalla (+D150). Jarruvastuksia saa jalkiasennussarjana.

Jarrukatkoja johtaa moottorin jarrutuksessa syntyvan séhkéenergian jarruvastuk-
seen. Katkoja kytkee jarruvastuksen vaihtovirtavalipiiriin aina, kun valipiirin jannite
ylittda ohjausohjelmassa maaritetyn enimmaisarvon. Vastuksen aikaansaama ener-
gian kulutus alentaa jannitetta, kunnes vastus voidaan poistaa kaytosta.

Jarrujarjestelman suunnitteleminen

Jarrupiirin komponenttien valitseminen
1. Laske moottorin tuottama maksimiteho (Py,4) jarrutuksen aikana.

2. Valitse sovellukseen sopiva taajuusmuuttajan, jarrukatkojan ja jarruvastuksen
yhdistelma sivulla 255 olevan Nimellisarvot-taulukon avulla. Jarrukatkojan jarru-
tustehon on oltava suurempi tai yhté suuri kuin moottorin tuottama maksimiteho
jarrutuksen aikana.

3. Tarkista vastusvaihtoehto. Moottorin 400 sekunnin pituisella kuormitusjaksolla
tuottama energia ei saa ylittda vastuksen ldammaoénhajaantumiskykya Eg.
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Huomautus: Jos Eg-arvo ei ole riittdva, voidaan kayttda neljan vastuksen asen-
nusta, jossa kaksi vakiovastusta kytketdan rinnan, kaksi sarjaan. Neljan vastuksen
asennuksen Er-arvo on nelja kertaa vakiovastuksen arvo.

Mukautetun vastuksen valitseminen

Jos kaytat muuta vastusta kuin oletusvastusta, varmista seuraavat asiat:

1. Mukautetun vastuksen resistanssi on suurempi tai yhta suuri kuin oletusvastuk-
sen resistanssi sivulla 255 olevassa nimellisarvotaulukossa:

R Ed Rmin
missa
R Mukautetun vastuksen resistanssi.

VAROITUS! Ali koskaan kayté jarruvastusta, jonka resistanssi on
pienempi kuin R, Taajuusmuuttaja ja katkoja eivat pysty kasit-
telemaan alhaisen resistanssin aiheuttamaa ylivirtaa.

Rmin  Oletusvastuksen resistanssi.

2. Mukautetun vastuksen kuormitettavuus on korkeampi kuin vastuksen hetkellinen
maksimitehonkulutus, kun se on kytketty katkojan tasajannitevalipiirin jannittee-
seen:

Up
p.< ¢
R
missé
P, Mukautetun vastuksen kuormitettavuus

Upc Tasajannitevalipiirin jannite.
1,35 - 1,25 - 415V DC (kun sy6ttéjannite on 380...415 V AC)
1,35+ 1,25 - 500 V DC (kun sy6ttéjannite on 440...500 V AC)
1,35 1,25 - 690 V DC (kun syéttéjannite on 525...690 V AC)

R Mukautetun vastuksen resistanssi

Jarruvastuksen kaapelien valinta ja reititys

Kayta vastuksen kaapelointiin samaa kaapelia kuin taajuusmuuttajan syéttokaape-
lointiin, jotta sy6ttdsulakkeet suojaavat myds vastuskaapelia. Vaihtoehtoisesti voi-
daan kayttaa suojattua parikaapelia, jossa on sama poikkipinta-ala.
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Sahkomagneettisten hairioiden vahentaminen
Pida vastuskaapeleissa tapahtuvien nopeiden virtamuutosten aiheuttamat sahko-
magneettiset hairi6t mahdollisimman vahaisinad noudattamalla seuraavia ohjeita:

» Suojaa jarrupiirin johtimet kokonaan kayttamalla suojattua kaapelia tai metalliko-
teloa. Suojaamatonta yksijohtimista kaapelia saa kayttaa vain, jos se on reititetty
sateilevia paastoja tehokkaasti vaimentavan kaapin sisélle.

» Asenna kaapelit erilleen muista kaapelireiteista.

+ Valta pitkaa rinnakkaisuutta muiden kaapelien kanssa. Kaapelien rinnakkainen
etaisyys tulee olla vahintdan 0,3 metria.

* Ylitd muut kaapelit oikeissa kulmissa.

» Pida kaapeli mahdollisimman lyhyena, jotta sateilevat paastot ja katkojan IGBT-
sy6ttdihin kohdistuva rasitus voidaan pienentdd mahdollisimman vahaiseksi. Mita
pidempi kaapeli on, sitd suurempia ovat sateilevat paastot, induktiivinen kuorma
ja jannitteen huippuarvot jarrukatkojan IGBT-puolijohtimissa.

Kaapelin enimmaispituus

Vastuskaapelin (-kaapeleiden) maksimipituus on 10 metria.

Koko asennelman EMC-yhteensopivuus

Huomautus: ABB ei vahvista, ettd EMC-vaatimukset tayttyvat kdytettdessa ulkoisia
kayttajan maarittdmia jarruvastuksia ja kaapelointeja. Asiakkaan tulee varmistaa, etta
koko asennelman EMC-vaatimukset tayttyvat.

Jarruvastusten sijoittaminen

Kaikki jarruvastukset on asennettava taajuusmuuttajan ulkopuolelle paikkaan, jossa
on hyva jaadhdytys.

Jarjesta vastuksen jaahdytys siten, etta

» vastukselle tai sen lahella oleville materiaaleille ei aiheudu ylikuumenemisvaaraa
» vastuksen sijoituspaikan lAmpdtila ei ylita sallittua enimmaisarvoa.

Syota vastukselle jaahdytysilmaa tai -vettd vastuksen valmistajan ohjeiden mukaisesti.

VAROITUS! Jarruvastuksen lahella olevien materiaalien on oltava syttymatto-

mia. Vastuksen pinnan lampétila on korkea. Vastuksesta tuleva ilmavirta on
satoja celsiusasteita. Jos ilman poistoaukot on kytketty tuuletusjarjestelmaan, var-
mista, ettd materiaali kestaa korkeita lampétiloja. Vastus on suojattava kosketukselta.
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Jarjestelman suojaaminen termiselta ylikuormitukselta

Jarrukatkoja suojaa itseaan ja vastuksen kaapeleita termiselta ylikuormitukselta, kun
kaapelit on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan. Taajuusmuuttajan
ohjausohjelma sisaltaa kayttajan saadettavissa olevan vastuksen ja vastuskaapelin
lampdvalvontatoiminnon. Lisatietoja on ohjelmointioppaassa.

Runkokoot R1...R4

ABB suosittelee turvallisuussyista, etta taajuusmuuttaja varustetaan paakontaktorilla.
Kontaktori kytketaan siten, ettd se avautuu, kun vastus ylikuumenee. Téma on turval-
lisuuden kannalta erittdin térkeaa, sillda muuten taajuusmuuttaja ei pysty keskeytta-
maan jannitteen syottoa, jos katkoja jaa vikatilanteessa johtavaan tilaan. Alla on
esimerkki kytkentékaaviosta. ABB:n vastuksissa on vakiona sisdanrakennettu lampo-
kytkin (1). Kytkin ilmaisee yli- ja alildampdtilaa.

On myds suositeltavaa kytkea lampokytkin taajuusmuuttajan digitaalituloon.

L1 L2 L3

1

g |

13 3

1 3 5)
kz >§ AE— —_— - — — \PAALLAE-»-\‘t\

DY | 7o) ACS880
L1 L2 L3 24D
X

|
|
L e N
L. - — . —. - | DIx X

~F

TACS880

Runkokoot R5...R9

Paakontaktoria ei tarvita suojaamaan vastusta ylikuumenemiselta, jos vastus on
mitoitettu ohjeiden mukaan ja sisdinen jarrukatkoja on kéytdssa. Taajuusmuuttaja
estad jannitettd kulkemasta tulosillan 1api, jos katkoja jaa vikatilanteessa johtavaan
tilaan, mutta varaava vastus voi vahingoittua.

Huomautus: Jos kaytetdan ulkoista jarrukatkojaa (taajuusmuuttajamoduulin ulko-
puolella), tarvitaan aina paakontaktori.
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Lampokytkin (vakiona ABB:n vastuksissa) tarvitaan turvallisuussyista. Lampokytkin-
kaapelin on oltava suojattu, eikéd se saa olla vastuskaapelia pitempi. Kaapeloi kytkin
taajuusmuuttajan ohjausyksikén digitaalituloon seuraavan kuvan osoittamalla tavalla.

+24VD X
(©]

DIx X

Vastuskaapelin suojaaminen oikosuluilta
Syéttdsulakkeet suojaavat myds vastuskaapelia, kun se on samanlainen kuin syotto-
kaapeli.
Mekaaninen asennus

Kaikki jarruvastukset on asennettava taajuusmuuttajan ulkopuolelle. Noudata vastuk-
sen valmistajan antamia ohjeita.

Sahkoliitannat
Asennuksen eristysmittaukset

Noudata kohdassa Jarruvastus sivulla 94 annettuja ohjeita.

Kytkentakaavio

Katso kohta Liitédntdkaavio sivulla 96.

Liitannan vaiheet

+ Kytke vastuskaapelit littimiin R+ ja R— samalla tavalla kuin muut tehokaapelit. Jos
kaytdssa on suojattu kolmijohtiminen kaapeli, katkaise kolmas johdin, erista se ja
maadoita kaapelin kierretty suojavaippa (vastuskokoonpanon suojamaadoitusjoh-
din) molemmista péaista.

» Kytke jarruvastuksen lampokytkin kohdassa Runkokoot R1...R4 tai Runkokoot
R5...R9 kuvatulla tavalla.

Kayttoonotto

Huomautus: Jarruvastusten suojadljy palaa pois, kun jarruvastusta kaytetaan ensim-
maisen kerran. Varmista riittdva ilmanvaihto.
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Aseta seuraavat parametrit (ACS880-perusohjausohjelmassa):

+ Ota taajuusmuuttajan ylijannitesaatoé (parametri 30.30 Ylijannitesaato) pois kay-
tosta.

» Aseta parametri 31.01 Ulkoisen tapahtuman 1 lahde osoittamaan digitaalituloa,
johon jarruvastuksen lampdkytkin on kaapeloitu.

* Aseta parametrin 31.02 Ulkoisen tapaht. 1 tyyppi arvoksi Vika.

» Ota jarrukatkoja kayttdon parametrilla 43.06 Jarrukatkoja kayttoon. Jos Kay-
tossa lampomallin kanssa on valittu, aseta myds jarruvastuksen ylikuormitus-
suojausparametrit 43.08 ja 43.09 sovelluksen mukaisesti.

» Runkokoot R5...R9: Maarita parametrin 43.07 Jarrukatk. kdynninaikainen lupa
arvoksi Muu [bitti] ja valitse parametrilla 10.01 DI tila digitaalitulo, johon jarruvas-
tuksen lampoanturi on kytketty.

» Tarkista parametrin 43.10 Jarruvastuksen resistanssi resistanssiarvon asetus.

Nailla parametriasetuksilla taajuusmuuttaja pysahtyy vapaasti pyorien, kun jarruvas-
tus kuumenee liikaa.

VAROITUS! Jos taajuusmuuttajassa on jarrukatkoja, mutta sita ole valittu
kayttodn parametriasetuksilla, vastuksen ylikuumenemissuoja ei ole kaytossa.
Jarruvastus on talléin kytkettava irti.

Lisatietoja muiden ohjausohjelmien asetuksista on sopivissa ohjelmointioppaissa.
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Tekniset tiedot

Nimellisarvot

Taajuusmuuttajan Sisdinen Esimerkki jarruvastuksesta
tyyppi jarrukatkoja
Porcont| Rmin Tyyppi R Er PReont

kw ohm ohm kJ kw
Uy =230V
ACS880-01-04A6-2 | 0,75 65 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-06A6-2 1,1 65 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-07A5-2 1,5 65 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-10A6-2 2,2 65 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-16A8-2 4,0 18 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-24A3-2 55 18 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-031A-2 7,5 13 SACE15RE13 13 435 2
ACS880-01-046A-2 11 12 SACE15RE13 13 435 2
ACS880-01-061A-2 11 12 SACE15RE13 13 435 2
ACS880-01-075A-2 | 18,5 6 SAFUR90F575 8 1800 4,5
ACS880-01-087A-2 22 6 SAFUR90F575 8 1800 4,5
ACS880-01-115A-2 30 3,5 SAFUR125F500 4 3600 9
ACS880-01-145A-2 37 3,5 SAFUR125F500 4 3600 9
ACS880-01-170A-2 45 24 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
ACS880-01-206A-2 55 2,4 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
ACS880-01-274A-2 75 1,8 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
Uy =400V
ACS880-01-02A4-3 | 0,75 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-03A3-3 1,1 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-04A0-3 1,5 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-05A6-3 2,2 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-07A2-3 3,0 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-09A4-3 4,0 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-12A6-3 55 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-017A-3 75 39 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-025A-3 1 39 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-032A-3 15 19 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-038A-3 | 18,5 19 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-045A-3 22 13 SACE15RE13 13 435 2
ACS880-01-061A-3 22 13 SACE15RE13 13 435 2
ACS880-01-072A-3 37 8 SAFUR90F575 8 1800 4,5
ACS880-01-087A-3 45 8 SAFUR90F575 8 1800 4,5
ACS880-01-105A-3 55 54 SAFURB80F500 6 2400 6
ACS880-01-145A-3 75 54 SAFURB80F500 6 2400 6
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Taajuusmuuttajan Sisdinen Esimerkki jarruvastuksesta
tyyppi jarrukatkoja
Pbreont| Rmin Tyyppi R ER | Preont

kW ohm ohm kJ kW
ACS880-01-169A-3 90 3,3 SAFUR125F500 4 3600 9
ACS880-01-206A-3 110 3,3 SAFUR125F500 4 3600 9
ACS880-01-246A-3 132 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
ACS880-01-293A-3 132 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
ACS880-01-363A-3 160 2,0 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
ACS880-01-430A-3 160 2,0 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
Uy =500V
ACS880-01-02A1-5 | 0,75 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-03A0-5 1,1 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-03A4-5 1,5 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-04A8-5 2,2 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-05A2-5 3,0 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-07A6-5 4,0 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-11A0-5 55 78 JBR-03 80 40 0,14
ACS880-01-014A-5 7.5 39 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-021A-5 11 39 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-027A-5 15 19 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-034A-5 18,5 19 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-040A-5 22 13 SACE15RE13 13 435 2
ACS880-01-052A-5 22 13 SACE15RE13 13 435 2
ACS880-01-065A-5 37 8 SAFUR90F575 8 1800 4,5
ACS880-01-077A-5 45 8 SAFUR90F575 8 1800 4,5
ACS880-01-096A-5 55 54 SAFURS80F500 6 2400 6
ACS880-01-124A-5 75 54 SAFURS80F500 6 2400 6
ACS880-01-156A-5 90 3,3 SAFUR125F500 4 3600 9
ACS880-01-180A-5 110 3,3 SAFUR125F500 4 3600 9
ACS880-01-240A-5 132 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
ACS880-01-260A-5 132 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
ACS880-01-302A-5 160 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
ACS880-01-361A-5 160 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
ACS880-01-414A-5 160 2,3 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
Uy =690 V
ACS880-01-07A4-7 55 44 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-09A9-7 7.5 44 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-14A3-7| 11,0 44 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-019A-7| 15,0 44 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-023A-7| 18,5 44 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-027A-7| 22,0 44 SACEO8RE44 44 210 1
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Taajuusmuuttajan Sisdinen Esimerkki jarruvastuksesta
tyyppi jarrukatkoja
Porcont| Rmin Tyyppi R ER | Preont

kW ohm ohm kJ kW
ACS880-01-07A3-7 6 18 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-09A8-7 8 18 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-14A2-7 11 18 SACEO8RE44 44 210 1
ACS880-01-018A-7 17 18 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-022A-7 23 18 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-026A-7 28 18 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-035A-7 33 18 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-042A-7 45 18 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-049A-7 45 18 SACE15RE22 22 420 2
ACS880-01-061A-7 55 13 SACE15RE13 13 435 2
ACS880-01-084A-7 65 13 SACE15RE13 13 435 2
ACS880-01-098A-7 90 8 SAFUR90F575 8 1800 45
ACS880-01-119A-7 | 110 8 SAFUR90F575 8 1800 4,5
ACS880-01-142A-7| 132 6 SAFURS80F500 6 2400 6
ACS880-01-174A-7| 160 6 SAFURS80F500 6 2400 6
ACS880-01-210A-7| 200 4 SAFUR125F500 4 3600 9
ACS880-01-271A-7| 200 4 SAFUR125F500 4 3600 9

3AXD00000588487

Porcont  Suurin jatkuva jarrutusteho. Jarrutus katsotaan jatkuvaksi, jos jarrutusaika on yli 30 sekuntia.
Rmin  Jarruvastuksen pienin sallittu resistanssiarvo.
R Vastusarvo mainitulle vastustyypille.

Er Lyhyt energiapulssi, jonka vastuslaitteisto kestaa 400 sekunnin kuormitusjaksolla.

P Rcont

Oikein sijoitetun vastuksen jatkuva tehohavi6 (Iampéhavio).

Arvot patevat, kun kayttdymparistdn 1ampétila on 40 °C.

Vastusten suojausluokat ja lampovakiot

Vastustyyppi Suojausluokka Lampdvakio (s)
JBR-03 IP20

SACE P21 200
SAFUR IPOO 555

Liitinten ja kaapelien lapivientien tiedot

Katso kohta Virtakaapeleiden liitinten ja lapivientien tiedot sivulla 795.

Ulkoisten vastusten mitat ja painot
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Jarruvastus JBR-03
Mitta A 340 mm
Mitta B 200 mm
Mitta C 170 mm
Paino 0,8 kg
Paaliitinten suurin johdinkoko 10 mm?2 (AWG6)
Paaliitinten kiristysmomentti 1,5...1,8 Nm
Lampokytkimen liitinten suurin johdinkoko 4 mm? (AWG12)
Lampokytkimen liitinten kiristysmomentti 0,6...0,8 Nm
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SACE15RE13 ja SACE15RE22
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SAFURS80F500 ja SAFUR90F575
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Jarruvastuksen tyyppi Paino
SAFURB80F500 14 kg
SAFUR90F500 12 kg
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SAFUR125F500 ja SAFUR200F500
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I OOO0O000
(55 Ib)
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15

Common mode-, du/dt- ja
sinisuotimet

Yleista

Tama luku sisaltaa taajuusmuuttajan ulkoisten suotimien valintaohjeet.

Common mode -suotimet

Milloin common mode -suotimia tarvitaan?

Lisatietoja on kohdassa Moottorin ja taajuusmuuttajan yhteensopivuuden tarkistami-
nen sivulla 60. Taajuusmuuttajan Common mode -suodinsarja on saatavilla ABB:It4

tilausnumerolla 64315811. Sarja sisaltda kolme kaamittya johdinta. Johtimien asen-
nusohjeet ovat pakkauksen mukana tulevissa ohjeissa.

du/dt-suotimet

Milloin du/dt-suodinta tarvitaan?

Lisatietoja on kohdassa Moottorin ja taajuusmuuttajan yhteensopivuuden tarkistami-
nen sivulla 60.
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du/dt-suodintyypit

Taajuus- du/dt- Taajuus- du/dt- Taajuus- du/dt-

muuttajan suodintyyppi | muuttajan |suodintyyppi |muuttajan |suodintyyppi

tyyppi tyyppi tyyppi

ACS880-01- ACS880-01- ACS880-01-

Uy =400V Uy =500V Uy =690V
02A4-3 NOCH0016-6X 02A1-5 | NOCHO0016-6X 07A4-7 | NOCHO0016-6X
03A3-3 NOCH0016-6X 03A0-5 |NOCHO0016-6X 09A9-7 | NOCHO0016-6X
04A0-3 NOCH0016-6X 03A4-5 | NOCHO0016-6X 14A3-7 | NOCHO0016-6X
05A6-3 NOCH0016-6X 04A8-5 | NOCHO0016-6X 019A-7 | NOCHO0030-6X
07A2-3 NOCH0016-6X 05A2-5 | NOCHO0016-6X 023A-7 | NOCHO0030-6X
09A4-3 NOCH0016-6X 07A6-5 | NOCH0016-6X 027A-7 | NOCHO0030-6X
12A6-3 NOCH0016-6X 11A0-5 | NOCH0016-6X 07A3-7 | NOCHO0016-6X
017A-3 NOCH0030-6X 014A-5 | NOCHO0030-6X 09A8-7 | NOCHO0016-6X
025A-3 NOCH0030-6X 021A-5 | NOCHO0030-6X 14A2-7 | NOCH0016-6X
032A-3 NOCH0070-6X 027A-5 | NOCHO0070-6X 018A-7 | NOCHO0030-6X
038A-3 NOCH0070-6X 034A-5 | NOCHO0070-6X 022A-7 | NOCHO0030-6X
045A-3 NOCH0070-6X 040A-5 | NOCHO0070-6X 026A-7 | NOCHO0030-6X
061A-3 NOCH0070-6X 052A-5 | NOCHO0070-6X 035A-7 | NOCHO0070-6X
072A-3 NOCH0120-6X 065A-5 | NOCHO0120-6X 042A-7 | NOCHO0070-6X
087A-3 NOCH0120-6X 077A-5 | NOCHO0120-6X 049A-7 | NOCHO0070-6X
105A-3 NOCH0120-6X 096A-5 | NOCHO0120-6X 061A-7 | NOCHO0120-6X
145A-3 FOCH0260-7X 124A-5 | FOCH0260-7X 084A-7 | NOCHO0120-6X
169A-3 FOCH0260-7X 156A-5 | FOCH0260-7X 098A-7 | NOCHO0120-6X
206A-3 FOCH0260-7X 180A-5 | FOCH0260-7X 119A-7 | FOCH0260-7X
246A-3 FOCH0260-7X 240A-5 |FOCH0260-7X 142A-7 | FOCH0260-7X
293A-3 FOCH0260-7X 260A-5 |FOCH0260-7X 174A-7 | FOCHO0260-7X
363A-3 FOCH0320-5X 302A-5 |FOCH0320-5X 210A-7 | FOCH0260-7X
430A-3 FOCH0320-5X 361A-5 |FOCHO0320-5X 271A-7 | FOCH0260-7X

- - 414A-5 | FOCH0320-5X - -

FOCH-suotimien kuvaus, asennus ja tekniset tiedot

Lisatietoja on FOCH du/dt filters hardware manual -oppaassa (3AFE68577519
[englanninkielinen]).

NOCH-suotimien kuvaus, asennus ja tekniset tiedot

Lisatietoja on AOCH and NOCH du/dt filters hardware manual -oppaassa (3AFE58933368
[englanninkielinen]).

3AXD00000588487
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Sinisuotimet

Taajuusmuuttajan sinisuotimen valitseminen

Tarkista sinisuodinten kotelointi valmistajalta.

Taajuus-| Sinisuodintyyppi Icont. Pcont. Lampohavio Melu

.muutta- max max | Taajuus-| Suodin | Yhteensi

jtill;ppi muut-

ACS880- faja

01-... A kw w w w dB(A)

Uy = 400 V
02A4-3 | B84143V0004R229* 23 1,7 30 60 90 72
03A3-3 | B84143V0004R229* 3,1 23 40 60 100 72
04A0-3 | B84143V0004R229* 3,8 29 52 60 112 72
05A6-3 | B84143V0006R229* 53 4,0 73 100 173 72
07A2-3 | B84143V0011R229* 7,2 5,4 94 90 184 72
09A4-3 | B84143V0011R229* 9,2 6,9 122 90 212 72
12A6-3 | B84143V0016R229* | 12,1 9,1 172 80 252 72
017A-3 | B84143V0025R229* 16 121 232 140 372 75
025A-3 | B84143V0025R229* 24 17,7 337 140 477 75
032A-3 | B84143V0033R229* 31 23,4 457 160 617 75
038A-3 | B84143V0050R229* 37 27,5 562 220 782 78
045A-3 | B84143V0050R229* 43 32,4 667 220 887 78
061A-3 | B84143V0066R229* 58 43,7 907 250 1157 78

072A-3 | B84143V0075R229* | 64 48,2 117 310 1427 79
087A-3 | B84143V0095R229* | 77 58,0 1120 400 1520 79
105A-3 | B84143V0130R230**| 91 68,6 1295 600 1895 80
145A-3 | B84143V0162S229**| 126 | 94,6 1440 550 1990 80
169A-3 | B84143V0162S229*| 153 | 1150 | 1940 550 2490 80
206A-3 | B84143V0230S229**| 187 | 1406 | 2310 900 3210 80
246A-3 | B84143V0230S229**| 209 | 1576 | 3300 900 4200 80
293A-3 | B84143V0390S229**| 249 | 187,8 | 3900 | 1570 | 5470 80
363A-3 | B84143V0390S229**| 297 | 2236 | 4800 | 1570 | 6370 80
430A-3 | B84143V0390S229**| 352 | 2652 | 6000 | 1570 | 7570 80
Uy =500 V
02A1-5 | B84143V0004R229* | 1,9 14 30 60 90 72
03A0-5 | B84143V0004R229* | 2,8 2,1 40 60 100 72
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Taajuus-| Sinisuodintyyppi Icont Pcont. Lampohavio Melu

!'nuutta- max max Taajuus-| Suodin | Yhteensi

Jta" : muut-

ACS880- taja

01-... A kW w w w dB(A)
03A4-5 | B84143V0004R229* 3.1 2,3 52 60 112 72
04A8-5 | B84143V0006R229* 4,4 3,3 73 100 173 72
05A2-5 | B84143V0006R229* 4,8 3,6 94 100 194 72
07A6-5 | B84143V0011R229* 7,0 53 122 90 212 72
11A0-5 | B84143V0011R229* | 10,2 7,7 172 90 262 72
014A-5 | B84143V0016R229* 13 9,8 232 80 312 70
021A-5 | B84143V0025R229* 20 14,7 337 140 477 75
027A-5 | B84143V0033R229* 25 18,8 457 160 617 75
034A-5 | B84143V0050R229* 32 23,7 562 220 782 78
040A-5 | B84143V0050R229* 35 26,0 667 220 887 78
052A-5 | B84143V0066R229* 44 33,2 907 250 1157 78
065A-5 | B84143V0066R229* 52 39,2 1117 250 1367 78
077A-5 | B84143V0075R229* 61 46,0 1120 310 1430 78
096A-5 | B84143V0130S230** 80 60,6 1295 *630 1925 80
124A-5 | B84143V0130S230**| 104 78,7 1440 630 2070 80
156A-5 | B84143V0162S229**| 140 105,8 1940 550 2490 80
180A-5 | B84143V0162S229**| 161 121,3 2310 550 2860 80
240A-5 | B84143V0230S229**| 205 154,3 3300 900 4200 80
260A-5 | B84143V0230S229**| 221 166,7 3900 900 4800 80
361A-5 | B84143V0390S229**| 289 217,9 4800 1570 6370 80
414A-5 | B84143V0390S229**| 332 250,1 6000 1570 7570 80
Uy = 690 VV
07A4-7 | B84143V0010R230* 7,3 55 114 90 204 72
09A9-7 | B84143V0010R230* 9,3 7,0 143 90 233 72
14A3-7 | B84143V0018R230* | 13,5 10,2 207 130 337 72
019A-7 | B84143V0018R230* | 17,1 12,9 274 130 404 72
023A-7 | B84143V0026R230* 21 15,7 329 160 489 72
027A-7 | B84143V0026R230* 25 18,6 405 160 565 72
07A3-7 | B84143V0010R230* 7,3 55 217 90 307 72
09A8-7 | B84143V0010R230* 9,3 7,0 284 90 374 72
14A2-7 | B84143V0018R230* | 13,5 10,2 399 130 529 72
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Taajuus-| Sinisuodintyyppi Icont. Pcont. Lampohavio Melu

_muutta- max max Taajuus-| Suodin | Yhteensi

jan muut-

tyyppi taja

ACS880-

01-... A kW w w w dB(A)
018A-7 | B84143V0018R230* | 17,1 12,9 490 130 620 72
022A-7 | B84143V0026R230* 21 15,7 578 160 738 72
026A-7 | B84143V0026R230* 25 18,6 660 160 820 72
035A-7 | B84143V0040R230* 33 25,1 864 250 1114 75
042A-7 | B84143V0040R230* 40 30,1 998 250 1248 75
049A-7 | B84143V0056R230**| 48 36,2 1120 290 1410 78
061A-7 | B84143V0056R230**| 56 42,5 1295 290 1585 78
084A-7 | B84143V0092R230**| 78 58,6 1440 610 2050 79
098A-7 | B84143V0092R230**| 92 69,3 1940 610 2550 79
119A-7 | B84143V0130S230**| 112 84,2 2310 630 2940 80
142A-7 | B84143V0130S230**| 112 84,7 3300 630 3930 80
174A-7 | B84143V0207S230**| 138 103,7 3900 930 4830 80
210A-7 | B84143V02075230**| 161 121,3 4200 930 5130 80
271A-7 | B84143V0207S230**| 208 156,4 4800 930 5730 80

* Pienin kytkentataajuus 3,0 kHz

** Pienin kytkentataajuus 2,4 kHz

3AXD00000588487

Maaritelmat

Peont. max | Taajuusmuuttajan suurin jatkuva 1ahtéteho

leont. max | T@ajuusmuuttajan suurin jatkuva lahtévirta

Melu Sinisuodinten melutaso

Kuormitettavuus

Katso kohta Taajuusmuuttajan ohjausohjelman erikoisasetusten kuormitettavuusker-
toimet sivulla 164.

Kuvaus, asennus ja tekniset tiedot

Lisatietoja on oppaassa Sine filters hardware manual (3AXD50000016814,
englanninkielinen).
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Lisatietoja
Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle.
Liitd mukaan tuotteen tyyppikoodi ja sarjanumero. Suomea koskevat yhteystiedot
ovat taman kayttdoppaan takakannessa. Muuta maailmaa koskevat yhteystiedot
ovat Internet-osoitteessa www.abb.com/searchchannels.

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat Internet-osoitteesta
new.abb.com/service/training.

ABB Drivesin kayttdoppaita koskeva palaute

Otamme mielellamme vastaan kayttéoppaitamme koskevaa palautetta. Siirry
osoitteeseen new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Internetin asiakirja-arkisto (Document Library)

Oppaat ja muut tuotetiedot ovat saatavina PDF-muodossa osoitteessa
www.abb.com/drives/documents.



http://www.abb.com/searchchannels
http://new.abb.com/service/training
http://new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
http://www.abb.com/drives/documents

Ota yhteytta

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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