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Turvaohjeet

Yleista

Tama luku sisaltaa turvaohjeet, joita on noudatettava taajuusmuuttajan
asennuksessa, kaytossa ja huollossa. Ohjeiden laiminlyonti voi aiheuttaa fyysisen
vamman, hengenvaaran ja taajuusmuuttajan, moottorin tai kaytettavan laitteen
vaurioitumisen. Turvaohjeisiin on perehdyttava huolellisesti ennen laitteen kayton
aloittamista.

Varoitukset ja huomautukset

Tassa kayttboppaassa on kahdenlaisia turvaohjeita: varoituksia ja huomautuksia.
Varoitukset varoittavat tilanteista, jotka voivat johtaa vakavaan fyysiseen vammaan
tai hengenvaaraan ja/tai vaurioittaa laitteistoa. Varoitukset kertovat, miten
vaaratilanteet valtetaan. Huomautukset kiinnittavat lukijan huomion tarkeisiin
asioihin tai antavat lisatietoja. Oppaassa kaytetaan seuraavia varoitussymboleja:

Vaarallisen jannitteen varoitus varoittaa tilanteista, joissa vaarallinen
jannite voi aiheuttaa fyysisen vamman ja/tai vaurioittaa laitteistoa.

aiheuttaa fyysisen vamman ja/tai vaurioittaa laitteistoa.

/l\ Yleisvaroitus varoittaa tilanteista, joissa muu kuin sahkdlaite voi

Staattisen sahkojannitteen varoitus varoittaa tilanteista, joissa
‘ \ staattisen varauksen purkautuminen voi vaurioittaa laitteistoa.

saattavat kuumentua siind maarin, etta niiden koskettaminen voi

2 Kuuman pinnan varoitus varoittaa komponenteista, joiden pinnat
aiheuttaa palovammoja.
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Asennus- ja huoltotyot

A

Nama varoitukset koskevat kaikkia taajuusmuuttajaan, moottorikaapeliin ja
moottoriin liittyvia toita.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai
hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Taajuusmuuttajan asennus- ja huoltoty6t saa suorittaa vain valtuutettu
sdhkoalan ammattilainen.

Tee kaikki taajuusmuuttajan, moottorikaapelin ja moottorin asennus- ja
huoltotyét jannitteen ollessa katkaistuna. Kun verkkojannite on katkaistu, anna
jannitteen purkautua tasajannitevalipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden
minuutin ajan ennen taajuusmuuttajan, moottorin tai moottorikaapelin
kasittelya.

Varmista aina yleismittarin (impedanssi vahintdan 1 Mohm) avulla, etta

1. Jannite taajuusmuuttajan tulovaiheiden L1, L2 ja L3 ja rungon valilla on
lahella 0 V.

2. Jannite liittimien UDC+ ja UDC- ja rungon valilla on lahelld 0 V.

Ala kasittele ohjauskaapeleita verkkojannitteen ollessa kytkettyna
taajuusmuuttajaan tai ulkoisiin ohjauspiireihin. Ulkoisesta teholahteesta
syOtetyissa ohjauspiireissa saattaa olla vaarallisia jannitteita, vaikka
verkkojannitetta ei olisikaan kytketty.

Al tee taajuusmuuttajalle tai taajuusmuuttajamoduuleille
eristysvastusmittausta tai jannitelujuustestia.

Kun kytket moottorikaapelin uudelleen, tarkista aina, etta vaihejarjestys on
oikein.

Testaa suojapiirin toiminta kaynnistysohjeiden mukaisesti taajuusmuuttajan
suojapiirin huoltotdiden ja muutosten seka moduulin sisalla olevien piirilevyjen
vaihtamisen jalkeen.

Ald muuta taajuusmuuttajan séahkdkytkentdja muutoin kuin olennaisten ohjaus-
ja virtakytkentdjen osalta. Muutokset saattavat vaikuttaa taajuusmuuttajan
turvallisuuteen tai toimintaan odottamattomasti. Kaikki asiakkaan tekemat
muutokset ovat asiakkaan omalla vastuulla.

Huomautus:

Taajuusmuuttajan erotuslaite ei erota syottdkaapeleita eika -kiskostoja
vaihtovirtasyotosta. Erota ennen kaapin sisapuolella tydskentelya
syottdkaapelit ja -kiskostot verkkosyo6tosta jakokeskuksen erotuslaitteella tai
verkkomuuntajan erottimella.

Taajuusmuuttajan moottorikaapelin liittimissa on vaarallinen korkea jannite
verkkojannitteen ollessa kytkettyna taajuusmuuttajaan, riippumatta siita, onko
moottori kdynnissa vai ei.
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Jarruliittimissa (UDC+, UDC—, R+ ja R—) on vaarallinen tasajannite (yli 500 V).

Ulkoisesta kaapeloinnista riippuen relelahtéjen RO1...RO3 liittimissa tai
lisdvarusteena saatavassa AGPS-kortissa (odottamattoman kaynnistyksen
esto) voi esiintya vaarallisia jannitteita (115 V, 220 V tai 230 V).

Odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto (lisdvaruste +Q950) ei poista
jannitettd paa- ja apupiireista.

Safe torque off -toiminto (lisdvaruste +Q968) ei poista jannitetta paa- ja
apupiireista.

Jos asennuspaikka on yli 2000 metrin korkeudessa, RMIO-kortin ja korttiin
kytkettyjen lisdvarustemoduulien liittimet eivat tayta standardissa SFS-
EN50178 lueteltuja Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimuksia.

Maadoitus

A

Naita ohjeita on noudatettava taajuusmuuttajan maadoituksen yhteydessa.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman,
hengenvaaran tai laitevian ja lisata sahkdmagneettisia hairidita.

Maadoita taajuusmuuttaja, moottori ja niihin liitetyt laitteet kayttajien
turvallisuuden takaamiseksi kaikissa olosuhteissa ja sdhkdmagneettisten
hairididen vahentamiseksi.

Varmista, ettd maadoitusjohtimet ovat kooltaan turvallisuusmaaraysten
mukaisia.

Jos asennetaan useita taajuusmuuttajia, jokainen taajuusmuuttaja on
kytkettava erikseen suojamaahan (PE).

Al asenna taajuusmuuttajaa, jossa on EMC-suodin +E202,
maadoittamattomaan verkkoon tai suurohmisesti maadoitettuun (yli 30 ohmia)
verkkoon.

Huomautus:

Tehokaapeleiden suojavaippoja voidaan kayttaa laitteiden maadoitusjohtimina
vain, jos ne ovat kooltaan turvallisuusmaaraysten mukaisia.

Kun kaytdén normaali vuotovirta on yli 3,5 mA AC tai 10 mA DC (standardin
SFS-EN 50178, 5.2.11.1 mukaan), suojamaadoituskytkennan on oltava kiintea.
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Mekaaninen asennus ja huolto

Naita ohjeita on noudatettava taajuusmuuttajan asennuksessa ja huollossa.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai
hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

A e Suojaa taajuusmuuttaja asennuksen aikana, jottei laitteeseen paase
porauspdlya tai vieraita esineita. Sahkoa johtava pdly laitteen sisalla voi
vaurioittaa laitetta tai aiheuttaa toimintahairion.

e Tarkista, etta taajuusmuuttajan jaahdytys on riittava.

* Kaapin hitsausta ei suositella. Jos hitsaus on ainoa tapa asentaa kaappi,
noudata ohjeita, jotka annetaan luvussa Mekaaninen asennus. Varmista, ettei
kukaan hengita hitsaussavua. Jos hitsauslaitteen paluujohdinta ei ole kytketty
kunnolla, hitsauspiiri voi vahingoittaa kaapin elektroniikkapiireja.

e Kun moduuli irrotetaan kaapista ja sita liikutellaan kaapin ulkopuolella,
moduulia on tuettava, jottei se kaadu. Taajuusmuuttajamoduuli on raskas ja
sen painopiste on korkealla.

* Varo kuumia pintoja. Jotkin osat, kuten puolijohteiden jaahdytyselementit, ovat
kuumia viela jonkin aikaa sen jalkeen, kun verkkojannite on katkaistu.

Piirikortit

A VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti saattaa vaurioittaa piirikortteja:

‘ZI\ e Piirikorttien komponentit ovat erittain herkkia staattiselle sahkoélle. Pida
ranteessasi maadoitusranneketta, kun kasittelet piirikortteja. Valta korttien
koskemista, jos se ei ole tarpeen.

Valokuitukaapelit

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti saattaa aiheuttaa laitevian ja
vaurioittaa valokuitukaapeleita:

e Valokuitukaapeleita on kasiteltdva varoen. Valokuitukaapelia irrotettaessa on
aina tartuttava liittimeen, ei itse kaapeliin. Kuidut ovat erittain herkkia lialle,
joten niihin ei tulisi koskea paljain kasin. Pienin sallittu taivutussade on
35 millimetria.
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Toiminta

Nama varoitukset on tarkoitettu kaikille taajuusmuuttajien kayttéa suunnitteleville ja
sen parissa tydskenteleville.

VAROITUS! Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai
hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

*  Ennen kayton saatamista ja kayttéonottoa on varmistettava, ettd moottori ja
A kaikki kaytettavat laitteet sopivat kdytettavaksi taajuusmuuttajan koko
nopeusalueella. Taajuusmuuttaja voidaan asettaa ohjaamaan moottoria
suuremmilla tai pienemmilld nopeuksilla kuin silloin, kun moottori kytketaan
suoraan verkkoon.

e Al3 valitse kayttoon vakio-ohjausohjelman automaattisia
viankuittaustoimintoja, jos vaaratilanteiden syntyminen on mahdollista. Kun
viankuittaustoiminnot valitaan kayttéon, ne kuittaavat vian ja taajuusmuuttaja
jatkaa toimintaa vian kuittauksen jalkeen.

e Al ohjaa moottoria erottimesta (verkko), vaan ohjauspaneelin painikkeilla
ja tai kayton I/O-kortin komennoilla. Tasajannitekondensaattoreiden
latausjaksoja (esim. kaynnistys tehonsy6tdlla) voi olla enintdan viisi
kymmenessa minuutissa.

Huomautus:

e Jos kaynnistyskomennolle valitaan ulkoinen lahde ja se on PAALLA,
taajuusmuuttaja (jossa on vakio-ohjausohjelma) kaynnistyy valittomasti
viankuittauksen jalkeen, paitsi jos laite toimii pulssiohjauksella (kay/seis).

e Jos taajuusmuuttaja ei ole paikallisohjauksessa (L-kirjain ei ndy naytdn
tilarivilla), ohjauspaneelin pysaytyspainike ei pysayta taajuusmuuttajaa.
Taajuusmuuttaja pysaytetaan ohjauspaneelista painamalla ensin LOC/REM-
painiketta ja sitten -pyséytyspainiketta.
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Kestomagneettimoottori

Nama lisavaroitukset koskevat kestomagneettimoottoreita. Ohjeiden laiminlyonti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Asennus- ja huoltotyot

A

VAROITUS! Ala tydskentele taajuusmuuttajalla kestomagneettimoottorin pyoriessa.
Vaikka virta olisi katkaistu ja vaihtosuuntaaja pysahtynyt, pydriva
kestomagneettimoottori sy6éttaa tehoa taajuusmuuttajan valipiiriin ja syéttoliittimista
tulee jannitteisia.

Ennen taajuusmuuttajan asennusta ja huoltoa:
» Pysayta moottori.

* Varmista, ettd moottori ei voi pydria asennus- ja huoltotdiden aikana. Esta
samaan mekaaniseen ryhmaan mahdollisesti kuuluvien muiden
taajuusmuuttajien kdynnistys avaamalla odottamattoman kaynnistyksen
estokytkin (lisdvaruste +Q950) tai Safe torque off -kytkin (lisdvaruste +Q968) ja
lukitsemalla se riippulukolla. Varmista, ettei mikdan muu jarjestelma, esimerkiksi
hydraulinen rydmintakayttd, voi pydrittdd moottoria suoraan tai minkaan
mekaanisen kytkennan, kuten huovan, nipin tai vaijerin, valityksella.

* Varmista, etta taajuusmuuttajan teholiittimissa ei ole jannitetta:
Vaihtoehto 1) Irrota moottori taajuusmuuttajasta turvakytkimella tai muilla tavoin.
Mittaa, etta taajuusmuuttajan tulo- tai I[ahtoliittimissa ei ole jannitetta (L1, L2, L3,
U2, v2, W2, UDC+, UDC-).
Vaihtoehto 2) Mittaa, etta taajuusmuuttajan tulo- tai [ahtdliittimissa ei ole jannitetta
(L1, L2, L3, U2, V2, W2, UDC+, UDC-). Tydmaadoita taajuusmuuttajan
lahtoliittimet kytkemalla ne yhteen ja PE-liittimeen.
Vaihtoehto 3) Jos mahdollista, molemmat edella mainitut.

Kayttoonotto ja kaytto

A

VAROITUS! Al4 kayta moottoria nimellisnopeutta suuremmalla nopeudella.
Moottorin ylinopeus aiheuttaa ylijannitteen, joka voi vaurioittaa taajuusmuuttajan
valipiirissa olevia kondensaattoreita tai rajayttaa ne.

Kestomagneettimoottoria saa ohjata vain kestomagneettitahtimoottorin ohjaukseen
tarkoitetulla ohjausohjelmalla.

Kestomagneettimoottoreita koskeva huomautus, jos jarjestelmassa on IGBT-
tehopuolijohteiden vika: Safe torque off -toiminnon (lisdvaruste +Q968) tai
odottamattoman kaynnistyksen eston (lisdvaruste +Q950) aktivoinnista huolimatta
taajuusmuuttajajarjestelma voi saada aikaan vaantdmomentin, joka pyorittaa
moottorin akselia enintdan 180/p astetta. p iimaisee napaparimaaraa.
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Johdanto

Yleista
Tassa luvussa annetaan perustiedot oppaan kohderyhmasta ja sisallosta. Lisaksi
luvussa on kaavio toimituksen tarkistukseen ja taajuusmuuttajan asennukseen ja
kayttéonottoon liittyvista vaiheista. Kaavio siséaltaa viittauksia tdman oppaan muihin
lukuihin tai muihin oppaisiin.

Kohderyhma

Tama opas on tarkoitettu kaytettavaksi taajuusmuuttajan asennuksen
suunnittelussa, asennuksessa, kayttédnotossa, kaytdssa ja huollossa. Oppaaseen
on perehdyttava huolellisesti ennen laitteen kayttéa. Oppaan lukijan oletetaan
hallitsevan sahkotekniikan perusteet ja tavalliset sahkotyot seka tuntevan
elektroniikkakomponentit ja sadhkdpiirustukset.

Opas on tarkoitettu kaytettavaksi maailmanlaajuisesti. Oppaassa kaytetaan
pelkastaan Sl-yksikoéitad. Yhdysvaltoja varten on erityiset asennusohjeet, jotka
noudattavat National Electrical Codeen sisaltyvia ja paikallisia sdannoksia ja jotka on
merkitty US-merkill3.

Runkokokoon perustuva luokitus

Jotkin ohjeet, tekniset tiedot ja mittapiirrokset, jotka koskevat vain tiettyja
runkokokoja, on merkitty runkokoon symbolilla (R2, R3... tai R8). Runkokokoa ei ole
merkitty taajuusmuuttajan tyyppikilpeen. Taajuusmuuttajan runkokoon voi tarkistaa
luvun Tekniset tiedot taulukoista.

Lisavarustekoodin mukainen luokitus

Jotkin ohjeet, tekniset tiedot ja mittapiirrokset, jotka koskevat vain tiettyja
lisdvarustevalintoja, on merkitty lisavarustekoodeilla, esim. +E205.
Taajuusmuuttajaan asennetut lisdvarusteet kayvat ilmi taajuusmuuttajan
tyyppikilvessa nakyvista lisdvarustekoodeista. Lisatietoja lisavarustekoodivalinnoista
on luvun Toimintaperiaate ja laitekuvaus kohdassa Tyyppikilven koodi.

Johdanto
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Sisallys

Taman oppaan luvut on kuvattu lyhyesti alla.

Turvaohjeet siséltaa taajuusmuuttajan asennusta, kayttdédnottoa, kayttdéa ja huoltoa
koskevat turvaohjeet.

Johdanto esittelee oppaan.
Toimintaperiaate ja laitekuvaus sisaltaa kuvauksen taajuusmuuttajasta.

Mekaaninen asennus ohjaa taajuusmuuttajapakkauksen siirtamisessa ja
purkamisessa ja kaapin kiinnittdmisessa lattiaan.

Séhkbasennuksen suunnitteleminen opastaa moottorin ja kaapeleiden valinnassa,
suojauksessa ja kaapeloinnissa.

Sé&hkdéliitdnnat ohjaa taajuusmuuttajan kaapeloinnissa.

Moottorin ohjauskortti ja I/0O-kortti (RMIO) esittelee ulkoiset ohjausliitannat moottorin
ohjaus- ja I/O-korttiin seka niihin liittyvat tekniset tiedot.

Asennuksen tarkistuslista ja kdyttbonotto auttaa taajuusmuuttajan mekaanisen
asennuksen ja sahkdliitantojen tarkistuksessa.

Huolto antaa ohjeet ennalta ehkaisevaan huoltoon.

Tekniset tiedot sisaltaa taajuusmuuttajan tekniset tiedot, mukaan lukien
nimellisarvot, koot ja tekniset vaatimukset, CE-merkinnan ja muiden merkintdjen
edellyttdmat ehdot seka takuuehdot.

Mittapiirrokset sisaltda taajuusmuuttajan mittapiirrokset.

Vastusjarrutus kertoo, kuinka lisdvarusteena saatavat jarrukatkojat ja -vastukset
valitaan, suojataan ja kytketdan. Luku sisaltda myos tekniset tiedot.

Johdanto



Asennuksen ja kayttoonoton vaiheet

Tehtava

Ota selville taajuusmuuttajan runkokoko: R6, R7 tai R8.

Y

Suunnittele asennus.

Tarkista ymparistdn olosuhteet, nimellisarvot, tarvittava
jadhdytysilman virtaus, sy6ttéliitdnta, moottorin
yhteensopivuus, moottoriliitdnta ja muut tekniset seikat.

Valitse kaapelit.

Y

Pura laitteet pakkauksesta ja tarkista ne.

Tarkista, etta pakkauksessa on kaikki tarvittavat
lisdvarustemoduulit ja laitteet ja etta ne ovat
vahingoittumattomia.

Vain ehjat laitteet saa kaynnistaa.

Y

Tarkista asennuspaikka.

Y

Jos taajuusmuuttaja aiotaan kytked (maadoittamattomaan)
IT-verkkoon, tarkista, ettd taajuusmuuttajassa ei ole EMC-

suodinta +E202.

Veda kaapelit.

Y

Tee moottorin ja moottorikaapelin eristysmittaukset.

Y

Asenna taajuusmuuttaja. Kytke tehokaapelit. Kytke ohjaus-

ja apuohjauskaapelit.

Tarkista asennus.

Y

Ota taajuusmuuttaja kayttéon.

\/

Ota kayttoon lisdvarusteena saatava jarrukatkoja (jos
kaytossa).
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Lisatietoja

Tekniset tiedot,|IEC-tiedot tai NEMA-tiedot

Tekniset tiedot
Séhkbéasennuksen suunnitteleminen
Lisdvarusteopas (jos mukana on lisavarusteita)

Mekaaninen asennus: Laitteen siirtdminen,
Ennen asennusta

Jos taajuusmuuttajaa ei ole kaytetty yli
vuoteen, sen tasajannitevalipiirin
kondensaattorit on elvytettava. Lisatietoja saa
ABB Oy:sta.

Mekaaninen asennus: Ennen asennusta
Tekniset tiedot

Toimintaperiaate ja laitekuvaus: Tyyppikilven
koodi. Ohjeet EMC-suotimen irrottamiseen saa
ABB Oy:sta.

Séhkbéasennuksen suunnitteleminen:
Kaapelireitit

Sahkéliitdnnét: Asennuksen eristysmittaukset

Mekaaninen asennus, Sahkéliitdnnét,
Vastusjarrutus (lisdvaruste)

Asennuksen tarkistuslista ja kdyttéénotto

Asennuksen tarkistuslista ja kdyttéénotto,
sopiva ohjelmointiopas

Vastusjarrutus

Johdanto



Termit ja lyhenteet

Termi/lyhenne

Maaritelma

ABRC

Jarrukatkojan ohjauskortti

ADPI Vianhaku- ja paneeliliitantakortti

AGDR Hilaohjaimen ohjauskortti

AGPS IGBT-hilaohjainkorttien teholahdekortti. Kaytetdan lisavarusteena saatavan
odottamattoman kaynnistyksen eston toteuttamisessa.

AIBP Tulosillan suojauskortti

AIMA I/0-moduulisovitin.

AINP Tulosillan ohjauskortti

AINT Paapiirikortti

APOW Teholahdekortti

ASTO Safe torque off -kortti

DDCS Distributed Drives Communication System; valokuitutiedonsiirron protokolla.

DTC Suora momenttisdatd (DTC-tila)

EMC Electromagnetic Compatibility, séhkémagneettinen yhteensopivuus

EMI Sahkoémagneettinen hairid

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor; jAnniteohjattu puolijohde

IT-verkko Syoéttoverkko, jolla ei ole (matalaimpedanssista) yhteyttd maadoitukseen.

NAIO Analoginen |/O-laajennusmoduuli

NDIO Digitaalinen I/O-laajennusmoduuli

NRFC EMC-suodinkortti

NTAC Pulssianturiliitdntamoduuli

PE Suojamaa

PELV Protective Extra Low Voltage, pienoisjannite

POUS Odottamattoman kaynnistyksen esto

RDCO Satelliittikortti, joka kiinnitetdaan RMIO-korttiin kaytéssa olevien DDCS-
kanavien lisdamiseksi.

RDCU Taajuusmuuttajan ohjausyksikk®

RFI Radio-frequency interference, radiotaajuinen hairié

RMIO Syéton/moottorin ohjauskortti ja 1/0-kortti

RRIA Resolverin sovitinmoduuli

RTAC Pulssianturin sovitinmoduuli

STO Safe torque off -toiminto

THD Harmoninen kokonaissérd

TN-verkko Syoéttoverkko, jolla on suora yhteys maadoitukseen.
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Toimintaperiaate ja laitekuvaus

Yleista

Tassa luvussa on kuvaus taajuusmuuttajan toimintaperiaatteesta ja rakenteesta.

Yleisia tietoja tuotteesta

ACSB800-07 on kaappiin asennettu taajuusmuuttaja, jolla ohjataan
vaihtovirtamoottoreita.

IP21/22 (UL-tyyppi 1)  *pzskontaktori

Ohjauspaneeli
r— — — "

Kytkinvaroke
(péékytlfin/erotin)

Apupiirin éulakkeet

|
Taajuusrpuuttajan )
ohjausyksikktr (RDCU, s
RMIO) F

|
Kagntokehys
Lisévarusteiden
sijoittelu
kééntékeHyksessé,
katso Sahkdliitannat / B 8
Tehtaalla asepnettujen g
Iisélaitteider? sifoittelu i

*du/dt-suotimeg
(+E205) |
kaantokehyksen
takana |

Kytkinvarokkeen kahva

Tulo Tulo Lahto
u1,v1,w1

i Lahto
L U2,V2,W2
Jarru-

vastus
(R-, R+)

Kaape-
leiden
I&piviennit

*EMC-suodinkentta +E202

+E205
Teho- ja signaalikaapelin liittimet ja du/dt-
suodin (+E205) kdéntbkehyksen takana

* Viittaa lisdvarusteeseen, jota ei ole kaikissa
yksikoissa.
Huomautus: Tuloliittimet sijaitsevat EMC-
Nékymé runkokokoon R8 suodinkentassa, jossa +E202.

Toimintaperiaate ja laitekuvaus
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IP21/22

Katso
sivu 74.

Lisapuhallin
(ei kaikissa
laitetyypeiss
a)

Virtakaapelin liittimet

Katso
sivu 74.

Nékymé runkokokoon Rb5 ilman suojia Virtakaapelin liittimet

Toimintaperiaate ja laitekuvaus



Tyyppikilven koodi

23

Tyyppikoodi siséltaa keskeisia tietoja taajuusmuuttajan teknisistd ominaisuuksista ja
kokoonpanosta. Tyyppikoodin ensimmaiset numerot vasemmalla kertovat laitteen
peruskokoonpanon (esim. ACS800-07-0170-5). Seuraavaksi koodi iimaisee valitut
lisdvarusteet, eroteltuna + -merkein (esim. +E202). Yleisimmat vaihtoehdot on
annettu alla olevassa taulukossa. Kaikissa laitetyypeissa ei voi valita kaikkia
vaihtoehtoja. Lisatietoja on ACS800 Ordering Information -oppaassa (EN-koodi:
64556568, saatavana pyynnosta).

Valinta Vaihtoehdot

Tuotesarja ACS800-tuotesarja

Tyyppi 07 asennus kaappiin. Jos mitaan lisavarusteita ei ole valittu: IP21
(UL-tyyppi 1),paékytkinvaroke (jossa aR-sulakkeet), 230 VAC:n
ohjausjannite, CDP312R-ohjauspaneeli, ei EMC-suodinta, vakio-
ohjelmisto, kaapelointi alakautta, kaapelien Iapivienti,
lakkamattomat kortit ja asiaankuuluvat oppaat (1 kpl kutakin)
oletuskielella.

u7 asennus kaappiin (Yhdysvallat). Jos mitaan lisavarusteita ei ole

valittu: UL-tyyppi 1 (IP21), US-tyypin paakytkinvaroke, 115 VAC:n
ohjausjannite, ohjauspaneeli CDP312R, ei EMC-suodinta, vakio-
ohjelmisto (US), kaapelointi ylakautta, kaapelilapivienti, common
mode -suodin runkokoossa R8 ja asiaankuuluvat oppaat (1 kpl
kutakin) oletuskielella.

Koko Katso Tekniset tiedot: IEC-tiedot tai NEMA-tiedot

Jéannitealue 3 380/400/415 VAC

(nimellisjénnite 5 380/400/415/440/460/480/500 VAC

lihavoitu) 7 525/575/600/690 VAC

Lisdvarusteet

Esim. ACS800-07-0170-5+E202

Suojausluokka +B053 |[IP22 (UL-tyyppi 1)
+B054 |IP42 (UL-tyyppi 2)
+B055 |IP54 (UL-tyyppi 12)
+B059 |[IP54R-yhteys ilmanvaihtokanavaan
Rakenne +C121 |laivarakenne (vahvistettu mekaniikka ja kiinnitys, johtimet
merkitaan luokan A1 mukaan, oven kahvat, itsestddn sammuvat
materiaalit)
+C129 |UL-hyvaksytty (vain ACS800-07-yksikot): US-tyypin kytkinvaroke,
115 VAC:n ohjausjannite, US-kaapelilapivienti, kaikki komponentit
UL-hyvaksyttyja, syoéttdjannite enintdéan 600 V.
+C134 |CSA-merkinta. US/CSA-tyypin kytkinvaroke, kaapeleiden
|apivienti alakautta, 115 VAC:n ohjausjannite, kaikki komponentit
UL/CSA-hyvaksyttyja, syéttdjannite enintdan 600 V.
Vastusjarrutus +D150 |jarrukatkoja (ulkoinen vastus)
+D151 |jarruvastus
Suodin +E200 |EMC/RFI-suodin toisen kayttdympariston TN (maadoitettuun)
verkkoon
+E202 |EMC/RFI-suodin ensimmaisen kayttdympariston TN
(maadoitettuun) verkkoon, rajoitettu jakelu (A-rajat)
+E210 |EMC/RFI-suodin toisen kayttdympariston TN/IT (maadoitettu/
maadoittamaton) verkkoon
+E205 |du/dt-suodin
+E206 |[sinisuodin
+E208 |Common mode -suodin

Toimintaperiaate ja laitekuvaus
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Valinta Vaihtoehdot
Verkkolisdvarusteet +F250 |paakontaktori
+F251 |gG-verkkosulakkeet
Kaapin lisdvarusteet +G300 |kaapin [dammitin (ulkoinen sy6ttd)
+G304 |[115 VAC:n ohjausjannite
+G307 |ulkoisen ohjausjannitteen (UPS) liittimet
+G313 |moottorilammittimen 1ahtd (ulkoinen sy6ttd)
+G330 |halogeenittomat materiaalit ja ohjauskaapelointi
+G338 |johdinmerkintdjen luokka A1
+G339 |johdinmerkint6jen luokka A2
+G340 |johdinmerkintdjen luokka A3
+G341 |johdinmerkintdjen luokka B1
+G342 |johdinmerkintdjen luokka C1
Kaapelointi +H351 |tulokaapelointi ylakautta
+H353 |lahtdkaapelointi ylakautta
+H350 |tulokaapelointi alakautta
+H352 |lahtdkaapelointi alakautta
+H356 |Tasavirtakaapelien kytkentakiskot
+H358 |kaapelilapivienti (US- ja UK-versio)
Kenttavayla +Kxxx |Katso ACS800 Ordering Information (EN-koodi: 64556568).
/0 +L504 (lisariviliitin X2
+L505 |termistorirele (1 tai 2 kpl)
+L506 |Pt100-rele (3, 5 tai 8 kpl)
+Lxxx |Katso ACS800 Ordering Information (EN-koodi: 64556568).
Moottorin +M600 (1..1,6 A
lisapuhaltimen +M601 [1,6..2,5A
kaynnistin +M602 [2,5..4 A
+M603 (4...6,3 A
+M604 |6,3...10 A
+M605 (10...16 A
Ohjausohjelma +Nxxx |Katso ACS800 Ordering Information (EN-koodi: 64556568).
Kayttéoppaan kieli +Rxxx
Erikoisominaisuudet +P901 |lakatut kortit
+P902 |raataldity
+P904 |laajennettu takuu
+P913 |erikoisvari
+P912 |merikelpoinen pakkaus
+P929 |laatikkopakkaus
Turvaominaisuudet +Q950 |Odottamattoman kaynnistyksen esto
+Q951 |Kategorian 0 hatapysaytys avaamalla paakontaktori/-katkaisija
(+F250 tarvitaan)
+Q952 |Kategorian 1 hatapysaytys avaamalla paakontaktori/-katkaisija
(+F250 tarvitaan)
+Q963 |Hataseis, luokka 0, paadkontaktoria/-katkaisijaa ei avata
+Q964 |Hataseis, luokka 1, padkontaktoria/-katkaisijaa ei avata (SS1)
+Q968 |Safe torque off -toiminto (STO) ja suojarele
+Q954 |(Maadoittamattomien) IT-verkkojen maasulkuvalvonta
+Q971 |ATEX-hyvaksytyt turvatoiminnot

Toimintaperiaate ja laitekuvaus




Paapiiri ja ohjaus

Oven kytkimet

Kaapin oveen on asennettu seuraavat kytkimet:

OFF ON  START

Kayttokytkin (vain yksikot,
joissa on paakontaktori)

"START -asento sulkee paakontaktorin,
"ON”-asento pitda paakontaktorin
suljettuna ja "OFF”-asento avaa
paakontaktorin.

Hataseispainike

(lisdvaruste)

Toimintaperiaate ja laitekuvaus
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Kaavio

Tassa kaaviossa on kuvattu taajuusmuuttajan ohjausliitannat ja paapiiri.

o0 oo Ceoeey
|I-FII JURCTITRUITITIEY |
o e R e
- T1ITH:
inngenang 00 §
-] Moottorin ]
= _ <—>| ohjauskortti “—> Lisévarustemoduuli 1: RMBA, RAIO,
e i ja I/O-kortti RDIO, RDNA, RLON, RPBA, RCAN,
: & © (RMIO) B RCNA, RETA, RRIA tai RTAC
Ulkoinen ohjaus I —> Llsavarystemoduull 2: RTAC, RAIO,
analogia-/ L RRIA tai RDIO
digitaalitulojen ja - g ——<—> DDCS-tiedonsiirtomoduuli: RDCO-01,
1&ht6jen kautta RDCO-02 tai RDCO-03
o—_ -—
Syottd o— | _|J= ——— Lahtoteho
T ~

[ — —_——— ‘ —_—

| J< Jarrukatkoja (lisdvaruste)
Ll_ — _l |
R- UDC+ UDC-

R+

Toiminta

Tassa taulukossa on kuvattu lyhyesti paapiirin toiminta.

Komponentti Kuvaus

6-pulssinen Muuntaa kolmivaiheisen vaihtojannitteen tasajannitteeksi
tasasuuntaaja

Kondensaattori Energiavarasto, joka vakauttaa tasajannitevalipiirin jannitteen
6-pulssinen IGBT- Muuntaa tasajannitteen vaihtojannitteeksi ja painvastoin. Moottorin
vaihtosuuntaaja toimintaa ohjataan kytkemalla IGBT:t.

Toimintaperiaate ja laitekuvaus
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Piirikortit
Taajuusmuuttajan vakiovarusteisiin kuuluvat seuraavat piirikortit:
» paapiirikortti (AINT)
» moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO), josta valokuituliitdntd AINT-korttiin
+ tulosillan ohjauskortti (AINP)
+ tulosillan suojauskortti (AIBP), joka sisaltda tyristoreiden varistorit ja vaimentimet
+ teholahdekortti (APOW)
* hilaohjaimen ohjauskortti (AGDR)
» vianhaku- ja paneeliliitantakortti (ADPI)
» EMC-suodinkortit (NRFC), laitteet, joissa lisdvaruste +E202
+ jarrukatkojan ohjauskortti (ABRC), laitteet, joissa lisdvaruste +D150

Moottorin ohjaus

Moottorin ohjaus perustuu suoraan momentinsaatéon (Direct Torque Control, DTC).
Kahden vaiheen virtaa seka DC-jannitettd mitataan ja niita kaytetaan
moottorisaatdéon. Kolmas vaihevirta mitataan maasulkusuojausta varten.

Toimintaperiaate ja laitekuvaus
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Toimintaperiaate ja laitekuvaus
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Mekaaninen asennus

Yleista
Tassa luvussa kuvataan taajuusmuuttajan mekaanista asennusta.

Laitteen siirtaminen

Siirra kuljetuspakkaus trukilla ja kuormalavatrukilla asennuspaikkaan.

o
o
&
)
4
©
=
T\

Kaapin takaseina

\

s v AN A
IS S
Kuva kaapista, joka on asetettu selélleen

Taajuusmuuttajaa voidaan tarvittaessa kallistaa tai siirtaa
selallaan, jos se on tuettu kunnolla alhaalta. Huomautus:
Sinisuotimella (+E206) varustettua taajuusmuuttajaa ei saa
siirtaa selallaan.

VAROITUS! Nosta taajuusmuuttajaa vain sen ylaosasta kayttamalla ylhaalla olevia
nostokulmia.

Mekaaninen asennus
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Ennen asennusta

Vastaanottotarkastus

Taajuusmuuttajapakkauksessa on

» taajuusmuuttajakaappi, jossa on tehtaalla asennetut lisavarusteet, kuten

lisdvarustemoduulit (lisatty RDCU-yksikén RMIO-korttiin)
* jaannosjannitteen varoitustarrat
* laiteopas
» asianmukaiset ohjelmointioppaat ja ohjeet
» asianmukaisten lisdvarustemoduulien oppaat

» toimitusasiakirjat.

Tarkista, ettei laite ole vahingoittunut. Varmista ennen asennusta ja kayttdéonottoa
taajuusmuuttajan tyyppikilvesta, ettd kyseessa on oikea laitetyyppi. Tyyppikilvessa
on |IEC- ja NEMA-arvot, UL-, C-UL-, CSA- ja CE-merkinnat, tyyppikoodi ja
sarjanumero, joiden perusteella yksittaiset laitteet tunnistetaan. Sarjanumeron
ensimmainen numero ilmaisee valmistuspaikan. Nelja seuraavaa numeroa ilmaisee
laitteen valmistusvuoden ja -viikon. Loput numerot taydentavat sarjanumeron niin,

etta kaikki laitteet saavat yksil6llisen koodin.

Tyyppikilpi sijaitsee etukannessa ja sarjanumerokilpi laitteen sisalla. Alla on

esimerkit tyyppi- ja sarjanumerokilvista.

Input 1} 3~ 380.. 500 (48O} ¥ IP21, UL type 1, HNEMA 1
290 (2689) A

e« on e @&0C
WY ey A ﬁHM[HIH@JﬂH

0..300 Hz *10316000
ACSB800-07-0260-5+E210+L503

Tyyppikilpi

ACS800-07-0260-5+E210+L503

SRR AT
oo 1031600009 %

Sarjanumerokilpi

Asennuspaikan vaatimukset

ABB Oy

Varmista, ettd asennuspaikka on alla olevien vaatimusten mukainen. Lisatietoja
rungosta on ACS800-07/U7 Dimensional Drawings (3AFE64775421) -oppaassa.
Luvussa Tekniset tiedot on lisatietoja taajuusmuuttajan sallituista kayttdolosuhteista.

Mekaaninen asennus



Jadhdytysilman virtaus

31

Varmista riittava jadhdytysilman kierto luvun Tekniset tiedot kohdassa IEC-tiedot tai

NEMA-tiedot annettujen ohjeiden mukaan.

Kaapelikanava lattialla kaapin alla

Kaapin 400 mm levyisen keskiosan alle voidaan rakentaa kaapelikanava. Kaapin
paino lepaa kahden 100 millimetrin levyisen poikittaisosan varassa, joiden paino

lattian on kestettava.

Né&kyma ylhaalta

Painavien kaappien /_— b—eoeoooooooooooo
rakenteellisia C-osia
on tuettava alta.

Téata aluetta voidaan
kayttda kaapelikanavana.

Jaahdytysilman virtaus kaapelitilasta kaappiin estetdan

pohjalevyilld. Kaapin suojausluokka sailytetaan
kayttamalla laitteen mukana toimitettuja alkuperaisia
pohjalevyja. Suojausluokasta, paloturvallisuudesta ja
EMC-kelpoisuudesta huolehditaan kaapelin
lapiviennilla.

N&kyma sivulta

SIS

Mekaaninen asennus
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Kaapin kiinnittaminen lattiaan ja seinalle (muut kuin laivakayttoversiot)

Kaappi kiinnitetdan lattiaan joko ulkopuolella olevilla kiinnikkeilld edesta ja takaa tai
kaapin sisassa olevien kiinnitysreikien kautta. Jos kaappia ei voida kiinnittaa sen
takaosasta, se kiinnitetdan ylaosasta kayttamalla nostokulmien reikiin pultattuja L-
kiinnikkeita (M16-pultti). Kaappi voidaan kiinnittda seindan tai takaseina toisen
kaapin takaseinaa vasten. Lisatietoja kiinnityskohdista on luvussa Mittapiirrokset.
Korkeutta voidaan saataa rungon alaosan ja lattian valilla olevien metallikiilojen

avulla.
X/ INIIIINI TN I B S
Kiinnityskohdat, kun laitteet on asennettu
takaseiné seinda vasten

Kiinnityskohdat, kun laitteet on asennettu
takaseinét vastakkain

320 mm puhaltimen vaihdolle
rungoissa R7 ja R8

> 400 mm > 400 mm
(15.75in.) 1P21/22/42 (15.75 in.) IP54

Etéisyys ylh&éalla

L-kiinnike
M16-ruuvi

Kaapin yldosa

Kaapin kiinnittdminen ylh&éalta
L-kiinnikkeilld (ndkyma sivulta)

Mekaaninen asennus
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Kaapin kiinnittaminen ulkopuolella olevilla kiinnikkeilla

Aseta kiinnike kaapin rungon sivuissa oleviin aukkoihin ja kiinnita se pultilla lattiaan.

Kiinnikkeen mitat:

Kaapin runko

U |
r L —_ — - - — -
PS5

15

3.0

|
F—. [Kaapin runko

Kentdn | Kiinnitysaukkojen vilinen etiisyys mm ‘ |
leveys | ‘ o
S i i ‘ |
a b a & : | n
mm | f J
| 1
2 = o) o o0
00 Eﬁ NG ‘ (/)@ m{% [:: — <
46 | ®'\ | n
| —
400 a: 250 ™ | | J
600 a: 450 | |
800 a: 650 o
1000 a: 350, b: 150, a: 350 65 |
I
1200 a: 450, b: 150, a: 450 |

Kiinnityspultti: M10...M12.

Mekaaninen asennus
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Kaapin kiinnittaminen kaapin siséalla olevien aukkojen avulla

Kaappi voidaan kiinnittaa lattiaan sen sisalla olevien kiinnitysaukkojen avulla,
edellyttden, ettd ne ovat kaytettavissa. Kiinnityskohtien sallittu maksimietaisyys on
800 mm.

Kaapin sivulevyt: 15 mm
Kaapin takalevy: 10 mm

Kenttien 200 mm, 400 mm, 600 mm, 800 mm,
1000 mm ja 1500 mm valinen etaisyys:

IP20...42 IP54
=05 =1

Kentén leveys

Kiinnitysaukkojen vélinen etdaisyys mm

?a @b@ a? @31 mm

mm
200 a: 50
400 a: 250
600 a: 450
800 a: 650
1000 a: 350, b: 150, a: 350
1200 a: 450, b: 150, a: 450

Kiinnityspultti: M10..

.M12.

Mekaaninen asennus



Kaapin kiinnittaminen lattiaan ja kattoon/seinaan (merenkulkuversiot)

Kaapin alla olevien lattakiskojen kiinnitysaukkojen paikat ja kaapin yldosan
kiinnityskohdat I6ytyvat ACS800-07/U7 Dimensional Drawings -oppaasta
[BAFE64775421 (englanninkielinen)]. Kaapin ylaosan kiinnikkeet sisaltyvat

toimitukseen.

Kaappi kiinnitetaan lattiaan ja kattoon (seinaan) seuraavasti:

35

1. Kiinnita laite lattiaan M10- tai M12-ruuveilla kaapin pohjassa olevien lattakiskojen

aukkojen kautta.

2. Jos kaapin takana ei ole riittavasti tilaa asennusta varten, kiinnita lattakiskojen
takaosat kiinnikkeilla.

3. Irrota nostorenkaat ja liitd kiinnikkeet ruuveilla nostorenkaiden aukkoihin (a).
Kiinnitd kaapin yldosa takana olevaan seindan ja/tai kattoon kayttamalla

kiinnikkeita (b).

IP54 katto

Kiinnike
M16-ruuvi

.

Kaappi

Kiinnike

Kaapin yldosan kiinnittdminen kiinnikkeillé
(ndkyma sivulta)

@

Kaapin takalevy
Kiinnittimet
] \ Kaapin pohjassa oleva lattakisko
r\ I
/7 iy /

Kaapin Kiinnittdminen lattiaan takaosasta

Mekaaninen asennus
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Sahkohitsaus

Kaapin kiinnittdmista hitsaamalla ei suositella.

Kaapit, joiden alla ei ole lattakiskoja (muut kuin merenkulkuversiot)

Jos ensisijaisia kiinnitysmenetelmia (kiinnittdminen kiinnikkeiden tai kaapin sisalla
olevien kiinnitysaukkojen kautta) ei voida kayttaa, toimi seuraavasti:

» Liita hitsauslaitteen paluujohdin kaapin rungon alaosaan korkeintaan 0,5 metrin
etdisyydelle hitsauspisteesta.

Kaapit, joiden alla on lattakiskot (merenkulkuversiot)

Jos kiinnitysta ei voida tehda ruuveilla, toimi seuraavasti:
» Kiinnitd hitsaamalla vain kaapin alla oleva lattakisko, ala kaapin runkoa.

¢ Kiinnitad hitsauselektrodi hitsattavaan lattakiskoon tai lattiaan korkeintaan 0,5
metrin etaisyydelle hitsauspisteesta.

VAROITUS! Jos hitsauslaitteen paluujohdinta ei ole liitetty kunnolla, hitsauspiiri voi
vahingoittaa kaapeissa olevia elektroniikkapiireja. Kaapin rungon sinkkipaallysteen
paksuus on 100-200 mikrometria; lattakiskojen paallyste on noin 20 mikrometria.
Varmista, ettei kukaan hengita hitsaussavua.

Mekaaninen asennus
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Sahkoasennuksen suunnitteleminen

Yleista

Tassa luvussa annettuja ohjeita on noudatettava moottorin, kaapeleiden,
suojausten, kaapeleiden reitityksen ja taajuusmuuttajan kayttétavan valinnassa.

Huomautus: Asennus on aina suunniteltava ja tehtava paikallisesti sovellettavia
lakeja ja maarayksia noudattaen. ABB ei vastaa millaan tavalla asennuksista, jotka
ovat paikallisten lakien ja/tai muiden maaraysten vastaisia. Edelleen jos ABB:n
antamia ohjeita ei noudateta, takuu raukeaa ja laitteen kaytdssa voi esiintya
ongelmia.

Moottorin yhteensopivuuden tarkistus

1. Valitse moottori luvussa Tekniset tiedot olevien nimellisarvotaulukoiden
mukaisesti. Kayta DriveSize PC -tytkalua, jos oletuskuormitusjaksoja ei voida
soveltaa.

2. Tarkista, ettd moottorin nimellisarvot ovat taajuusmuuttajan sallimissa rajoissa:

* moottorin nimellisjannite on 1/2 ... 2 - Uy taajuusmuuttajan
nimellistulojannitteesta.

» moottorin nimellisvirta on 1/6...2 - Io,4 taajuusmuuttajan nimellislahtdvirrasta,
kun valittuna on DTC-sdatd ja O ... 2 - [o4, kun valittuna on skalaarisaato.
Saatdtapa valitaan taajuusmuuttajan parametrilla.

Séhkbasennuksen suunnitteleminen
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3. Tarkista, ettd moottorin jannitearvot tayttavat sovelluksen vaatimukset:

Jos taajuusmuuttajassa | ... ja... ... moottorin jannitteen
on... nimellisarvon pitaisi
olla ...
diodisyottod vastusjarrutus ei ole kaytdssa Un
usein toistuva tai pitkdkestoinen Unceqt
vastusjarrutus on kaytéssa

Un = taajuusmuuttajan nimellinen tulojannite
Unceqt = Upc/1.35
Upc = taajuusmuuttajan valipiirin enimmaistasajannite (VDC).

Vastusjarrutus: Upc= 1,21 x tasajannitevalipiirin nimellisjannite.
(Huomautus: tasajannitevalipiirin nimellisjannite on Uy x 1,35 tai Uy x 1,41 VDC.)

Lisatietoja on kohdassa Jarrusovellusten lisédvaatimukset sivulla 42.

4. Kysy lisatietoja moottorin valmistajalta ennen moottorin kayttéa jarjestelmassa,
jossa moottorin nimellisjannite eroaa taajuusmuuttajan syéttojannitteesta.

5. Varmista, ettd moottorin eristystaso kestaa paajannitteen huippuarvon
moottoriliittimissa. Lisatietoja vaaditusta moottorin eristystasosta ja
taajuusmuuttajan suotimista on kohdassa Vaatimustaulukko.

Esimerkki 1: Kun syéttéjannite on 440 V ja diodisy6tolla varustettu
taajuusmuuttaja toimii vain moottoritilassa, paajannitteen huippuarvo
moottoriliittimissa voidaan arvioida seuraavasti: 440V - 1,35-2=1190 V.
Tarkista, ettd moottorin eristystaso kestda taman jannitteen.

Esimerkki 2: Kun syéttéjannite on 440 V ja taajuusmuuttajassa on IGBT-syo6tto,
paajannitteen huippuarvo moottoriliittimissa voidaan arvioida seuraavasti:
440V - 1,41 - 2 =1 241 V. Tarkista, ettd moottorin eristysjarjestelma kestaa
taman jannitteen.

Séhkbasennuksen suunnitteleminen
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Moottorin eristyksen ja laakereiden suojaaminen

Taajuusmuuttajan lahddssa on — lahtétaajuudesta riippumatta — noin 1,35 kertaa
verkkojannitteen suuruisia pulsseja, joiden nousuaika on erittain lyhyt. Tama patee
kaikkiin taajuusmuuttajiin, joissa sovelletaan uusinta IGBT-
vaihtosuuntaajatekniikkaa.

Pulssien jannite voi olla Iahes kaksinkertainen moottoriliittimissa, moottorikaapelin ja
-littimien vaimennus- ja heijastusominaisuudet vaikuttavat jannitteeseen. Tama voi
puolestaan aiheuttaa lisarasitusta moottorin ja moottorikaapelien eristykselle.

Uusien nopeussaadettyjen taajuusmuuttajien nopeasti nousevat jannitepulssit ja
korkeat kytkentataajuudet voivat aiheuttaa laakerin kautta kulkevia virtapulsseja,
jotka kuluttavat vahitellen laakereiden vierintdpintaa ja rullausominaisuuksia.

Moottorin eristykseen kohdistuvaa rasitusta voidaan valttaa kayttamalla
lisdvarusteena saatavia ABB:n du/dt-suotimia. Du/dt-suotimet my6s vahentavat
laakerivirtoja.

Jotta valtyttaisiin moottorin laakerien vaurioilta, kaapelit on valittava ja asennettava
tdssa oppaassa annettujen ohjeiden mukaan. Lisaksi N-paan laakeri on eristettava
ja ABB:n valmistamia lIahtosuotimia on kaytettava alla olevan taulukon mukaisesti.
Suotimia on kahta eri tyyppia, ja niitd kdytetdan joko erikseen tai yhdessa:

» lisdvarusteena saatava du/dt-suodin (moottorin eristyksen suojaamiseen ja
laakerivirtojen vahentamiseen).

» common mode -suodin (padasiassa laakerivirtojen vahentamiseen).

Séhkbasennuksen suunnitteleminen
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Vaatimustaulukko

Seuraavassa taulukossa kerrotaan, miten moottorin eristystaso valitaan ja milloin
tarvitaan valinnaista du/dt-suodinta, common mode -suotimia ja moottorin N-paassa
eristettyja laakereita. Jos moottori ei tayta annettuja vaatimuksia tai se asennetaan
vaarin, moottorin kayttdika saattaa lyhentya, sen laakerit voivat vaurioitua ja takuu

voi mitatoitya.

Moot- Nimellissyo6tto- Vaatimukset
torln' jannite (AC) Moottorin ABB:n du/dt- ja common mode -suotimet,
tyyppi eristystaso moottorin eristetyt N-paan laakerit
Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW
ja tai
runkokoko IEC 315 < runkokoko
<IEC 315 <IEC 400
Py <134 hv 134 hv < Py <469 hv
ja tai
runkokoko NEMA 500 < runkokoko
< NEMA 500 < NEMA 580
Lanka- Uy <500V Vakio - +N
:/’T‘;m'tyt 500V < Uy <600V | Vakio + du/dt +du/dt + N
M3: ja tai
M4 _ Vahvistettu - +N
600V < Upn<690V | Vahvistettu + du/dt + du/dt + N
(kaapelin pituus
<150 m)
600V < UN <690V | Vahvistettu - +N
(kaapelin pituus
> 150 m)
Muotoku | 380V < Uy <690V | Vakio ei saatavilla + N+ CMF
pari-
kaamityt
HX_ja
AM_
Vanhat* | 380V < Uy <690V | Tarkista moottorin | + du/dt, yli 500 V:n jénnite + N + CMF
muotoku valmistajalta.
pari-
kaamityt
HX_ja
modulaar
i
Lanka- 0V <Uy<500V Pyorélanka- + N + CMF
kaamityt 500 v <y <690y | kaamitys + du/dt + N + CMF
HX_ja -
AM_ *%
HDP Ota yhteys moottorin valmistajaan.

* Valmistettu ennen 1.1.1998.

**  Moottorit, jotka valmistettu ennen 1.1.1998: tarkista lisdohjeet moottorin valmistajalta.

Séhkbasennuksen suunnitteleminen
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Moot-
torin

tyyppi

Lanka-
kaamityt
ja muoto-
kupari-
kaamityt

Nimellissyotto- Vaatimukset
jannite (AC) Moottorin ABB:n du/dt- ja common mode -suotimet,
eristystaso moottorin eristetyt N-paan laakerit
Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW
ja tai
runkokoko IEC 315 < runkokoko
<IEC 315 <IEC 400
Py <134 hv 134 hv < Py <469 hv
ja tai
runkokoko NEMA 500 < runkokoko
< NEMA 500 < NEMA 580
Uy<420V Vakio: U, =1 - + N tai CMF
300V
420V < Uy <500V | Vakio: U = 1300 |+ du/dt + du/dt + (N tai CMF)
Y
tai
Vahvistettu: U =1 - + N tai CMF
600V, 0,2
mikrosekunnin
nousuaika
500V < Uy <600V | Vahvistettu: Uy, = |+ du/dt + du/dt + (N tai CMF)
1600V
tai
Vahvistettu: Uy =1 | - + N tai CMF
800V
600V < Uy <690V | Vahvistettu: U =1 | + du/dt +du/dt + N
800V
Vahvistettu: U =2 | - N + CMF
000V, 0,3
mikrosekunnin
nousuaika ***

*kk

Jos taajuusmuuttajan valipiirin tasajannitettéd nostetaan nimellistasosta jarruvastuksella, tarkista
moottorin valmistajalta, tarvitaanko taajuusmuuttajan kayttdalueella lisalahtdsuotimia.

Taulukossa kaytetyt lyhenteet on selitetty alla.

Lyhenne | Maaritelma

Un Nimellinen AC-verkkojannite

O Moottoriliittimissa esiintyva paajannitteen huippuarvo, joka moottorin eristyksen pitéa kestaa

Pn Moottorin nimellisteho

du/dt Taajuusmuuttajan 1&hdén du/dt-suodin (lisédvaruste +E205)

CMF Common mode -suodin (lisavaruste +E208)

N N-paan laakeri: moottorin N-paassa eristetty laakeri

ei saata- | Taman tehoalueen moottoreita ei ole saatavilla vakiolaitteina. Ota yhteys moottorin valmistajaan.
villa

Séhkbasennuksen suunnitteleminen
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Ré&jadhdysvaarallisten tilojen (EX) moottorien lisdvaatimukset

Jos kyseessa on rajahdysvaarallisten tilojen (EX) moottori, noudata alla olevan
taulukon vaatimuksia. Kysy myts moottorin valmistajalta, onko moottorille muita
lisdvaatimuksia.

Lisédvaatimukset muille kuin ABB:n tyyppien M2_, M3_, M4_, HX_ ja AM_-moottoreille
Valitaan muiden kuin ABB:n valmistamien moottoreiden mukaan.
Jarrusovellusten lisdvaatimukset

Kun moottori jarruttaa laitteistoa, taajuusmuuttajan tasajannitevalipiirin jannite
nousee. Vaikutus on sama, kuin jos moottorin syéttdjannite suurenisi 20 prosenttia.
Tama jannitteen nousu tulee ottaa huomioon maaritettdessa moottorin
eristysvaatimuksia, jos moottori jarruttaa suuren osan toiminta-ajastaan.

Esimerkki: Moottorin eristysvaatimus 400 V:n AC-verkkojannitesovellukselle on
valittava 480 V:n syéttéjannitteen mukaan.

ABB:n korotetun tehon moottorien ja IP23-moottorien lisdvaatimukset

Korotetun tehon moottorien nimellinen lahtéteho on suurempi kuin tietylle
runkokoolle on ilmoitettu standardissa EN 50347:2001. Seuraavan taulukon
vaatimukset koskevat ABB:n lankakaamittyja moottoreita (esimerkiksi M3AA, M3AP

ja M3BP).
Verkon Vaatimukset
nimellisjé.r]nitfa Moottorin ABB:n du/dt- ja common mode -suotimet,
(AC-verkkojannite) eristystaso moottorin eristetyt N-paan laakerit
Py <100 kW 100 kW < Py <200 kW Py =200 kW
Py <140 hv 140 hv < Py <268 hv Py = 268 hv
Un <500V Vakio - +N + N + CMF
500 V < Uy £ 600V | Vakio + du/dt + du/dt + N + du/dt + N + CMF
tai
Vahvistettu - +N + N+ CMF
600 V < Uy <690V | Vahvistettu + du/dt + du/dt + N + du/dt + N + CMF
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Muiden kuin ABB:n korotetun tehon moottorien ja IP23-moottorien lisGvaatimukset

Korotetun tehon moottorien nimellinen lahtéteho on suurempi kuin tietylle

runkokoolle on ilmoitettu standardissa EN 50347:2001. Alla olevassa taulukossa on
esitetty muiden valmistajien lankakaamittyjen ja muotokuparikaamittyjen moottorien
vaatimukset.

Nimellinen
AC-verkkojannite

Vaatimukset

Moottorin
eristystaso

ABB:n du/dt-suodin, N-padssa eristetty laakeri
ja ABB:n common mode -suodin

Py <100 kW 100 kW < Py < 350 kW

tai tai
runkokoko < IEC 315 IEC 315 < runkokoko < IEC 400

Py <134 hv 134 hv < Py <469 hv
tai tai

runkokoko < NEMA 500 < runkokoko

NEMA 500 < NEMA 580
Un<420V Vakio: ULL =1 + N tai CMF + N + CMF
300V

420V < Uy <500V

Vakio: Uy =1 300
Y

+ du/dt + (N tai CMF)

+ du/dt + N + CMF

tai

Vahvistettu: U, =
1600V, 0,2
mikrosekunnin
nousuaika

+ N tai CMF

+ N+ CMF

500V < Uy <600V

Vahvistettu: U, =
1600V

+ du/dt + (N tai CMF)

+ du/dt + N + CMF

tai

Vahvistettu: U = |+ N tai CMF +N + CMF
1800V

600 V < Uy < 690 V| Vahvistettu: Uy, = |+ du/dt+N + du/dt + N + CMF
1800V
Vahvistettu: U = | N+ CMF N + CMF

2000V,0,3
mikrosekunnin
nousuaika ***

*kk

Jos taajuusmuuttajan valipiirin tasajannitettéd nostetaan nimellistasosta jarruvastuksella, tarkista

moottorin valmistajalta, tarvitaanko taajuusmuuttajan kayttdalueella lisalahtdsuotimia.
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Lisétietoja nousuajan ja paajéannitteen huippuarvon laskemiseen

Jos paajannitteen huippuarvo ja jannitteen nousuaika taytyy laskea kaapelin
todelliseen pituuteen nahden, noudata seuraavia ohjeita:

+ Paajannitteen huippuarvo: Lue suhteellinen U, | /Uy-arvo sopivasta alla olevasta
taulukosta ja kerro arvo nimellissyéttojannitteella (Uy).

« Jéannitteen nousuaika: Lue suhteelliset arvot Uy | /Uy ja (du/dt)/Uy sopivasta alla
olevasta taulukosta. Kerro arvot nimellissyottojannitteella (Uy) ja sijoita ne
kaavaan t= 0,8 - U /(du/dt).

)

3.0 5.5

25 B~ | 50 durdt

‘ / 45 \U—N“’“S)
2.0 4.0

/

\\

3.5 N\
30 “\ )
1.0 2.5

du/dt

1.5

0.5
1.5
0.0 ; : : : . 1.0 ; ; ; : . ;
100 200 300 100 200 300
1 (m) I(m)

A Taajuusmuuttaja, jossa on du/dt-suodin
B Taajuusmuuttaja, jossa ei ole du/dt-suodinta
/ Moottorikaapelin pituus
U, /Uy Suhteellinen paajannitteen huippuarvo
(du/dt)/Uy | Suhteellinen du/dt-arvo

Huomaa: ULL- ja du/dt-arvot ovat noin 20 % suuremmat vastusjarrutuksessa.

Lisdhuomautus sinisuotimille

Sinisuotimet suojaavat moottorin eristysta. Siksi du/dt-suodin voidaan korvata
sinisuotimella. Sinisuodinta kaytettaessa huippujannite vaiheiden valilld on noin
1,5 - UN.

Lisdhuomautus common mode -suotimille

Common mode -suodin on saatavissa tehdasasennettuna lisavarusteena (+E208)
tai erillisena lisdvarustesarjana (yksi pakkaus sisaltaa kolme rengasta yhta kaapelia
varten).
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Kestomagneettimoottori

Vain yksi kestomagneettimoottori voidaan kytkead vaihtosuuntaajan lahtoon.

Kestomagneettimoottorin ja taajuusmuuttajan 1ahdén valiin on suositeltavaa asentaa
turvakytkin. Kytkinta tarvitaan moottorin erottamiseen taajuusmuuttajan huollon
aikana.

Verkkoliitannat

Erotuslaite

EU

N

Taajuusmuuttajassa on on kasikayttdinen erotuslaite, joka erottaa taajuusmuuttajan
ja moottorin vaihtovirtasy6tosta. Erotuslaite ei kuitenkaan erota syottokiskostoja
vaihtovirtasyotdsta. Tasta syysta syottokaapelit ja -kiskostot on erotettava
verkkosyo6tdsta jakokeskuksen tai verkkomuuntajan erottimella taajuusmuuttajan
asennus- ja huoltotéiden ajaksi.

Euroopan unionin direktiiveja noudattavan erotuslaitteen on oltava standardin SFS-
EN 60204-1, Koneturvallisuus, vaatimusten mukainen ja tyypiltdan jokin seuraavista:

+ kayttdékategorian AC-23B (SFS-EN 60947-3) mukainen kytkinerotin

+ erotin, jonka apukosketin saa aikaan kytkinlaitteiden kuormituspiirin katkeamisen
ennen erottimen paakoskettimien avaamista (SFS-EN 60947-3)

» erotukseen sopiva standardin SFS-EN 60947-2 mukainen johdonsuojakatkaisija.

Erottimen taytyy vastata voimassa olevia turvamaarayksia.

Sulakkeet

Lisatietoja on kohdassa Terminen ylikuormitus- ja oikosulkusuojaus sivulla 46.

Paakontaktori

Jos kontaktoria kaytetdan, se on mitoitettava taajuusmuuttajan nimellisjannitteen ja -
virran mukaan. Kayttokategoria (IEC 947-4) on AC-1.

Séhkbasennuksen suunnitteleminen
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Terminen ylikuormitus- ja oikosulkusuojaus

Taajuusmuuttajan ja syotto- ja moottorikaapelien terminen ylikuormitussuojaus

A

Taajuusmuuttaja suojaa itseaan seka syottd- ja moottorikaapeleita termiselta
ylikuormitukselta, kun kaapelit on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan.
Muita termisen ylikuormituksen suojalaitteita ei tarvita.

VAROITUS! Jos taajuusmuuttajaan on kytketty useita moottoreita, kaapeleiden ja
moottorin suojaukseen on kaytettava erillista termistd ylikuormituskytkinta tai
johdonsuojakatkaisijaa. Nama laitteet saattavat vaatia erillisen sulakkeen
oikosulkuvirran katkaisemista varten.

Moottorin terminen ylikuormitussuojaus

Moottori on suojattava termiselta ylikuormitukselta maaraysten mukaan, ja moottorin
virta on katkaistava heti, kun ylikuormitus havaitaan. Taajuusmuuttajassa on
moottorin [ampdvalvontatoiminto, joka suojaa moottoria ja katkaisee virran
tarvittaessa. Taajuusmuuttajan parametriarvon mukaan toiminto valvoo joko
laskettua (moottorin lampdmalliin perustuvaa) lampétila-arvoa tai moottorin
lampdtila-anturien ilmoittamaa todellista lampdétilaa. Kayttaja voi saataa lampomallia
syottamalla lisatietoja moottorista ja kuormasta.

Yleisimmat lampdtila-anturit ovat:
* Moottorikoot IEC180...225: [ampokytkin (esim. Klixon)
* Moottorikoot IEC200...250 ja niitd suuremmat: PTC tai Pt100.

Lisatietoja moottorin lampdévalvonnasta ja lampétila-anturien kytkennasta ja kaytosta
on ohjelmointioppaassa.

Moottorikaapelin oikosulkusuojaus

Taajuusmuuttaja suojaa moottorikaapelia ja moottoria oikosulun aikana, jos
moottorikaapeli on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan. Muita
suojalaitteita ei tarvita.
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Taajuusmuuttajan tai syottokaapelin oikosulkusuojaus

Suojaa sy6ttokaapeli ja taajuusmuuttaja oikosulun varalta seuraavia ohjeita
noudattaen.

Piirikaavio Taajuusmuuttajan Oikosulkusuojaus
tyyppi
TAAJUUSMUUTTAJASSA ON VERKKOSULAKKEET
ACS800-07 Suojaa syottdokaapeli
Jakokeskus ACS800-U7 sulakkeilla tai
| Syo6ttokaapeli Taajuusmuuttaja johdonsuoja-
3) ! [ ‘F ''''' | katkaisijalla paikallisten
— | ' < mé&araysten mukaan.
— ! 7 | EO/K_EHO A |~ Katso alaviitteité 3)
! . J— _— = \ ja4).
| L= _
| Taajuusmuuttaja
AL r 4) 7‘7‘
H( 2
1 7 | IO/( = iO/—~ %@
! , JI_ - — — 4 ,
| L= |

1)

2)

3)

4)

Sulakkeet on mitoitettava luvussa Tekniset tiedot annettujen ohjeiden mukaan. Sulakkeet suojaavat
syottokaapelia oikosulkutilanteessa ja estavat taajuusmuuttajaa ja lisalaitteita vaurioitumasta, jos
taajuusmuuttajan sisalla tapahtuu oikosulku.

Suojaukseen voidaan kayttaa johdonsuojakatkaisijoita, jotka ABB on testannut ACS800-
taajuusmuuttajan kanssa. Muiden johdonsuojakatkaisijoiden kanssa on kaytettava sulakkeita. ABB
Oy:n paikallinen edustaja antaa lisatietoja hyvaksytyista johdonsuojakatkaisijatyypeista ja syottdverkon
ominaisuuksista.

Johdonsuojakatkaisijoiden suojaavat ominaisuudet riippuvat niiden tyypistd, rakenteesta ja asetuksista.
Liséksi on huomioitava syottéverkon oikosulkukestoisuutta koskevat rajoitukset.

VAROITUS! Katkaisijoiden yleisen toimintaperiaatteen ja rakenteen vuoksi kaikkien
valmistajien johdonsuojakatkaisijoiden koteloista voi oikosulun sattuessa purkautua kuumia
ionisoituja kaasuja. Kayttdturvallisuuden varmistamiseksi katkaisijat on asennettava ja
sijoitettava erityisen huolellisesti. Noudata valmistajan antamia ohjeita.

Huomautus: Yhdysvalloissa johdonsuojakatkaisijoita ei saa kayttaa ilman sulakkeita.

Sulakkeet mitoitetaan paikallisten turvallisuusmaaraysten, kaytettavan syoéttdjannitteen ja
taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan (katso Tekniset tiedot).

ACS800-07-yksikoissa, joissa on lisédkenttd, on aR-sulakkeet vakiovarusteena. ACS800-U7-yksikdissa
on T/L-sulakkeet vakiona. Sulakkeet estévat taajuusmuuttajaa ja lisélaitteita vaurioitumasta, jos
taajuusmuuttajan sisélla sattuu oikosulku.
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Maasulkusuoja

Taajuusmuuttajassa on sisdinen maasulkusuoja, joka suojaa laitetta moottorissa tai
moottorikaapelissa esiintyviltd maavuodoilta. Maasulkusuoja ei suojaa laitteen
kayttajaa eika anna palosuojausta. Maasulkusuoja voidaan ottaa pois kaytosta
parametrilla, katso asianmukainen ACS800 Ohjelmointiopas.

Taajuusmuuttajan EMC-suotimessa on kondensaattoreita, jotka on kytketty paapiirin
ja rungon valiin. Nama kondensaattorit ja pitkat moottorikaapelit lisdavat
maavuotovirtaa ja voivat laukaista vikavirtasuojakytkimen toiminnan.

Hatapysayttimet

Hatapysayttimet on asennettava turvallisuussyista jokaiseen ohjauspaikkaan seka
muihin ohjauspisteisiin, joissa voidaan tarvita hatapysaytysta.

Huomautus: Taajuusmuuttajan ohjauspaneelin pysaytyspainikkeen ()
painaminen ei aiheuta moottorin hatapysaytysta eika irrota taajuusmuuttajaa
vaarallisesta jannitepotentiaalista.

Taajuusmuuttajan pysayttamista ja jannitteen katkaisemista varten on saatavana
hatapysaytystoiminto (lisdvaruste). Valittavana on kaksi standardin IEC/EN 60204-
1:1997 mukaista pysaytyskategoriaa: jannitteen katkaiseminen heti (kategoria 0
taajuusmuuttajille ACS800-07) ja ohjattu hatapysaytys (kategoria 1 taajuus-
muuttajalle ACS800-07).

Kéynnistéminen hétapyséytyksen jalkeen

Hatapysaytyksen jalkeen hataseispainike on ensin vapautettava ja taajuusmuuttaja
kaynnistettava kdantamalla taajuusmuuttajan kayttdkytkin asennosta "ON” asentoon
"START".

Verkkokatkossaato

Verkkokatkossaatod on aktivoitu, kun parametrin 20.06 ALIJANNITESAATO asetus
on PAALLA (oletusasetus vakio-ohjausohjelmassa).
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ACS800-07-laitteet, joissa on padkontaktori (+F250)

Verkkokatkossaato otetaan kayttoon liittamalla RMIO-kortin liittimet X22:8 ja X22:11
siirtoliittimella.

X2 / RMIO-kortti
X22

2

K13
21

= 2O N[O~ WIN|—

- O

Odottamattoman kaynnistyksen esto

A

ACSB800-07-taajuusmuuttajiin on saatavana lisavarusteena odottamattoman
kaynnistyksen esto, joka noudattaa standardeja IEC/EN 60204-1:1997; ISO/DIS
14118:2000 ja EN 1037:1996.

Odottamattoman kaynnistyksen esto -toiminto estda puolijohteita saamasta
ohjausjannitettd. Samalla se estaa vaihtosuuntaajaa luomasta moottorin
pyOrimiseen tarvittavaa vaihtovirtajannitetta. Toiminnon avulla lyhytaikaiset
toimenpiteet (kuten puhdistus) ja/tai koneen muihin kuin sadhkéosiin kohdistuvat
huoltotoimet voidaan tehda katkaisematta vaihtovirran syé6ttoa taajuusmuuttajaan.

Kayttaja aktivoi odottamattoman kaynnistyksen eston avaamalla ohjauspdydasta
kytkimen. Ohjauspdydan merkkivalo syttyy ja kertoo, ettd odottamattoman
kaynnistyksen esto on paalla. Kytkin voidaan lukita.

Kayttdjan on asennettava ohjauspdytaan laitteiston lahelle:

+ piirin kytkin. Kytkimen tahaton ja/tai virheellinen sulkeminen on oltava estetty.
SFS-EN 60204-1:1997.

* merkkivalo; paallad = taajuusmuuttajan kaynnistys on estetty, pois paalta =
taajuusmuuttaja on kayttévalmis.

Katso taajuusmuuttajan kytkennat taajuusmuuttajan mukana toimitetusta
piirikaaviosta.

VAROITUS! Odottamattoman kaynnistyksen estotoiminnolla ei voida kytkea paa- ja
apupiirien jannitetta irti taajuusmuuttajasta. Taman vuoksi sdhkdosien huoltotoimet
voidaan tehda vasta, kun koko laitteisto on kytketty irti verkosta.
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Huomautus: Jos kaynnissa oleva taajuusmuuttaja pysaytetaan odottamattoman
kaynnistyksen estotoiminnolla, taajuusmuuttaja katkaisee moottorin syéttdjannitteen
ja moottori pysahtyy vapaasti pyorien.

STO (Safe torque off) -toiminto

Taajuusmuuttaja tukee Safe torque off -toimintoa (STO) standardien SFS-EN 61800-
5-2:2007; SFS-EN/ISO 13849-1:2008, SFS-IEC 61508 ja SFS-EN 62061:2005
mukaisesti. Toiminto vastaa kontrolloimattomaan pysaytykseen standardin SFS-

EN 60204-1 luokan 0 mukaisesti ja estda odottamattoman kaynnistyksen standardin
SFS-EN 1037 mukaisesti.

STO-toimintoa voidaan kayttaa silloin, kun virran katkaisua tarvitaan estamaan
odottamaton kaynnistyminen. Toiminto estaa puolijohteita saamasta ohjausjannitetta
ja estaa siten tehonsyo6ton taajuusmuuttajaan kytkettyyn moottoriin. (Katso alla
olevaa kaaviota.) Toiminnon ansiosta koneen muiden kuin sahkdosien lyhytaikaiset
puhdistus- ja/tai huoltoty6t voi suorittaa katkaisematta virran syottoa
taajuusmuuttajaan.

VAROITUS! Safe torque off -toiminto ei kytke paa- ja apupiirien jannitetta irti
taajuusmuuttajasta. Taman vuoksi sahkdosien huoltotoimet voidaan tehda vasta,
kun koko laitteisto on kytketty irti verkosta.

Huomautus: Safe torque off -toimintoa voidaan kayttaa taajuusmuuttajan
pysayttamiseen hataseistilanteessa. Normaalikaytdssa pysaytykseen kaytetaan
pysaytyskomentoa. Jos kdynnissa oleva taajuusmuuttaja pysaytetdan Safe torque
off -toiminnon avulla, taajuusmuuttaja laukeaa vikaan ja pysahtyy vapaasti pyorien.
Jos tata ei haluta sallia (esim. vaaratilanteen valttamiseksi), taajuusmuuttaja ja
koneisto on pysaytettava asianmukaisella pysaytystavalla ennen Safe torque off -
toiminnon kayttamista.

Kestomagneettimoottoreita koskeva huomautus, jos jarjestelmassa on IGBT-
tehopuolijohteiden vika: Safe torque off -toiminnon (lisdvaruste +Q968) tai
odottamattoman kaynnistyksen eston (lisavaruste +Q950) aktivoinnista huolimatta
taajuusmuuttajajarjestelma voi saada aikaan vaantdomomentin, joka pyoérittaa
moottorin akselia enintaan 180/p astetta. p iimaisee napaparimaaraa.

Lisatietoja Safe torque off -toiminnosta on Safety options for ACS800 cabinet-
installed drives (+Q950, +Q951, +Q952, +Q963, +Q964, +Q967 and +Q968) Wiring,
start-up and operation instructions -oppaassa (3AUA0000026238 [englannin-
kielinen]).
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Tehokaapeleiden valinta

Yleiset ohjeet

Verkko- (syo6ttdteho) ja moottorikaapelit on mitoitettava paikallisten maaraysten
mukaan:

» Kaapelin on kestettava taajuusmuuttajan kuormitusvirta. Nimellisvirrat on annettu
luvussa Tekniset tiedot .

+ Kaapeleiden on kestettava vahintaan 70 °C:n [Ampdtila jatkuvassa kaytdssa.
Yhdysvalloissa katso kohta Lisévaatimukset (Yhdysvallat).

* PE-johtimen/kaapelin (maadoitusjohdin) induktanssi ja impedanssi on
mitoitettava vikatilanteessa ilmenevan sallitun kosketusjannitteen mukaan. (Siten,
ettd vikakohdan jannite ei nouse liian korkeaksi maasulun sattuessa.)

+ 600 VAC:n kaapeli hyvaksytaan enintaan 500 VAC:n laitteisiin. 750 VAC:n
kaapeli hyvaksytaan enintdan 600 VAC:n laitteisiin. 690 VAC:n laitteissa kaapelin
johdinten valisen nimellisjannitteen tulisi olla vahintdan 1 kV.

Runkokoon RS tai sitéd suuremmissa taajuusmuuttajissa tai yli 30 kW:n moottoreissa
on kaytettava suojattua, symmetristd moottorikaapelia (alla oleva kuva).
Nelijohdinjarjestelmaa voidaan kayttaa runkokokoon R4 saakka ja korkeintaan

30 kW:n moottoreissa, mutta myds niissa suositellaan aina suojattua, symmetrista
moottorikaapelia. Moottorikaapelin/-kaapelien suojavaipan/-vaippojen molemmissa
paissa on oltava 360 asteen maadoitus.

Huomautus: Jos johtimet asennetaan yhtenaiseen metalliputkeen, suojattua
kaapelia ei tarvita. Putki on maadoitettava kaapelin suojavaipan tavoin molemmista
paista.

Nelijohdinjarjestelmaa voidaan kayttaa syottokaapelointiin, mutta on suositeltavaa
kayttaa suojattua, symmetrista kaapelia. Suojajohtimena kaytettdvan suojavaipan
johtokyvyn on oltava taulukon mukainen, jos suojajohdin on valmistettu samasta
metallista kuin vaihejohtimet:

Vaihejohtimien poikkipinta-ala Vastaavan suojajohtimen
S (mm?) minimipoikkipinta-ala
Sp (mm?)
S<16 S
16<S<35 16
35<8S S/2

Nelijohdinjarjestelmaan verrattuna suojatun, symmetrisen kaapelin kayttd vahentaa
sahkdmagneettista sateilya koko laitteistossa, moottorin eristykseen kohdistuvaa
rasitusta seka moottorin laakerivirtoja ja kulumista.

Moottorikaapeli ja PE-maadoituspunos on pidettdva mahdollisimman lyhyina
suurtaajuisen sahkémagneettisen sateilyn ja kaapelin ulkopuolisten hajavirtojen
seka kapasitiivisen virran (alle 20 kW:n tehoalueella) vahentamiseksi.
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Tehokaapelityypit

Tehokaapelityypit, joita voidaan kayttaa taajuusmuuttajassa, on esitetty alla.

Suositus
Suojattu, symmetrinen kaapeli: kolmivaiheiset johtimet Erillinen PE-johdin tarvitaan, jos kaapelin suojavaipan
ja samankeskinen tai muutoin rakenteeltaan johtokyky on < 50 % vaihejohtimen johtokyvysta.
symmetrinen PE-johdin ja suojavaippa
PE-johdin uoia- iavai
- o ja
Ja suojavaippa vaippa Suojavaippa
PE
PE b
Suojavaippa
Nelijohdinjarjestelma: PE o oHoavae
kolmivaiheiset johtimet ja J OO O
suojaava johdin
Ei moottorikaapelointiin Ei moottorikaapelointiin, jos
vaihejohtimen poikkipinta on yli 10 mm?
[moottorit > 30 kW].

Moottorikaapelin suojavaippa

Sateilevia ja johtuvia radiotaajuisia hairiditd voidaan vahentaa tehokkaasti, kun
suojavaipan johtokyky on vahintdan 1/10 vaihejohtimen johtokyvysta. Vaatimukset
tayttyvat, kun kaytetaan kuparista tai alumiinista suojavaippaa. Taajuusmuuttajan
moottorikaapelin suojavaipan vahimmaisvaatimus nakyy alla olevassa kuvassa.
Suojavaipassa on samankeskinen kuparijohdinkerros, jossa on kierretty kuparifolio
tai kuparilanka. Mita parempi ja tiukempi suojavaippa on, sitd alhaisempia ovat
hairiosateily ja laakerivirrat.

Kuparilankasuoja Kierretty kuparifolio Sisaeristys
tai kuparilanka

Eristyskuori

—

Vaihejohdin
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Lisdavaatimukset (Yhdysvallat)

Jos metallista kytkentdkoteloa ei kaytetd, moottorikaapeleita varten on kaytettava
MC-tyyppista jatkuvasta aaltoalumiinista valmistettua panssarikaapelia
symmetristen maakaapelien tai suojatun tehokaapelin kanssa. Pohjois-Amerikan
markkinoilla 600 V AC -kaapeli hyvaksytaan enintdan 500 V AC -laitteisiin.

1000 VAC:n kaapeli tarvitaan yli 500 VAC:n jannitteella (alle 600 VAC). Yli 100
ampeerin taajuusmuuttajien tehokaapelin arvojen on oltava 75 °C.

Johtoputki

Erilliset kytkentékotelo-osat on liitettava yhteen. Kytke liitos maadoitusjohtimella,
joka on kytketty kytkentakoteloon liitoksen kummaltakin puolelta. Yhdista
kytkentakotelot my0ds taajuusmuuttajan koteloon ja moottorin runkoon. Kayta eri
putkia tulovirralle, moottorille, jarruvastukselle ja ohjauskaapeleille. Putkea
kaytettdessa ei tarvita MC-tyyppista jatkuvasta aaltoalumiinista valmistettua
panssarikaapelia tai suojattua kaapelia. Erillinen maadoituskaapeli tarvitaan aina.

Huomaa: Moottorikaapelointi saa kulkea vain yhdesta samassa johtoputkessa
olevasta taajuusmuuttajasta.

Panssarikaapeli / suojattu tehokaapeli

Seuraavat valmistajat toimittavat MC-tyypin kuusijohtimisia (kolme vaihejohdinta ja
kolme maajohdinta) jatkuvasta aaltoalumiinista valmistettuja panssarikaapeleita,
joissa on symmetriset maadoitusjohtimet (kauppanimet sulkeissa):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)

* BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

» Oaknite (CLX).

Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) ja Pirelli toimittavat suojattuja tehokaapeleita.

Tehokertoimen kompensointikondensaattorit

Tehokertoimen kompensointia ei tarvita vaihtovirtakaytoissa. Jos taajuusmuuttaja
kuitenkin kytketaan jarjestelmaan, johon on asennettu
kompensointikondensaattoreita, on otettava huomioon seuraavat rajoitukset.

tehokertoimen kompensointikondensaattoreita eika yliaaltosuotimia. Niita ei ole
tarkoitettu kaytettaviksi vaihtovirtakaytdissa, ja ne voivat vahingoittaa
taajuusmuuttajaa pysyvasti tai vaurioitua itse.

Q VAROITUS! Moottorikaapeleihin (taajuusmuuttajan ja moottorin valiin) ei saa liittaa

Jos tehokertoimen kompensointikondensaattorit kytketdan rinnan taajuusmuuttajan
kolmivaiheisen sy6ton kanssa:
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1. Suurtehokondensaattoria ei saa kytkea syéttdverkkoon taajuusmuuttajan ollessa

kytkettyna. Kytkenta aiheuttaa jannitehuippuja, jotka voivat laukaista
taajuusmuuttajan vian tai jopa vahingoittaa sita.

. Jos kondensaattorikuormaa lisatadan/vahennetaan asteittain, kun vaihtovirtakaytto

on kytketty syottoverkkoon: varmista, etta kytkentdaskeleet ovat riittdvan pienet,
jotta ne eivat aiheuta jannitehuippuja, jotka voivat laukaista taajuusmuuttajan
vikaan.

. Tarkista, etta tehokertoimen kompensointiyksikk® sopii kaytettavaksi

jarjestelmissa, joissa on vaihtovirtakayttoja eli yliaaltoja synnyttavia kuormia.
Tallaisissa jarjestelmissa kompensointiyksikdssa tulisi yleensa olla kuristin tai
yliaaltosuodin.

Moottorikaapeliin kytketyt laitteet

Turvakytkinten, kontaktoreiden, kytkentakoteloiden yms. asennus

Hairiosateilyn vahentdminen, kun moottorikaapeliin taajuusmuuttajan ja moottorin
valiin on asennettu turvakytkimia, kontaktoreita, kytkentakoteloita tai muita
samantyyppisia laitteita:

EU: Asenna laite metallikoteloon niin, etta tulo- ja lahtdkaapeleiden
suojavaipoissa on 360 asteen maadoitus, tai kytke kaapeleiden suojavaipat
yhteen muulla tavalla.

Yhdysvallat: Asenna laitteisto metallikoteloon, niin ettéd kytkenta- tai
moottorikaapelin suojaus kulkee jatkuvana taajuusmuuttajasta moottoriin.

Ohituskéytté

U2, V2 ja W2. Jos on tarvetta taajuusmuuttajan ohitukseen, on kaytettava

Q VAROITUS! Verkkojannitetta ei saa koskaan kytkea taajuusmuuttajan lahtéliittimiin

mekaanisesti yhteenliitettyja kytkimia tai kontaktoreita. Lahtopuolelle liitetty
verkkojannite voi vahingoittaa laitetta pysyvasti.

Ennen kontaktorin avaamista (ohjaustapana DTC, suora momentinsaato)

Jos ohjaustavaksi on valittu DTC-saato (suora momentinsaato), taajuusmuuttajan on
oltava poissa toiminnasta ja moottorin pysahtynyt ennen kuin taajuusmuuttajan
l&hddn ja moottorin valissa oleva kontaktori voidaan avata. Vaaditut
parametriasetukset on mainittu asianmukaisessa ACS800 Ohjelmointioppaassa.
Muussa tapauksessa kontaktori voi vaurioitua. Jos ohjaustavaksi on valittu
skalaarisaatd, kontaktori voidaan avata myos taajuusmuuttajan ollessa kaynnissa.

Séhkbasennuksen suunnitteleminen



56

Relelahtojen suojaus ja induktiivisten kuormien aiheuttamien hairioiden
vaimentaminen

Kun jannite katkaistaan, induktiiviset kuormat (releet, kontaktorit, moottorit)
aiheuttavat jannitepiikkeja.

RMIO-kortin releldhdét suojataan ylijannitepiikeilta varistoreilla (250 V). Niiden
lisdksi induktiiviset kuormat on suositeltavaa varustaa hairi6itd vaimentavilla piireilla
[varistoreilla, RC-suotimilla (AC) tai diodeilla (DC)], joiden avulla sdhkémagneettiset
hairiét voidaan minimoida jannitetta katkaistaessa. Jos hairi6ita ei vaimenneta, ne
voivat kytkeytya kapasitiivisesti tai induktiivisesti ohjauskaapelin muihin johtimiin ja
lisatéd muiden jarjestelman osien vahingoittumisriskia.

Suojakomponentti asennetaan mahdollisimman lahelle induktiivista kuormaa.
Suojakomponentteja ei saa asentaa RMIO-kortin riviliittimeen.

r— - - — — — |
RMIO
| Relelihdét |
Varistori : X25 :
— RO1

— —Tror — |
230 VAC o | 3 ROT |
RC-suodin | x26 |
11 Tro2 |

. . [
230 V AC H 2 |RO2 |
o H 3 |RO2 ] I
Diodi | x27 |
-+ 1 | RO3 _—/l |
24VDC | B M2 {RO3 |
L _l
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Ohjauskaapeleiden valinta

Kaikkien ohjauskaapeleiden on oltava suojattuja.

Analogiasignaaleille on kaytettava kaksoissuojattua, kierrettya parikaapelia. (Kuva a,
esimerkiksi JAMAK, jota valmistaa Draka NK Cables.) Tata kaapelia suositellaan
my0s pulssianturisignaaleille. Jokaiselle signaalille on kaytettava yhta suojattua
paria. Analogiasignaaleille ei saa kayttaa yhteista paluujohdinta.

Kaksoissuojattu kaapeli on paras vaihtoehto pienjannitteisille digitaalisignaaleille,
mutta myos yksinkertaisesti suojattua, kierrettya parikaapelia (kuva b) voidaan

kayttaa.
(
- T e
a b
Kaksoissuojattu, Yksinkertaisesti suojattu,
kierretty parikaapeli kierretty parikaapeli

Analogisia ja digitaalisia signaaleja varten on kaytettava erillisia, suojattuja
kaapeleita.

Jannitteeltdan alle 48 V:n releohjattuja signaaleja voidaan kayttaa samoissa
kaapeleissa kuin digitaalitulosignaaleja. Releohjattuja signaaleja on suositeltavaa
kayttaa kierrettyina pareina.

24 VDC ja 115/230 VAC -signaaleja ei saa koskaan kytked samaan kaapeliin.

Relekaapeli

Kaapelityyppi, jossa on punottu metallinen suojavaippa (esimerkiksi OLFLEX,
valmistaja LAPPKABEL, Saksa), on ABB Oy:n testaama ja hyvaksyma.

Ohjauspaneelikaapeli

Kaapeli, jolla ohjauspaneeli yhdistetdan kaukokaytdssa taajuusmuuttajaan, ei saa
olla yli 3 metria pitka. Ohjauspaneelin lisdvarustesarjoissa kdytetdan ABB Oy:n
testaamaa ja hyvaksymaa kaapelityyppia.
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Moottorin lampotilan mittauksen kytkenta taajuusmuuttajan
I/0-ohjaukseen

sahkdlaitteiden jannitteisten osien ja niiden johtamattomien tai johtavien osien

c VAROITUS! IEC 60664 edellyttaa kaksinkertaista tai vahvistettua eristysta
pintojen valilla, joita ei ole maadoitettu.

Tama vaatimus taytetdan kytkemalla termistori (ja muu vastaava komponentti)
taajuusmuuttajan digitaalituloihin jollakin seuraavista tavoista:

1. Termistorin ja moottorin jannitteisten osien valissa on kaksinkertainen tai
vahvistettu eristys.

2. Taajuusmuuttajan kaikkiin digitaali- ja analogiatuloihin kytketyt piirit ovat
kosketussuojattuja ja peruseristettyja (sama jannitetaso kuin kayton paapiirissa)
muista pienjannitepiireista.

3. Kaytetaan ulkoista termistorireletta. Releen eristyksen on oltava samalla
jannitetasolla kuin kayton paapiiri. Lisatietoja kytkennasta on ACS800
Ohjelmointioppaassa.

Asennus yli 2 000 metrin korkeuteen

asennuksen, kaytoén ja huollon yhteydessa on suojauduttava suoralta kosketukselta.
Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimukset, jotka on lueteltu standardissa
SFS-EN 50178, eivat tayty yli 2 000 metrin korkeudessa.

2 VAROITUS! RMIO-kortin kaapelointien tai korttiin liitettyjen lisdvarustemoduulien

Kaapelireitit

Moottorikaapeli on asennettava mahdollisimman kauas muista kaapeleista. Eri
taajuusmuuttajien moottorikaapelit voidaan asentaa vierekkain, toisiinsa Kiinni.
Moottori- ja verkkokaapeli sekd ohjauskaapelit tulisi asentaa erillisille hyllyille.
Taajuusmuuttajan lIahtdjannitteen nopeista vaihteluista aiheutuvia
sahkdmagneettisia hairidita on pyrittdva ehkaisemaan valttamalla pitkia
samansuuntaisia vetoja muiden kaapeleiden kanssa.

Jos ohjauskaapelit on vedettava ristiin tehokaapelin kanssa, kaapeleiden kulman on

oltava mahdollisimman Iahella 90:83 astetta. Taajuusmuuttajan kautta ei saa kulkea
ylimaaraisia kaapeleita.

Kaapelihyllyt on kytkettdva hyvin toisiinsa sekd maadoituselektrodeihin. Paikallista
potentiaalin tasausta voidaan parantaa kayttamalla alumiinihyllyjarjestelmia.
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Alla on kaapelireittia kuvaava kaavio.

Moottorikaapeli
Taajuus-

muuttaja Tehokaapeli ¢ vah. 300 mm

Syéttokaapeli | | Moottorikaapeli

¢ vah. 200 mm 90 ° I— ¢ vah. 500 mm
Ohjauskaapelit
Ohjauskaapelikanavat
230V 230V
24V (120V) 24V (120V)

T~

~U
2
/| N

Ei ole sallittu, ellei 24 V:n kaapelissaole  Veda 24 V:n ja 230 V:n (120 V)
230 V:n (120 V) eristysta tai sita ei ole ohjauskaapelit kaapin sisalla oleviin
eristetty 230 V:n (120 V) eristysvaipalla. erillisiin kanaviin.
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Sahkoliitannat

Yleista

A

Tassa luvussa kerrotaan taajuusmuuttajan sahkaliitanndista.

VAROITUS! Kaikki tdssa luvussa kuvatut sdhkoliitdnnat saa tehda vain valtuutettu
sahkdalan ammattilainen. Taman kayttéoppaan ensimmaisilla sivuilla olevia
Turvaohjeet-luvun ohjeita on noudatettava. Turvaohjeiden noudattamatta jattdminen
voi aiheuttaa vakavan vamman tai hengenvaaran.

Ennen asennusta

IT-verkot (maadoittamattomat)

A

Taajuusmuuttaja, jossa ei ole EMC-suodinta tai jossa on EMC-suodin +E210 sopii
kaytettavaksi (maadoittamattomiin) IT-verkkoihin. Jos taajuusmuuttaja on varustettu
EMC-suotimella +E202, suodin on irrotettava ennen taajuusmuuttajan kytkemista
maadoittamattomaan verkkoon. Yksityiskohtaiset ohjeet saat ABB:n paikalliselta
edustajalta.

VAROITUS! Jos EMC-suotimella +E202 varustettu taajuusmuuttaja asennetaan
IT-verkkoon [maadoittamaton tai suurohmisesti (yli 30 ohmia) maadoitettu verkko],
verkko kytkeytyy maapotentiaaliin taajuusmuuttajan kondensaattorien kautta.
Tama voi aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa laitetta.

Asennuksen eristysmittaukset

Taajuusmuuttaja

Taajuusmuuttajan millekaan osalle ei tule tehda jannitekokeita tai
eristysresistanssimittauksia, koska testaus voi vahingoittaa taajuusmuuttajaa.
Jokainen taajuusmuuttaja on testattu tehtaassa paapiirin ja rungon valisen
eristyksen osalta. Taajuusmuuttajan sisalla on myds jannitteen rajoituspiireja, jotka
rajoittavat testausjannitettd automaattisesti.

Syottokaapeli

Tarkista syottokaapelin eristys paikallisten maaraysten mukaisesti ennen kaapelin
kytkemista taajuusmuuttajaan.

Moottori ja moottorikaapeli

1. Varmista, ettd moottorikaapeli on irrotettu taajuusmuuttajan I&htdliittimista
U2, V2 ja W2.

Séhkéliitdnnét



62

2. Mittaa jokaisen vaihejohtimen ja suojamaajohtimen valinen eristysvastus
500 V DC:n mittausjannitteella. ABB:n moottoreiden eristysvastuksen tulee olla
yli 100 megaohmia (ohjearvo lampdtilassa 25 °C). Lisatietoja muiden moottorien
eristysvastuksista on valmistajan ohjeissa. Huomautus: Moottorin kotelon sisalla
oleva kosteus pienentaa eristysvastusta. Jos epailet, ettd kotelon sisalla on
kosteutta, kuivata moottori ja toista toimenpide.

Jarruvastus
Jos jarruvastus on kaytdssa, tarkista sen eristys seuraavasti:

1. Varmista, etta vastuskaapeli on kiinnitetty vastukseen ja irrotettu
taajuusmuuttajan 1ahtoliittimista R+ ja R—.

2. Kytke taajuusmuuttajan paassa vastuskaapelin johtimet R+ ja R— yhteen.
Mittaa yhdistettyjen johtimien ja PE-johtimen valinen eristysvastus kayttamalla
mittausjannitettd 1 kV DC. Eristysvastuksen on oltava vahintdan 1 Mohm.

Varoitustarra

Taajuusmuuttajamoduulin kannessa on monikielinen varoitustarra. Kiinnitd kanteen
oman kielesi varoitustarra.
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Tehokaapeleiden liitantakaavio

Taajuusmuuttaja

[Lo- PED 0o Q]
1) 2)  TULO LAHTO

L1] L2 | L3 R—| R+ Uz| v2 | w2

(PE)PE (PE) L1 L2 L3 b —

jarruvastus

(lisdvaruste) .
Moottori

1), 2) Moottorikaapelin suojavaipan maadoitus moottorin paassa
Jos kaytetaan suojattua kaapelia (ei valttdmaton, Radiotaajuisten hairididen minimointi:
mutta suositellaan), kayta erillista PE-kaapelia (1) tai + maadoita kaapelin suojavaippa 360 astetta moottorin
kaapelia, jossa on maadoitusjohdin (2), jos kytkentakotelon l&piviennissa

syo6ttdkaapelin suojavaipan johtokyky on < 50 %
vaihejohtimen johtokyvysta.
Maadoita syéttdkaapelin suojavaipan tai PE-johtimen

toinen paa jakokeskuksessa. 360 asteen maadoitus

3) 360 asteen maadoitusta suositellaan, jos kaytetaan
suojattua kaapelia

4) 360 asteen maadoitus

Johtavat tiivisteet

5) Kayta erillistd maadoituskaapelia, jos kaapelin + tai maadoita kaapeli kiertamalla suojavaippaa seuraavasti:
suojavaipan johtokyky on < 50 % vaihejohtimen punoksen leveys > 1/5 - pituus.
johtokyvysta kaapelissa, jossa ei ole symmetrista
maadoitusjohdinta (katso kohta Sdhkéasennuksen
suunnitteleminen | Tehokaapeleiden valinta).

Huomautus:

Jos moottorikaapelissa on suojavaipan lisaksi SN i b
symmetrinen maadoitusjohdin, kytke maadoitusjohdin a ¥§7
maadoitusliittimeen seka taajuusmuuttajan etta

moottorin paassa.

Ala kayta epasymmetristd moottorikaapelia. Jos
moottorikaapelin neljas johdin kytketdan moottorin
paassa, laakerivirrat lisdantyvat ja aiheuttavat
lisdkulumista.
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Tehokaapeliliitannat
1. Avaa kaantdkehys.

2 Poista kaapin lisdjaahdytyspuhallin (jos sellainen on). Lisatietoja on kohdassa

Kaapin alaosan lisdpuhaltimen vaihtaminen (R6, jossa du/dt-suodin, +E205)
sivulla 98.

3. Jos kaytetaan paloeristysta, tee vuorivillalevyyn kaapelin halkaisijan kokoinen
aukko.

4. Leikkaa lapivientilevyn kumitiivisteeseen (jos kaytdssa) sopivan kokoiset aukot ja
veda kaapeli tiivisteen ja johtavan sukan (jos kaytéssa) lapi kaappiin.

5. Kuori kaapeli.
6. Kytke kaapelin kierretty suojavaippa kaapin PE-liittimeen.

7. Kytke syodttokaapelin vaihejohtimet L1-, L2- ja L3-liittimiin ja moottorikaapelin
vaihejohtimet U2-, V2- ja W2-liittimiin.

8. Kuori 3-5 cm kaapelin ulommasta eristyksesta lapivientilevyn ylapuolelta 360°
suurtaajuista maadoitusta varten.

9. Kiinnita johtava sukka kaapelin suojavaippaan nippusiteilla.

10.Sulje kaapelin ja vuorivillalevyn (jos kaytossa) valinen rako tiivistysaineella
(esimerkiksi CSD-F, ABB tuotenimi DXXT-11, koodi 35080082).

11.Sido kayttamattomat johtavat sukat nippusiteella.

Kaapelin
suojavaippa

Vedonpoistin

PE-liitin

! |
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Lisaohjeet runkokoolle R6

Kaapeliliittimet R+ ja R—

Virtakaapelijohtimet, joiden koko on 95...185 mm? kytketaan kaapeliliitantoihin

seuraavasti:

* Runkokoon RG6 lisdohjeet

+ Kytke johdin liittimeen.

* Ruuvaa liitin alkuperaiseen alkuperaiselle paikalleen.

Kaapelikenkien asennus ruuveihin R+ ja R—

Kaapeliliitin

A

VAROITUS! Jos liitinkoko on alle
95 mm?, on kaytettava kaapelikenkaa.
Kaapeli, jonka liitinkoko on alle 95 mm?

(3/0 AWG) ja joka on kytketty tdhan
liittimeen, I6ysistyy ja voi vahingoittaa
taajuusmuuttajaa.

Kaapelikoot 16...70 mm? voidaan kytkea ruuveihin kaapelikengilla. Erota
kaapelikenkien paat eristysteipilla tai kutistemuovilla. Kayta UL-hyvaksyttyja
kaapelikenkia ja alla mainittuja tydkaluja tai vastaavia, jotta UL-vaatimukset

tayttyvat.
Johtimen Puristusliitin Puristustyokalu
koko
kemil/AWG Valmistaja Tyyppi Valmistaja Tyyppi Puristusliitosten
maara

6 Burndy YAV6C-L2 Burndy MY29-3 1
lisco CCL-6-38 lisco ILC-10 2
4 Burndy YA4C-L4BOX Burndy MY29-3 1
lisco CCL-4-38 lisco MT-25 1
2 Burndy YA2C-L4BOX Burndy MY29-3 2
lisco CRC-2 llsco IDT-12 1
lisco CCL-2-38 lisco MT-25 1
1 Burndy YA1C-L4BOX Burndy MY29-3 2
llsco CRA-1-38 lisco IDT-12 1
lisco CCL-1-38 llsco MT-25 1
Thomas & Betts |54148 Thomas & Betts TBM-8 3
1/0 Burndy YA25-L4BOX Burndy MY29-3 2
lisco CRB-0 llsco IDT-12 1
lisco CCL-1/0-38 lisco MT-25 1
Thomas & Betts {54109 Thomas & Betts TBM-8 3
2/0 Burndy YAL26T38 Burndy MY29-3 2
llsco CRA-2/0 llsco IDT-12 1
lisco CCL-2/0-38 llsco MT-25 1
Thomas & Betts {54110 Thomas & Betts TBM-8 3
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Ohjauskaapeliliitannat

Kaapeleiden reititys (runkokoot R5 ja R6)
Vie kaapelit kaapin sisaan tiivisteiden (1) ja EMI-suojan johtavien tyynyjen (2) kautta
kaantokehykseen tai RMIO-korttiin, kuten alla on kuvattu.

Suojaa kaapelit aina, kun ne ovat teravia reunoja vasten. Jata kaapeli 16ysalle (3),
jotta kdantokehys avautuu kokonaan. Kiinnita kaapelit lisatukiin (4).
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Kaapeleiden reititys (runkokoot R7 ja R8)
Vie kaapelit kaapin sisaan tiivisteiden (1) ja EMI-suojan johtavien tyynyjen (2) kautta
kaantokehykseen, kuten alla on kuvattu.

Suojaa kaapelit aina, kun ne ovat teravia reunoja vasten. Jata kaapeli 16ysalle (3),
jotta kaantdkehys avautuu kokonaan. Kiinnita kaapelit lisatukiin (4).
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360 asteen EMC-maadoitus kaapelin lapiviennissa

1. Loysaa EMI-suojan johtavien tyynyjen kiinnitysruuvit ja veda tyynyt erilleen.

2. Leikkaa lapivientilevyn kumitiivisteisiin sopivan kokoiset aukot ja veda kaapelit
tiivisteiden ja tyynyjen lapi kaappiin.

Lapivienti-
levy

Tiiviste
N&kyma sivulta Né&kymaé ylh&élta

3. Kuori kaapelia lapivientilevyn ylapuolelta sen verran, etta paljaan suojavaipan ja
EMI-suojan johtavien tyynyjen valilla on kunnon kosketus.

4. Kirista kaksi kiinnitysruuvia (1) siten, ettd EMI-suojan johtavat tyynyt ovat tiukasti
paljasta suojavaippaa vasten.

Huomautus: Jos suojavaipan ulompi pinta on ei-johtava:

*Leikkaa suojaa paljaan osan puolivaliin. Varo leikkaamasta johtimia tai
maadoitusjohdinta (jos kaytdssa).

*Tuo suojavaipan johtava pinta esiin kdantamalla se nurinpain.

*Pida suojaus jatkuvana peittamalla kdannetty suojavaippa ja kaapelin kuorittu

osa kuparifoliolla.

]

Kuparifolio
Kaapelin - \

<&— suojavaippa < \

Al

o Suojattu kierretty pari

Maadoitusjohdin

Y
b M

\/Q
Kuorittu kaapeli Vaipan johtava pinta Kuparifoliolla peitetty
esilla kaapelin kuorittu osa

Laitteet, joissa kaapelointi tehddén ylékautta

Kun jokaisella kaapelilla on oma kumitiiviste, voidaan saavuttaa riittava IP- ja EMC-
suojaus. Jos kuitenkin yhteen kaappiin vedetaan useita ohjauskaapeleita, asennus
on suunniteltava etukateen seuraavasti:

Séhkéliitdnnét



70

1. Tee luettelo kaappiin vedettavista kaapeleista.

2. Jaa vasemmalle ja oikealle menevat kaapelit kahteen eri ryhmaan, jotta valtytaan
kaapeleiden tarpeettomilta ristinmenoilta kaapin sisalla.

3. Lajittele kummankin ryhman kaapelit koon mukaan.

4. Ryhmittele kunkin tiivisteen 1api vedettavat kaapelit taulukon ohjeiden mukaan ja
varmista, etta jokaisen kaapelin ja sen molemmilla puolilla olevien tyynyjen valilla
on kunnon kosketus.

Kaapelin halkaisija, mm Kaapeleiden maksimimaara tiivistetta kohti
<13 4
<17 3
<25 2
>25 1

5. Jaa niput siten, etta kaapelit tulevat EMI-suojan johtavien tyynyjen valiin koon
mukaan.

Nékyma ylh&éltéa
Paksuin kaapeli Ohuin kaapeli

6. Jos yhden tiivisteen kautta vedetdan useita kaapeleita, tiiviste on suojattava
Loctite 5221:11a (luettelonumero 25551).

Kéayta Loctite
5221:ta tiivisteen
sisalla.

i

—

$S ST N

Kiinnita / A
I

ohjauskaapelit
tukilevyyn.

PE

Kiinnitd maadoitusjohdin
PE-kiskoon.
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Kaapeleiden liittaminen I/O-liittimiin

Liita johtimet RMIO-kortin tai lisdvarusteena saatavan X2-liittimen sopiviin
irrotettaviin liittimiin [katso luku Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIQ)]. Varmista
liitanta kiristamalla ruuvit.

Eristys

Kaksoissuojattu kaapeli Yksinkertaisesti suojattu kaapeli

Yksinkertaisesti suojattu kaapeli: Kierrd ulomman suojavaipan maadoitusjohtimet ja
liitd ne lahimpaan maadoitusliittimeen. Kaksoissuojattu kaapeli: Liitd sisemmat
suojavaipat ja ulomman suojavaipan maadoitusjohtimet lahimpaan
maadoitusliittimeen.

Eri kaapeleiden suojavaippoja ei saa kytked samaan maadoitusliittimeen.

Jata suojavaipan toinen paa liittamatta tai maadoita se epasuorasti muutaman
nanofaradin suurtaajuuskondensaattorilla (esim. 3,3 nF / 630 V). Suojavaippa
voidaan maadoittaa my6s suoraan molemmista paista, jos ne ovat samassa
maadoituslinjassa eika paiden valilla ole merkittavaa jannitepudotusta.

Pida signaalin johdinparit kierrettyina mahdollisimman Iahell3 liittimia. Kun johdin
kierretdan paluujohtimen kanssa, induktiivisen kytkennan aiheuttamat hairiot
vahenevat.
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Jaahdytyspuhaltimen jannitemuuntajan asetukset

Jaahdytyspuhaltimen jannitemuuntaja sijaitsee taajuusmuuttajamoduulin

oikeanpuoleisessa ylanurkassa. Irrota etukansi asetusten tekemista varten ja
kiinnita sen jalkeen kansi takaisin paikalleen.

Aseta jannitteeksi 220 V, jos sydttétaajuus on 60 Hz.
Aseta jannitteeksi 230 V, jos syéttdtaajuus on 50 Hz.

Aseta syottdjannitteen mukaan:
380V, 400V, 415V, 440V, 480 V tai 500 V; tai
525V, 575V, 600 V, 660 V tai 690 V.

Lisavarustemoduulien asennus

Lisavarustemoduuli (kuten kenttavaylasovitin, I/O-laajennusmoduuli ja
pulssianturilitantd) asetetaan RDCU-yksikon RMIO-kortin lisdvarustemoduulille

varattuun korttipaikkaan ja kiinnitetdan paikalleen kahdella ruuvilla. Lisatietoja
kaapeliliitannoista on lisdvarustemoduulien oppaissa.

1/0- ja kenttavaylamoduulien kaapelointi

Ulomman suojavaipan maadoitusjohdin

Vaihtoehto kohdalle a)
Mahdollisimman lyhyt

[SSEEss ]

g
o Moduuli
®©
>

Séhkoliiténnét




73

Pulssianturimoduulin kaapelointi

Kiinnita niin 1ahelle liittimia kuin
mahdollista.
Vaihtoehto kohdalle a)

Mahdollisim Huomautus 1: Jos pulssianturia ei ole
man lyhyt eristetty, maadoita pulssianturikaapeli
vain taajuusmuuttajan paassa. Jos
pulssianturi on galvaanisesti erotettu
moottorin akselista ja staattorin
rungosta, maadoita
pulssianturikaapelin suojavaippa seka
taajuusmuuttajan etta pulssianturin
paassa.

5[t 7P 13 R JF P [P e 2 ¢ Huomautus 2: Kierra parikaapelin
” johtimet.

Huomautus 3: Kaapelin ulomman
000000noooap e% []| suojavaipan maadoitusjohdin voidaan
vaihtoehtoisesti liittdd RTAC-moduulin
SHDL-liittimeen

Valokuituliitanta

DDCS-valokuituliitanta (RDCO-moduuli) tarvitaan seuraaviin lisdvarusteisiin: PC-
tyokalut, isanta/orja-liitanta, NDIO, NTAC, NAIO, AIMA 1/0-moduulisovitin ja Nxxx-
tyypin kenttavaylasovittimet. Lisatietoa liitanndista on RDCO User’s Manual -
oppaassa [3AFE64492209 (englanninkielinen)]. Valokuitukaapeleiden varit on
tarkistettava, kun ne asennetaan. Siniset kaapelin paat liitetdan sinisiin liittimiin ja
harmaat kaapelin paat harmaisiin liittimiin.

Jos samaan kanavaan halutaan asentaa useita moduuleita, ne on ketjutettava
renkaaksi.
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Tehtaalla asennettujen lisadlaitteiden sijoittelu

Runkokoot R5 ja R6

-X5 00—
-X1" O0—
-X7 00—
-X8™J
-X4*0—_]
-X9 "0 —]
~X10 * O —

-X6* [J—
-A90 [

*Maasulun
valvontalaite

[1-K13

[ ]—K173.1) * Paakontaktorin ohjausreleet

oo

i [1-K14

= [ ]—F 31 * Moottorin apupuhaltimen katkaisija

—— [ ]—K 31 * Moottorin apupuhaltimen kontaktori

[1-K7/1—78& *Termistori/Pt100-releet

a [1-K81-83 *Termistori/Pt100-ohjausreleet

[-A21 *Rele odottamattoman ké&ynnistyksen estoa
(lisdvaruste +Q950) tai Safe torque off -

toimintoa (lisdvaruste +Q968) varten

st gt P P P P P
~
[

L1-A40
L1
B LI-Aee
*Kategorian 1 hatapysaytys
ggg!’ [J-K21-23
e -K24
]

t—— []-F 50 *Kaapin lammittimien katkaisijat

ey L []—F /0 *Moottorin lammittimien katkaisijat

=

68328861 B

Kééntbkehys (ndkymé edesté)

* Viittaa lisdvarusteeseen, jota ei ole kaikissa yksikdissa.

Lisariviliittimet

*X1 paakontaktorin ohjaus- ja apujannitteen syo6tto

*X2 |RMIO/RDCU

*X4  |lampétilan valvonta

*X5  |kaapin lammittimet

*X6  |moottorin apupuhaltimen syottd

*X7  |moottorin lammitin

*X8 |kategorian 1 hatapysaytys

*X9 |Odottamattoman kaynnistyksen esto (lisavaruste +Q950) tai Safe torque off -toiminto
(lisdvaruste +Q968)

*X10 |maasulkuvalvonta
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Runkokoot R7 ja R8

RMIO:n
maadoitusliittimet

*X2

X2:n maadoitusliittimet

*X
*X1

*XT-

*X8

*X4

*X9

*X10

*X6

*AIMA-Kkortti

JOUT

RDCU,
RMIO
11
=
l d
i |

111

D00t
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|~ Paakontaktorin
ohjausreleet

L —* Moottorin
apupuhaltimen laitteet

L~ *Termistori/Pt100-
releet

*Rele odottamattoman kaynnistyksen estoa

|~ (lisdvaruste +Q950) tai Safe torque off -

| *Kategorian 1 hatépysaytys

—*Moottorin ja kaapin
lammittimien katkaisijat

| *Maasulun valvontalaite

L— +24 V ulkoinen teholahde

Iy

* Viittaa lisdvarusteeseen, jota ei ole kaikissa
yksikoissa.

Kééntbkehys (ndkymé edesté)

64744291 A

Lisatietoja lisariviliittimista X1...X10 on kohdassa Lisériviliittimet.

Jarruvastusten asentaminen (laitteet, joissa jarrukatkojaoptio)

Lisatietoja on luvussa Vastusjarrutus. Liita vastus, kuten edella kohdassa
Tehokaapeleiden liitdntdkaavio on kuvattu.
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Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)

Yleista

Tasséa luvussa on annettu

RMIO-kortin ulkoiset ohjausliitannat, kun kaytetaan ACS800-
vakiosovellusohjelmistoa (tehdasmakro)

+ kortin tulojen ja lIaht6jen tekniset tiedot.

Huomautus lisavarusteena saatavasta riviliittimesta X2

Alla kuvatut RMIO-kortin litdnnat patevat myds riviliittimeen X2, joka on
kaytettavissa mallissa ACS800-07.

X2-liittimiin sopivat 0,5 - 4,0 mm?2:n kokoiset kaapelit. Riviliitinten
kiristysmomentti on 0,4...0,8 Nm. Johtimet irrotetaan jousiliittimista ruuvitaltalla,

jonka karjen paksuus on 0,6 mm ja leveys 3,5 mm, esim. PHOENIX
CONTACT SZF 1-0,6X3,5.

Huomautus liittimien merkinnoista

Valinnaisissa moduuleissa (Rxxx) voi olla samanlaiset litAntamerkinnat kuin
RMIO-kortissa.

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Ulkoista teholahdetta koskeva huomautus

A

RMIO-kortin ulkoista +24 V:n teholdhteen kayttda suositellaan, jos
» sovellus vaatii nopean kaynnistyksen sen jalkeen, kun sy6ttdjannite on kytketty
» kenttavaylatiedonsiirtoa tarvitaan, kun syéttdéjannite on katkaistu.

RMIO-kortilla voidaan kayttaa ulkoista teholahdetta liitAnnan X23 tai X34 tai
molempien (X23 ja X34) kautta. Sisaiseen liitantaan X34 kytketty teholahde voidaan
jattaa kytketyksi, jos kaytetaan liitantaa X23.

VAROITUS! Jos jannite sy6tetdan RMIO-korttiin ulkoisesta teholahteesta liitdnnan
X34 kautta, RMIO-kortista irrotetun kaapelin paa on kiinnitettava mekaanisesti
paikkaan, jossa se ei voi joutua kosketuksiin sahkoisten osien kanssa. Jos kaapelin
riviliitin irrotetaan, johtimen paat on eristettava yksitellen.

VAROITUS! Jos jannite syotetadn RMIO-korttiin kahdesta teholahteesta (liitannat
X23 ja X34) ja kaytetaan liitantadan X23 kytkettya ulkoista virtalahdetta, varusta piirin
RMIO-haara alla kuvatulla diodilla. Diodi varmistaa, ettd RMIO-piiri ei vahingoitu
ylivirran vuoksi, jos ulkoiseen virtalahteeseen tulee vika.

- T T T T
‘ X34 .
‘ RMIO 2 + Ulkoinen tai
‘ sisalinen
| 3 - virtaldhde
. X23
oavoe * Bt 1 +24 V| Apujannitelahtd ja -tulo,
eristaméaton, 24 V DC,
- 2 |GND  Io50ma

Muu laite \_

Parametriasetukset

Vakio-ohjausohjelmistoa kaytettiessa parametrin 16.09 OHJ. KORTIN SYOTTO
arvoksi asetetaan ULKOINEN 24V, jos jannite syotetdan RMIO-korttiin ulkoisesta
teholahteesta.

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Alla olevassa kaaviossa nakyvat ACS800 vakio-ohjausohjelmiston (tehdasmakro)
RMIO-kortin ulkoiset ohjauskaapelilitdnnat. Muiden ohjausmakrojen ja ohjelmistojen
ulkoiset ohjausliitinnat ovat vastaavissa Ohjelmointioppaissa.

RMIO X2* RMIO
Riviliittimen koko: X20 X20
kaapelit 0,3...3,3 mm? 1 11 VREF- | Ohjejannite =10 V DC,
Kiristysmomentti: 2 12 AGND | 1 kohm < R, <10 kohm
0,2...0,4 Nm X21 X21
(0.2t 0.3 Ibf ft) 1 11 VREF+ | Ohjejannite 10 V DC,
xé* ' L'TF 2 15 AGND | 1 kohm < R, < 10 kohm
|
! 1 Al1+ N hje 0(2) ... 10 V, R, = 200 koh
Riviliittimen koko: ll 2 | i e opeusohje 0(2) ... 10V, Rip = 200 kohm
. g . 2 — -
Eunt.eg johdin: .0108_.4 .mm 5 15 Al2+ Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
olkillinen vakiojohdin: | 0(4) ... 20 mA, R.. = 100 ohm
0,25-2,5 mm? 6 6 [Al2- » i
holkiton vakiojohdin: 7 17 Al3+ Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
0,08-2,5 mm? 8 18 Al3— 0(4) ... 20 mA, Ri, = 100 ohm
(28-12 AWG) A 9 19 AO1+ | Moottorin nopeus 0(4)...20 mA =
| 10 110 AO1— | 0...moottorin nimellisvirta, R < 700 ohm
11 11 AO2+ | Lahtovirta 0(4)...20 mA ¢ 0...moottorin
12 112 AO2- | nimellisvirta, R_< 700 ohm
= X22 X22
* lisavarusteriviliitin — 11 11 DI1 Seis/Kay
") Voimassa vain, jos parametrin — 2 12 DI2 Eteen/Taakse V)
10.03 arvoksi on asetettu 3 13 DI3 Ei kaytdssa
PYYNNOSTA. — —4 {4 |pu4 Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta 2
2 _ o 5 15 DI5 Vakionopeuden valinta
0 = auki, 1 = kiinni 6 16 DI6 Vakionopeuden valinta 3)
DI4 | Kiihdytys-/hidastusajat 7 17 +24VD | +24 V DC maks. 100 mA
0 | parametrit 22.02 ja 22.03 8 I8 +24VD
1 parametrit 22.02 ja 22.05 9 I DGND1 | Digitaalimaa
3) Katso parametriryhmé 12 10 110 DGND?2 | Digitaalimaa
VAKIONOPEUDET. 11 111 | DIL Kaynnistyksen lukitus (0 = seis) %)
DI5 | DI6 | Toiminta X23 X23
0 |0 [Nopeus All:sta 1 11 +24V Apujénnitelér;té ja -tulo, eristamatén, 24 V
1 |0 |Vakionopeus 1 2 12 GND DC, 250 mA %)
0 |1 |Vakionopeus 2 X25 X25
1 |1 |Vakionopeus 3 1 11 RO1 — Relelahto 1: valmis
2 2 RO1
4) Katso parametri 21.09 KAYNN. ) 3 {3 RO1 —
LUKITUS. X26 26
5) Taman 1ahdén ja korttiin —
asennettujen lisamoduuleiden 1 11 RO2 _—/L Relelahto 2: kay
vélinen enimmaisvirta. 2 12 RO2
— 3 13 RO2 [—
X27 X27
) 1 11 RO3 — Relelahto 3: vika (-1)
Vika 2 12 RO3
3 13 RO3

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Ulkoiset ohjausliitannat; USA-versio

Alla olevassa kaaviossa nakyvat ACS800 vakio-ohjausohjelmiston (tehdasmakro,
US-versio) RMIO-kortin ulkoiset ohjauskaapelilitannat. Muiden ohjausmakrojen ja
ohjelmistojen ulkoiset ohjausliitannat ovat vastaavissa Ohjelmointioppaissa.

X2* RMIO
RMIO X20 X20
Riviliittimen koko: 1 =11 VREF- | Ohjejannite —10 V DC,
kaapelit 0,3...3,3 mm? 2 |12 AGND | 1 kohm < R, <10 kohm
Kiristysmomentti: X21 X21
—1 =11 VREF+ | Ohjejannite 10 V DC,
0,2...0,4 Nm |
T2 ) AGND | 1 kohm < R <10 kohm
13 [-13_ |A1+ | Nopeusohje 0(2) ... 10 V, Ry, = 200 kohm
T 14 [-14 [An-
x2x N 5 r=15 Al2+ Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
Riviliittimen koko: 6 F-16 Al2— 0(4) ... 20 mA, Ry, = 100 ohm
kiintea johdin: 0,08—4 mm? 7 =17 Al3+ Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
holkillinen vakiojohdin: 8 t-18 Al3— 0(4) ... 20 mA, Ry, = 100 ohm
025-25mm? ispmin——9 | ~19 | AO1+ | Moottorin nopeus 0(4)...20 mA =
gocl)lgltc;n;:]krl:zjohdln. [ | 10 -110 AO1— | 0...moottorin nimellisvirta, R_ < 700 ohm
L 11 F-111 |AO2+ |L&htdvirta 0(4)...20 mA 2 0...moottorin
(28-12 AWG) % 12 -112 | AO2— | nimellisvirta, R_< 700 ohm
—  X22 X22
—o—J1 }-{1 Ton Kay ()
—olo—H| 2 [-12 DI2 Seis ()
* lisavarusteriviliitin 3 F-13 DI3 Eteen/Taakse !
") Voimassa vain, jos parametrin —— 14 }-{4 |Di4 |Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta 2
;?(sil;gg‘frs;o” asetettu —15 -15 DI5 Vakionopeuden valinta 3
’ 6 r—16 DI6 Vakionopeuden valinta 3)
20 = auki. 1 = Kiinni 7 =17 +24VD | +24 V DC maks. 100 mA
ot T 8 |-{8 |+24vD
DI4 | Kiihdytys-/hidastusajat 9 L9 DGND1 | Diaitaali
0 | parametrit 22.02 ja 22.03 L igraaimaa
1| parametrit 22.02 ja 22.05 10 10 | DGND2| Digitaalimaa
11 r-11 |DIL Kaynnistyksen lukitus (0 = seis) %)
3) Katso parametriryhma 12 X23 X23
VAKIONOPEUDET. 1 =11 +24 V | Apujannitelahto ja -tulo,
DI5 [ DI Toiminta 2 |-12 |GND |eristamaton, 24 V DC, 250 mA ®)
0 |0 |NopeusAll:sta X25 X25
1 |0 | Vakionopeus 1 1 =11 RO1 o Relelahto 1: valmis
0 1 | Vakionopeus 2 2 F-12 RO1
1 1 | Vakionopeus 3 _® 3 L-13 RO1 —
" ) X26 X26
Katso parametri 21.09 KAYNN. | _ ] o o L
LUKITUS. 1 ] 1 RO2 — Relelahto 2: kay
5) Taman I1ahdén ja korttiin 2 2 RO2
asennettujen lisimoduuleiden —& 3 1~ 13 RO2
valinen enimmaisvirta. X27 X27
LR 1 -1 RO3 |— Relelahts 3: vika (-1)
Vika 2 r—12 RO3
3 -13 RO3 !

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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RMIO-kortin tekniset tiedot

Analogiatulot

Eristyskoejannite

Suurin yhteismuotoinen jannite

kanavien valilla
Yhteismuodon vaimennus
Resoluutio

Epatarkkuus

Vakiojanniteldahto

Vakio-ohjelmaohjelmistoa kaytettdessa kaksi ohjelmoitavaa differentiaalista virtatuloa
(0OmA /4 mA ... 20 mA, Rj, = 100 ohm) ja yksi ohjelmoitava differentiaalinen
jannitetulo

(-10V/0V/2V..+10V, R, =200 kohm).

Analogiatulot galvaanisesti erotettu ryhmana.

500 V AC, 1 min

+15V DC

> 60 dB 50 Hz:n taajuudella

0,025 % (12 bittia) —10 V... +10 V:n tuloille. 0,5 % (11 bittid) 0 ... +10 V:n ja
0...20 mA:n tuloille.

10,5 % (taydesta arvosta) 25 °C:n lampdtilassa.

Lampdtilakerroin: £100 ppm/°C, maks.

Jannite

Kuormitettavuus
Suositeltava potentiometri

Apujannitelahto

+10V DC, 0,-10 V DC + 0,5 % (tdydesta arvosta) 25 °C:n lampdtilassa.
Lampdtilakerroin: £100 ppm/°C, maks.

10 mA
1...10 kilo-ohmia

Jannite
Maksimivirta

Analogialahdot

24 V DC £ 10 %, oikosulun kestava
250 mA (tdméan lahdon ja RMIO-korttiin asennettujen lisamoduuleiden valilla)

Resoluutio
Epatarkkuus

Digitaalitulot

Kaksi ohjelmoitavaa virtalahtda: 0 (4)...20 mA, R_< 700 ohmia
0,1% (10 bittia)

+1 % (t&ydestéd arvosta) 25 °C:n lampédtilassa.
Lampdtilakerroin: £200 ppm/°C maks.

Eristyskoejannite
Ratkaisutasot
Tulo-virta
Suodatusaikavakio

Vakio-ohjausohjelmistoa kaytettdessa kuusi ohjelmoitavaa digitaalituloa (yhteinen
maa: 24 V DC, —15 %...+20 %) ja kaynnistyksen lukitustulo. Galvaanisesti erotettu
ryhmana, voidaan jakaa kahteen erotettuun ryhmaan (katso Eristys- ja
maadoituskaavio alla).

Termistoritulo: 5 mA, < 1,5 kilo-ohmia € ”1” (normaali lampétila), > 4 kilo-ohmia & *0”
(korkea lampatila), avoin piiri & "0” (korkea lampétila).

Sisainen janniteldhde digitaalituloja varten (+24 V DC): oikosulun kestava. Sisaisen
teholahteen sijasta voidaan kayttda myods ulkoista 24 V DC:n jannitelahdetta.

500 V AC, 1 min

<8VDC & "0",>12VvDC & "1”

DI1...DI5: 10 mA, DI6: 5 mA

1ms

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Releldhdot
Kolme ohjelmoitavaa relelahtda
Kytkentakyky 8 A, kun 24 VV DC tai 250 V AC; 0,4 A, kun 120 V DC
Jatkuva minimivirta 5mArms, kun 24 V DC
Jatkuva maksimivirta 2 Arms
Eristyskoejannite 4 kV AC, 1 minuutti

DDCS-valokaapeliliitanta

Lisdvarusteena saatava tiedonsiitomoduuli RDCO. Protokolla: DDCS
(ABB Distributed Drives Communication System)

24 V DC:n syo6tto

Jannite 24V DC+£10%

Tyypillinen virran kulutus (ilman 250 mA
lisdvarustemoduuleita)

Maksimaalinen virran kulutus 1 200 mA (lisdvarustemoduuleiden kanssa)

RMIO-kortin seka korttiin kiinnitettavien lisavarustemoduulien liittimet tayttavat standardissa SFS-EN 50178 annetut
Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimukset edellyttden, ettd myds liittimiin kytketyt ulkoiset piirit tayttavat
vaatimukset ja asennuspaikka on alle 2 000 m:n korkeudessa. Yli 2 000 m, katso sivu 58.

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Eristys- ja maadoituskaavio

(Koejannite: 500 V AC)

X20

1 VREF-

2 AGND

X21

1 VREF+

2 AGND ﬁ

3 Al1+

4 Al1— Yhteismuotoinen
jannite kanavien

A

2 2:; valilla +15 V

7 Al3+

8 Al3- | ]

9 AO1+ | )

10 |AO1-

11 AO2+

12 [A02- |

X22

1 DI1 )

2 DI2

3 DI3 ﬁ

4 DI4 )

9 DGND1

5 DI5 ) y

6 DI6

7 +24VD

8 +24VD

1oL |

10 |DGND2 /

X23

1 +24V \

2 GND j

X25

1 RO1

2 RO1 j[h

3 rRO1T |—

X26

1 RO2

> TRoz jEE

3 rRO2 |— -

X27

1 RO3

> Tro3 ZLEE

3 rROo3 |— s
(Koejannite:
4 kV AC)
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Kytkimen J1 asetukset:

Digitaalituloissa yhteinen maa.
Tama on oletusasetus.

[0 ommo]

Digitaalituloissa DI1...DI4
tai ja DI5/DI6/DIIL maat ovat
erilliset (eristysjannite 50
V).

o]

[Cmm0

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)



85

Asennuksen tarkistuslista ja kayttoonotto

Yleista
Tama luku sisaltaa tarkistuslistan taajuusmuuttajan mekaanista asennusta ja
kaytténottoa varten.

Tarkistuslista

Taajuusmuuttajan mekaaninen asennus ja sahkdliitdnnat on tarkistettava ennen
laitteen kayttdonottoa. Kay lista 1api yhdessa toisen henkilén kanssa. Tutustu tdman
kayttdoppaan alussa olevaan Turvaohjeet-lukuun ennen laitteen kayttoa.

Tarkista seuraavat kohdat

MEKAANINEN ASENNUS

Kayttoympariston olosuhteet ovat hyvaksyttéavat. Lisatietoja on kohdassa Mekaaninen asennus Tekniset tiedot: | [
IEC-tiedot tai NEMA-tiedot, Kéyttéympdaristoét.

Laite on asennettu oikein lattialle ja pystysuoralle, syttymatontéd materiaalia olevalle seinalle. Lisatietoja on O
kohdassa Mekaaninen asennus.

Jadhdytysilma paasee virtaamaan vapaasti. O

SAHKOLITANNAT Lisatietoja on kohdassa Sahkéasennuksen suunnitteleminen, Sahkéliitannat.

Moottori ja kaytettava laite ovat kayttovalmiit. Lisatietoja on kohdassa Sdhkéasennuksen suunnitteleminen: (|
Moottorin yhteensopivuuden tarkistus, Tekniset tiedot: Moottoriliitanta.

EMC-suotimen +E202 kondensaattorit on kytketty irti, jos taajuusmuuttaja on liitetty (maadoittamattomaan) IT- O
verkkoon.

Kondensaattorit on elvytettava, jos taajuusmuuttaja ei ole ollut kaytdssa yli vuoteen, kts. ACS 600/800 Capacitor | [
Reforming Guide [64059629 (englanninkielinen)].

Taajuusmuuttaja on maadoitettu oikein. O
Verkkojannite (syottéteho) vastaa taajuusmuuttajan nimellista tulojannitetta. O

Verkkoliitannat (syottéteho) L1, L2 ja L3 ja niiden kiristysmomentit ovat oikein. Lisatietoja on kohdassa Tekniset |
tiedot | Kaapelildpiviennit.

O

Sopivat verkkosulakkeet (sy6ttoteho) ja erotin on asennettu.

O

Moottoriliitannat U2, V2 ja W2 ja niiden kiristysmomentit ovat oikein. Lisatietoja on kohdassa Tekniset tiedot /
Kaapelildpiviennit.

Moottorikaapeli on kaapeloitu erilladn muista kaapeleista.
Jaahdytyspuhaltimen muuntajan janniteasetus

Apujannitemuuntajan T10 (jos kdytdssa) asetus. Lisatietoja sijainnista on kohdassa Huolto / Kaapin sijoittelu.

O0O0oao

IP54-puhaltimen muuntajan T15 (jos kaytossad) janniteasetus. Lisatietoja sijainnista on kohdassa Huolto | Kaapin
sijoittelu.

a

Jarruvastuksen puhaltimen muuntajan (jos kaytdssa) janniteasetus.

Asennuksen tarkistuslista ja kédyttéénotto
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Tarkista seuraavat kohdat

Moottorikaapeliin ei ole kytketty kompensointikondensaattoreita.

Ulkoiset ohjausliitdnnat taajuusmuuttajan sisélla on tehty oikein.

Taajuusmuuttaja, moottorin kytkentékotelo ja kannet ovat paikoillaan.

Ohituskaytdssa on tarkistettava, ettei taajuusmuuttajan lahtoliittimiin voi kytkeytya verkkojannitetta (syottoéteho).

Oooao

Kayttoonoton vaiheet

Toiminto

Lisatietoja

Turvallisuus

] Kayttdonottotoimenpiteet saa suorittaa vain valtuutettu sdhkoalan
ammattilainen. Kayttéonoton aikana on noudatettava turvaohjeita.

Katso luku Turvaohjeet.

Tarkistukset, kun jannitetta ei ole kytketty

] Tarkista eristyksenvalvontalaitteen asetukset.

| Pt100-asetukset (jos kaytossa)

Lisavaruste. Katso laitteen mukana
toimitetut piirikaaviot ja Benderin
IRDH265 Operating Manual -opas
(koodi: TGH1249).

Taajuusmuuttajan kdynnistaminen
] Sulje kytkinvaroke (paaerotin).

] Laitteet, joissa on padkontaktori: Sulje kontaktori kdantamalla kaapin
ovessa olevaa kaynnistyskytkintd asennosta OFF asentoon START
kahden sekunnin ajaksi. Jata kytkin asentoon ON.

Ohjausohjelman asetukset

] Kaynnista taajuusmuuttaja ja tee parametriasetukset
Ohjelmointioppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

Kuormitetun yksikon tarkistus

O Tarkista, ettéd odottamattoman kaynnistyksen estotoiminto (lisavaruste
+Q950) toimii (jos asennettu). Tarkempia ohjeita on oppaassa Safety
options for ACS800 cabinet-installed drives (+Q950, +Q951, +Q952,
+Q963, +Q964, +Q967 and +Q968) Wiring, start-up and operation
instructions (3AUA0000026238 [englanninkielinen]).

O Tarkista, etta jaahdytyspuhaltimet pyorivat vapaasti oikeaan suuntaan ja
etta ilma virtaa ylospain.

] Tarkista moottorin pyérimissuunta.

| Tarkista jokaisesta kayttOpaikasta kasin, etta hatapysaytystoiminto toimii
oikein. Tarkempia ohjeita on oppaassa Safety options for ACS800
cabinet-installed drives (+Q950, +Q951, +Q952, +Q963, +Q964, +Q967
and +Q968) Wiring, start-up and operation instructions
(3AUA0000026238 [englanninkielinen]).

| Tarkista, ettéa Safe torque off -toiminto (lisdvaruste +Q968) toimii (jos
kaytossa). Tarkempia ohjeita on oppaassa Safety options for ACS800
cabinet-installed drives (+Q950, +Q951, +Q952, +Q963, +Q964, +Q967
and +Q968) Wiring, start-up and operation instructions
(3AUA0000026238 [englanninkielinen]).

Lisavaruste. Katso laitteen mukana
toimitetut piirikaaviot.

Oven alaritildiden eteen asetettu
paperiarkki pysyy pitamatta
paikoillaan. Puhaltimet toimivat
aanettomasti.

Lisavaruste. Katso laitteen mukana
toimitetut piirikaaviot.

Lisavaruste. Katso laitteen mukana
toimitetut piirikaaviot.

Asennuksen tarkistuslista ja kédyttéénotto
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Huolto

Yleista
Tassa luvussa on ohjeet ennalta ehkaisevaan huoltoon.

Turvallisuus
VAROITUS! Tutustu tdman kayttdoppaan ensimmaisilla sivuilla olevaan
Turvaohjeet-lukuun ennen huoltotoimenpiteiden tekemista. Turvaohjeiden
noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa vakavan vamman tai hengenvaaran.

Huoltovalit
Sopivaan ymparistédn asennettu taajuusmuuttaja tarvitsee vain vahan huoltoa.
Taulukossa on ABB:n suosittelemat huoltovalit.

Vili Huolto Ohje

Vuosittain, jos
taajuusmuuttajaa
pidetédan
varastossa

Kondensaattorien elvytys

Kondensaattorien elvytys

Vuosittain

IP54-ilmansuodattimen vaihto

IP42-ilmansuodattimen tarkistus ja vaihto,
jos tarpeen

IP22-ilmansuodattimen tarkistus ja vaihto,
jos tarpeen

lImansuodattimien tarkastaminen ja vaihtaminen

Puhtauden tarkistus

Jaéhdytyselementti

6 vuoden valein

Kaapin jadhdytyspuhaltimen vaihto
(runkokoot R5 ja R6)

Kaapin puhaltimien vaihtaminen (R5 ja R6)

6 vuoden valein

Kaapin jaadhdytyspuhaltimen vaihto
(runkokoko R8)

Kaapin puhaltimien vaihtaminen (vain runkokoko
R8)

6 vuoden valein

Kaapin katossa olevan jaahdytyspuhaltimen
vaihto (runkokoot R7 ja R8)

Lisékentén puhaltimen vaihtaminen (vain
runkokokojen R7 ja R8 IP22- ja IP42-laitteet, kun
tulo/léhtbékaapelointi alhaalta)

6 vuoden valein

Kaapin alaosassa olevan
jadhdytyspuhaltimen vaihto (runkokoot R7 ja
R8)

Lisékentén puhaltimen vaihtaminen (vain
runkokokojen R7 ja R8 IP22- ja IP42-laitteet, kun
tulokaapeli yldkautta ja I&dhtékaapeli alakautta,
tulokaapeli alakautta ja l&ht6kaapeli ylédkautta tai
tulo/lédhtbkaapeli ylékautta)

Huolto
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Vali

Huolto

Ohje

6 vuoden valein

Jarruvastuskentén (1xSAFUR ja 2xSAFUR)
puhaltimen (lisdvaruste +D151) vaihto

Du/dt-suotimen puhaltimen (lisévaruste
+E205) vaihto ACS800-07-0120-3- ja
ACS800-07-0140-5-laitteissa

6 vuoden valein

IP54- ja IP54R-puhaltimien vaihto
(lisdvaruste +B055 ja lisdvaruste +B059)

(runkokoot R6, R7 ja R8)

IP54-puhaltimen (UL-tyyppi 12) vaihtaminen
runkokoossa R6 (lisdvaruste +B055 ja +B059) tai

IP54-puhaltimen (UL-tyyppi 12) vaihtaminen
runkokoossa R7 tai R8 (lisévaruste +B055 ja
+B059)

6 vuoden valein

Taajuusmuuttajamoduulin
jaahdytyspuhaltimen vaihto (runkokoot R5 ja
R6)

Taajuusmuuttajamoduulin puhaltimen vaihtaminen
(R5 ja R6)

6 vuoden valein

Taajuusmuuttajamoduulin
jaahdytyspuhaltimen vaihto (runkokoko R7)

Taajuusmuuttajamoduulin puhaltimen vaihtaminen
(R7)

6 vuoden valein

Taajuusmuuttajamoduulin
jaahdytyspuhaltimen vaihto (runkokoko R8)

Taajuusmuuttajamoduulin puhaltimen vaihtaminen
(R8)

10 vuoden valein

Kondensaattorin vaihto

Kondensaattorit

Lisatietoja huollosta saat ABB Oy:n huollon paikalliselta edustajalta. Avaa Internet-
osoite http://www.abb.com/drives ja valitse Drive Services — Maintenance and Field
Services.

Huollossa tarvittavat tyokalut
e 3 mm:n ruuvitaltta
* momenttiavain, jossa 500 mm:n tai 2 x 250 mm:n jatkokappale

* 19 mm:n hylsy
runkokoolle R7: 13 mm:n magneettinen hylsy
runkokoolle R8: 17 mm:n magneettinen hylsy.

Ruuvi Luokka Tyokalu Kiristysmomentti
mm Nm Ibf ft
M4 8.8 7 2 1.46
M5 8.8 8 4 3
M6 8.8 10 6..9 4.7
M8 8.8 13 15...22 11...16
M10 8.8 17 30...44 22..32
M12 8.8 19 50...75 37..55

Huolto
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Alla kaapin sijoittelukuvat. Symbolit on selitetty kohdassa Merkit.

Runkokoot R5 ja R6

Kokoonpanoon liitetyt lisdvarusteet on merkitty tehtaalla x:lla

K1 O P21-42 ROOF
U2,v2,W2 (Top exit) O -Y11 O
R+/R— (Top exit) O
L1,L2,L3 (Top entry) O-JIF
—Q1 -T0 O IP54 KATTO
SIRERE 1 CiE e
- S _ —A41 RDCU-XX
i?ﬂ g INRE C e {12411 LISAVARUST
il [w]n 512 O — —RETA
-F30.1-3 O S O O e
BT = DB S0 O —J —RCAN
SHNE I e s O — —RPBA
.o el LA . — —RIBA
S L —f15. — —RLON
P - — —RDNA
—U1 o = u2v2w2d | O -RDIO
St ====1] (Bottom exit) | —{J —RAIO
e j —J —RMBA
—X2 O : {1 -A412 LISAVARUST
: m= Al — —RDIO
610 O—f: — —RAIO
R+/R— (Bottom exit) U —RTAC
ubc- /UDC+ —L —RMBA
L1,L2,L3 (Bottom entry) [J —L1 -A415 LISAVARUST
—A420 [ (o == — —RDCO-01
~A414 OPTION 4 - : — —RDCO-02
~A415 OPTION 5 0-72 —-RDCO-03
—A416 OPTION 6 O -E1.1-2 MI-73 0 -Y3.1 68329116H

Huolto
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Runkokoot R7 ja R8 ilman du/dt-suodinta

Kokoonpanoon liitetyt lisdvarusteet on merkitty tehtaalla x:lla

-T15 0

01 ] ||||\||||||||||||||||\||\||F;| K10, ~A48,49
ng\'; - ,
-ye.1-2 ] | !
_F151-p & ° o IP22/4?TULO/LAHTOKAAPELI
-F30.1-3 f | ——— -s120
- ———4i— 5210
@*SBOD —C1.1
, --s200 -
Y Sl
——Ul Eaa |
T
1P54
LLLB)LS/,_ (i
ue,ve,we—T. E il --£13 O
R-/R+ [ | —F1L4 0
- |
e e uununnuunun 3 M.D:.DDDDDDDDEDDE
? : e o]
~E1.1 —Elem/ ~Y3.1 [] IP22/42 TULO/LAHTOKAAPELI 6479 1427 G

YLHAALTA

Huolto
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Runkokoot R7 ja R8, joissa du/dt-suodin

Kokoonpanoon liitetyt lisdvarusteet on merkitty tehtaalla x:lla

-T15 0

-0l Sl 10 —aam,a0 -
F1.1-3 R ‘
EEf, . - g s T
el = = HE Eﬁ sl P ey
“F151-7 [\ ° = ] © IP22742 TULO/LAHTOKAAPELT ™~ |
.‘ = - :@ J L
-F301-3 il S | —-S120
...... i A - . /7881D
Flol-ene— R ﬁ [Coso0 oy
-Fol 222212 . -—S200 L
- ~—S110 —Y1L1ON
F10] ]
-T10 -] B Las | 71
LI,LB)LS/,' 1P54
uevewe || e
/ﬂ --F13 0
R-/R+ [ oty B (200
ey -F140
UDC-/Unc+ O
-2 O - .
—F1] *EIE.EF/ .7Y3‘1DIP22/42TULO/LAHTOKAAPELI 6480 8095 H

YLHAALTA

Huolto
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Merkit
Merkki Komponentti
A48,49 Ohjauspaneelin asennusalusta, ohjauspaneeli
C1,C3 Puhaltimen kondensaattori
EA1 Kaapin lammitin
F10.1-2 Apujannitteen muuntajan sulakkeet
F11 Johdonsuojakatkaisija
F15.1-2 IP22/42/54-puhaltimen sulakkeet
F30.1-3 Moottorin lisdpuhaltimen sulakkeet
F51 Johdonsuojakatkaisija
G10 +24 VDC ulkoinen teholahde
K1 Paakontaktori
Q1,F1.1-3 Kytkinvaroke
S1 Kay/Seis-kytkin
S20 Hataseis-kytkin
S21 Hatapysayttimen kuittaus
S90 Maasulun kuittaus
T10 Apujannitemuuntaja
T15 IP54-puhaltimen muuntaja
U1 Taajuusmuuttajamoduuli
X2 RMIO-kortin lisariviliitin
Y1.1 IP54-puhallin
Y2 Lisdkentan puhallin
Y3.1 1P22/42-puhallin
Z2 du/dt-suodin

Huolto




Taajuusmuuttajamoduulin sijoittelu
Alla on taajuusmuuttajan sijoittelukuvat. Kuvissa nakyvat kaikki mahdolliset
komponentit. Kaikki toimitukset eivat sisalla kaikkia komponentteja. Saanndllisesti

vaihdettavat komponentit on lueteltu alla:

Merkki

Komponentti

Y41

Jaahdytyspuhallin

Kondensaattorit

Koodi: 64572261

C227-C229

A29-A23 |
V21-v23

U31-U33 /

Y ]

A,
A12, ]

A15

93

V24-Y26

C231-
€233

ALY
Al

AL3
C221-
G226

AL2

Koodi: 64601423

Huolto
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limansuodattimien tarkastaminen ja vaihtaminen

Tarkista ilmansuodattimet ja vaihda ne tarvittaessa (oikeat suodatintyypit on annettu
luvussa Tekniset tiedot ). Tuloilman (ovi) suodattimiin paasee kasiksi irrottamalla
saleikon ylaosassa olevat kiinnittimet, nostamalla saleikko ja vetamalla sitd ovesta
poispain. IP54-yksikoiden poistoilman (katto) suodattimeen paasee kasiksi
vetamalla saleikkda yléspain.

XXX

4 -rl
] : .* llmansuodattimen levy

<.

I

{
'h-

[’Jh _‘.Itl. 4IF

Jaahdytyselementti

Puhaltimet

Tarkista kaapin ja sen ymparistdon puhtaus. Puhdista tarvittaessa kaapin sisapuoli
pehmealla harjalla ja pélynimurilla.

Jaahdytyselementin rivat keraavat polya jaahdytysilmasta. Taajuusmuuttaja antaa
ylilampdvaroituksen ja vikailmoituksen, jos jadhdytyselementti ei ole puhdas. Ota
jaahdytyselementin puhdistusta koskevissa asioissa tarvittaessa yhteys ABB:hen
(runkokoot R7 ja R8).

Puhdista runkokoon R6 jaahdytyselementti seuraavasti:
1. Irrota jadadhdytyspuhallin (katso kohta Puhaltimet).
2. Irrota taajuusmuuttajamoduuli kaapista.

3. Puhalla puhdasta paineilmaa alhaalta yléspain ja poista poly pélynimurilla ilman
ulosviennista. Huomautus: Pdlyn leviaminen muihin laitteisiin on estettava.

4. Asenna jaahdytyspuhallin ja moduuli takaisin paikoilleen.

Jaahdytyspuhaltimen kayttdikaan vaikuttavat puhaltimen kayttétunnit, ympariston
ldmpdtila ja pdlyisyys. Lisatietoja oloarvosta, joka kertoo puhaltimen kayttotunnit, on
ACS800 Ohjelmointioppaassa.

Puhaltimia voi tilata ABB:Ita. Kayta vain ABB:n suosittelemia varaosia.

Huolto
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Taajuusmuuttajamoduulin puhaltimen vaihtaminen (R5 ja R6)

Irrota puhaltimen kiinnitysruuvit. Kytke kaapeli irti. Asenna puhallin painvastaisessa
jarjestyksessa.

Né&kymé alhaalta

Huolto
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Taajuusmuuttajamoduulin puhaltimen vaihtaminen (R7)

1.
2.

4.
5.
6.
7.
8.
9.
1

0.Asenna uusi puhallin ja puhaltimen kondensaattori painvastaisessa
jarjestyksessa kuin ylla on kuvattu.

Irrota etukansi.
Kytke purkausvastuksen johdin (-johtimet) irti.

Irrota DC-kondensaattoripaketti avaamalla punaiset kiinnitysruuvit ja veda
pakkaus ulos.

Irrota puhaltimen sy6ttdjohtimet (irrotettava liitin).
Irrota puhaltimen kondensaattorien johtimet.
Irrota AINP-kortin johtimet liittimista X1 ja X2.
Avaa puhallinkasetin punaiset kiinnitysruuvit.
Vapauta sivusuoja painamalla pidikkeita.

Nosta kahvasta ja veda puhallinkasetti ulos.

Huolto
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Taajuusmuuttajamoduulin puhaltimen vaihtaminen (R8)
1. Irrota etukansi.
2. Irrota puhaltimen kondensaattori ja tehosyoéttéjohtimet.

3. Avaa puhaltimen muovisen sivusuojan punaiset kiinnitysruuvit. Irrota kannen
oikeanpuoleinen reuna siirtdamalla sita oikealle ja nosta kansi pois.

4. Avaa puhaltimen punaiset kiinnitysruuvit.
5. Nosta puhallin ulos kaapista.

6. Asenna uusi puhallin ja puhaltimen kondensaattori painvastaisessa
jarjestyksessa kuin ylla on kuvattu.

Huolto
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Kaapin puhaltimien vaihtaminen (R5 ja R6)
Kaapin yldosan tuulettimien vaihtaminen

1. Irrota kaapin puhallinkasetti, kuten kohdassa Taajuusmuuttajamoduulin
vaihtaminen (R5 ja R6) sivulla 106 on kuvattu.

2. Avaa puhaltimien kiinnitysruuvit.

3. Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa kuin ylla on kuvattu.

Puhallinkasetti
(ndkymaé alhaalta)

Kaapin alaosan lisdpuhaltimen vaihtaminen (R6, jossa du/dt-suodin, +E205)

-_—

. Irrota ruuvit, joilla puhaltimen tukikehys on kiinnitetty kaapin kehykseen.

N

. Veda puhaltimen tukikehysta ulos ja irrota puhaltimen syéttéjohtimet (irrotettava
liitin).
. Ota puhallinkehys pois kaapista.

~ W

. Irrota ruuvit, joilla puhallin on kiinnitetty puhallinkehykseen.

(&)}

. Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa.

I T Iy
)

N\
N\
SN
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Kaapin puhaltimien vaihtaminen (vain runkokoko R8)

Lisatietoja kaapin puhaltimien sijainnista on kohdassa Kaapin sijoittelu sivulla 89.
. Avaa kiinnitysruuvit.
. Irrota puhaltimen syo6ttojohtimet (irrotettava liitin puhallinkasetin takareunassa).
. Veda puhallinkasetti ulos.
. Kytke puhaltimen johtimet irti liittimesta.

Avaa puhaltimien kiinnitysruuvit.

o A W N -

Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa kuin ylla on kuvattu.

Huolto
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Lisdkentadn puhaltimen vaihtaminen (vain runkokokojen R7 ja R8 IP22- ja
IP42-laitteet, kun tulo/ldhtokaapelointi alhaalta)

1. Irrota kaapin katossa oleva paallilevy avaamalla kiinnitysruuvit.
2. Irrota puhaltimen kansi avaamalla kiinnitysruuvit.

3. Irrota puhaltimen syéttojohtimet (irrotettava liitin) ja avaa puhaltimen kannen
paalla olevat nippusiteet.

4. Poista puhaltimen kondensaattori avaamalla kiristimen kiinnitysruuvi.

5. Veda puhallin ulos.

6. Asenna uusi puhallin ja puhaltimen kondensaattori painvastaisessa
jarjestyksessa kuin ylla on kuvattu.
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Lisdkentdn puhaltimen vaihtaminen (vain runkokokojen R7 ja R8 IP22- ja
IP42-laitteet, kun tulokaapeli ylakautta ja Iahtokaapeli alakautta, tulokaapeli
alakautta ja lahtokaapeli ylakautta tai tulo/ldhtokaapeli yldkautta)

1. Poista suojukset irrottamalla kiinnitysruuvit.
2. Irrota puhaltimen syéttojohtimet (irrotettava liitin).

3. Poista puhaltimen kondensaattori avaamalla kiristimen kiinnitysruuvi.

4. Asenna uusi puhallin ja puhaltimen kondensaattori painvastaisessa
jarjestyksessa kuin ylla on kuvattu.

Pro/E: 6828 4759

Huolto
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IP54-puhaltimen (UL-tyyppi 12) vaihtaminen runkokoossa R6
(lisavaruste +B055 ja +B059)

1. Irrota puhallinkennon eturitila nostamalla sita yléspain.
2. Poista suojukset irrottamalla kiinnitysruuvit.

3. Irrota puhaltimen syéttojohtimet (irrotettava liitin).

4. Avaa puhaltimen kiinnitysruuvit.

5. Asenna uusi puhallin painvastaisessa jarjestyksessa kuin ylla on kuvattu.

Kaapin etuosa Pro/E: 64784803A ip54 roof-400,
64784803I_ip54_roof-400_b-ee

Huolto
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IP54-puhaltimen (UL-tyyppi 12) vaihtaminen runkokoossa R7 tai R8
(lisdvaruste +B055 ja +B059)

1.

o &~ DN

© N o

9.

Irrota puhallinkennon etu- ja takaritilda nostamalla niita ylospain.
Poista suojat avaamalla kiinnitysruuvit.

Avaa puhaltimen sivu/péaallikannen kiinnitysruuvit.

Nosta puhaltimen sivu/ylasuoja pois.

Irrota puhaltimen syéttdjohtimen liitin kaapin katosta (kaapin paalla ja
sisapuolella).

Avaa puhallinkasetin kiinnitysruuvit jokaisessa kulmassa.
Nosta kasetti pois.
Avaa puhallinkasetin paalla olevat nippusiteet.

Irrota kaapelit (irrotettavat liittimet).

10.Poista puhaltimen kondensaattori avaamalla kiristimen kiinnitysruuvi.

11.Avaa puhaltimen kiinnitysruuvit.

12.Veda puhallin ulos.

13.Asenna uusi puhallin ja puhaltimen kondensaattori painvastaisessa
jarjestyksessa kuin ylla on kuvattu. Varmista, ettéd puhallin on keskella ja pyorii
vapaasti.

Huolto
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Kondensaattorit

Taajuusmuuttajan valipiirissa on useita elektrolyyttikondensaattoreita. Niiden
kayttoikd maaraytyy taajuusmuuttajan kayttétuntien, kuormituksen ja
kayttdéymparistdn ldmpdtilan mukaan. Kondensaattorien kayttéikaa voidaan pidentaa
laskemalla kayttdympariston lampatilaa.

Kondensaattorien vikaantumista ei voi ennustaa. Kondensaattorin vikaantuminen
aiheuttaa useimmiten laitevian ja syottdkaapelin sulakkeen palamisen tai
vikalaukaisun. Jos epailet kondensaattorin vioittuneen, ota yhteys ABB:hen. Uuden
kondensaattorin voi tilata ABB:Ita. Kayta vain ABB:n suosittelemia varaosia.

Kondensaattorien elvytys

Varaosalaitteiden kondensaattoreiden elvyttdminen on tehtava kerran vuodessa
ACS 600/800 Capacitor Reforming Guide -oppaassa [koodi: 64059629
(englanninkielinen)] annettujen ohjeiden mukaan.

Kondensaattoripaketin vaihtaminen (R7)

Vaihda kondensaattoripaketti kohdassa Taajuusmuuttajamoduulin puhaltimen
vaihtaminen (R7) sivulla 96 kuvattujen ohjeiden mukaan.

Huolto



Kondensaattoripaketin vaihtaminen (R8)

2 kpl
M6x12-ruuvi

1.

o~ w N
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Irrota moduuli kaapista kuten kohdassa Taajuusmuuttajamoduulin vaihtaminen

(R7 ja R8) sivulla 108 on kuvattu.
Irrota etukansi. Irrota profiloitu sivulevy.
Irrota purkausvastuksen johtimet.

Avaa punaiset Kiinnitysruuvit.

Nosta kondensaattoripaketti ulos.

Asenna uusi kondensaattoripaketti painvastaisessa jarjestyksessa.

Takaosa (ndkyma alta)

2 kpl 690 V:n
yksikoissa

Huolto
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Taajuusmuuttajamoduulin vaihtaminen (R5 ja R6)
Avaa kaantokehys. Avaa ruuvi (1), jotta kdantdékehys avautuu kunnolla.
Irrota ohjauspaneelin kaapeli.

Irrota puhaltimen johtimet (irrotettava liitin).

b=

Avaa ilmavirran estolevyn ja puhallinkasetin kiinnitysruuvit ja veda ilmavirran
estolevy ulos.

Veda puhallinkasetti ulos.
Poista moduulin paalla oleva suoja avaamalla kiinnitysruuvit.

Poista kaapin alaosan suojukset.

© N o o

Irrota lisatuuletin (jos sellainen on). Lisatietoja on kohdassa Kaapin alaosan
lisdpuhaltimen vaihtaminen (R6, jossa du/dt-suodin, +E205) sivulla 98.

9. Irrota ohjauskaapelit irrottamalla RMIO-kortin liittimet.

10.Irrota syo6ttokiskostot ja kaapelit.
Huomaa: Taajuusmuuttajat, joissa on turvatoimintoja (lisdvaruste +Q963, Q964,
+Q965, +Q966 tai +Q968): irrota STO-kaapeli moduulista.

Huolto
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11.Kiinnita kaapin alaosan kiristyskiskot kaapin sivuihin.
12.Avaa moduulin kiinnitysruuvit. Kaytd momenttiavainta, jossa on jatkokappale.
13.R5: nosta moduuli ulos. R6: liu’'uta moduuli kuormalavatrukille.

14.Asenna uusi moduuli painvastaisessa jarjestyksessa kuin ylla on kuvattu.

Huolto
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Taajuusmuuttajamoduulin vaihtaminen (R7 ja R8)

Irrota suojus.

Avaa Kiinnitysruuvit.

Irrota syo6ttokiskostot moduulista.

Irrota tehosyottokaapeli APOW-kortista.
Irrota oven johtimet.

Irrota ilmanohjain.

Irrota kiinnike.

Irrota moduulin etukansi.

© ® N o g bk~ 0w DN =

Irrota valokuitukaapelit AINT-kortista ja merkitse liittimet uudelleenliitdntaa varten.
Huomaa: Taajuusmuuttajat, joissa on turvatoimintoja (lisdvaruste +Q963, Q964,
+Q965, +Q966 tai +Q968): irrota STO-kaapeli moduulista.

&

VE R

Nékyma, kun
moduulin kansi
on irrotettu

Kuvat runkokoosta R8

Huolto
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10.Irrota jalusta moduulista avaamalla kiinnitysruuvit (a) ja kiskon liitdntaruuvit (b).

Runkokoko R7

@ M6-ruuvi

Kiristysmomentti: 5 Nm

@ M8x25-ruuvi
Kiristysmomentti: 15...22 Nm

(b) M10x25-ruuvit
Kiristysmomentti: 30...44 Nm

(a) M6x16-ruuvit
Kiristysmomentti: 5 Nm

Huolto
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11.Kiinnitd moduuli nostohaarukkaan.

12.Veda moduuli kaapista nostohaarukan paalle.

VAROITUS! Kiinnitd moduuli
kunnolla. Runkokoon R7 moduuli
painaa 90 kg. Runkokoon R8

moduuli painaa 200 kg. Moduulin
painopiste on korkealla.

Moduuli vedetéén jalustan kiskoille
(ndkymda takaa, kaapin takalevy on
irrotettu)

A VAROITUS! Ruuvien (a) kiinnittdminen on tarkeaa, silla ruuveja tarvitaan
taajuusmuuttajan maadoittamiseen.

Huolto



LED-merkkivalot

Taulukossa on taajuusmuuttajan LED-merkkivalojen kuvaukset.

111

Sijainti LED Kun LED-merkkivalo palaa
RMIO-kortti Punainen Taajuusmuuttaja on vikatilassa
Vihrea Kortin tehosy6tté on kunnossa.
Ohjauspaneelin asennusalusta Punainen Taajuusmuuttaja on vikatilassa
Vihrea Verkon +24 V:n tehosyo6ttd ohjauspaneeliin ja RMIO-korttiin on

kunnossa.

AINT-kortti

V204 (vihred)

Kortin +5 V jannite on kunnossa.

V309 (punainen)

Odottamattoman kaynnistyksen esto (lisdvaruste +Q950) tai
Safe torque off -toiminto (lisdvaruste +Q968) on toiminnassa.

V310 (vihrea)

IGBT:n ohjaussignaali hilaohjaimen ohjauskortteihin on
toiminnassa.

Huolto
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Tekniset tiedot

Yleista
Tama luku sisaltaa taajuusmuuttajien tekniset tiedot, kuten nimellisarvot, koot ja
tekniset vaatimukset, CE-merkinnan ja muiden merkintojen tayttdmista koskevat
vaatimukset seka takuutiedot.

IEC-tiedot

Nimellisarvot

50 Hz:n ja 60 Hz:n sy6toilla toimivien ACS800-07-laitteiden IEC-nimellisarvot on
esitetty alla. Symbolit on selitetty taulukon jalkeen.

ACS800-07- Nimellisarvot | Ei ylikuor-| Normaali kaytto Raskas kaytto Runko-| limavirta| Lampo-
tyyppi mitusta koko héavio

Icont.max Imax Pcont.max IZN PN I2hd Phd

A A kW A kW A kW m3/h w

Kolmivaiheinen syoéttdjannite 380 V, 400 V tai 415V
-0075-3 145 170 75 141 75 100 45 R5 |405 1440
-0100-3 166 202 90 155 75 115 55 R6 |405 1940
-0120-3 202 282 110 184 90 141 75 R6 |405 2310
-0135-3 225 326 110 220 110 163 90 R6 |405 2810
-0165-3 260 326 132 254 132 215 110 R6 |405 3260
-0205-3 290 351 160 285 160 234 132 R6 |405 4200
-0260-3 445 588 200 440 200 340 160 R8 1220 6600
-0320-3 521 588 250 516 250 370 200 R8 1220 7150
-0400-3 602 840 315 590 315 477 250 R8 |1220 8100
-0440-3 693 1017 355 679 355 5902 [315 R8 [1220 8650
-0490-3 720 1017 |400 704 400 6353 |355 R8 | 1220 9100

Tekniset tiedot
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ACS800-07- Nimellisarvot | Ei ylikuor-| Normaali kaytto Raskas kaytto Runko-| limavirta| Lampo-
tyyppi mitusta koko havio

Icont.max Imax Pcont.max ’2N PN IZhd Phd

A A KW A kW A kW m3h w

Kolmivaiheinen syoéttdjannite 380 V, 400 V, 415V, 440V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0105-5 145 170 90 141 90 100 55 R5 |405 2150
-0120-5 157 202 90 145 90 113 75 R6 |405 2310
-0140-5 180 282 110 163 110 141 90 R6 |405 2810
-0165-5 225 326 132 220 132 163 110 R6 |405 3260
-0205-5 260 326 160 254 160 215 132 R6 |405 3800
-0255-5 290 351 200 285 200 234 160 R6 |405 4500
-0320-5 440 588 250 435 250 340 200 R8 |1220 6850
-0400-5 515 588 315 510 315 370 250 R8 1220 7800
-0440-5 550 840 355 545 355 490 315 R8 1220 7600
-0490-5 602 840 400 590 400 5152 [355 R8 |1220 8100
-0550-5 684 1017 | 450 670 450 5902 [400 R8 |1220 9100
-0610-5 718 1017 | 500 704 500 6323 [450 R8 |1220 9700
Kolmivaiheinen syéttéjannite 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0070-7 79 104 75 73 55 54 45 R6 |405 1220
-0100-7 93 124 90 86 75 62 55 R6 |405 1650
-0120-7 113 172 110 108 90 86 75 R6 |405 1960
-0145-7 134 190 132 125 110 95 90 R6 |405 2660
-0175-7 166 245 160 155 132 131 110 R6 |405 3470
-0205-7 190 245 160 180 160 147 132 R6 |405 4180
-0260-7 175/230* | 326 160/200* |175/212* | 160/200* | 163 160 R7 |540 4800
-0320-7 315 433 315 290 250 216 200 R8 1220 6150
-0400-7 353 548 355 344 315 274 250 R8 1220 6650
-0440-7 396 656 400 387 355 328 315 R8 |1220 7400
-0490-7 445 775 450 426 400 387 355 R8 |1220 8450
-0550-7 488 853 500 482 450 426 400 R8 |1220 8300
-0610-7 560 964 560 537 500 482 450 R8 1220 9750

00096931

1) 50 % ylikuormitettavuus on sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein, jos kayttdympariston lampétila on
alle 25 °C. Jos ympariston ldmpédtila on 40 °C, suurin sallittu ylikuormitettavuus on 37 %.

50 % ylikuormitettavuus on sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein, jos kayttdympariston lampdtila on

alle 30 °C. Jos ympariston lampdtila on 40 °C, suurin sallittu ylikuormitettavuus on 40 %.

50 % ylikuormitettavuus on sallittu minuutin ajan 5 minuutin vélein, jos kayttdymparistdn lampdtila on

alle 20 °C. Jos ympariston lampétila on 40 °C, suurin sallittu ylikuormitettavuus on 30 %.

4)

Suurempaa arvoa voidaan kayttaa, jos lahtétaajuus on yli 41 Hz

” VALMISTETAAN VAIN ERIKOISTILAUKSESTA

Suurempaa arvoa voidaan kayttaa, jos ymparistdén lampdtila on alle 35 °C.

Tekniset tiedot
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Symbolit

Nimellisarvot

leontmax  Jatkuva lahtovirta (rms). Ei ylikuormitettavuutta 40 °C:n lampétilassa.

Imax Suurin sallittu [&htdvirta. 10 s kdynnistyksen aikana, muulloin niin kauan kuin
taajuusmuuttajan lampétila sallii.

Tyypilliset arvot:

Ei ylikuormitusta

Peontmax Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin IEC 34 -moottoreihin
nimellisjannitteella, 400 V, 500 V tai 690 V.

Normaali kaytto (10 % ylikuormitettavuus)

IN Jatkuva virta (rms). 10 %:n ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein.

PN Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin IEC 34 -moottoreihin
nimellisjannitteelld, 400 V, 500 V tai 690 V.

Raskas kaytto (50 % ylikuormitettavuus)

Iohg Jatkuva virta (rms). 50 %:n ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein.

Phd Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin IEC 34 -moottoreihin
nimellisjannitteella, 400 V, 500 V tai 690 V.

Mitoitus

Virta-arvot ovat samat jannitealueen syéttéjannitteesta riippumatta. Jotta taulukossa annettu moottorin
nimellisteho saavutetaan, taajuusmuuttajan nimellisvirran on oltava vahintadan yhta suuri kuin moottorin
nimellisvirta.

Huomautus 1: Moottorin suurin sallittu akseliteho on 1,5 - Pyg, 1,1 - Py tai Pegnt max (KUmpi vain on
suurempi). Jos raja ylittyy, moottorin momenttia ja virtaa rajoitetaan automaattisesti. Tama toiminto
suojaa taajuusmuuttajan tulosiltaa ylikuormitukselta. Jos tila kestaa 5 minuuttia, rajaksi asettuu

P cont.max-

Huomautus 2: Arvot patevat, kun kayttdympéaristdn lampétila on 40 °C. Alhaisemmissa lampdtiloissa
arvot ovat korkeammat (paitsi /,55)-

Huomautus 3: Kayta tarkempaan mitoitukseen DriveSize PC-tytkalua, jos kayttdympariston 1ampdtila
on alle 40 °C tai taajuusmuuttajan kuormitus on jaksottaista.

Kuormitettavuus

Kuormitettavuus (virta ja teho) pienenee, kun asennuspaikan korkeus on yli 1 000 metria tai kun
kayttoymparistdén lampétila on yli 40 °C.

Lémpotilakerroin

Kun ldmpétila on +40 °C...+50 °C, kuormitettavuus pienenee 1 % jokaista 1 °C astetta kohden.
Lahtovirta lasketaan kertomalla taulukossa annettu virta lampétilakertoimella.

Esimerkki Jos kayttdympariston lampdétila on 50 °C, [ampétilakerroin on 100 % — 1 % -10?7=90%

tai 0,90. Lahtdvirta on siten 0,90 - 5y , 0,90 - [opg tai 0,90 - oot max-
Korkeuskerroin

Kun korkeus on 1 000...4 000 m merenpinnan ylapuolella, kuormitettavuus pienenee 1 %:n jokaista
100:aa metrid kohden. Kayta tarkempaan mitoitukseen tietokoneen DriveSize-tydkalua. Katso kohta
Asennus yli 2 000 metrin korkeuteen sivulla 58.

Tekniset tiedot
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Sulakkeet

Taajuusmuuttajassa on aR-sulakkeet vakiovarusteena. Verkkokaapelin tai
taajuusmuuttajan oikosulkusuojaukseen soveltuvat aR-sulakkeet (vakiovaruste) ja
gG-sulakkeet (lisdvaruste) on lueteltu alla. Kumpikin sulaketyyppi toimii riittavan
nopeasti. Tee valinta gG- ja aR-sulakkeiden valilla kohdassa Pikaopas gG- tai aR-
Sulakkeiden valintaa varten (sivu 120) olevan taulukon perusteella tai varmista
sulakkeen oikea toiminta-aika tarkistamalla, etta jarjestelman oikosulkuvirta on
vahintadan yhta suuri kuin sulaketaulukossa annettu arvo. Oikosulkuaika
voidaan laskea seuraavasti:

V)

l2-ph =

2+ [RZ+ @+ X
joissa
Ix2-pn = oikosulkuvirta symmetrisessa kaksivaiheisessa oikosulussa
U = verkon paajannite (V)
R; = kaapelin resistanssi (ohm)
Z, = z, - UN?/SN = muuntajan impedanssi (ohm)
z,, = muuntajan impedanssi (%)
Un = muuntajan nimellisjannite (V)
SN = muuntajan nimellinen ndennaisteho (kVA)

X, = kaapelin reaktanssi (ohm).

Laskuesimerkki

Taajuusmuuttaja:
ACS800-07-0260-3

+ syo6ttdjannite U=410V
Muuntaja:
* muuntajan nimellisteho Sy = 3000 kVA
nimellisjannite (taajuusmuuttajan syéttéjannite) Uy = 430 V
* muuntajan impedanssi z, = 7,2 %.

Tekniset tiedot
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Syottdkaapeli:

* pituus =170 m

» resistanssi/pituus = 0,112 ohm/km
» reaktanssi/pituus = 0,0273 ohm/km

Un? 430 V)2
Ze=z N o o072 A0V

SN . . 3000 KVA = 4,438 mohm

ohm

R;=170m-0,112 km

=19,04 mohm

ohm
km

X, =170 m-0,0273 = 4,641 mohm

410V
hoph = =9,7 kA
2./ (19,04 mohm)? + (4,438 mohm + 4,641 mohm)?

Laskettu oikosulkuvirta 9,7 kA on suurempi kuin taajuusmuuttajan gG-sulaketyypin OFAF3H500
vahimmaisoikosulkuvirta (8 280 A). -> 500 V:n gG-sulaketta (ABB Control OFAF3H500) voidaan
kayttaa.

Sulaketaulukkoja koskevia huomautuksia

Huomautus 1: Lisatietoja on kohdassa Terminen ylikuormitus- ja oikosulkusuojaus sivulla 46.
Lisatietoja UL-hyvaksytyista sulakkeista on kohdassa NEMA-tiedot sivulla 123.

Huomautus 2: Usean kaapelin asennuksissa asenna yksi sulake vaihetta kohti (ei yksi sulake
johdinta kohti).

Huomautus 3: Suositeltua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa.

Huomautus 4: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kaytta, jos ne tayttavat taulukossa esitetyt
vaatimukset ja jos kaytettdvan sulakkeen sulamiskayra ei ylité taulukossa mainitun sulakkeen
sulamiskayraa.

Tekniset tiedot
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Erikoisnopeat (aR) sulakkeet

ACS800-07- Tulovirta Min. Sulake
tyyppi oikosulku-
A virta )

A A AZs \% Valmistaja Tyyppi DIN 43620 Koko
Kolmivaiheinen syéttdjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0075-3 142 1630 315 80 500 690 Bussmann 170M1572 DINO0O
-0100-3 163 1280 315 46 500 690 Bussmann 170M3817 DINT*
-0120-3 198 1810 400 105 000 690 Bussmann 170M3819 DINT*
-0135-3 221 2210 500 145 000 690 Bussmann 170M5810 DIN2*
-0165-3 254 2620 550 190 000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
-0205-3 286 2620 550 190 000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
-0260-3 438 4000 800 465 000 690 Bussmann 170M6812 DIN3
-0320-3 501 5550 1000 945 000 690 Bussmann 170M6814 DIN3
-0400-3 581 7800 1250 1950 000 690 Bussmann 170M8554 DIN3
-0440-3 674 8850 1400 3900 000 690 Bussmann 170M8555 DIN3
-0490-3 705 8850 1400 3900 000 690 Bussmann 170M8555 DIN3
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0105-5 142 1630 315 80500 690 Bussmann 170M1572 DINO0O
-0120-5 155 1280 315 46 500 690 Bussmann 170M3817 DIN1*
-0140-5 180 1810 400 105 000 690 Bussmann 170M3819 DIN1*
-0165-5 222 2210 500 145 000 690 Bussmann 170M5810 DIN2*
-0205-5 256 2620 550 190 000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
-0255-5 286 2620 550 190 000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
-0320-5 424 4000 800 465 000 690 Bussmann 170M6812 DIN3
-0400-5 498 5550 1000 945 000 690 Bussmann 170M6814 DIN3
-0440-5 543 7800 1250 1950 000 690 Bussmann 170M8554 DIN3
-0490-5 590 7800 1250 1950 000 690 Bussmann 170M8554 DIN3
-0550-5 669 8850 1400 3900 000 690 Bussmann 170M8555 DIN3
-0610-5 702 8850 1400 3900 000 690 Bussmann 170M8555 DIN3
Kolmivaiheinen syéttéjannite 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0070-7 79 520 125 8 500 690 Bussmann 170M1568 000
-0100-7 91 695 160 16 000 690 Bussmann 170M1569 000
-0120-7 112 750 200 15000 690 Bussmann 170M3815 1*
-0145-7 131 1520 350 68 500 690 Bussmann 170M3818 DIN1*
-0175-7 162 1520 350 68 500 690 Bussmann 170M3818 DIN1*
-0205-7 186 1610 400 74 000 690 Bussmann 170M5808 DIN2*
-0260-7 217 1610 400 74 000 690 Bussmann 170M5808 DIN2*
-0320-7 298 3010 630 275 000 690 Bussmann 170M5812 DIN2*
-0400-7 333 2650 630 210 000 690 Bussmann 170M6810 DIN3
-0440-7 377 4000 800 465 000 690 Bussmann 170M6812 DIN3
-0490-7 423 4790 900 670 000 690 Bussmann 170M6813 DIN3
-0550-7 468 4790 900 670 000 690 Bussmann 170M6813 DIN3
-0610-7 533 5550 1000 945 000 690 Bussmann 170M6814 DIN3

00096931-H.22, 00556489

A2s-arvo -7-laitteille 660 V:n jannitteella

") jarjestelman min. oikosulkuvirta
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ACS800-07- Tulovirta Min. Sulake
tyyppi oikosulku-
virta 1)

A A A AZs \% | Valmistaja Tyyppi IEC-koko
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0075-3 142 2400 160 200000 500 ABB Control OFAFO0H160 00
-0100-3 163 2850 200 350 000 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0120-3 198 3300 224 420 000 500 ABB Control OFAF1H224 1
-0135-3 221 3820 250 550 000 500 ABB Control OFAF1H250 1
-0165-3 254 4510 315 1100000 500 ABB Control OFAF2H315 2
-0205-3 286 4510 315 1100000 500 ABB Control OFAF2H315 2
-0260-3 438 8280 500 2900 000 500 ABB Control OFAF3H500 3
-0320-3 501 10200 630 4 000 000 500 ABB Control OFAF3H630 3
-0400-3 581 10200 630 4 000 000 500 ABB Control OFAF3H630 3
-0440-3 674 13500 800 7 400 000 500 ABB Control OFAF3H800 3
-0490-3 705 13500 800 7 400 000 500 ABB Control OFAF3H800 3
Kolmivaiheinen syéttojannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0105-5 142 2400 160 200000 500 ABB Control OFAFO0H160 00
-0120-5 155 2850 200 350 000 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0140-5 180 2850 200 350 000 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0165-5 222 3820 250 550 000 500 ABB Control OFAF1H250 1
-0205-5 256 4510 315 1100000 500 ABB Control OFAF2H315 2
-0255-5 286 4510 315 1100000 500 ABB Control OFAF2H315 2
-0320-5 424 8280 500 2900 000 500 ABB Control OFAF3H500 3
-0400-5 498 10200 630 4 000 000 500 ABB Control OFAF3H630 3
-0440-5 543 10200 630 4 000 000 500 ABB Control OFAF3H630 3
-0490-5 590 10200 630 4 000 000 500 ABB Control OFAF3H630 3
-0550-5 669 13500 800 7 400 000 500 ABB Control OFAF3H800 3
-0610-5 702 13500 800 7 400 000 500 ABB Control OFAF3H800 3
Kolmivaiheinen syéttéjannite 525 V, 550 V, 575V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0070-7 79 1050 80 52200 690 ABB Control OFAA0GG80 0
-0100-7 91 1480 100 93000 690 ABB Control OFAA1GG100 1
-0120-7 112 1940 125 126000 690 ABB Control OFAA1GG125 1
-0145-7 131 2400 160 220000 690 ABB Control OFAA1GG160 1
-0175-7 162 2850 200 350000 690 ABB Control OFAA1GG200 1
-0205-7 186 3820 250 700000 690 ABB Control OFAA2GG250 2
-0260-7 217 3820 250 700 000 690 ABB Control OFAA2GG250 2
-0320-7 298 4510 315 820 000 690 ABB Control OFAA2GG315 2
-0400-7 333 6180 400 1 300 000 690 ABB Control OFAA3GG400 3
-0440-7 377 8280 500 3800 000 690 ABB Control OFAA3H500 3
-0490-7 423 8280 500 3800 000 690 ABB Control OFAA3H500 3
-0550-7 468 8280 500 3800 000 690 ABB Control OFAA3H500 3
-0610-7 533 10800 630 10 000 000 | 690 Bussmann 630NH3G-690 * 3

* nimellinen oikosulkuvirta vain 50 kA asti

1) jarjestelman min. oikosulkuvirta

00096931-H.22, 00556489
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Pikaopas gG- tai aR-sulakkeiden valintaa varten

Alla oleva taulukko helpottaa valintaa gG- ja aR-sulakkeiden valilla. Taulukossa
esitettyja yhdistelmia (kaapelikoko, kaapelin pituus, muuntajan koko ja sulaketyyppi)
kayttamalla taataan, ettd sulakkeen oikean toiminnan minimivaatimukset tayttyvat.

ACS800-07- Kaapelin tyyppi Verkkomuuntajan min. ndennaisteho Sy (kVA)
tyyppi Kupari Alumiini Kaapelin maksimipituus Kaapelin maksimipituus
gG-sulakkeiden kanssa aR-sulakkeiden kanssa
10m 50 m 100 m 10m | 100m | 200m
Kolmivaiheinen syéttdjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0075-3 3x70 Cu 3x95 Al 130 140 160 99 99 140
-0100-3 3x%95 Cu 3x%120 Al 150 160 190 120 120 140
-0120-3 3x120 Cu 3x185 Al 170 190 210 140 140 140
-0130-3 3x150 Cu 3%240 Al 200 220 250 160 160 160
-0165-3 3x185 Cu 3%240 Al 240 260 310 180 180 200
-0205-3 3%240 Cu 2 x (3x70) Al 240 260 310 200 200 200
-0260-3 3 x (3x70) Cu |3 % (3x120) Al 430 460 560 310 310 310
-0320-3 3 x (3%95) Cu |2 x (3x240) A 530 600 750 350 350 440
-0400-3 3 x (3%x120) Cu | 3 x (3%x185) A 530 600 750 410 470 660
-0440-3 3 x (3%x150) Cu | 3 x (3%240) A 700 770 930 470 530 730
-0490-3 3 x (3%x150) Cu | 3 x (3%240) A 700 770 930 490 530 730
Kolmivaiheinen syéttdjannite 380 V, 400V, 415 V, 440V, 460V, 480 V tai 500 V
-0105-5 3x70 Cu 3x95 Al 160 170 190 130 130 150
-0120-5 3x95 Cu 3x%120 Al 190 200 220 140 140 150
-0140-5 3x95 Cu 3x150 Al 190 200 220 160 160 160
-0150-5 3x%120 Cu 3x185 Al 220 230 250 180 180 180
-0165-5 3x150 Cu 3x240 Al 250 260 290 200 200 200
-0205-5 3x185 Cu 3%240 Al 290 320 360 230 230 230
-0255-5 3x%240 Cu 2 x (3x120) Al 290 320 360 250 250 250
-0320-5 2 x (3%x120) Cu | 3 x (3x95) Al 530 570 670 370 370 370
-0400-5 2 x (3%x150) Cu | 2 x (3%240) Al 660 720 840 440 440 480
-0440-5 3 x(3%x95) Cu |3 % (3x150) A 660 720 840 500 570 760
-0490-5 3 x (3%x120) Cu | 3 x (3%x185) A 660 720 840 520 570 760
-0550-5 2 x (3%240) Cu | 3 x (3%x240) A 880 980 1200 580 670 880
-0610-5 3 x (3%x150) Cu | 3 x (3%240) A 880 980 1200 610 670 880
Kolmivaiheinen syéttdjannite 525 V, 550V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0070-7 3x25 Cu 3x50 Al 95 95 99 95 95 95
-0100-7 3x35 Cu 3x50 Al 130 140 150 110 110 110
-0120-7 3x50 Cu 3x70 Al 180 180 190 140 140 140
-0145-7 3x70 Cu 3x95 Al 220 220 240 160 160 160
-0175-7 3x95 Cu 3x%120 Al 260 260 280 200 200 200
-0205-7 3x95 Cu 3x150 Al 340 360 390 230 230 230
-0260-7 3x150 Cu 3x185 Al 340 360 390 260 260 260
-0320-7 3%240 Cu 2 x (3x120) Al 400 410 430 360 360 360
-0400-7 3%240 Cu 3 x (3x70) Al 550 570 610 400 400 400
-0440-7 2 x (3%x120) Cu | 2 x (3x150) Al 730 780 860 460 460 460
-0490-7 2 x (3%x120) Cu | 3 x (3x95) Al 730 780 860 510 510 510
-0550-7 2 x (3%x150) Cu | 3 x (3%x120) Al 730 780 860 560 560 560
-0610-7 3 x (3x95) Cu x (3x150) Al 960 1000 1100 640 640 640

00556489

Huomautus 1: Verkkomuuntajan minimiteho (kVA) lasketaan kayttaen z -arvoa 6 % ja 50 Hz:n
taajuutta.

Huomautus 2: Taulukkoa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi apuna muuntajan valinnassa.
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Seuraavat parametrit voivat vaikuttaa sulakesuojauksen oikeaan toimintaan:

+ kaapelin pituus - mita pitempi kaapeli on, sitéd heikompi on sulakesuojaus, koska pitka kaapeli
rajoittaa vikavirtaa

» kaapelikoko - mita pienempi kaapelin poikkipinta-ala on, sitd heikompi on sulakesuojaus, koska
pieni poikkipinta-ala rajoittaa vikavirtaa

* muuntajan koko - mitd pienempi muuntaja on, sitd heikompi on sulakesuojaus, koska pieni
muuntaja rajoittaa vikavirtaa

* muuntajan impedanssi - mité korkeampi zg-arvo on, sitd heikompi on sulakesuojaus, koska korkea
impedanssi rajoittaa vikavirtaa

Suojausta voidaan parantaa asentamalla suurempi verkkomuuntaja ja/tai pinta-alaltaan suuremmat
kaapelit, sekd useimmissa tapauksissa valitsemalla aR-sulakkeet gG-sulakkeiden sijasta. Myos
pienempien sulakkeiden kayttdminen parantaa suojausta, mutta se voi lyhentaa sulakkeiden kayttoikaa
ja johtaa sulakkeiden tarpeettomaan palamiseen.

Jos taajuusmuuttajan suojausta koskevissa kysymyksissa on jotain epaselvaa, pyydamme ottamaan
yhteyden ABB:n paikalliseen edustajaan.

Kaapelityypit

Alla olevassa taulukossa on annettu erilaisille kuormitusvirroille sopivat kupari- ja
alumiinikaapelityypit. Kaapeleiden mitoitus perustuu enintdan 9 kaapeliin, jotka on
asetettu kaapelihyllylle rinnakkain, kolme tikastukea, jotka on asetettu paallekkain,
kayttéympariston lampdétila 30 °C, PVC-eristys, pinnan lampétila 70 °C (SFS-

EN 60204-1 ja

IEC 60364-5-52:2001). Jos olosuhteet eroavat ylla mainituista, kaapelit on
mitoitettava paikallisten turvamaaraysten mukaan sopivaa syéttdjannitetta ja
kuormitusvirtaa kayttaen.

Kuparikaapelit, joissa Alumiinikaapelit, joissa
konsentrinen kuparisuoja konsentrinen kuparisuoja

Maks. Kaapelin tyyppi Maks. Kaapelin tyyppi

kuormitusvirta kuormitusvirta
A mm?2 A mm?2

56 3x16 69 3x35
71 3x25 83 3x50
88 3x35 107 3x70
107 3x50 130 3x95
137 3x70 151 3x120
167 3x95 174 3%150
193 3%120 199 3x185
223 3%x150 235 3x240
255 3%x185 214 2 x (3x70)
301 3%240 260 2 x (3x95)
274 2 x (3x70) 302 2 x (3x120)
334 2 x (3%95) 348 2 x (3x150)
386 2 x (3x120) 398 2 x (3x185)
446 2 x (3x150) 470 2 x (3x240)
510 2 x (3x185) 522 3 x (3x150)
602 2 x (3%240) 597 3 x (3x185)
579 3 x (3x120) 705 3 x (3x240)
669 3 x (3x150)
765 3 x (3x185)
903 3 x (3x240)

3BFA 01051905 C
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Kaapelilapiviennit

Verkko-, moottori- ja jarruvastuskaapelin liitinkoot (vaihetta kohti), kaapeleiden
maksimihalkaisijat ja kiristysmomentit on annettu alla.

Runko- L1, L2, L3, U2, V2, W2, UDC+/R+, UDC—, R- Maadoitus PE
koko Reikien Reidn Johtimen Ruuvi Kiristys- Ruuvi Kiristys-
maara halkaisija| maksimi- momentti momentti
vaihetta koko
kohti
mm mm? Nm Nm
R5 T 1 60 185 M10 20...40 M10 30...44
R6 2) 1 60 185 M10 20...40 M10 30...44
R7 3 60 1x240 tai M12 50...75 M10 30...44
2x185
R8 3 60 3%240 M12 50...75 M10 30...44

kiristysmomentti 15 Nm

ulkoinen jarruvastus (+D150) ja DC-kaapeliliitannat: johtimen koko 6...70 mm?, ruuvi M8,

ulkoinen jarruvastus (+D150) ja DC-kaapeliliitdnnat: johtimen koko 95...185 mm?, ruuvi M10,
kiristysmomentti 40 Nm

Mitat, painot ja melu

Runkokoko Korkeus T Leveys 2 | Syvyys ) Paino Melu
IP21/22/42 IP54
mm mm mm mm kg dB
R5 2130 2315 430 689 300 63
R6 2130 2315 430 689 300 63
R7 2130 2315 8309 689 400 71
RS 2130 2315 830 %) 689 500 72

00184674 -J

merenkulkusovelluksissa (+C121) lisdkorkeus: 10 mm kaapin alaosan kiinnityskappaleesta

lisdleveys yksikoissa, joissa on jarruvastukset (+D151): SAFURxxxFxxx 400 mm,
2xSAFURxxxFxxx 800 mm, 4xSAFURxxxFxxx 1600 mm

liséleveys yksikoissa, joissa on EMC-suodin (+E202): 200 mm

lisdleveys yksikoissa, joissa on EMC-suodin (+E202): 400 mm

merenkulkusovelluksissa (+C121) syvyys, kun kiinnityskappaleet: 700 mm
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60 Hz:n syo6tailla toimivien ACS800-U7- ja ACS800-07-laitteiden NEMA-
nimellisarvot on esitetty alla. Symbolit on selitetty taulukon jalkeen. Lisatietoja
mitoituksesta ja 50 Hz:n syo6toista on kohdassa /EC-tiedot.

ACS800-U7-tyyppi Inax Normaali kaytto Raskas kaytto Runko- limavirta | Lampohavio
ACS800-07-tyyppi koko
Iy Py Lhg Phd

A A hv A hv ft3/min BTU/h
Kolmivaiheinen syéttdjannite 380 V, 400 V, 415 V, 440 V, 460 V tai 480 V
-0100-5 164 124 100 96 75 R6 [238 6610
-0120-5 202 157 125 124 100 R6 |238 7890
-0140-5 282 180 150 156 125 R6 |238 9600
-0165-5 326 220 150 165 125 R6 |238 11140
-0205-5 326 245 200 215 150 R6 |238 12980
-0270-5 ** 480 316 250 240 200 R8 [718 15350
-0300-5 ** 568 361 300 302 250 R8 [718 18050
-0320-5 588 435 350 340 250 R8 [718 23250
-0400-5 588 510 400 370 300 R8 [718 26650
-0440-5 840 545 450 490 400 R8 [718 25950
-0490-5 840 590 500 515 3) 450 R8 [718 27600
-0550-5 1017 670 550 590 3) 500 R8 |718 31100
-0610-5 1017 718 %) 600 590 3) 500 R8 [718 33000
Kolmivaiheinen sy6ttéjannite 525 V, 575 V tai 600 V
-0070-7 104 73 60 54 50 R6 [238 4200
-0100-7 124 86 75 62 60 R6 |238 5650
-0120-7 172 108 100 86 75 R6 |238 6700
-0145-7 190 125 125 99 100 R6 |238 9100
-0175-7 245 155 150 131 125 R6 |238 11850
-0205-7 245 192 200 147 150 R6 |238 14300
-0260-7 326 175/212* [150/200* [163 150 R7 [318 16400
-0320-7 433 290 300 216 200 R8 [718 21050
-0400-7 548 344 350 274 250 R8 [718 22750
-0440-7 656 387 400 328 350 2) R8 [718 25300
-0490-7 775 426 450 387 400 R8 |[718 28900
-0550-7 853 482 500 426 450 R8 [718 28350
-0610-7 964 537 500 482 500 R8 [718 33300

00096931

D kaytettavissa, jos ymparistdn lampétila on alle 30 °C. Jos ympériston lampétila on 40 °C , Ioy on

2)
3)

4)

286 A.
erityinen 4-napainen korkean hyttysuhteen NEMA-moottori

50 % ylikuormitettavuus on sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein, jos kayttdympariston lampdétila
on alle 30 °C. 40 % ylikuormitettavuus on sallittu, jos kayttdymparistén lampétila on 40 °C.

kaytettavissa, jos ympariston Iampédtila on alle 30 °C. Jos ympériston lampétila on 40 °C , Ioy on

704 A

suurempaa arvoa voidaan kayttaa, jos lahtétaajuus on yli 41 Hz
Ainoastaan ACS800-U7-tyypit
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Symbolit

Imax Suurin sallittu 1&htévirta. 10 s kdynnistyksen aikana, muulloin niin kauan kuin
taajuusmuuttajan l[Ampétila sallii.

Normaali kayttoé (10 % ylikuormitettavuus)

AN Jatkuva virta (rms). 10 %:n ylikuormitettavuus on tavallisesti sallittu minuutin ajan 5
minuutin valein.
Py Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin 4-napaisiin NEMA-moottoreihin

(460 V tai 575 V).
Raskas kaytto (50 % ylikuormitettavuus)

Iong Jatkuva virta (rms). 50 % ylikuormitettavuus on tavallisesti sallittu minuutin ajan 5 minuutin
valein.
Prg Tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin 4-napaisiin NEMA-moottoreihin

(460 V tai 575 V).

Huomautus: Arvot patevat, kun kayttdympariston lampétila on 40 °C. Alhaisemmissa lampétiloissa
arvot ovat korkeammat.

Mitoitus

Katso sivu 175.

Kuormitettavuus

Katso sivu 175.

Sulakkeet

Haaroituskytkennan suojaus on NEC:n mukainen, taajuusmuuttajassa on alla
luetellut UL-luokan T- tai L-varokkeet. Yhdysvalloissa suositellaan nopeasti toimivien
T/L-luokan tai sitd nopeampien varokkeiden kayttamista.

Tarkasta sulakkeen virta-aikaominaiskayrasta, etta sulakkeen toiminta-aika on
alle 0,1 sekuntia. Toiminta-aika riippuu syottdverkon impedanssista seka
syottdkaapelin poikkipinta-alasta ja pituudesta. Lisatietoja oikosulkuajan
laskutavasta on kohdassa Sulakkeet sivulla 7176.

Huomautus 1: Katso myds Sdhkdasennuksen suunnitteleminen: Terminen ylikuormitus- ja
oikosulkusuojaus.

Huomautus 2: Usean kaapelin asennuksissa asenna yksi sulake vaihetta kohti (ei yksi sulake
johdinta kohti).

Huomautus 3: Suositeltua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa.

Huomautus 4: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kayttaa, jos ne tayttavat taulukossa esitetyt
vaatimukset ja jos kaytettdvan sulakkeen sulamiskayra ei ylitd taulukossa mainitun sulakkeen
sulamiskayraa.

Huomautus 5: Yhdysvalloissa katkaisijoita ei saa kayttaa ilman sulakkeita.
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ACS800-U7- Tulovirta Sulake

tyyppi A A \Y, Valmistaja Tyyppi UL-luokka
Kolmivaiheinen sy6ttéjannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V tai 480 V

-0100-5 121 150 600 Bussmann JJS-150 T
-0120-5 155 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0140-5 179 225 600 Bussmann JJS-225 T
-0165-5 218 300 600 Bussmann JJs-300 T
-0205-5 243 350 600 Bussmann JJs-350 T
-0270-5 293 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0300-5 331 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0320-5 397 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0400-5 467 600 600 Bussmann JJS-600 T
-0440-5 501 800 600 Ferraz A4BY800 L
-0490-5 542 800 600 Ferraz A4BY800 L
-0550-5 614 800 600 Ferraz A4BY800 L
-0610-5 661 800 600 Ferraz A4BY800 L
Kolmivaiheinen syéttéjannite 525 V, 575 V tai 600 V

-0070-7 70 100 600 Bussmann JJs-100 T
-0100-7 82 125 600 Bussmann JJs-125 T
-0120-7 103 150 600 Bussmann JJs-150 T
-0145-7 121 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0175-7 150 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0205-7 188 250 600 Bussmann JJS-250 T
-0260-7 199 300 600 Bussmann JJS-300 T
-0320-7 273 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0400-7 325 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0440-7 370 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0490-7 407 600 600 Bussmann JJS-600 T
-0550-7 463 600 600 Bussmann JJS-600 T
-0610-7 513 700 600 Ferraz A4BY700 L

00096931
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Kaapelityypit

Kaapelien mitoitus perustuu NEC-taulukkoon 310-16 (kuparijohtimet) seka 75 °C:n johdineristykseen,
kun kayttdympariston lampotila on 40 °C. Kanavassa, kaapelissa tai maassa (suoraan haudattuna) voi
olla enintdan kolme virrallista johdinta. Jos olosuhteet poikkeavat tésta, mitoita kaapelit paikallisten
turvamaaraysten mukaan sopivaa syéttojannitetta ja taajuusmuuttajan kuormitusvirtaa kayttaen.

Kuparikaapelit, joissa konsentrinen kuparisuoja
Maks. Kaapelin tyyppi
kuormitusvirta

A AWG/kemil

57 6

75 4

88 3

101 2

114 1

132 1/0

154 2/0

176 3/0

202 4/0

224 250 MCM tai 2 x 1

251 300 MCM tai 2 x 1/0

273 350 MCM tai 2 x 2/0

295 400 MCM tai 2 x 2/0

334 500 MCM tai 2 x 3/0

370 600 MCM tai 2 x 4/0 tai 3 x 1/0
405 700 MCM tai 2 x 4/0 tai 3 x 2/0
449 2 x 250 MCM tai 3 x 2/0
502 2 x 300 MCM tai 3 x 3/0
546 2 x 350 MCM tai 3 x 4/0
590 2 x 400 MCM tai 3 x 4/0
669 2 x 500 MCM tai 3 x 250 MCM
739 2 x 600 MCM tai 3 x 300 MCM
810 2 x 700 MCM tai 3 x 350 MCM
884 3 x 400 MCM tai 4 x 250 MCM
1003 3 x 500 MCM tai 4 x 300 MCM
1109 3 x 600 MCM tai 4 x 400 MCM
1214 3 x 700 MCM tai 4 x 500 MCM
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Verkko-, moottori- ja jarruvastuskaapelin liitinkoot (vaihetta kohti) ja kiristysmomentit
on annettu alla. Liitdnnassa voidaan kayttaa kaksireikaisia halkaisijaltaan 12,5 mm:n

kaapelikenkia.

Runko- L1,L2, L3, U2, V2, W2, UDC+/R+, UDC—, R-| Maadoitus PE
koko Kaapeli enintdan Ruuvi Kiristysmomentti Ruuvi Kiristysmomentti
kemil/AWG Ibf ft Ibf ft

R6 350 MCM 3/8 14.8...29.5 3/8 22..32

R7 2 x 250 MCM 1/2 37...55 3/8 22..32

R8 3 x 700 MCM 1/2 37...55 3/8 22..32

Mitat, painot ja melu
Runkokoko Korkeus " Leveys 2 | Syvyys® Paino Melu
UL-tyyppi 1 | UL-tyyppi 12
tuumaa tuumaa tuumaa tuumaa Ib dB

R6 84.22 91.08 16.93 27.28 700 63
R7 84.22 91.08 32.929) 27.28 900 71
R8 84.22 91.08 32924 27.28 1100 72

1)

3)
4)
5)

liséleveys yksikdissa, joissa on EMC-suodin (+E202): 400 mm.

merenkulkusovelluksissa (+C121) syvyys, kun kiinnityskappaleet: 700 mm.

merenkulkusovelluksissa (+C121) lisdkorkeus: 10 mm kaapin alaosan kiinnityskappaleesta

lisdleveys yksikoissa, joissa on jarruvastukset (+D151): SAFURxxxFxxx 400 mm,
2xSAFURXxxxFxxx 500 mm, 4xSAFURXxxxFxxx 1 600 mm.

lisaleveys yksikoissa, joissa on EMC-suodin (+E202): 200 mm.
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Vapaa tila laitteen ymparilla

Runko- | Vapaan tilan tarve laitteen ymparilla jaahdytysta varten
koko Etupuoli Sivulla YiiE*

mm tuumaa mm tuumaa mm tuumaa
R5 150 5.91 - - 400 15.75
R6 150 5.91 - - 400 15.75
R7 150 5.91 - - 400 15.75
R8 150 5.91 - - 400 15.75

* mitattu kaapin yldosan pohjalevysta

/1117 JIIIIL 1]

> 400 mm > 400 mm

(15.75in.) 1P21/22/42 (15.75in.) IP54
AR R A=T—— |

Oven avaamisen edellyttama tila:

Runkokoot R5 ja R6: 400 mm
Runkokoot R7 ja R8: 800 mm

320 mm puhaltimen vaihdolle
rungoissa R7 ja R8
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Verkkoliitanta

Jannite (U,) 380/400/415 VAC 3-vaiheinen £ 10 % 400 VAC -laitteille
380/400/415/440/460/480/500 VAC 3-vaiheinen = 10 % 500 VAC -laitteille
525/550/575/600/660/690 VAC 3-vaiheinen = 10 % 690 VAC -laitteille

Terminen ja dynaaminen
nimelliskestovirta

IEC 60439-1 Iow ! 1 sekunti lok
50 kKA 105 kA
UL 508A, Yhdysvallat ja Kanada: Taajuusmuuttaja sopii kaytettavaksi piireissa, joissa kulkee
CSA C22.2 No. 14-05 enintdan 100 000 ampeerin symmetrinen virta (rms), jonka jannite on enintdan 600 V.
Taajuus 48...63 Hz, sallittu vaihtelu 17 %/s
Epasymmetria Maks. + 3 % nimellisesta vaiheiden valisesta jannitteesta
Perustaajuuden tehokerroin 0,98 (nimelliskuormalla)
(cos phiy)

Moottoriliitanta

Jannite (Us) L4, 3-vaiheinen, symmetrinen U5, kentédnheikennyspisteessa
Taajuus DTC-tila: 0...3,2 - fryyp. Maksimitaajuus 300 Hz.
— UNverkko.
frwp = ———
Unmoott

fewp: taajuus kentdnheikennyspisteessé; Unyerkko: Verkkojannite (syétto);
UNmoottori: Mmoottorin nimellisjannite; fymoottori: Moottorin nimellistaajuus

Taajuuden erottelukyky 0,01 Hz
Virta Lisatietoja on kohdassa /EC-tiedot.
Tehoraja 1.5 Ppg, 1,1 - Py tai Peont max (Kumpi vain on suurempi)
Moottorin nimellistaajuus 8...300 Hz
Kytkentataajuus 3 kHz (keskimaarin). 690 V:n laitteissa 2 kHz (keskimaarin).
Moottorikaapelin suositeltu | Tyyppikoodi (EMC-laite) Moottorikaapelin maksimipituus
maksimipituus DTC-saato Skalaarisaato
- 300 m 300 m
+E202 *, +E210 * 100 m 100 m

*Yli 100 m:n pituista moottorikaapelia voidaan kayttaa, mutta EMC-maaraykset eivat tayty.

Hyotysuhde

Noin 98 % nimellisteholla
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Jaahdytys

Menetelma
Suodinmateriaali

Vapaa tila laitteen ymparilla
Jaahdytysilman virtaus

Suojausluokat

Sisainen puhallin, nouseva pystyvirtaus

Tulo (ovi)

Poisto (katto)

IP22/IP42-yksikot

airTex G150
288 mm x 292 mm
688 mm x 521 mm

IP54-yksikét

Luftfilter/airComp 300-50
288 mm x 292 mm
688 mm x 521 mm

Luftfilter/airTex G150
2 kpl: 398 mm x 312 mm

Lisatietoja on kohdassa Vapaa tila laitteen ympérilla.

Lisatietoja on kohdassa IEC-
tiedot.

Kayttoymparistot

IP21 (UL-tyyppi 1), IP22 (UL-tyyppi 1), IP42 (UL-tyyppi 2),

IP54 (UL-tyyppi 12 vain sisétiloihin), IP54R

Taajuusmuuttajien kayttéymparistdjen rajat on annettu seuraavassa. Taajuusmuuttajia saa

kayttaa vain lammitetyissa sisatiloissa valvotuissa oloissa.

Kaytto
kiinteasti asennettuna

Varastointi
suojapakkauksessa

Kuljetus
suojapakkauksessa

Asennuspaikan korkeus

0...4 000 m merenpinnan
ylapuolella [yli 1 000 m,
katso kohta Kuormitettavuus]

Kaapit, joissa lisavaruste
+Q968: 0...2 000 m

liman lampétila

—15...+50 °C. Huurtuminen ei
sallittu. Lisatietoja on
kohdassa Kuormitettavuus.

—40..+70 °C
(—40...+158 °F)

—40..+70 °C
(—40...+158 °F)

Suhteellinen ilmankosteus

5..95%

Maks. 95 %

Maks. 95 %

Tiivistyminen ei sallittu. Jos ilmassa on sydvyttavia kaasuja, suhteellinen ilmankosteus
saa olla enintdan 60 prosenttia.

liman epapuhtaudet

Sahkoa johtava pdly ei sallittu.

(IEC 60721-3-3, Lakkaamattomat kortit: Lakkaamattomat kortit: Lakkaamattomat kortit:
IEC 60721-3-2, Kemialliset kaasut: Kemialliset kaasut: Kemialliset kaasut:
IEC 60721-3-1) luokka 3C1 luokka 1C2. luokka 2C2
Kiinteat hiukkaset: Kiinteat hiukkaset: Kiinteat hiukkaset:
luokka 3S2 luokka 1S3 luokka 2S2
Lakatut kortit: Lakatut kortit: Lakatut kortit:
Kemialliset kaasut: Kemialliset kaasut: Kemialliset kaasut:
luokka 3C2. luokka 1C2. luokka 2C2
Kiinteat hiukkaset: Kiinteat hiukkaset: Kiinteat hiukkaset:
luokka 3S2 luokka 1S3 luokka 2S2
limanpaine 70...106 kPa 70...106 kPa 60...106 kPa
0,7...1,05 atm 0,7...1,05 atm 0,6...1,05 atm
Tarina (IEC 60068-2) Enintdén 1 mm Enintdén 1 mm Enintaan 3,5 mm
(5-13,2 Hz), (5-13,2 Hz), (2-9 Hz),
enintaan 7 m/s2 enintaan 7 m/s2 enintaan 15 m/s2
(13,2-100 Hz), (13,2-100 Hz), (9—200 Hz), sinimuotoinen
sinimuotoinen sinimuotoinen
Iskut (IEC 60068-2-27) Ei sallittu Maks. 100 m/sz, 11 ms Maks. 100 m/sz, 11 ms
Vapaa pudotus Ei sallittu 100 mm, paino yli 100 kg 100 mm, paino yli 100 kg
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Materiaalit

Kaappi Kuumasinkitty 1,5 mm paksu teraslevy (paallysteen paksuus noin 20 mikrometrid).
Nakyvilla pinnoilla polyesteria sisaltava jauhemaalipinta (paksuus noin 80 mikrometrid).
Vari RAL 7035 vaalea beige puolikiiltava.

Kiskot Tinattu kupari

Materiaalien Eristysaineet ja muut kuin metalliset materiaalit: yleensa itsestdan sammuvia

paloturvallisuus

(IEC 60332-1)
Pakkaus
Laitteen havittaminen

Standardit

Puu. Pakkauksen muovisuoja: PE-LD, nauhat PP tai teras.

Taajuusmuuttaja sisaltaa raaka-aineita, jotka tulisi kierrattda energian ja luonnonvarojen
saastamiseksi. Pakkausmateriaalit ovat ymparistolle vaarattomia, ja ne voidaan kierrattaa.
Kaikki metalliosat voidaan kierrattaa. Muoviosat voidaan joko kierrattaa tai polttaa
valvotuissa olosuhteissa paikallisia sdannoksia noudattaen. Useimmat kierratettavista
osista on merkitty kierratysmerkein.

Jos osia ei ole mahdollista kayttaa uudelleen, kaikki osat elektrolyyttisid kondensaattoreita
ja piirilevyja lukuun ottamatta voidaan toimittaa kaatopaikalle. Laitteen DC-kondensaattorit
(C1-1...C1-x) sisaltavat elektrolyyttia ja piirilevyt lyijya, jotka luokitellaan vaarallisiksi
jatteiksi Euroopan unionin alueella. Kondensaattorit ja piirilevyt on poistettava, ja niitd on
kasiteltava paikallisia sdanndksia noudattaen.

Lisatietoja ympéristdasioista seka yksityiskohtaiset kierratysohjeet saa ABB:n paikallisilta
edustajilta.

« IEC / SFS-EN 61800-5-
1:2007

« EN 60204-1:2006 +
A1:2009

« SFS-EN 60529:1991

« IEC 60664-1:2007

« SFS-EN 61800-3:2004

« UL 508C (2002)

- UL 508A (2001)

- NEMA 250 (2003)

« CSA C22.2 No. 14-10:2010

Taajuusmuuttaja on seuraavien standardien mukainen. Yhteensopivuus eurooppalaisen
pienjannitedirektiivin kanssa varmennetaan standardeilla SFS-EN 61800 ja SFS-
EN 60204-1.

Nopeusséédetyt séhkokéytdt. Osa 5-1: Turvallisuusvaatimukset — Sdhkdsté, ldmmdsté ja
energiasta johtuvat vaarat

Koneturvallisuus. Koneiden sdhkélaitteisto. Osa 1: Yleiset vaatimukset. Tayttymisen
edellytykset: Laitteen lopullisen asentajan on asennettava hatapysaytin.

Séhkélaitteiden kotelointiluokat (IP-koodi)

Pienjéanniteverkon laitteiden eristyskoordinaatio. Osa 1: Periaatteet, vaatimukset ja testit.
Nopeusséaédetyt sdhkokaytét. Part 3: Tietyt testimenetelmét siséltdvd EMC-tuotestandardi
UL Standard for Safety, Power Conversion Equipment, second edition

UL Standard for Industrial Control Panels, first edition

Enclosures for Electrical Equipment (1000 Volts Maximum)

Industrial control equipment
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CE-merkinta

Taajuusmuuttajissa on CE-merkinta, joka vahvistaa, etta yksikkd vastaa eurooppalaista
pienjannitedirektiivia sekd EMC-direktiiveja. CE-merkinta vahvistaa, etta taajuusmuuttajan
turvatoiminnot (esimerkiksi Safe torque off -toiminto) tayttavat konedirektiivin turvatoiminnoille
asettamat vaatimukset.

Yhteensopivuus eurooppalaisen pienjannitedirektiivin kanssa

Yhteensopivuus eurooppalaisen pienjannitedirektiivin kanssa on varmennettu standardeilla SFS-
EN 60204-1 ja SFS-EN 61800-5-1.

Maaritelmat

EMC tarkoittaa sdhkdmagneettista yhteensopivuutta (Electromagnetic Compatibility). Se kuvaa
sahkoisen tai elektronisen laitteen kykya toimia hairidittd sdhkdmagneettisessa ymparistéssa. Laite ei
mydskaan saa hairitd muiden sen lahistdlla olevien tuotteiden tai jarjestelmien toimintaa.

Ensimmaisené kéytt6ympdristéné pidetaan rakennuksia, jotka on kytketty asuinrakennuksia syottavaan
pienjanniteverkkoon.

Toinen kéyttéympéristd sisaltda rakennukset, jotka on kytketty muuhun kuin asuinrakennuksia
syo6ttavaan verkkoon.

Kategorian C2 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1 000 V ja jonka saa
asentaa ja ottaa kayttéon vain ammattilainen, kun taajuusmuuttajaa kaytetdan ensimmaisessa
kayttdymparistéssa. Huomautus: Ammattilainen on henkild tai taho, jolla on tarvittavat
taajuusmuuttajan asennus- ja/tai kayttéonottotaidot seka EMC-tiedot.

Kategorian C3 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1 000 V ja joka on
tarkoitettu kaytettdvaksi ainoastaan toisessa kayttdéymparistossa.

Kategorian C4 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on vahintaan 1 000 V tai
nimellisvirta vahintdan 400 A tai joka on tarkoitettu monimutkaisiin toisen kayttéympariston
jarjestelmiin.

Yhteensopivuus EMC-direktiivin kanssa

EMC-direktiivi maarittelee vaatimukset Euroopan unionin alueella kaytettyjen sdhkolaitteiden
héirionsiedolle ja paastdille. EMC-tuotestandardi [SFS-EN 61800-3:2004] sisaltaa kaytdille asetetut
vaatimukset.

Yhteensopivuus standardin SFS-EN61800-3:2004 kanssa

Ensimmaéinen kayttéympéristd (kategorian C2 taajuusmuuttaja)

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1. Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella E202.

2. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Taajuusmuuttaja saattaa aiheuttaa radiotaajuisia hairigita, jos sité kaytetaan asuinalueella.
Kayttajan on tarvittaessa ryhdyttava ylla mainittujen CE-vaatimusten liséksi muihin toimenpiteisiin
hairididen estamiseksi.

Huomautus: EMC-suotimella E202 varustettua taajuusmuuttajaa ei saa kayttaa
(maadoittamattomissa) IT-verkoissa. Verkon jannite kytkeytyy EMC-suotimien kondensaattorien kautta
maapotentiaaliin, mik& saattaa aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa laitetta.
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Toinen kayttéympadristd (kategorian C3 taajuusmuuttaja)

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1. Taajuusmuuttajassa on EMC-suodin E200 [sopii (maadoitettuihin) TN-verkkoihin] tai E210 [sopii
(maadoitettuihin) TN- ja (maadoittamattomiin) IT-verkkoihin].

2. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Kategorian C3 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinrakennuksia
syottavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kdytetdan tallaisessa verkossa, se
todennéakoisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairi6ita.

Toinen kayttoympadristd (kategorian C4 taajuusmuuttaja)

Jos kohdan Toinen kéyttéympdristo (kategorian C3 taajuusmuuttaja) ehtoja ei voida tayttaa, EMC-
direktiivin vaatimukset voidaan tayttaa seuraavin ehdoin:

1. On varmistettu, etta viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti hairi6ita. Joissakin
tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luontainen suojaus on riittdva. Jos asiasta ei olla varmoja,
voidaan kayttda verkkomuuntajaa, jossa on staattinen suojaus ension ja toision valilla.

Keskijanniteverkko

Syéttdmuuntaja

o Viereinen verkko oo~~~ . B
| ‘ | = Staattinen suojaus ‘
| - | |
Mittauspiste
| | \
| Pienjannite | | Pienjannite |
| Hl'iiirti;ty ‘ | Taajuusmuuttaja \
| | |
| Laite | Laite ‘
Lo - - . _ L - — — — — — — — _

2. Asennukselle on laadittu EMC-suunnitelma hairididen ehkaisemiseksi. Tydpohjan saa ABB:n
paikalliselta edustajalta.

3. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

VAROITUS! Kategorian C4 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinrakennuksia
syottavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kaytetaan tallaisessa verkossa, se
todennakoisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairioita.

Konedirektiivi

Tama taajuusmuuttaja on eurooppalaisen pienjannitedirektiivin mukainen sahkalaite.
Taajuusmuuttajassa voi kuitenkin olla Safe torque off -toiminto ja muita laitteiston turvatoimintoja, jotka
ovat konedirektiivin alaisia. Nama taajuusmuuttajan toiminnot ovat EU:n harmonisoitujen standardien
(esimerkiksi EN 61800-5-2) mukaisia. Toiminnon vaatimustenmukaisuusvakuutus on sitd koskevassa
oppaassa.
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o C-tick-merkinta

C-tick-merkinta vaaditaan Australiassa ja Uudessa-Seelannissa. Taajuusmuuttajaan kiinnitetty C-tick-
merkinta vahvistaa, etta laite noudattaa asianmukaisia Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility
Schemessa annettuja saanndksia (EN 61800-3:2004 — Nopeusséadetyt sdhkdkéytdét — Osa 3: EMC
product standard including specific test methods).

Maaritelmat

EMC tarkoittaa sdhkdmagneettista yhteensopivuutta (Electromagnetic Compatibility). Se kuvaa
sahkoisen tai elektronisen laitteen kykya toimia hairidittd sdhkdmagneettisessa ymparistéssa. Laite ei
mydskaan saa hairitd muiden sen lahistdlla olevien tuotteiden tai jarjestelmien toimintaa.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) on Australian Communication
Authorityn (ACA) ja New Zealand Ministry of Economic Developmentin (NZMED) Radio Spectrum
Management Groupin (RSM) marraskuussa 2001 julkaisema sdannds. Sdanndksen tavoitteena on
suojata radiotaajuuksia asettamalla sdhkdisten tai elektronisten laitteiden paastdille teknisia rajoituksia.

Ensimmaisené kéytt6ympdristéné pidetaan rakennuksia, jotka on kytketty asuinrakennuksia syottavaan
pienjanniteverkkoon.

Toinen kéyttéympéristd sisaltda rakennukset, jotka on kytketty muuhun kuin asuinrakennuksia
syo6ttavaan verkkoon.

Kategorian C2 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1 000 V ja jonka saa
asentaa ja ottaa kayttéon vain ammattilainen, kun taajuusmuuttajaa kaytetdan ensimmaisessa
kayttdymparistéssa. Huomautus: Ammattilainen on henkild tai taho, jolla on tarvittavat
taajuusmuuttajan asennus- ja/tai kayttéonottotaidot seka EMC-tiedot.

Kategorian C3 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1 000 V ja joka on
tarkoitettu kaytettdvaksi ainoastaan toisessa kayttdéymparistossa.

Kategorian C4 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on vahintaan 1 000 V tai
nimellisvirta vahintdan 400 A tai joka on tarkoitettu monimutkaisiin toisen kayttéympariston
jarjestelmiin.

Yhteensopivuus standardin SFS-EN 61800-3:2004 kanssa

Ensimmaéinen kayttéympéristd (kategorian C2 taajuusmuuttaja)

Taajuusmuuttaja noudattaa standardissa EN 61800-3 mainittuja rajoituksia seuraavin ehdoin:
1. Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella E202.

2. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

3. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Taajuusmuuttaja saattaa aiheuttaa radiotaajuisia hairigita, jos sité kaytetaan asuinalueella.
Kayttajan on tarvittaessa ryhdyttava ylla mainittujen CE-vaatimusten liséksi muihin toimenpiteisiin
hairididen estamiseksi.

Huomautus: EMC-suotimella E202 varustettua taajuusmuuttajaa ei saa kayttaa
(maadoittamattomissa) IT-verkoissa. Verkon jannite kytkeytyy EMC-suodattimen kondensaattorien
kautta maapotentiaaliin. IT-verkoissa tdma voi aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa laitetta.
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Toinen kayttéympadristd (kategorian C3 taajuusmuuttaja)

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1. Taajuusmuuttajassa on EMC-suodin E200 [sopii (maadoitettuihin) TN-verkkoihin] tai E210 [sopii
(maadoitettuihin) TN- ja (maadoittamattomiin) IT-verkkoihin].

2. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Kategorian C3 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinrakennuksia
syottavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kdytetdan tallaisessa verkossa, se
todennéakoisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairi6ita.

Toinen kayttoympadristd (kategorian C4 taajuusmuuttaja)

Jos kohdan Toinen kéyttéympdristo (kategorian C3 taajuusmuuttaja) ehtoja ei voida tayttaa, EMC-
direktiivin vaatimukset voidaan tayttaa seuraavin ehdoin:

1. On varmistettu, etta viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti hairi6ita. Joissakin
tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luontainen suojaus on riittdva. Jos asiasta ei olla varmoja,
voidaan kayttda verkkomuuntajaa, jossa on staattinen suojaus ension ja toision valilla.

Keskijanniteverkko
Syéttdmuuntaja
r-—-— — = N T r B e 1
| Viereinen verkko ‘ | = Staattinen suojaus ‘
| - | |
Mittauspiste
| | \
| Pienjannite | | Pienjannite |
| Hl'iiirti(taty ‘ | Taajuusmuuttaja ‘
| | |
| Laite || Laite ‘
Lo - - . _ L - - — — — — — — — _

2. Asennukselle on laadittu EMC-suunnitelma hairididen ehkaisemiseksi. Tydpohjan saa ABB:n
paikalliselta edustajalta.

3. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

VAROITUS! Kategorian C4 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinrakennuksia
syottavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kaytetaan tallaisessa verkossa, se
todennakoisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairioita.

Tekniset tiedot
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UL/CSA-merkinnat

Laitetakuu

ACS800-U7 ja ACS800-07+C129 ovat C-UL US -hyvaksyttyja. ACS800-07+C134 on CSA-hyvaksytty.
Hyvaksynnat ovat voimassa maks. 600 V:n nimellisjannitteella.

Taajuusmuuttaja sopii kaytettdvaksi virtapiirissa, jossa on korkeintaan 100 000 ampeerin symmetrinen
(rms) virta taajuusmuuttajan nimellisjannitteella (enintdan 600 V 690 V:n yksikailld), kun
taajuusmuuttaja on suojattu sulakkeilla, jotka on esitetty NEMA-tiedot -sulaketaulukossa.
Ampeeriluokitus perustuu UL 508A -standardin mukaisiin testeihin.

Taajuusmuuttajassa on National Electrical Coden (NEC) ja Canadian Electrical Coden (Kanada)
mukainen ylikuormitussuojaus. Katso asetukset ACS800 ohjelmointioppaasta. Oletusasetus on off,
asetuksen aktivointi taytyy tehda kaynnistettaessa.

Taajuusmuuttajia tulee kayttda lammitetyissa ja valvotuissa sisatiloissa. Muut kayttdymparistéa
koskevat rajoitukset ovat kohdassa Kéyttéymparistot.

Kun ABB:n jarrukatkojaa kaytetaan oikeankokoisten jarruvastusten kanssa, jarrukatkoja sallii
taajuusmuuttajan muuttaa jarrutusenergian lammoksi (tama liittyy yleensa moottorin nopeaan
hidastumiseen). Lisétietoja jarrukatkojan oikeasta kaytdsta on luvussa Vastusjarrutus. Jarrukatkojaa voi
kayttéad yhdessa taajuusmuuttajassa tai useissa taajuusmuuttajissa, joiden DC-vayla on kytketty ja
jarrutusenergian jakaminen sallittu.

Valmistaja antaa toimittamalleen laitteelle takuun, joka kattaa suunnittelu-, materiaali- ja ty6viat
kahdentoista (12) kuukauden ajan asennuksesta tai kahdenkymmenenneljan (24) kuukauden ajan
valmistuksesta laskettuna, kumpi tahansa tapahtuu ensin. ABB Oy tai jélleenmyyja voi myéntaa ylla
mainituista poikkeavan takuuajan ja viitata hankintasopimuksessa mainittuihin vastuuehtoihin.

Valmistaja ei ole vastuussa

« virheesta johtuvista kustannuksista, jos laitteen asennus, kayttddnotto, korjaus, muutostyét tai
kayttdymparistd eivat tayta niitd vaatimuksia, jotka on esitetty laitteen mukana toimitetuissa tai
muissa asiaankuuluvissa dokumenteissa.

+ laitteista, joita on kaytetty virheellisesti tai huolimattomasti tai joita on kohdannut onnettomuus.
+ laitteista, jotka sisaltavat ostajan hankkimia materiaaleja tai ostajan edellyttdamia rakenteita.

Valmistaja, sen toimittajat tai alihankkijat eivat missdan tapauksessa ole vastuussa valillisista,
epasuorista tai seurannaisista vahingoista tai tappioista.

Kaikki ABB:n taajuusmuuttajia koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n Kotimaan tuotemyyntiin tai
ABB:n paikalliselle jalleenmyyjalle. Laitteen tekniset tiedot ovat voimassa tdman julkaisun
painoajankohtana. Valmistaja pidattaa itsellddn oikeuden muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta.

Tekniset tiedot
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Mittapiirrokset

Seuraavalla sivulla on esimerkki mittapiirroksesta, jossa mitat on annettu
millimetreina ja [tuuminal.

Katso ACS800-07/U7 Dimensional Drawings -oppaasta [3BAFE64775421
(englanninkielinen)] lisatietoja:

» kaapeliliittimien sijainnista
+ laitteista, joissa on EMC-suodin, du/dt-suodin ja jarruvastuksia
* merenkulkuyksikoista

» US-version mittapiirustuksista.

Mittapiirrokset
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Runkokoot R7 ja R8

L16]) [ 16']

01

[6€]

027

L o - - L[l <77 Toers
* g PO -
~ A TR
= 0" Helelen |l ¢
ol jeee -
. 8 ’ N A A
- BIASZAASZAN
3 - - : \ 96 7]
(o) . . . @ 099
| sl 9.1 STTEVT S 1adnS SIA0d
, <05 o

$3749J 20 NV S0LOW

(S300OW LIX3/AdINT WOLLOE) V-V

=y [ ¥IT]
[ [ 9602] [02/] 6c?
J £eg el
- 1o g |
o T — b
o e WTSTEED TWNDIS
e e g AN Loee1 G
& N \ AN [EEINS
Y fa
= ~ \ WV} 4
) o o
[Naj[ov}
w|™~ .
.C Kt S31AYI AT1ddNS JIA0
17 1 Pl r rwy o o Y
=& [ 18023 (8977 ————
Q ot 38 SITAYI 0T INY JO0L0W
- [ 66G2] [¥C€]
059 06
L6
317

[29¢c]

009

ry ry ry

[ 229¢c]

2¥-cedl 999

L v0/2]

/89

[ /Tve]

719

[9€CG2]

v¥9

H 130

[ 057€]

0 1/170£66v.89

008
[ 6662]

[6l]

/\ , : 09
!

[eX¢]
O

c00e

[ 08841
[ ¥8€8]
0€le

[65862]

059

d

£ 89¢c€E]

SHAT ONILATT

0€8

erdl "2adl '1edl 4004

ATINO STT300W LIX3/AdINT dOL

Mittapiirrokset



140

0 9/9 0£66¥.89

, , —= [ 0STE]
L /6T1 167 o A 008
05 €e 0 B : [ /6T]
7 = H 130 0%
ar o I T . ! , [ 29€2] , r [ 66C2] ,
H 130 [ o] ﬁ 009 7 , / 059 7
14 = = = / = =T
[16] 1 ] —
€2
Y v
(S1300OW LIX3/AdINT d01) 4-49
[892¢] R .
0e8 [8y/2]
[ £502] L 02/] vGdl 869
3% et
Nl
dr6dl = < STV TINTTS —
N R aua i :
m [l
o
=
© S m 33
- — % E %9 L o ol w
=l W\ =
m o B = . . A~
~ SN= — ) I
- - o 00
= oo
(o] ©0
o [ 4481 [89¢]
= S 5T 099 o6l ST A1ddrS 9304
e) [ LETe] S3TEV0 J0 NV SOL0n R .
i~ g1s
c (S1300OW LIX3/AdINT WOLL0E) v-¥ _ —
w o [ 96021 [ 02/] [ £692]
= £es €8T [ 4112 589 %
- = 625
:0 T o — I3 ST1v0 TNDTS B .
i~ . . 9527 098 0 s i
= ONIXI3 TONS3IINT . < 5 .ﬂﬂﬂ_ﬂ..
. o 0CCOPOE
) 904 SINIOJ ¥ Ces —
o~ —lon 6l =9 % 7 [ /1v2]
N. = I S , o5 XND STI004 11X3/A9IN3 dOL
a Y — =
14 = | V54T 009
o LN X —no
< ¢ 18023 ; o - = I e
n . 66 o
o k] — .. [ ce62) [ 921 vedl Jood
— e q : yies d
© =4 [yoes STTEVI A 1ddnS 93nTd
n— & 06
1 - [ 65527 STTE0 T ONY SOLOW
< 059
e
o

Mittapiirrokset



141

Vastusjarrutus

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan, kuinka jarrukatkojat ja -vastukset valitaan, suojataan ja
kytketaan. Luku sisaltda myds tekniset tiedot.

Jarrukatkojien ja -vastusten saatavuus

Jarrukatkojan voi hankkia sisdanrakennettuna lisavarusteena (tyyppikoodi +D150).

Vastuksia saa jalkiasennussarjana tai tehtaalla asennettuina (+D151).

Sopivan taajuusmuuttaja/katkoja/vastus-yhdistelman valitseminen

1. Laske moottorin tuottama maksimiteho (P,,,5x) jarrutuksen aikana.

2. Valitse sovellukseen sopiva taajuusmuuttaja/jarrukatkoja/jarruvastus-yhdistelma
my6hempana esitettyjen taulukoiden perusteella (ota huomioon myds muut
taajuusmuuttajan valintaan vaikuttavat tekijat). Seuraavan ehdon on taytyttava:

PbrEPmax

jossa
Por  on Pyrs, Por1os Por3os Porso t@i Ppreont KUOrmitusjakson mukaan.

3. Tarkista vastusvaihtoehto. Moottorin 400 sekunnin pituisella kuormitusjaksolla
tuottama energia ei saa ylittaa vastuksen lammon hajaantumiskykya Eg.

Jos ER-arvo ei ole riittdva, voidaan kayttaa neljan vastuksen asennusta, jossa kaksi vakiovastusta
kytketadan rinnan, kaksi sarjaan. Neljan vastuksen asennuksen Eg-arvo on nelja kertaa
vakiovastuksen arvo.

Huomautus: Muuta kuin vakiovastusta voidaan kayttaa edellyttaen, etta:

+ resistanssi ei ole vakiovastuksen resistanssia alhaisempi.

VAROITUS! Al4 kayta jarruvastusta, jonka resistanssi on tietylle taajuusmuuttaja/
jarrukatkojal/jarruvastus-yhdistelmalle annettua resistanssiarvoa alhaisempi.
Taajuusmuuttaja ja katkoja eivat pysty kasittelemaan alhaisen resistanssin
aiheuttamaa ylivirtaa.

Vastusjarrutus
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+ resistanssi ei rajoita tarvittavaa jarrutuskykya el

2
Upc

R

Pmax <

jossa

Prax moottorin tuottama maksimiteho jarrutuksen aikana

Upc vastuksen yli meneva jannite jarrutuksen aikana, esim.
1,35 - 1,2 - 415 VDC (kun sy6ttdjannite on 380...415 VAC),
1,35 1,2 - 500 VDC. (kun syottéjannite on 440...500 VAC) tai
1,35 - 1,2 - 690 VDC (kun syé6ttéjannite on 525...690 VAC).

R vastuksen resistanssi (ohm)

* lammon hajaantumiskyky (Egr) on sovellukselle riittdva (katso vaihe 3 edella).

Lisavarusteena saatavat jarrukatkojat ja -vastukset

Alla on annettu nimellisarvot ACS800-07-laitteen jarruvastusten mitoittamiseen, kun
kayttéympariston lampétila on 40 °C.

ACS800-07- |Runko- |Katkojan ja taajuusmuuttajan Jarruvastukset
tyyppi koko jarrutusteho

5/60s |10/60s |30/60s Tyyppi R Er PRrecont

Pyrs Porto | Porso | Porcont (ohm) | (kJ) (kW)

(kW) (kW) (kW) (kW)
400 V:n yksikkd
-0075-3 R5 - - - 70 SAFUR80F500 6 2400 6
-0100-3 R6 - - - 83 SAFUR125F500 4 3600 9
-0120-3 R6 - - - 113 SAFUR125F500 4 3600 9
-0135-3 R6 - - - 132 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0165-3 R6 - - - 132 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0205-3 R6 - - - 160 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0260-3 R8 240 240 240 173 2XSAFUR210F575 1.70 8400 21
-0320-3 R8 300 300 300 143 2xSAFUR200F500 1.35 10800 |27
-0400-3 R8 375 375 273 130 4xSAFUR125F500 1.00 14400 |36
-0440-3 R8 473 355 237 120 4xSAFUR210F575 0.85 16800 |42
-0490-3 R8 500 355 237 120 4xSAFUR210F575 0.85 16800 |42
500 V:n yksikot
-0105-5* R5 - - - 83 SAFURB80F500 6 2400 6
-0120-5 R6 - - - 113 SAFUR125F500 4 3600 9
-0140-5 R6 - - - 135 SAFUR125F500 4 3600 9
-0165-5 R6 - - - 160 SAFUR125F500 4 3600 9
-0205-5 R6 - - - 160 SAFUR125F500 4 3600 9
-0255-5* R6 - - - 200 SAFUR200F500 2.7 5400 13.5
-0270-5** R8 240 240 240 240 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18
-0300-5** R8 280 280 280 280 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18
-0320-5 R8 300 300 300 300 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18
-0400-5 R8 375 375 375 234 2XSAFUR210F575 1.70 8400 21
-0440-5 R8 473 473 450 195 2xSAFUR200F500 1.35 10800 |27
-0490-5 R8 480 480 470 210 2xSAFUR200F500 1.35 10800 |27
-0550-5 R8 600 400 % 300 170 4xSAFUR125F500 1.00 14400 |36
-0610-5 R8 600 °) 4007 300 170 4xSAFUR125F500 1.00 14400 |36

Vastusjarrutus
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ACS800-07- | Runko- |Katkojan ja taajuusmuuttajan Jarruvastukset
tyyppi koko jarrutusteho
5/60s |10/60s |30/60s Tyyppi R Er PRecont
Pors Porio | Porso | Porcont (ohm) | (kJ) (kW)
(kW) (kW) (kW) (kW)
690 V:n yksikot
-0070-7 R6 - - - 45 SAFUR90F575 8.00 1800 4.5
-0100-7 R6 - - - 55 SAFURB80F500 6.00 2400 6
-0120-7 R6 - - - 75 SAFURB80F500 6.00 2400 6
-0145-7 R6 - - - 160 SAFURB80F500 6.00 2400 6
-0175-7 R6 - - - 160 SAFURS80F500 6.00 2400 6
-0205-7 R6 - - - 160 SAFURS8O0F500 6.00 2400 6
-0260-7 R7 135°) 120 100 80 SAFURB80F500 6.00 2400 6
-0320-7 R8 300 300 300 260 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0400-7 R8 375 375 375 375 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0440-7 R8 430 430 430 385 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0490-7 R8 550 400 315 225 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18
-0550-7 R8 550 400 315 225 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18
-0610-7 R8 550 400 315 225 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18

00096931-J

Pyrs  Annetuilla vastuksilla varustetun taajuusmuuttajan suurin jarrutusteho. Taajuusmuuttaja ja katkoja kestavat tata

jarrutustehoa 5 sekuntia minuutissa.

Py Taajuusmuuttaja ja katkoja kestavat tata jarrutustehoa 10 sekuntia minuutissa.

Py30 Taajuusmuuttaja ja katkoja kestavat tata jarrutustehoa 30 sekuntia minuutissa.

Pprcon Taajuusmuuttaja ja katkoja kestavat taman jatkuvan jarrutustehon. Jarrutus katsotaan jatkuvaksi, jos jarrutusaika
t onyli 30 s.

Huomautus: Tarkista, etta annettuihin vastuksiin 400 sekunniksi siirretty jarrutusenergia ei ole suurempi kuin Eg.

R Vastusarvo mainitulle vastustyypille. Huomautus: Tama on myds jarruvastuksen pienin mahdollinen vastusarvo.

Er Lyhyt energiapulssi, jonka vastuslaitteisto kestda 400 sekunnin kuormitusjaksolla. Téma energia lammittaa
vastuselementin 40 °C:sta suurimpaan sallittuun lampétilaan.

Prcont Oikein sijoitetun vastuksen jatkuva tehohavi6 (lAmpdéhavid). Energia Eg siirtyy vastukseen 400 sekunnissa.

* Ainoastaan ACS800-0x-tyypit
> Ainoastaan ACS800-Ux-tyypit
1) 240 kW mahdollinen, jos kayttdympariston lampétila on alle 33 °C

2) 160 kW mahdollinen, jos kayttdympariston lampatila on alle 33 °C

3) 630 kW mahdollinen, jos kayttdympariston lampétila on alle 33 °C

4) 450 kW mahdollinen, jos kayttdympariston lampétila on alle 33 °C

5) 160 kW mahdollinen, jos kayttéympariston lampatila on alle 33 °C

Vastusjarrutus
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Runkokoon R?7 jarrutusajat:

Esimerkit Py maks. 5 s tai
Pors tai Porio — —
Por3o + — — - — —
Poreont{ — — - - — — — —
Ei jarrutusta 5 ¢
min. 30 s maks. 30 s min. 30 s maks. 30 s min. 30 s

* Purs. Porip tai Pyrag -jarrutuksen jélkeen taajuusmuuttaja ja katkoja kestavat jatkuvan jarrutustehon Ppeont-

* Pyrs, Porio tai Py3g -jarrutus sallitaan minuutin vélein.

* Ppreont -jarrutuksen jalkeen jarrutuksessa on oltava vahintéén 30 sekunnin tauko, jos seuraavaksi kaytettava jarrutusteho
on suurempi kuin Pycont

* Py, tai Py,qq -jarrutuksen jalkeen taajuusmuuttaja ja katkoja kestévat P54 -jarrutuksen, kun kokonaisjarrutusaika on 30
sekuntia.

* Pyrig -jarrutusta ei saa tehda Py, 5 -jarrutuksen jalkeen.

Runkokoon R8 jarrutusajat:

Esimerkit
Pbr maks. s, 10 stai 30 s
Pors, Porotai Porod — <0
P brcont + — — — —
Ei jarrutusta ¢

min. 60 s min. 60 s

* Pyrs, Porio tai Pypr3g -jarrutuksen jalkeen taajuusmuuttaja ja katkoja kestavat jatkuvan jarrutustehon Pycont. (Ppreont ON
ainoa sallittu jarrutusteho Py,s5, Py tai Py,3q -jarrutuksen jalkeen.)

* Pyrs, Porio tai Pp3g -jarrutus sallitaan minuutin vélein.

* Ppreont -jarrutuksen jalkeen jarrutuksessa on oltava vahintéén 60 sekunnin tauko, jos seuraavaksi kaytettava jarrutusteho
on suurempi kuin Pycont

Kaikki jarruvastukset on asennettava muuttajamoduulin ulkopuolelle. Vastukset on rakennettu suojausluokan IPOO
metallirunkoon. 2xSAFUR- ja 4xSAFUR-vastukset kytketdan rinnan. Huomautus: SAFUR-jarruvastukset eivat ole UL-
hyvaksyttyja

Vastusjarrutus
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Vastuksen asennus ja kaapelointi

A

Kaikki vastukset on asennettava taajuusmuuttajamoduulin ulkopuolelle viiledan
paikkaan.

VAROITUS! Jarruvastuksen lahelld olevien materiaalien on oltava syttymattéomia.
Vastuksen pinnan lampdtila on korkea. Vastuksesta tuleva ilmavirta on satoja
celsiusasteita. Vastus on suojattava kosketukselta.

Kayta taajuusmuuttajan syoéttdkaapelointiin tarkoitettua kaapelityyppia (tarkemmat
tiedot luvussa Tekniset tiedotTekniset tiedot), jotta sydttdsulakkeet suojaavat myds
vastuskaapelia. Voit myds kayttaa suojattua parikaapelia, jolla on sama poikkipinta-
ala. Vastuskaapelin (-kaapeleiden) maksimipituus on 10 metria. Lisatietoja
kytkenndista on taajuusmuuttajan teholiitdntakaaviossa.

Tarvittaessa vastukset asennetaan tehtaalla taajuusmuuttajakaapin vieressa
olevaan kenttaan.

Runkokoon R5 suojaus

ABB suosittelee, etta taajuusmuuttaja varustetaan turvallisuussyista
paakontaktorilla. Kontaktori kytketédan siten, ettd se avautuu, kun vastus
ylikuumenee. Tama on turvallisuuden kannalta erittain tarkeaa, silld muuten
taajuusmuuttaja ei pysty keskeyttamaan jannitteen syo6ttoa, jos katkoja jaa
vikatilanteessa johtavaan tilaan.

Alla on yksinkertainen kytkentakaavio.

L1 L2 L3

1

EIE-+
Sulakkeet D D DKAYTOSSA 2
1| 3 5 13 3
N AALLA E- +-
\> 4 \\s ' >‘§) \4\
Tacssool | 1 7 '
"acssool | )
U1 V1 WA

! 7‘@ Lampdkytkin

Lo _ : (vakiona ABB:n
! vastuksissa)

------ J
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Suojaus, runkokoot R6, R7 ja R8

Paakontaktoria ei tarvita suojaamaan vastusta ylikuumenemiselta, jos vastus on
mitoitettu ohjeiden mukaan ja sisainen jarrukatkoja on kaytdssa. Taajuusmuuttaja
estaa jannitettd kulkemasta tulosillan lapi, jos katkoja jaa vikatilanteessa johtavaan
tilaan. Huomautus: Jos kaytetaan ulkoista jarrukatkojaa (taajuusmuuttajamoduulin
ulkopuolella), tarvitaan aina paakontaktori.

Lampokytkin (vakiona ABB:n vastuksissa) tarvitaan turvallisuussyistd. Kaapelin on
oltava suojattu, eika se saa olla vastuskaapelia pitempi.

Jos kaytetdan vakio-ohjausohjelmaa, lampokytkin kytketaan, kuten alla on kuvattu.
Tehdasasetuksen mukaan taajuusmuuttaja pysahtyy vapaasti hidastaen, kun kytkin
aukeaa.

RMIO:X22 tai X2: X22

DI1

DI2

DI3

Dl4

DI5

DI6
+24VD
+24VD
DGND1
DGND2
DIIL

Lampokytkin
(vakiona ABB:n
vastuksissa)

_A 2 lO|o (N[O [W|IN|=

k=]

Jos kaytetdan muita ohjausohjelmia, lampokytkin voidaan kytkea eri digitaalituloon.
Talldin voidaan tarvita tulon ohjelmointia siten, ettd "ULKOINEN VIKA” laukaisee
taajuusmuuttajan. Lisatietoja laitteen ohjelmointioppaassa.

Jarrun ohjauspiirin kayttoonotto

A

Vakio-ohjausohjelmalle:

» Valitse jarrukatkojatoiminto (parametri 27.01) paalle.

» Kytke taajuusmuuttajan ylijannitesaato (parametri 20.05) pois paalta.
» Tarkista resistanssiarvon asetus (parametri 27.03).

* Runkokoot R6, R7 ja R8: Tarkista parametrin 21.09 asetus. Jos tarvitaan vapaasti
hidastuvaa pysaytysta, valitaan OFF2 STOP.

Jos halutaan kayttaa jarruvastuksen ylikuormitussuojausta (parametrit
27.02...27.05), on otettava yhteys ABB:n edustajaan.

VAROITUS! Jos taajuusmuuttajassa on jarrukatkoja, mutta sita ole valittu kayttéon
parametriasetuksilla, jarruvastus on kytkettava irti, silla vastuksen
ylikuumenemissuoja ei silloin ole kaytdssa.

Lisatietoja muiden ohjausohjelmien asetuksista on sopivissa ohjelmointioppaissa.

Vastusjarrutus



Lisatietoja
Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle. Liita
mukaan tuotteen tyyppikoodi ja sarjanumero. Suomea koskevat yhteystiedot ovat tdman
kayttdoppaan takakannessa. Muuta maailmaa koskevat yhteystiedot ovat Internet-
osoitteessa www.abb.com/drives kohdassa Sales, Support and Service Network.

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat Internet-osoitteesta www.abb.com/drives
valitsemalla Training courses.

ABB Drivesin kayttdoppaita koskeva palaute

Otamme mielellamme vastaan kayttdoppaitamme koskevaa palautetta. Siirry Internet-
osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitse Document Library. Palautteen voi jattaa
valitsemalla linkin Manual feedback form (LV AC drives).

Internetin asiakirja-arkisto (Document Library)

Voit hakea oppaita ja muita tuotetietoja Internetistd PDF-muodossa. Siirry osoitteeseen
www.abb.com/drives ja valitse Document Library. Voit selata kirjastoa tai syottaa
hakukenttédan valintakriteereja, esimerkiksi asiakirjan koodin.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Ota yhteytta

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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