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LAITEOPPAAT (sopiva opas toimitetaan laitteen mukana)

ACS800-01 Laiteopas 0,55...200 kW 3AFE64526502

ACS800-01/U1/04 Marine Supplement 0.55 to 200 kW (0.75 to
200 HP) 3AFE64291275 (englanninkielinen)

ACS800-11/U11 Hardware Manual 5.5 to 110 kW (7.5 to 125 HP)
3AFE68367883 (englanninkielinen)

ACS800-31/U31 Hardware Manual 5.5 t0110 kW (7.5 to 125 HP)
3AFE68599954 (englanninkielinen)

ACS800-02 Laiteopas 90...500 kW 3AFE64622293

ACS800-04/U4 Hardware Manual 0.55 to 200 kW (0.75 to 200 HP)
3AFE68372984 (englanninkielinen)

ACS800-04/04M/U4 Hardware Manual 45 to 560 kW (60 to
600 HP) 3AFE64671006 (englanninkielinen)

ACS800-04/04M/U4 Cabinet Installation 45 to 560 kW (60 to
600 HP) 3AFE68360323 (englanninkielinen)

ACS800-07 Laiteopas 45...560 kW 3AFE64787322

ACS800-07/U7 Dimensional Drawings 45 to 560 kW (50 to
600 HP) 3AFE64775421

ACS800-07 Laiteopas 500...2800 kW
3AFE64772937

ACS800-17 Hardware Manual 55 to 2500 kW (75 to 2800 HP)
3AFE68397260 (englanninkielinen)

ACS800-37 Hardware Manual 55 to 2700 kW (75 to 3000 HP)
3AFE68557925 (englanninkielinen)

* Turvaohjeet

» Sahkoasennuksen suunnittelu

* Mekaaninen asennus ja sahkaliitannat

» Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
* Huolto

» Tekniset tiedot

« Mittapiirrokset

» Vastusjarrutus

OHJELMOINTIOPPAAT, LISAOPPAAT JA OHJEET
(sopivat oppaat toimitetaan laitteen mukana)

Standard Control Program Firmware Manual
3AFE64527592 (englanninkielinen)

System Control Program Firmware Manual
3AFE64670646 (englanninkielinen)

Control Program Template Firmware Manual
3AFE64616340 (englanninkielinen)

Master/Follower 3AFE64590430 (englanninkielinen)

Pump Control Program Firmware Manual
3AFE68478952 (englanninkielinen)

Extruder Control Program Supplement
3AFE64648543 (englanninkielinen)

Centrifuge Control Program Supplement
3AFE64667246 (englanninkielinen)

Traverse Control Program Supplement
3AFE64618334 (englanninkielinen)

Crane Control Program Firmware Manual
3BSE11179 (englanninkielinen)

Adaptiivisen ohjelman sovellusopas 3AFE64527231

LISAVARUSTEOPPAAT (toimitetaan vastaavan laitteen mukana)

Kenttavaylasovittimet, 1/0-laajennusmoduulit jne.
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Update Notice

The notice concerns the following ACS800-01 Drives
(0.55 to 200 kW) and ACS800-U1 Drives (0.75 to 200 HP)

Hardware Manuals:

Code: 3AUA0000068944 Rev B
Valid: from 01.09.2010 until the release of the next revision of

the manual
Code Revision |Language Contents:
3AFE64382101 |J English EN The headings in this update notice refer to the modified
3AFE64526146 | J Danish DA subsections in the original English manual. Each heading also
includes a page number and a classifier NEW, CHANGED, or
3AFE64526120 |J German DE DELETED. The page number refers to the page number in the
3AFE64526197 |J Spanish ES original English manual. The classifier describes the type of
3AFE64526502 | Finnish Fi the modification.
3AFE64526545 (J French FR
3AFE64526596 |J Italian IT
3AFE64526618 |(J Dutch NL
3AFE64526634 |(J Portuguese PT
3AFE64526669 |J Russian RU
3AFE64526693 |[J Swedish SV

NEW (page 6): Safety / Installation and maintenance work

After maintaining or modifying a drive safety circuit or changing circuit boards
inside the module, retest the functioning of the safety circuit according to the
start-up instructions.

Do not change the electrical installations of the drive except for the essential
control and power connections. Changes may affect the safety performance or
operation of the drive unexpectedly. All customer-made changes are on the
customer's responsibility.

[...]
Note:

The Safe torque off function (option +Q967) does not remove the voltage from the
main and auxiliary circuits.

CHANGED (page 11): Safety / Permanent magnet motor

Ensure that the motor cannot rotate during work. Prevent the start-up of any
drives in the same mechanical group by opening the Prevention of unexpected
start switch (option +Q950) or the Safe torque off switch (option +Q967) and
padlocking it. Make sure that no other system, like hydraulic crawling drives, are
able to rotate the motor directly or through any mechanical connection like felt,
nip, rope, etc.
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NEW (page 20): Contents)

Installation of ASTO board (Safe torque off, +Q967) contains electrical installation
instructions of the optional Safe torque off function (+Q967) of the drive and
specifications of the board.

NEW (page 24): Type code

The table below contains the new option code definition for the Safe torque off

function.

Code

Description

+Q967

Safe torque off (STO)

NEW (page 43): Safe torque off

The drive supports the Safe torque off (STO) function according to standards

EN 61800-5-2:2007; EN/ISO 13849-1:2008, IEC 61508, and EN 62061:2005. The
function also corresponds to an uncontrolled stop in accordance with category 0 of
EN 60204-1 and prevention of unexpected start-up of EN 1037.

The STO may be used where power removal is required to prevent an unexpected
start. The function disables the control voltage of the power semiconductors of the
drive output stage, thus preventing the inverter from generating the voltage required
to rotate the motor (see the diagram below). By using this function, short-time
operations (like cleaning) and/or maintenance work on non-electrical parts of the
machinery can be performed without switching off the power supply to the drive.
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and auxiliary circuits from the drive. Therefore maintenance work on electrical parts
of the drive or the motor can only be carried out after isolating the drive system from
the main supply.

Q WARNING! The Safe torque off function does not disconnect the voltage of the main

Note: The Safe torque off function can be used for stopping the drive in emergency
stop situations. In the normal operating mode, use the Stop command instead. If a
running drive is stopped by using the function, the drive will trip and stop by coasting.
If this is not acceptable, e.g. causes danger, the drive and machinery must be
stopped using the appropriate stopping mode before using this function.

Note concerning permanent magnet motor drives in case of a multiple IGBT
power semiconductor failure: In spite of the activation of the Safe torque off
function, the drive system can produce an alignment torque which maximally rotates
the motor shaft by 180/p degrees. p denotes the pole pair number.

Note: If you add or modify the wiring in the drive safety circuits, ensure that the
appropriate standards (e.g. IEC 61800-5-1, EN 62061, EN/ISO 13849-1 and -2) and
the ABB guidelines are met. After making the changes, verify the operation of the
safety function by testing it.

CHANGED (page 62-63): Connecting the control cables / Terminals

Frame sizes R2 to R4 and Frame sizes R5 and R6:

X41 - Terminal for optional Prevention of unexpected start (+Q950) or optional Safe
torque off (+Q967)

NEW (page 73): Installation of ASTO board (Safe torque off, +Q967

What this chapter contains
This chapter describes
» electrical installation of the optional Safe torque off function (+Q967) of the drive.

» specifications of the board.

Safe torque off (+Q967)

The optional Safe torque off function includes an ASTO board, which is connected to
the drive and an external power supply. See also chapter Safe torque off (page 2 in
this Update Notice).
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Installation of the ASTO board

A

WARNING! Dangerous voltages can be present at the ASTO board even when the
24 V supply is switched off. Follow the Safety instructions on the first pages of this
manual and the instruction in this chapter when working on the ASTO board.

Make sure that the drive is disconnected from the mains (input power) and the
24 V source for the ASTO board is switched off during installation and
maintenance. If the drive is already connected to the mains, wait for 5 min after
disconnecting mains power.

See

* page 62 for location of terminal block X41 of the drive

* page 7 (in this Update Notice) for the circuit diagram

» page 7 (in this Update Notice) for the dimensions of the ASTO board

» page 7 (in this Update Notice) for the technical data of the ASTO-11C board.

Note: Maximum cable length between ASTO terminal block X2 and the drive
terminal block is restricted to 3 metres.

Connect the ASTO board as follows:
* Remove the cover of the enclosed ASTO unit by undoing the fixing screws (1).

* Ground the ASTO unit via the bottom plate of the enclosure or via terminal X1:2
or X1:4 of the ASTO board.

+ Connect the cable delivered with the kit between terminal block X2 of the ASTO
board (2) and drive terminal block X41.

WARNING! Use only the ASTO cable delivered the the kit. Using another cable or
modifying the cable may cause a malfunction of the drive.

» Connect a cable between connector X1 of the ASTO board (3) and the 24 V
source.

» Fasten the cover of the ASTO unit back with screws.
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Circuit diagram

The diagram below shows the connection between the ASTO board and the drive

when it is ready. For an example diagram of a complete Safe torque off circuit, see
page 3 (in this Update Notice).

ASTO-KIT Drive
=—A431
ASTO-
SAFE TORQUE OFF BOARD
24V X1:1 24— LW X2 1 xat:1
ov xt:2 v | /. vee-  x2:2 1 xa:2
24 v X1:3 |24v2 = vouT)  x2:3 1x41:4
ov Xt:4 vz | = PWRFAL | X2:4 [ X41:3

A
PWR OK (GREEN) =B+ V48

3AUA0000069101

Dimensions

The dimensions of the ASTO board are the same as the dimensions of the AGPS
board. See Dimensional drawing on page 70.
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ASTO-11C board specifications

Nominal input voltage 24V DC

Nominal input current 40 mA (20mA per channel)
X1 terminal sizes 4 x 2.5 mm?

Nominal output current 0.4 A

X2 terminal block type JST B4P-VH

Ambient temperature  0...50°C

Relative humidity Max. 90%, no condensation allowed
Dimensions (with 167 x 128 x 52 mm (Height x Weight x Depth)
enclosure)

Weight (with enclosure) 0.75 kg

NEW (page 108): Ambient conditions

Modules with option +Q967: the installation site altitude in operation is 0 to 2000 m.

Operation
installed for stationary use

Installation site altitude []

Modules with option +Q967:
0 to 2000 m
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Turvaohjeet

Yleista

Tama luku sisaltaa turvaohjeet, joita on noudatettava taajuusmuuttajan
asennuksessa, kaytdssa ja huollossa. Ohjeiden laiminly6nti voi aiheuttaa fyysisen
vamman, hengenvaaran ja taajuusmuuttajan, moottorin tai kaytettavan laitteen
vaurioitumisen. Turvaohjeisiin on perehdyttava huolellisesti ennen laitteen kayton
aloittamista.

Varoitukset ja huomautukset

Tassa kayttboppaassa on kahdenlaisia turvaohjeita: varoituksia ja huomautuksia.
Varoitukset varoittavat tilanteista, jotka voivat johtaa vakavaan fyysiseen vammaan
tai hengenvaaraan ja/tai vaurioittaa laitteistoa. Varoitukset kertovat, miten
vaaratilanteet valtetddn. Huomautukset kiinnittavat lukijan huomion térkeisiin
asioihin tai antavat lisatietoja. Oppaassa kaytetdan seuraavia varoitussymboleja:

Vaarallisen jannitteen varoitus varoittaa tilanteista, joissa vaarallinen
jannite voi aiheuttaa fyysisen vamman ja/tai vaurioittaa laitteistoa.

aiheuttaa fyysisen vamman ja/tai vaurioittaa laitteistoa.

Staattisen séhkojannitteen varoitus varoittaa tilanteista, joissa
‘ Q staattisen varauksen purkautuminen voi vaurioittaa laitteistoa.

e Yleisvaroitus varoittaa tilanteista, joissa muu kuin séhkolaite voi

saattavat kuumentua siind maarin, etta niiden koskettaminen voi

2 Kuuman pinnan varoitus varoittaa komponenteista, joiden pinnat
aiheuttaa palovammoja.

Turvaohjeet



Asennus- ja huoltotyot

A

N&ama varoitukset koskevat kaikkia taajuusmuuttajaan, moottorikaapeliin ja
moottoriin liittyvia toita.

VAROITUS! Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran
tai vaurioittaa laitetta:

Kaytdn asennus- ja huoltotydt saa suorittaa vain pateva sahkoalan
ammattilainen.

Tee kaikki taajuusmuuttajan, moottorikaapelin ja moottorin asennus- ja
huoltoty6t jannitteen ollessa katkaistuna. Kun verkkojéannite on katkaistu, anna
jannitteen purkautua tasajannitevalipiirin kondensaattoreista vahintéaan viiden
minuutin ajan ennen taajuusmuuttajan, moottorin tai moottorikaapelin
kasittelya.

Varmista aina yleismittarin (impedanssi vahintdan 1 Mohm) avulla, etta:

1. Taajuusmuuttajan tulovaiheiden U1, V1 ja W1 ja rungon vélinen jannite on
lahella 0 V.

2. Liittimien UDC+ ja UDC- ja rungon valinen jannite on lahell&a 0 V.

Ala kéasittele ohjauskaapeleita verkkojannitteen ollessa kytkettyna
taajuusmuuttajaan tai ulkoisiin ohjauspiireihin. Ulkoisesta teholéhteesta
sybtetyissa ohjauspiireissé saattaa olla vaarallisia jannitteitd, vaikka
verkkojannitetta ei olisikaan kytketty.

Al4 tee taajuusmuuttajalle tai taajuusmuuttajamoduuleille
eristysvastusmittausta tai jannitelujuustestia.

Kun kytket moottorikaapelin uudelleen, tarkista aina, etta vaihejarjestys on
oikein.

Huomautus:

Taajuusmuuttajan moottorikaapelin liittimissé on vaarallinen korkea jannite
verkkojannitteen ollessa kytkettyna taajuusmuuttajaan, rijppumatta siita, onko
moottori kdynnissa vai ei.

Jarruliittimissa (UDC+, UDC-, R+ ja R- -liittimet) on vaarallinen tasajannite (yli
500 V).

Ulkoisesta kaapeloinnista riippuen relelédhtéjen RO1...RO3 liittimissa tai
lisdvarusteena saatavassa AGPS-kortissa (odottamattoman kaynnistyksen
esto ACS800-01, ACS800-04/04M, ACS800-11, ACS800-31) voi esiintya
vaarallisia jannitteita (115 V, 220 V tai 230 V).

ACS800-02, jossa on lisakentta: Kaapin ovessa oleva paakytkin ei poista
jannitetta taajuusmuuttajan syottokiskoista. Koko taajuusmuuttaja on erotettava
syoOtosta ennen asennus- ja huoltotoita.

ACS800-01, ACS800-04/04M, ACS800-11, ACS800-31: Odottamattoman
kaynnistyksen esto -toiminto ei poista jannitettd paa- ja apupiireista.

Turvaohjeet



Jos asennuspaikka on yli 2000 metrin korkeudessa, RMIO-kortin ja korttiin
kytkettyjen lisdvarustemoduulien liittimet eivat tayta standardissa SFS-EN
50178 lueteltuja Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimuksia.

Maadoitus

A

Naita ohjeita on noudatettava kaytén maadoituksen yhteydessa.

VAROITUS! Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman, hengenvaaran
tai laitevian ja lisata sdhkémagneettisia hairioita:

Maadoita taajuusmuuttaja, moottori ja niihin liitetyt laitteet kayttajien
turvallisuuden takaamiseksi kaikissa olosuhteissa ja sdhk&magneettisten
hairididen vahentamiseksi.

Varmista, ettd maadoitusjohtimet ovat kooltaan turvallisuusmaaraysten
mukaisia.

Jos asennetaan useita taajuusmuuttajia, jokainen taajuusmuuttaja on
kytkettava erikseen suojamaahan (PE).

ACS800-01, ACS800-11, ACS800-31: Vahenna sdhkémagneettisia hairidita
tekemalla kaapeleiden lapivienteihin 360° suurtaajuusmaadoitus
eurooppalaisissa CE-merkityissa asennuksissa ja muissa asennuksissa, joissa
EMC-hairiét pyritdéan minimoimaan. Liita kaapeleiden suojavaipat
suojamaahan (PE) turvallisuusméaaraysten tayttamiseksi.

ACS800-04 (45...560 kW) ja ACS800-02 ensimmaisessa kayttdymparistossa:
tee kaapissa olevien kaapeleiden lapivienneissa 360° suurtaajuusmaadoitus.

Al& asenna taajuusmuuttajaa, jossa on EMC-suodin +E202 tai +E200
(saatavana vain ACS800-01-, ACS800-11- ja ACS800-31-taajuusmuuttajiin),
maadoittamattomaan verkkoon tai suurohmisesti maadoitettuun (yli 30 ohmia)
verkkoon.

Huomautus:

Tehokaapeleiden suojavaippoja voidaan kayttaa laitteiden maadoitusjohtimina
vain, jos ne ovat kooltaan turvallisuusmaaraysten mukaisia.

Kun kayton normaali vuotovirta on yli 3,5 mA AC tai 10 mA DC (standardin
SFS-EN 50178, 5.2.11.1 mukaan), suojamaadoituskytkenn&n on oltava kiinteé.

Turvaohjeet



Mekaaninen asennus ja huolto

A

Naita ohjeita on noudatettava taajuusmuuttajan asennuksessa ja huollossa.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai
hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

Kasittele laitetta varoen.

ACS800-01, ACS800-11, ACS800-31: Taajuusmuuttaja on painava. Ala nosta
laitetta yksin. Ala nosta laitetta etukannesta. Aseta taajuusmuuttaja aina
selalleen.

ACS800-02, ACS800-04: Taajuusmuuttaja on painava. Nosta laitetta
kayttamalla siina olevia nostokulmia. Ala kallista laitetta. Noin 6 asteen
kallistus aiheuttaa laitteen kaatumisen. Ole erityisen varovainen, kun kasittelet
pyorilld varustettua taajuusmuuttajaa. Kaatuva laite saattaa aiheuttaa
fyysisen vamman.

Ala kallista!

Varo kuumia pintoja. Jotkut osat, kuten puolijohteiden jaahdytyselementit, ovat
kuumia viela jonkin aikaa sen jalkeen, kun verkkojannite on katkaistu.

Varmista, ettei porauspdly paase laitteen sisddn asennuksen yhteydessa.
Sahkoa johtava poly laitteen sisalla voi vaurioittaa laitetta tai aiheuttaa
toimintahdirion.

Tarkista, ettéa taajuusmuuttajan jaahdytys on riittava.

Ala kiinnita taajuusmuuttajaa niittaamalla tai hitsaamalla.

Turvaohjeet



Piirikortit

A VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti saattaa vaurioittaa piirikortteja:

‘Z 4, ¢ Piirikorttien komponentit ovat erittéin herkkié staattiselle séhkélle. Pida
ranteessasi maadoitusranneketta, kun kasittelet piirikortteja. Valta korttien
koskemista, jos se ei ole tarpeen.

Valokuitukaapelit

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti saattaa aiheuttaa laitevian ja
vaurioittaa valokuitukaapeleita:

o Valokuitukaapeleita on kasiteltdva varoen. Valokuitukaapelia irrotettaessa on
aina tartuttava liittimeen, ei itse kaapeliin. Kuidut ovat erittain herkkia lialle,
joten niihin ei tulisi koskea paljain kasin. Pienin sallittu taivutussade on 35 mm.

Turvaohjeet
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Kaytto

A

N&ama varoitukset on tarkoitettu kaikille taajuusmuuttajien kaytt6a suunnitteleville ja
sen parissa tytskenteleville.

VAROITUS! Seuraavien ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen vamman tai
hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta:

Ennen kayton saatamista ja kayttoonottoa on varmistettava, etta moottori ja
kaikki kaytettavat laitteet sopivat kaytettavaksi taajuusmuuttajan koko
nopeusalueella. Taajuusmuuttaja voidaan asettaa ohjaamaan moottoria
suuremmilla tai pienemmilla nopeuksilla kuin silloin, kun moottori kytketaan
suoraan verkkoon.

Ala valitse kayttoon vakio-ohjausohjelman automaattisia
viankuittaustoimintoja, jos vaaratilanteiden syntyminen on mahdollista. Kun
viankuittaustoiminnot valitaan kaytt6on, ne kuittaavat vian ja taajuusmuuttaja
jatkaa toimintaa vian kuittauksen jalkeen.

Ala ohjaa moottoria erotuslaitteesta, vaan ohjauspaneelin painikkeilla ja
tai kayton I/O-kortin komennoilla. Tasajannitekondensaattoreiden
latausjaksoja (esim. kaynnistys tehonsy6tolla) voi olla enintdén viisi
kymmenessa minuutissa.

Huomautus:

Jos kaynnistyskomennolle valitaan ulkoinen lahde ja se on PAALLA,
taajuusmuuttaja (jossa on vakio-ohjausohjelma) kaynnistyy valittomasti
viankuittauksen jalkeen, paitsi jos laite toimii pulssiohjauksella (kay/seis).

Jos taajuusmuuttaja ei ole paikallisohjauksessa (L-kirjain ei ndy naytén
tilarivilla), ohjauspaneelin pysaytyspainike ei pysayta taajuusmuuttajaa. Kaytto
pysaytetaan ohjauspaneelista painamalla ensin LOC/REM-painiketta ja sitten
—pysaytyspainiketta.

Turvaohjeet
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Kestomagneettimoottori

Nama lisavaroitukset koskevat kestomagneettimoottoreita. Ohjeiden laiminlydnti voi
aiheuttaa fyysisen vamman tai hengenvaaran tai vaurioittaa laitetta.

Asennus- ja huoltotydt

A

VAROITUS! Ala tyoskentele taajuusmuuttajalla kestomagneettimoottorin pyoriessa.
Vaikka virta olisi katkaistu ja vaihtosuuntaaja pysahtynyt, pyoriva
kestomagneettimoottori sy6ttéda tehoa taajuusmuuttajan valipiiriin ja sy6ttoliittimista
tulee jannitteisia.

Ennen taajuusmuuttajan asennusta ja huoltoa:
» Pysaytad moottori.

» Varmista, ettd moottori ei voi pydria asennus- ja huoltotdiden aikana. Esta
samaan mekaaniseen ryhmaan mahdollisesti kuuluvien muiden
taajuusmuuttajien kaynnistys avaamalla odottamattoman kaynnistyksen
estokytkin ja lukitsemalla se riippulukolla. Varmista, ettei mikdan muu jarjestelma,
kuten hydraulinen rydmintakayttd, voi pydrittdd moottoria suoraan tai minkaan
mekaanisen kytkennan, kuten huovan, nipin, vaijerin tms. valityksella.

» Varmista, ettd taajuusmuuttajan teholiittimissa ei ole jannitetta:
Vaihtoehto 1) Kytke moottori irti taajuusmuuttajasta turvakytkimella tai muulla
tavoin. Varmista mittaamalla, ettd taajuusmuuttajan tulo- tai lahtdliittimissa (U1,
V1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-) ei ole jannitetta.
Vaihtoehto 2) Varmista mittaamalla, ettéd taajuusmuuttajan tulo- tai lahtoliittimissa
(U1, V1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-) ei ole jannitettd. Tydmaadoita
taajuusmuuttajan lahtoliittimet kytkemalla ne yhteen ja PE-liittimeen.
Vaihtoehto 3) Jos mahdollista, tee molemmat ylla mainitut toimenpiteet.

Kayttéonotto ja kayttd

A

VAROITUS! Al kayta moottoria nimellisnopeutta suuremmalla nopeudella.
Moottorin ylinopeus aiheuttaa ylijannitteen, joka voi vaurioittaa taajuusmuuttajan
valipiirissa olevia kondensaattoreita tai rajayttaa ne.

Kestomagneettimoottoria saa ohjata vain kestomagneettitahtikoneen ohjaamiseen
tarkoitettujen taajuusmuuttajien ohjausohjelmalla. Muilla ohjausohjelmilla saa ohjata,
jos ohjaustavaksi valitaan skalaariohjaus.

Turvaohjeet
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Turvaohjeet
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Johdanto

Yleista
Tassa luvussa annetaan perustiedot oppaan kohderyhmasta ja sisallosta. Lisaksi
luvussa on kaavio toimituksen tarkistukseen ja taajuusmuuttajan asennukseen ja
kayttoonottoon liittyvista vaiheista. Kaavio siséltaa viittauksia tAman oppaan muihin
lukuihin tai muihin oppaisiin.

Kohderyhma

Tama opas on tarkoitettu kaytettavaksi taajuusmuuttajan asennuksen
suunnittelussa, asennuksessa, kayttdonotossa, kaytdssa ja huollossa. Oppaaseen
on perehdyttava huolellisesti ennen laitteen kayttéa. Oppaan lukijan oletetaan
hallitsevan sahkotekniikan perusteet ja tavalliset sahkotyot sekéa tuntevan
elektroniikkakomponentit ja s&dhkdpiirustukset.

Useita taajuusmuuttajia koskevat luvut

Luvut Turvaohjeet, Sahkdasennuksen suunnittelu, Moottorin ohjauskortti ja 1/0O-kortti
(RMIO) ja Vastusjarrutus koskevat niitd ACS800-tuotteita, jotka on lueteltu lukujen
alussa.

Runkokokoon perustuva luokitus

Jotkin ohjeet, tekniset tiedot ja mittapiirrokset, jotka koskevat vain tiettyja
runkokokoja, on merkitty runkokoon symbolilla (R2, R3... tai R8). Runkokokoa ei ole
merkitty taajuusmuuttajan tyyppikilpeen. Taajuusmuuttajan runkokoon voi tarkistaa
luvun Tekniset tiedot taulukoista.

ACS800-01-taajuusmuuttajia valmistetaan runkokoossa R2...R6.

+ koodiin perustuva luokitus

Jotkin ohjeet, tekniset tiedot ja mittapiirustukset, jotka koskevat vain tiettyja
lisavarustevaihtoehtoja, on merkitty +-koodeilla, esim. +E202. Taajuusmuuttajaan
siséllytetyt lisdvarusteet nakyvat taajuusmuuttajan tyyppikilven + koodeista.
Lisatietoja +-koodivalinnoista on luvussa ACS800-01 kohdassa Tyyppikoodi.

Johdanto
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Oppaan sisaltod

Taman oppaan luvut on kuvattu lyhyesti alla.

Turvaohjeet sisaltda taajuusmuuttajan asennusta, kayttéonottoa, kayttda ja huoltoa
koskevat turvaohjeet.

Johdanto sisaltaa luettelon toimituksen tarkistukseen seké taajuusmuuttajan
asennukseen ja kayttéonottoon liittyvista vaiheista. Luku sisaltdd myds viittauksia
tdm&n oppaan muihin lukuihin tai muihin oppaisiin, joista 10ytyy lisatietoja.

ACS800-01 sisaltaa kuvauksen taajuusmuuttajasta.
Mekaaninen asennus ohjaa taajuusmuuttajan sijoittamisessa ja asennuksessa.

Sahkbdasennuksen suunnittelu opastaa moottorin ja kaapeleiden valinnassa,
suojauksessa ja kaapeloinnissa.

Sahkoliitannat ohjaa taajuusmuuttajan kaapeloinnissa.

AGPS-kortin asennus (odottamattoman kaynnistyksen esto, +Q950) sisaltaa
taajuusmuuttajaan lisdvarusteena saatavan odottamattoman kaynnistyksen esto
-toiminnon (+Q950) sahkdliitdntdja koskevat ohjeet ja AGPS-kortin tekniset tiedot.

Moottorin ohjauskortti ja 1/0-kortti (RMIO) esittelee ulkoiset ohjausliitannat 1/0-
korttiin.

Asennuksen tarkistuslista sisaltda taajuusmuuttajan mekaanisen asennuksen ja
sahkdasennuksen tarkistusluettelon.

Huolto antaa ohjeet ennaltaehkéisevaan huoltoon.

Tekniset tiedot siséltaa taajuusmuuttajan tekniset tiedot, mukaan lukien
nimellisarvot, koot ja tekniset vaatimukset, CE-merkinnan ja muiden merkintdjen
edellyttdméat ehdot seka takuuehdot.

Mittapiirrokset siséltdd taajuusmuuttajan mittapiirrokset.

Vastusjarrutus kertoo, kuinka lisdvarusteena saatavat jarrukatkojat ja -vastukset
valitaan, suojataan ja kytketaan. Luku sisaltdd myds tekniset tiedot.

RMIO-kortin ulkoisen +24 V teholahteen kytkeminen liittimeen X34 antaa ohjeet
RMIO-kortin ulkoisen +24 V teholahteen kytkentaan X34-liittimen kautta.

Johdanto



Asennuksen ja kayttoonoton vaiheet

Tehtava

Ota selville taajuusmuuttajan runkokoko: R2, R3, R4,

R5 tai R6.

Suunnittele asennus.

Tarkista ymparistdon olosuhteet, nimellisarvot,
tarvittava jaahdytysilman virtaus, syottoliitanta,
moottorin yhteensopivuus, moottoriliitdnta ja muut
tekniset seikat.

Valitse kaapelit.

Y

Pura laitteet pakkauksesta ja tarkista ne.

Tarkista, etta pakkauksessa on kaikki tarvittavat
lisdvarustemoduulit ja laitteet, ja etté ne ovat
vahingoittumattomia.

Vain ehjat laitteet saa kaynnistaa.

Y

Jos taajuusmuuttaja aiotaan kytke&
(maadoittamattomaan) IT-verkkoon, tarkista, etta
taajuusmuutajassa ei ole maadoitettuja verkkoja
varten tarkoitettua EMC-suodinta.

\

Tarkista asennuspaikka.

Asenna taajuusmuuttaja seinalle tai kaappiin.

Y

Veda kaapelit.
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Lisatietoja

Tekniset tiedot / IEC-tiedot

Tekniset tiedot
Sahkoasennuksen suunnittelu

Tiedot yhteensopivuudesta Euroopan unionin
EMC-direktiivin kanssa, katso Tekniset tiedot:
CE-merkinta

Lisvarusteopas (jos mukana on lisvarusteita)

Mekaaninen asennus: Laitteen purkaminen
pakkauksesta.

Jos taajuusmuuttajaa ei ole kaytetty yli
vuoteen, sen tasajannitevalipiirin
kondensaattoreille on tehtava
yllapitotoimenpiteité. Liséatietoja saa ABB
Oy:sta.

ACS800-01: Tyyppikoodi. Ohjeet EMC-
suotimen irrottamiseen saa ABB Oy:sta.

Mekaaninen asennus: Ennen asennusta

Tekniset tiedot

Mekaaninen asennus

Sahkdasennuksen suunnittelu: Kaapelireitit

Tiedot yhteensopivuudesta Euroopan unionin
EMC-direktiivin kanssa, katso Tekniset tiedot:
CE-merkinta

Johdanto
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Tehtava Lisatietoja

Tee moottorin ja moottorikaapelin eristysmittaukset. | Sahkoliitdnnat: Asennuksen eristysmittaukset

Y

Kytke tehokaapelit. Sahkaliitannat

Y

Kytke ohjaus- ja apuohjauskaapelit. Sahkaliitannat, Moottorin ohjauskortti ja I/O-
kortti (RMIO), ja lisdvarustemoduulin mukana

toimitettu opas.
Tarkista asennus. Asennuksen tarkistuslista

Y

Ota taajuusmuuttaja kayttoon. Taajuusmuuttajan ohjelmointiopas

Y

Ota kayttdon lisédvarusteena saatava jarrukatkoja (jos | Vastusjarrutus
mukana).

Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle.
Liitd mukaan tuotteen tyyppikoodi ja sarjanumero. Yhteystiedot Suomessa I0ytyvat
taman kayttdoppaan takakannesta. Yhteystiedot muualla maailmassa I0ytyvét
internet-osoitteesta www.abb.com/drives valitsemalla Sales, Support and Service
Network.

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat internet-osoitteesta www.abb.com/drives
valitsemalla Training courses.

ABB Drivesin kayttboppaita koskeva palaute

Otamme mielellamme vastaan kayttdoppaitamme koskevaa palautetta. Siirry
internet-osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitse Document Library. Palautteen
voi jattaa valitsemalla linkin Manual feedback form (LV AC drives).

Johdanto
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ACS800-01

Yleista
Tassa luvussa on lyhyt kuvaus taajuusmuuttajan toimintaperiaatteesta ja
rakenteesta.

ACS800-01

ACSB800-01 on seindlle asennettava taajuusmuuttaja, jolla ohjataan
vaihtovirtamoottoreita.

Ohjauspaneeli CDP312R Jaahdytyselementti

ARAMINAREANANEREARANARANAN

Etukansi

= g ; ~ T Kytkentakotelo

IP 21 (UL-tyyppi 1)

Ohjauspaneeli CDP312R

. Jaéhdytyselementti
muovikannen alla

Etukansi (ei kytkentakoteloa)

|

IP 55 (UL-tyyppi 12)

ACS800-01
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Tyyppikoodi

Tyyppikoodi siséltaa tietoa taajuusmuuttajan teknisistéd ominaisuuksista ja
kokoonpanosta. Tyyppikoodin ensimmaiset numerot vasemmalla kertovat laitteen
peruskokoonpanon (esim. ACS800-01-0006-5). Seuraavaksi koodi kertoo valitut
lisdvarusteet, eroteltuna + -merkein (esim. +E202). Yleisimmat vaihtoehdot on
annettu alla olevassa taulukossa. Kaikissa laitetyypeissa ei voida valita kaikkia
vaihtoehtoja. Lisatietoja on ACS800 Ordering Information -oppaassa (EN-koodi:
64556568, saatavana pyynnosta).

Merkitys Vaihtoehdot
Tuotesarja ACS800-tuotesarja
Tyyppi 01 asennus seindlle. Jos mitdan lisdvarusteita ei ole valittu: IP 21,
ohjauspaneeli CDP312R, ei EMC-suodinta, vakio-ohjausohjelma,
kaapeleiden kytkentakotelo (kaapelointi alta), jarrukatkoja runkokoossa
R2 ja R3 (230/400/500 V:n laitteet) ja runkokoossa R4 (690 V:n laitteet),
lakkaamattomat kortit, kayttboppaat
Koko Katso Tekniset tiedot: IEC-tiedot.
Jannitealue 2 208/220/230/240 V AC
(nimellisjannite lihavoitu) |3 380/400/415 V AC
5 380/400/415/440/460/480/500 V AC
7 525/575/600/690 V AC
+ lisvarusteet
Suojausluokka B056 |IP 55/ UL-tyyppi 12
Rakenne C131 [tarinanvaimentimet
C132 [|tyyppihyvéksytty laivakayttd (siséltéda lakatut kortit, +C131 tarvitaan
runkokoossa R4...R6 seindlle asennettaessa, +C131 ei tarvita kaappiin
asennettaessa)
Vastusjarrutus D150 |jarrukatkoja
Suodin E200 |EMC/RFI-suodin toisen kayttoympariston TN (maadoitettuun) verkkoon,
taajuusmuuttajakategoria C3 (runkokoot R2...R5)
E202 |EMC/RFI-suodin ensimmaisen kayttdympariston TN (maadoitettuun)
verkkoon, taajuusmuuttajakategoria C2
E210 |EMC/RFI-suodin toisen kayttoympariston TN/IT (maadoitettuun/
maadoittamattomaan) verkkoon, taajuusmuuttajakategoria C3 (vain
runkokoko R6)
Kaapelointi H358 |US/UK-Iapivientikotelo
Ohjauspaneeli 0J400 |ei ohjauspaneelia
Kenttavayla K... Katso ACS800 Ordering Information (EN-koodi: 64556568).
I/0 L...
Ohjausohjelma N...
Kayttdoppaan kieli R...
Turvallisuusominaisuudet |Q950 |Odottamattoman kaynnistyksen esto
Erikoisominaisuudet P901 |lakatut kortit

ACS800-01
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Paapiiri ja ohjaus

Kaavio

Tassa kaaviossa on kuvattu taajuusmuuttajan ohjausliitannat ja paapiiri.

CCT Crr CEC T

HULLBU UL
i

D @ ,II
T1TTHi
T TLLLLLL o |

Moottorin
<—=>| ohjauskortti —> Lisavarustemoduuli 1: RMBA, RAIO,

ja /0-kortt RDIO, RDNA, RLON, RIBA, RPBA,
(RMIO) - RCAN, RCNA, RMBP, RETA, RRIA tai
M RTAC

“—> Lisévarustemoduuli 2: RTAC, RAIO,
RRIA tai RDIO

Q8 arve
09
.0

es H o

0@

Ulkoinen ohjaus —
analogia/ -
digitaalitulojen ja < ——<—> DDCS-tiedonsiirtomoduuli 3: RDCO-
-laht6jen kautta 01, RDCO-02 tai RDCO-03

Syottd | — —— Lahto

O] ‘ ———

R3 seka runkokoon R4 690 V:n

| J|< o Jarrukatkoja vakiona runkokoossa R2 ja
L — _ 2 laitteissa (muut runkokoot: liséavaruste)

R- UDC+ UDC-
R+

Toiminta

Tassa taulukossa on kuvattu lyhyesti paapiirin toiminta.

Komponentti Kuvaus

6-pulssinen Muuntaa kolmivaiheisen vaihtojannitteen tasajannitteeksi
tasasuuntaaja

Kondensaattori Energiavarasto, joka vakauttaa tasajannitevalipiirin jannitteen

IGBT-vaihtosuuntaaja Muuntaa tasajannitteen vaihtojannitteeksi ja painvastoin. Moottorin
toimintaa ohjataan kytkemalla IGBT:t.

ACS800-01
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Piirikortit
Taajuusmuuttajan vakiovarusteisiin kuuluvat seuraavat piirikortit:
o paapiirikortti (RINT)
* moottorin ohjauskortti ja 1/O-kortti (RMIO)

» EMC-suodinkortti (RRFC), kun EMC-laitteet on valittu tai muussa tapauksessa
varistorikortti (RVAR)

» ohjauspaneeli (CDP 312R).

Moottorin ohjaus

Moottorin ohjaus perustuu suoraan momentinsaatoon (Direct Torque Control, DTC).
Kahden vaiheen virtaa sekéd DC-jannitettd mitataan ja niitd kaytetaan
moottorisdatoon. Kolmas vaihevirta mitataan maasulkusuojausta varten.

ACS800-01
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Mekaaninen asennus

Laitteen purkaminen pakkauksesta

Pakkaukseen sisaltyy laitteen lisaksi:

muovipussi, jossa on ruuveja (M3), kaapelikiinnikkeitd ja kaapelikenkia (2 mm?,
M3) ohjauskaapeleiden suojavaippojen maadoitukseen

kytkentakotelo (mukana ruuvit, kiinnikkeet ja tarinanvaimentimet, +C131)
jddnndsjannitteen varoitustarrat

laiteopas

asianmukaiset ohjelmointioppaat ja ohjeet

lisdvarustemoduulioppaat

toimitusasiakirjat.

Pura runkokokojen R2...R5 (IP 21) laitteet pakkauksesta alla olevien kuvien
mukaisesti.

Mekaaninen asennus



28

Vastaanottotarkastus

Tarkista, ettei laite ole vahingoittunut. Varmista ennen asennusta ja kayttdonottoa
taajuusmuuttajan tyyppikilvesta, ettd kyseessa on oikea laitetyyppi. Tyyppikilvessa
on IEC- ja NEMA-arvot, UL-, C-UL-, CSA- ja CE-merkinnat, tyyppikoodi ja
sarjanumero, joiden perusteella yksittaiset laitteet tunnistetaan. Sarjanumeron
ensimmainen numero kertoo valmistuspaikan. Nelja seuraavaa numeroa kertovat
laitteen valmistusvuoden ja -viikon tassa jarjestyksessa. Loput numerot tdydentavat
sarjanumeron niin, etta kaikki laitteet saavat yksil6llisen koodin.

Tyyppikilpi on kiinnitetty jaahdytyselementtiin ja sarjanumerokilpi laitteen takaseinan
ylaosaan. Alla on esimerkit tyyppi- ja sarjanumerokilvista.

Input lIJ ::;-538((1)3)5(;0 (480) V IP21, ULfly‘eue‘!:. NEMA 1 A'_\BB 0y
1 48..63 Hz c € cu, @o o - S
Output U 3~ 0..Ulnput V woooRTEG 208873 e
- e IACAEM R A
semo % 10316000017 *
ACS800-01-0011-5+E202+L503

Tyyppikilpi

ACS800-01-0011-5+E202+L503

A
*1031600001 *

Semo
Sarjanumerokilpi

Ennen asennusta

Taajuusmuuttaja on asennettava pystyasentoon, jaahdytysosa seindan pain.
Varmista, etta asennuspaikka on alla olevien vaatimusten mukainen. Katso rungon
tiedot luvusta Mittapiirrokset.
Asennuspaikan vaatimukset
Lisétietoja taajuusmuuttajan sallituista kayttdolosuhteista on luvussa Tekniset tiedot.
Seina

Seinan tulisi olla mahdollisimman pystysuora, palamatonta materiaalia ja riittdvan
vahva kantamaan laitteen painon. Tarkista, ettei mikaan esta taajuusmuuttajan
asennusta seinélle.

Lattia

Laitteen alla olevan lattian/materiaalin tulisi olla palamatonta.

Mekaaninen asennus
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Vapaa tila laitteen ymparilla

Taajuusmuuttajan ymparilla on oltava vapaata tilaa jaahdytysilman kiertoa, huoltoa
ja kunnossapitotéita varten. Tarvittava vapaa tila on kuvissa millimetreind. Kun IP 55
-laitteita asennetaan paallekkain, niiden yla- ja alapuolelle on jatettdva 200 mm
vapaata tilaa.

50

300

50

IP 21 (UL 1) IP 55 (UL 12)

limavirtaus (ndkyma sivulta)

Mekaaninen asennus
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Taajuusmuuttajan asennus seinélle

Laitteet, joissa ei ole tarinanvaimentimia

1. Merkitse ruuvien paikat. Asennuskohdat nakyvat luvussa Mittapiirrokset.
Runkokoot R2...R5 (IP 21): leikkaa laitteen asennusmalli irti pakkauksesta.

2. Kiinnitd ruuvit tai pultit merkityille paikoille.
3. IP 55 -laitteet: Irrota etukansi kiertamalla ruuvit irti.

4. Aseta taajuusmuuttaja seindlle ruuvien varaan. Huomautus: Nosta
taajuusmuuttajaa rungosta (R6: nostorenkaista), ei kannesta.

5. Kirista ruuvit tiukasti.

- [ w
IP 55 (UL 12) ?D1

E— /i
| i

. i
\

®De

?oD1
ol

IP 55 -merenkulkusovellukset (+C132), runkokoot R4...R6
Katso ACS800-01/U1 Marine Supplement [BAFE68291275 (englanninkielinen)].

Laitteet, joissa on tarindnvaimentimet (+C131)

Katso ACS800-01/U1 Vibration Damper Installation Guide [3AFE68295351
(englanninkielinen)].

Mekaaninen asennus



31

Kaappiasennus

Jaahdytyksen tehostamiseksi laitteen etukansi on suositeltavaa irrottaa, jos laite
asennetaan kaappiin. Rinnakkain asennettavien etukannettomien laitteiden
vahimmaisetaisyys on viisi millimetrid. Laitteeseen tulevan jaahdytysilman lampétila
ei saa olla yli +40 °C.

Jaahdytysilman uudelleenkierron esto
Esta ilman uudelleenkierto kaapin ulkopuolelta.

Esimerkki

N KUUMA

7\ 0sA

éﬂl | .y x
\ limavirran esto

Paailmavirta ulos

0

KYLMA OSA—I

e

Paailmavirta sisaan

Mekaaninen asennus



32

Paallekkain asennetut laitteet
Johda poistuva jadhdytysilma pois ylapuolella olevasta laitteesta.

EsimerkKi

maks.+40 °C

Mekaaninen asennus
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Sahkdasennuksen suunnittelu

Yleista

Tassa luvussa annettuja ohjeita on noudatettava moottorin, kaapeleiden,
suojausten, kaapeleiden reitityksen ja taajuusmuuttajan kayttétavan valinnassa.

Huomautus: Asennusta suunniteltaessa ja tehtdessa on aina noudatettava
paikallisia lakeja ja maarayksia. ABB ei vastaa millaan tavalla asennuksista, jotka
ovat paikallisten lakien ja/tai muiden maéardysten vastaisia. Jos ABB Oy:n antamia
ohjeita ei liséksi noudateta, takuu raukeaa ja laitteen kaytdssa voi esiintya ongelmia.

Moottorin yhteensopivuuden tarkistus

1.

Valitse moottori luvussa Tekniset tiedot olevien nimellisarvotaulukoiden
mukaisesti. Kayta DriveSize PC-tytkalua, jos oletuskuormitusjaksoja ei voida
soveltaa.

. Tarkista, ettd moottorin nimellisarvot ovat taajuusmuuttajan sallimissa rajoissa:

» moottorin nimellisjannite on 1/2 ... 2 - Uy taajuusmuuttajan
nimellistulojannitteesta.

» moottorin nimellisvirta on 1/6 ... 2 - |4 taajuusmuuttajan nimellislahtovirrasta,
kun valittuna on DTC-saato ja
0 ... 2 - Ippg, kun valittuna on skalaarisaatd. Saatétapa valitaan
taajuusmuuttajan parametrilla.

. Tarkista, ettd moottorin jannitearvot tayttavat sovelluksen vaatimukset:

Vastusjarrutus Moottorin jannitteen
nimellisarvo

vastusjarrutus ei ole kaytdssa Uy

usein toistuva tai pitkékestoinen vastusjarrutus on kaytossa Uaceqt

Un taajuusmuuttajan nimellinen tulojannite
UACeql = UDC/1135

Uaceq ©On taajuusmuuttajan syottama vaihtojannite (VAC).

Upc  on taajuusmuuttajan valipiirin enimmaistasajannite (VDC).
Vastusjarrutus: Upc= 1,21 % tasajannitevalipiirin nimellisjannite.
Taajuusmuuttajat, joissa on IGBT-sy6ttd: katso parametriarvoa.

(Huomautus: tasajannitevalipiirin nimellisjannite on Uy x 1,35 tai Uy x 1,41
VDC.)

Katso huomautukset 6 ja 7 kohdassa Vaatimustaulukko sivulla 36.

Sahkodasennuksen suunnittelu
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4. Kysy lisatietoja moottorin valmistajalta ennen moottorin kayttoa jarjestelmassa,
jossa moottorin nimellisjannite eroaa taajuusmuuttajan syoéttéjannitteesta.

5. Varmista, ettéd moottorin eristystaso kestaa paajannitteen huippuarvon
moottoriliittimissa. Lisétietoja vaaditusta moottorin eristystasosta ja
taajuusmuuttajan suotimista on kohdassa Vaatimustaulukko.

Esimerkki 1: Kun syéttdjannite on 440 V ja diodisy6tolla varustettu
taajuusmuuttaja toimii vain moottoritilassa, paajannitteen huippuarvo
moottoriliittimissa voidaan arvioida seuraavasti: 440V - 1,35 - 2 = 1190 V.
Tarkista, ettéd moottorin eristystaso kestda taméan jannitteen.

Esimerkki 2: Kun syoéttéjannite on 440 V ja taajuusmuuttajassa on IGBT-syotto,
paajannitteen huippuarvo moottoriliittimissa voidaan arvioida seuraavasti:
440V - 1,41 - 2 = 1241 V. Tarkista, ettd moottorin eristystaso kestaa taman
jannitteen.

Moottorin eristyksen ja laakereiden suojaus

Taajuusmuuttajan lahdossa on — l&ht6taajuudesta rippumatta — noin 1,35 kertaa
verkkojannitteen suuruisia pulsseja, joiden nousuaika on erittdin lyhyt. TA&méa patee
kaikkiin taajuusmuuttajiin, joissa sovelletaan uusinta IGBT-vaihtosuuntaaja-
tekniikkaa.

Pulssien jannite voi olla lahes kaksinkertainen moottoriliittimissa, moottorikaapelin ja
-liittimien vaimennus- ja heijastusominaisuuksista riippuen. T&ma voi puolestaan
aiheuttaa lisarasitusta moottorin ja moottorikaapelien eristykselle.

Uusien nopeussdadettyjen taajuusmuuttajien nopeasti nousevat jannitepulssit ja
korkeat kytkentataajuudet voivat aiheuttaa laakerin kautta kulkevia virtapulsseja,
jotka kuluttavat vahitellen laakereiden vierintdpintaa ja rullausominaisuuksia.

Moottorin eristyksen kohdistuvaa rasitusta voidaan valttaa kayttamalla
lisdvarusteena saatavia ABB:n du/dt-suotimia. Du/dt-suotimet myds vahentavat
laakerivirtoja.

Jotta valtyttaisiin moottorin laakerien vaurioilta, kaapelit on valittava ja asennettava
tdssd oppaassa annettujen ohjeiden mukaan. Lisaksi N-paan laakeri on eristettava
ja ABB:n valmistamia lahtdsuotimia on kaytettava alla olevan taulukon mukaisesti.
Suotimia on kahta eri tyyppia ja niité kaytetaan joko erikseen tai yhdessa:

» lisdvarusteena saatava du/dt-suodin (moottorin eristyksen suojaamiseen ja
laakerivirtojen vahentamiseen).

* common mode -suodin (pddasiassa laakerivirtojen vahentamiseen).

Sahkodasennuksen suunnittelu
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Seuraavassa taulukossa kerrotaan, miten moottorin eristystaso valitaan ja milloin tarvitaan
lisdvarusteena saatavaa ABB:n du/dt-suodinta, moottorin N-p&assa eristettyja laakereita ja ABB:n
common mode -suotimia. Moottorin valmistajalta on pyydettava lisatietoja rajahdysvaarallisten tilojen
(EX) moottoreiden eristyksen rakenteesta ja muista vaatimuksista. Jos moottori ei tdyta seuraavia
vaatimuksia tai se asennetaan vaarin, moottorin kayttdika saattaa lyhentya tai sen laakerit voivat
vaurioitua. Tall6in myds takuu raukeaa.

Verkon Vaatimukset
=l Moottorityyppi rgmel:(lijqqnltg Moottorin ABB:n du/dt-suodin, N-paéssa eristetty laakeri ja ABB:n common
g (AC-verkkojannite) eristystaso mode -suodin
g Py < 100 kW 100 kW < Py < 350 kW Py = 350 kW
ja tal tai
runkokoko < IEC 315 | runkokoko >IEC 315 | rynkokoko > IEC 400
A | Lankakaamityt | Uy <500V Vakio - +N + N + CMF
B |M2_jaM3_  F500v < Uy <600V |Vakio + du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
B tai
Vahvistettu - +N +N + CMF
600 V < Uy <690V | Vahvistettu + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
Muotokupari- | 380 V < Uy <690V | Vakio n.a. + N+ CMF Pn <500 kW: + N +
kaamityt HX_ja CMF
AM_ Py > 500 KW: + N +
CMF + du/dt
Vanhat* 380V < Uy <690V | Tarkista moottorin | + du/dt, yli 500 V jannitteella + N + CMF
muotokupari- valmistajalta.
kaamityt HX_ ja
modulaari
Lankakaamityt |0V < Uy <500V Pyérélanka- + N+ CMF
HX_Ja AM_™ 800 v < Uy < 690 v | Kaamitys + du/dt + N + CMF
M |Lankakaamityt |Uy <420V Vakio: U, = - + N tai CMF + N+ CMF
U |ja muotokupari- 1300 V
y | kaamityt 420 V < Uy < 500 V | Vakio: Uy = 1300 | + du/dt + du/dt + N +du/dt + N + CMF
T v tai
+ du/dt + CMF
tai
Vahvistettu: U = | - + N tai CMF + N+ CMF
1600V, 0,2
mikrosekunnin
nousuaika
500 V < Uy <600V | Vahvistettu: U = |+ du/dt + du/dt + N + du/dt + N + CMF
1600 V tai
+ du/dt + CMF
tai
Vahvistettu: U = | - + N tai CMF + N+ CMF
1800 V
600 V < Uy <690 V | Vahvistettu: U = | + du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
1800 V
Vahvistettu: O = |- N + CMF N + CMF

2000V, 0,3
mikrosekunnin
nousuaika ***

*  Valmistettu ennen 1.1.1998.

Sahkodasennuksen suunnittelu




36

**  Moottorit, jotka valmistettu ennen 1.1.1998, tarkista lisdohjeet moottorin valmistajalta.

*** Jos taajuusmuuttajan valipiirin tasajannitetta nostetaan nimellistasosta jarruvastuksella tai IGBT-sy&ton
ohjausohjelmalla (valittavissa parametrilla), tarkista moottorin valmistajalta, tarvitaanko taajuusmuuttajan
kayttdalueella lisalahtdsuotimia.

Huomautus 1: Taulukossa kaytetyt lyhenteet on selitetty alla.

Lyhenne Maaritelméa
Un syottdverkon nimellisjannite
O paajannitteen huippuarvo moottoriliittimissa, jonka moottorin eristyksen pitaa kestaa
Pn moottorin nimellisteho
du/dt taajuusmuuttajan 1ahdodn du/dt -suodin +E205
CMF common mode -suodin +E208
N N-pé&an laakeri: moottorin N-paéssa eristetty laakeri
n.a. Taman tehoalueen moottoreita ei ole saatavissa vakiolaitteina. Ota yhteys moottorin valmistajaan.
Huomautus 2: Rajahdysvaarallisten tilojen (EX) moottorit
Moottorin valmistajalta on pyydettava lisatietoja rajahdysvaarallisten tilojen (EX) moottoreiden
eristyksen rakenteesta ja muista vaatimuksista.
Huomautus 3: Korotetun tehon moottorit ja IP 23 -moottorit
Vaatimukset IP 23-moottoreille ja moottoreille, joiden nimellisteho on korkeampi kuin mik& kyseiselle
runkokoolle on standardissa SFS-EN 50347 (2001) mainittu, annetaan alla olevassa taulukossa
(lankakaamityt M3AA, M3AP ja M3BP -moottorit). Katso Vaatimustaulukko koskien muille
moottorityypeille annettuja vaatimuksia. Tehoalueen 100 kW < Py < 350 kW vaatimukset koskevat
moottoreita, joissa Py < 100 kW. Tehoalueen Py > 350 kW vaatimukset koskevat puolestaan
moottoreita, jotka toimivat alueella 100 kW < Py < 350 kW. Muissa tapauksissa kysy neuvoa moottorin
valmistajalta.
© Verkon Vaatimukset
g Moottorityyppi nlmeltiqunltg Moottorin ABB:n du/dt-suodin, N-paéssa eristetty laakeri ja ABB:n common
= (AC-verkkojannite) eristystaso mode -suodin
S Py < 55 kW 55 kW < Py < 200 kW Py = 200 kW
A | Lankakaamityt Uy <500V Vakio - +N + N + CMF
B mggﬁv M3AP. 500 v < Uy < 600 V | Vakio + du/dt + du/dt + N + du/dt + N + CMF
B tai
Vahvistettu - +N + N+ CMF
600 V < Uy <690 V | Vahvistettu + du/dt + du/dt + N + du/dt + N + CMF

Huomautus 4: HXR- ja AMA-moottorit

Kaikki Helsingissa valmistetut taajuusmuuttajajarjestelmien AMA-koneet on varustettu
muotokuparikdamityksella. Kaikki vuoden 1998 alusta lahtien Helsingissa valmistetut HXR-koneet on
varustettu muotokuparikaamityksella.

Huomautus 5: Muut kuin tyyppien M2_, M3_, HX_ ja AM_-moottorit
Valitaan muiden kuin ABB:n valmistamien moottoreiden mukaan.
Huomautus 6: Taajuusmuuttajan vastusjarrutus

Jos taajuusmuuttaja on suuren osan toiminta-ajastaan jarrutilassa, sen valipiirin tasajannite kasvaa.
Vaikutus on sama kuin jos sy6ttojannite nousisi 20 prosenttia. Jannitteen nousu tulisi ottaa huomioon
moottorin eristysvaatimuksia méaariteltdessa.

Esimerkki: Moottorin eristysvaatimus 400 V:n sovellukselle on valittava 480 V:n syéttdjannitteen
mukaan.

Sahkodasennuksen suunnittelu
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Huomautus 7: Taajuusmuuttajat, joissa on IGBT-syottoyksikkod

Jos taajuusmuuttajalla nostetaan jannitetta (valittavissa parametrilla), moottorin eristystaso on valittava
valipiirin tasajannitteen nousun mukaan, etenkin 500 V:n (+10 %) syéttéjannitealueella.

Huomautus 8: Nousuajan ja paajannitteen huippuarvon laskeminen

Taajuusmuuttajan tuottaman pagjannitteen huippuarvot moottoriliittimissé ja jannitteen nousuaika
riippuvat kaapeleiden pituudesta. Taulukossa esitetyt moottorin eristysjarjestelmévaatimukset on
maadritelty vaativimman mahdollisen tilanteen varalle, ja ne patevéat 30-metrisille ja sité pidemmille
kaapeleille. Nousuaika voidaan laskea seuraavasti: At = 0,8 - U, /(du/dt). Katso U, | ja du/dt alla
olevista kaavioista. Kerro kuvaajan arvot syottdjannitteella (Uy). Taajuusmuuttajilla, joissa on IGBT-
syottdyksikke tai vastusjarrutus, Uy - ja du/dt-arvot ovat noin 20 % suuremmat.

55

O, /Uy 5,0

_— duldt

3,5 \

45 Uy (1/us)
// i \
\\

20 AN
2,5 — N\ G

15
. . . ; 1,0 ‘ . . : :
100 200 300 100 200 300
Kaapelin pituus (m) Kaapelin pituus (m)
du/dt-suotimella ilman du/dt-suodinta

Huomautus 9: Sinisuotimet suojaavat moottorin eristysta. Siksi du/dt-suodin voidaan korvata
sinisuotimella. Sinisuodinta kaytettdessa huippujannite vaiheiden valilla on noin 1,5 x Uy,.

Huomautus 10: Common mode -suodin on saatavissa tehdasasennettuna lisdvarusteena (+E208) tai
erillisena lisdvarustesarjana (yksi pakkaus siséaltéda kolme rengasta yhta kaapelia varten).

Kestomagneettimoottori

Vain yksi kestomagneettimoottori voidaan liittda vaihtosuuntaajan [&htoon.

Kestomagneettimoottorin ja taajuusmuuttajan [Ahd®n valiin on suositeltavaa asentaa
turvakytkin. Kytkinta tarvitaan moottorin erottamiseen taajuusmuuttajan huollon
aikana.

Sahkodasennuksen suunnittelu
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Verkkoliitannat

Erotuslaite

Asenna kasikayttdinen erotuslaite vaihtovirtaldhteen ja taajuusmuuttajan valiin.
Erotuslaitteen tyypin on oltava sellainen, etta se voidaan lukita auki-asentoon
asennus- ja huoltotdiden ajaksi.

EU

Euroopan unionin direktiiveja noudattavan erotuslaitteen on oltava standardin SFS-
EN 60204-1, Koneturvallisuus, vaatimusten mukainen ja tyypiltd&n jokin seuraavista:

» kayttékategorian AC-23B (SFS-EN 60947-3) mukainen kytkinerotin

» erotin, jonka apukosketin saa aikaan kytkinlaitteiden kuormituspiirin katkeamisen
ennen erottimen paakoskettimien avaamista (SFS-EN 60947-3)

» erotukseen sopiva standardin SFS-EN 60947-2 mukainen katkaisija.

Sulakkeet

Lisatietoja on kohdassa Terminen ylikuormitus- ja oikosulkusuojaus.

Paakontaktori

Jos kontaktoria kdytetdan, se on mitoitettava taajuusmuuttajan nimellisjannitteen ja
-virran mukaan. Kayttokategoria (IEC 947-4) on AC-1.

Sahkodasennuksen suunnittelu
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Terminen ylikuormitus- ja oikosulkusuojaus

Taajuusmuuttajan ja sy6tto- ja moottorikaapelien terminen ylikuormitussuojaus

A

Taajuusmuuttaja suojaa itseaan, syottd- ja moottorikaapeleita termiselta
ylikuormitukselta, kun kaapelit on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan.
Muita termisen ylikuormituksen suojalaitteita ei tarvita.

VAROITUS! Jos taajuusmuuttajaan on kytketty useampi moottori, kaapeleiden ja
moottorin suojaukseen on kaytettava erillista termista ylikuormituskytkinta tai
-katkaisijaa. Nama laitteet saattavat vaatia erillisen sulakkeen oikosulkuvirran
katkaisemista varten.

Moottorin terminen ylikuormitussuojaus

Moottori on suojattava termiselta ylikuormitukselta maaraysten mukaan ja moottorin
virta on katkaistava heti, kun ylikuormitus havaitaan. Taajuusmuuttajassa on
moottorin [Ampoévalvontatoiminto, joka suojaa moottoria ja katkaisee virran
tarvittaessa. Taajuusmuuttajan parametriarvosta riippuen toiminto valvoo joko
laskettua (moottorin lampodmalliin perustuvaa) lampétila-arvoa tai moottorin
lampdotila-anturien ilmoittamaa todellista lampétilaa. Kéyttaja voi saataa lampomallia
syottamalla lisatietoja moottorista ja kuormasta.

Yleisimmat lampdtila-anturit ovat:
» Moottorikoot IEC180...225: [ampokytkin (esim. Klixon)
* Moottorikoot IEC200...250 ja niitd suuremmat: PTC tai Pt100.

Liséatietoja moottorin lampoévalvonnasta ja lampdotila-anturien kytkennésta ja kaytosta
on ohjelmointioppaassa.

Moottorikaapelin oikosulkusuojaus

Taajuusmuuttaja suojaa moottorikaapelia ja moottoria oikosulun aikana, jos
moottorikaapeli on mitoitettu taajuusmuuttajan nimellisvirran mukaan. Muita
suojalaitteita ei tarvita.

Sahkodasennuksen suunnittelu
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Taajuusmuuttajan tai sydttokaapelin oikosulkusuojaus

Suojaa taajuusmuuttaja ja syottokaapeli sulakkeilla tai katkaisijalla.

Piirikaavio

TAAJUUSMUUTTAJASSA EIl OLE VERKKOSULAKKEITA

Jakokeskus Taajuusmuuttaja tai
Sy6ttdkaapel taajuusmuuttaja-
i moduuli
Sulakkeet
| — 71
| — =7 ~ ﬁ%‘@
- |
1

Katkaisija |

D A
—)H ﬁ} 77 _~ %@

Sulakkeet

Sulakkeet on mitoitettava luvussa Tekniset tiedot annettujen ohjeiden mukaan.
Sulakkeet suojaavat syottokaapelia oikosulkutilanteessa ja estavat taajuusmuuttajaa
ja lisélaitteita vaurioitumasta, jos taajuusmuuttajan sisalla sattuu oikosulku.
Suojaukseen voidaan kayttaa katkaisijoita, jotka ABB on testannut ACS800-
taajuusmuuttajan kanssa. Muiden katkaisijoiden kanssa on kaytettava sulakkeita.
ABB Oy:n paikallinen edustaja antaa lisatietoja hyvaksytyista katkaisijatyypeista ja
syottdverkon ominaisuuksista.

Katkaisija

Katkaisijoiden suojaavat ominaisuudet riippuvat niiden tyypista, rakenteesta ja
asetuksista. Lisaksi on huomioitava sy6ttdverkon oikosulkukestoisuutta koskevat
rajoitukset.

VAROITUS! Katkaisijoiden yleisesta toimintaperiaatteesta ja rakenteesta
johtuen kaikkien valmistajien katkaisijoiden koteloista voi oikosulun
sattuessa purkautua kuumia ionisoituja kaasuja. Kayttéturvallisuuden
varmistamiseksi katkaisijat on asennettava ja sijoitettava erityisen
huolellisesti. Noudata valmistajan antamia ohjeita.

Huomautus: Yhdysvalloissa katkaisijoita ei saa kayttaa ilman sulakkeita.
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Maasulkusuoja

Taajuusmuuttajassa on sisdinen maasulkusuoja, joka suojaa laitetta moottorissa tai
moottorikaapelissa esiintyviltd maavuodoilta. Maasulkusuoja ei suojaa laitteen
kayttajaa eika anna palosuojausta. Maasulkusuoja voidaan ottaa pois kaytosta
parametrilla, katso asianmukainen ACS800 Ohjelmointiopas.

Taajuusmuuttajan EMC-suotimessa on kondensaattoreita, jotka on kytketty paapiirin
ja rungon valiin. Nama kondensaattorit ja pitkat moottorikaapelit lisaavat
maavuotovirtaa ja voivat laukaista vikavirtasuojakytkimen toiminnan.

Odottamattoman kaynnistyksen esto

Taajuusmuuttajaan on saatavana lisdvarusteena odottamattoman kaynnistyksen
esto, joka noudattaa standardeja IEC/EN 60204-1: 1997; ISO/DIS 14118: 2000 ja
EN 1037: 1996.

Odottamattoman kaynnistyksen esto -toiminto estaa puolijohteita saamasta
ohjausjannitetta. Samalla se estada vaihtosuuntaajaa luomasta moottorin
py6rimiseen tarvittavaa vaihtovirtajannitetta. Toiminnon avulla lyhytaikaiset
toimenpiteet (kuten puhdistus) ja/tai koneen muihin kuin s&hkgoosiin kohdistuvat
huoltotoimet voidaan tehda katkaisematta vaihtovirran syottoa taajuusmuuttajaan.

Kayttgja aktivoi odottamattoman kaynnistyksen esto -toiminnon avaamalla
ohjauspdydastéa kytkimen. Ohjauspdydan merkkivalo syttyy ja kertoo, etta
odottamattoman kaynnistyksen esto on paalla. Kytkin voidaan lukita.

Kayttdjan on asennettava ohjauspoytaan laitteiston l&helle:

+ piirin kytkin. “Kytkimen tahaton ja/tai virheellinen sulkeminen on oltava estetty.”
SFS-EN 60204-1: 1997.

» merkkivalo; paalla = taajuusmuuttajan kaynnistys on estetty, pois paalta =
taajuusmuuttaja on kayttovalmis.

» turvarele (ABB on hyvaksynyt tyypin BD5935)

Lisatietoja taajuusmuuttajan kytkennoista on luvussa AGPS-kortin asennus
(odottamattoman kaynnistyksen esto, +Q950).

apupiirijannitetta irti taajuusmuuttajasta. Taméan vuoksi sdhkéosien huoltotoimet

Q VAROITUS! Odottamattoman kaynnistyksen esto -toiminto ei kytke paa- ja
voidaan tehda vasta, kun koko laitteisto on kytketty irti verkosta.

Huomautus: Jos kaynnissa oleva taajuusmuuttaja pysaytetaan odottamattoman
kaynnistyksen esto -toiminnolla, taajuusmuuttaja katkaisee moottorin
syo6ttdjannitteen ja moottori pysahtyy vapaasti pyorien.

Sahkodasennuksen suunnittelu
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Tehokaapeleiden valinta

Yleiset ohjeet

Verkko- (sy6ttéteho) ja moottorikaapelit on mitoitettava paikallisten maaraysten
mukaan:

» Kaapelin on kestettava taajuusmuuttajan kuormitusvirta. Nimellisvirrat on annettu
luvussa Tekniset tiedot.

» Kaapeleiden on kestettava vahintaan 70 °C lampoétila jatkuvassa kaytossa.

» PE-johtimen/kaapelin (maadoitusjohdin) induktanssi ja impedanssi on
mitoitettava vikatilanteessa ilmenevan sallitun kosketusjannitteen mukaan (siten,
ettd vikakohdan jannite ei nouse liian korkeaksi maasulun sattuessa).

* 600 V AC:n kaapeli hyvaksytaan enintaan 500 V AC:n laitteisiin. 750 V AC:n
kaapeli hyvaksytaan enintddn 600 V AC:n laitteisiin. 690 V AC:n laitteissa
kaapelin johdinten valisen nimellisjannitteen tulisi olla vahintaan 1 kV.

Runkokoon R5 tai sitéd suuremmissa taajuusmuuttajissa tai yli 30 kW:n moottoreissa
on kaytettava suojattua, symmetristd moottorikaapelia (alla oleva kuva).
Nelijohdinjarjestelmaa voidaan kayttad runkokokoon R4 saakka ja korkeintaan

30 kW:n moottoreissa, mutta myos niissa suositellaan aina suojattua, symmetrista
moottorikaapelia. Moottorikaapelin/-kaapelien suojavaipan/-vaippojen molemmissa
paissa on oltava 360 asteen maadoitus.

Huomautus: Jos johtimet asennetaan yhtendiseen metalliputkeen, suojattua
kaapelia ei tarvita. Putki on maadoitettava kaapelin suojavaipan tavoin molemmista
paista.

Nelijohdinjarjestelmaa voidaan kayttaa verkkokaapelointiin, mutta suojatun,
symmetrisen kaapelin kayttd on suositeltavaa. Suojajohtimena kaytettavan
suojavaipan johtokyvyn on oltava taulukon mukainen, mikali suojajohdin on
valmistettu samasta metallista kuin vaihejohtimet:

Vaihejohtimien poikkipinta-ala Vastaavan suojajohtimen minimi-
S (mm?) poikkipinta-ala
Sp (Mm?)
S<16 S
16<S<35 16
35<S S/2

Nelijohdinjarjestelmaan verrattuna suojatun, symmetrisen kaapelin kaytté vahentaa
sahkdmagneettista sateilya koko laitteistossa, moottorin eristykseen kohdistuvaa
rasitusta sekd moottorin laakerivirtoja ja kulumista.

Moottorikaapeli ja PE-maadoituspunos on pidettava mahdollisimman lyhyind
suurtaajuisen sahkdmagneettisen sateilyn ja kaapelin ulkopuolisten hajavirtojen
seka kapasitiivisen virran (alle 20 kW:n tehoalueella) vahentamiseksi.

Sahkodasennuksen suunnittelu
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Tehokaapelityypit, joita voidaan kayttaa taajuusmuuttajassa, on esitetty alla.

Suositus

Suojattu, symmetrinen kaapeli: kolmivaiheiset johtimet
ja samankeskinen tai muutoin rakenteeltaan
symmetrinen PE-johdin ja suojavaippa

Erillinen PE-johdin tarvitaan, jos kaapelin suojavaipan
johtokyky on < 50 % vaihejohtimen johtokyvysta.

PE-johdin Suoja- o
ja suojavaippa vaippa Suojavaippa
PE o PE
PE

Nelijohdinjarjestelma:

kolmivaiheiset johtimet ja J OO O

suojaava johdin

Ei moottorikaapelointiin

‘/Suojavaippa

Ei moottorikaapelointiin, jos
vaihejohtimen poikkipinta on yli 10 mm?
[moottorit > 30 kW].

Moottorikaapelin suojavaippa

Sateilevia ja johtuvia radiotaajuisia hairigitd voidaan vahentaa tehokkaasti, kun
suojavaipan johtokyky on vahintdén 1/10 vaihejohtimen johtokyvysta. Vaatimukset
tayttyvat, kun kaytetaan kuparista tai alumiinista suojavaippaa. Taajuusmuuttajan
moottorikaapelin suojavaipan vahimmaisvaatimus nakyy alla olevassa kuvassa.
Suojavaipassa on samankeskinen kuparijohdinkerros, jossa on kierretty kuparifolio
tai kuparilanka. Mita parempi ja tiukempi suojavaippa on, sitéa alhaisempia ovat

hairiosateily ja laakerivirrat.

Eristyskuori

—

Kuparilankasuoja Kierretty kuparifolio Siséeristys
tai kuparilanka

Vaihejohdin
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Tehokertoimen kompensointikondensaattorit

A

Tehokertoimen kompensointia ei tarvita vaihtovirtakdyt6issa. Jos taajuusmuuttaja
kuitenkin kytketaan jarjestelméaén, johon on asennettu
kompensointikondensaattoreita, on otettava huomioon seuraavat rajoitukset.

VAROITUS! Moottorikaapeleihin (taajuusmuuttajan ja moottorin valiin) ei saa liittda
tehokertoimen kompensointikondensaattoreita eika yliaaltosuotimia. Niité ei ole
tarkoitettu kaytettaviksi vaihtovirtakéytdissa, ja ne voivat vahingoittaa
taajuusmuuttajaa pysyvasti tai vaurioitua itse.

Jos tehokertoimen kompensointikondensaattorit kytketaan rinnan taajuusmuuttajan
kolmivaiheisen sy6ton kanssa:

1. Suurtehokondensaattoria ei saa kytkea syottéverkkoon taajuusmuuttajan ollessa
kytkettynd. Kytkenté aiheuttaa jannitehuippuja, jotka voivat laukaista
taajuusmuuttajan vikaan tai jopa vahingoittaa sita.

2. Jos kondensaattorikuormaa lisdtdén/vahennetaan asteittain, kun vaihtovirtakaytto
on kytketty syottoverkkoon: Varmista, etté kytkentdaskeleet ovat riittdvan pienet,
jotta ne eivat aiheuta jannitehuippuja, jotka voivat laukaista taajuusmuuttajan
vikaan.

3. Tarkista, etta tehokertoimen kompensointiyksikkd sopii kaytettavaksi
jarjestelmissa, joissa on vaihtovirtakayttoja eli yliaaltoja synnyttavia kuormia.
Téallaisissa jarjestelmissd kompensointiyksikdssa tulisi yleensa olla kuristin tai
yliaaltosuodin.

Moottorikaapeliin kytketyt laitteet

Turvakytkinten, kontaktoreiden, kytkentakoteloiden yms. asennus

Hairiosateilyn vahentaminen, kun moottorikaapeliin taajuusmuuttajan ja moottorin
valiin on asennettu turvakytkimi&, kontaktoreita, kytkentékoteloita tai muita
samantyyppisia laitteita:

» EU: Asenna laite metallikoteloon niin, etta tulo- ja lahtokaapeleiden
suojavaipoissa on 360 asteen maadoitus, tai kytke kaapeleiden suojavaipat
yhteen muulla tavalla.

Ohituskaytto

A

VAROITUS! Verkkojannitetta ei saa koskaan kytkea taajuusmuuttajan lahtdliittimiin
U2, V2 tai W2. Jos on tarvetta taajuusmuuttajan ohitukseen, on kaytettava
mekaanisesti yhteenliitettyja kytkimia tai kontaktoreita. Lahtopuolelle liitetty
verkkojannite voi vahingoittaa laitetta pysyvasti.

Ennen kontaktorin avaamista (ohjaustapana DTC, suora momentinséato)

Jos ohjaustavaksi on valittu DTC-sdato (suora momentinsaato), taajuusmuuttajan on
oltava pois péaalta ja moottorin pysahtynyt ennen kuin taajuusmuuttajan lahdén ja
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moottorin valissa oleva kontaktori voidaan avata. Vaaditut parametriasetukset on
mainittu asianmukaisessa ACS800-ohjausohjelman ohjelmointioppaassa. Muussa
tapauksessa kontaktori voi vaurioitua. Jos ohjaustavaksi on valittu skalaarisaato,
kontaktori voidaan avata myf¢s taajuusmuuttajan ollessa kaynnissa.

Relelahtbjen suojaus ja induktiivisten kuormien aiheuttamien hairididen
vaimentaminen

Kun jannite katkaistaan, induktiiviset kuormat (releet, kontaktorit, moottorit)
aiheuttavat jannitepiikkeja.

RMIO-kortin relelahdét suojataan ylijannitepiikeiltd varistoreilla (250 V). Niiden
lisksi induktiiviset kuormat on suositeltavaa varustaa hairi6itd vaimentavilla piireilla
[varistoreilla, RC-suotimilla (AC) tai diodeilla (DC)], joiden avulla sdhkémagneettiset
hairiot voidaan minimoida jannitetta katkaistaessa. Jos hdairigita ei vaimenneta, ne
voivat kytkeytya kapasitiivisesti tai induktiivisesti ohjauskaapelin muihin johtimiin ja
lis&td muiden jarjestelméan osien vahingoittumisriskia.

Suojakomponentti asennetaan mahdollisimman l&helle induktiivista kuormaa.
Suojakomponentteja ei saa asentaa RMIO-kortin riviliittimeen.

r n
| RMIO |
Relelahdot
Varistori : X25 :
= — 1 RO1 _—/\
° B l 2 RO1 |
230 VAC
o | 3 RO1 R |
RC-suodin | X26 |
F L 1 RO2 j |
o | |
230 VAC B M2 |RO2
o } 3 | RO2 |
Diodi | xer |
-+ 1 |RO3 j |
24vDC M2 Ros |
o I RO3 |
Lo i
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Ohjauskaapeleiden valinta

Kaikkien ohjauskaapeleiden on oltava suojattuja.

Analogiasignaaleille on kaytettavéa kaksoissuojattua, kierrettya parikaapelia (Kuva a,
esim. JAMAK, jota valmistaa NK Cables). Tata kaapelia suositellaan myos
pulssianturisignaaleille. Jokaiselle signaalille on kaytettava yhta suojattua paria.
Analogiasignaaleille ei saa kayttda yhteista paluujohdinta.

Kaksoissuojattu kaapeli on paras vaihtoehto pienjannitteisille digitaalisignaaleille,
mutta myds yksinkertaisesti suojattua, kierrettyd parikaapelia (Kuva b) voidaan

kayttaa.
/
- T e
a b
Kaksoissuojattu, kierretty Yksinkertaisesti suojattu,
parikaapeli kierretty parikaapeli

Analogisia ja digitaalisia signaaleja varten on kaytettava erillisig, suojattuja
kaapeleita.

Jannitteeltdan alle 48 V:n releohjattuja signaaleja voidaan kayttaa samoissa
kaapeleissa kuin digitaalitulosignaaleja. Releohjattuja signaaleja suositellaan
kaytettaviksi kierrettyina pareina.

24V DC ja 115/ 230 V AC -signaaleja ei saa koskaan kytkea samaan kaapeliin.

Relekaapeli

Kaapelityyppi, jossa on punottu metallinen suojavaippa (esim. OLFLEX, valmistaja
LAPPKABEL, Saksa), on ABB Oy:n testaama ja hyvaksyma.

Ohjauspaneelikaapeli

Kaukokaytossa kaapeli, joka yhdistaa ohjauspaneelin taajuusmuuttajaan, ei saa olla
yli 3 metria pitkd. Ohjauspaneelin lisdvarustesarjoissa kaytetaan ABB Oy:n
testaamaa ja hyvaksymaa kaapelityyppia.

Sahkodasennuksen suunnittelu
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Moottorin [ampotilan mittauksen kytkenta taajuusmuuttajan 1/0O-
ohjaukseen

sahkolaitteiden jannitteisten osien ja niiden johtamattomien tai johtavien osien

2 VAROITUS! IEC 60664 edellyttdd kaksinkertaista tai vahvistettua eristysta
pintojen valilla, joita ei ole maadoitettu.

Tama vaatimus taytetdan kytkemalla termistori (ja muu vastaava komponentti)
taajuusmuuttajan digitaalituloihin jollakin seuraavista tavoista:

1. Termistorin ja moottorin jannitteisten osien valissa on kaksinkertainen tai
vahvistettu eristys.

2. Taajuusmuuttajan kaikkiin digitaali- ja analogiatuloihin kytketyt piirit ovat
kosketussuojattuja ja peruseristettyja (sama jannitetaso kuin kayton paapiirissa)
muista pienjannitepiireista.

3. Kaytetdan ulkoista termistorirelettd. Releen eristyksen on oltava samalla
jAnnitetasolla kuin kayton paapiiri. Lisétietoja kytkenndstéa on ACS800
Ohjelmointioppaassa.

Asennus yli 2000 metrin korkeuteen

asennuksen, kayton ja huollon yhteydesséa on suojauduttava suoralta kosketukselta.
Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimukset, jotka on lueteltu standardissa
SFS-EN 50178, eivat tayty yli 2000 metrin korkeudessa.

2 VAROITUS! RMIO-kortin kaapelointien tai korttiin liitettyjen lisdvarustemoduulien

Kaapelireitit

Moottorikaapeli on asennettava mahdollisimman kauas muista kaapeleista. Eri
taajuusmuuttajien moottorikaapelit voidaan asentaa vierekkain, toisiinsa kiinni.
Moottori- ja verkkokaapeli sek& ohjauskaapelit tulisi asentaa erillisille hyllyille.
Taajuusmuuttajan lahtdjannitteen nopeista vaihteluista aiheutuvia
sahkdmagneettisia hairidita on pyrittdva ehkaisemaan valttamalla pitkia
samansuuntaisia vetoja muiden kaapeleiden kanssa.

Jos ohjauskaapelit on vedettava ristiin tehokaapelin kanssa, kaapeleiden kulman on
oltava mahdollisimman l&helld 90 astetta. Taajuusmuuttajan kautta ei saa kulkea
ylimaaraisia kaapeleita.

Kaapelihyllyt on kytkettava hyvin toisiinsa sekéd maadoituselektrodeihin. Paikallista
potentiaalin tasausta voidaan parantaa kayttamalla alumiinihyllyjarjestelmia.
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Alla on kaapelireittid kuvaava kaavio.

Taajuus-
muuttaja

Moottorikaapeli

Tehokaapeli ¢ vah. 300 mm

Verkkokaapeli Moottorikaapeli
¢ vah. 200 mm 90° |— ¢ vah. 500 mm
Ohjauskaapelit
Ohjauskaapelikanavat
230V 230V
24V (120V) 24V (120V)
/
/
\ /
NV

//

Ei ole sallittu, ellei 24 V kaapelissa ole
230 V (120 V) eristysta tai sita ei ole
eristetty 230 V (120 V) eristysvaipalla.

%S
N

Veda 24 V ja 230 V (120 V)
ohjauskaapelit kaapin sisélla oleviin
erillisiin kanaviin.
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Sahkoliitannat

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan taajuusmuuttajan sahkaoliitdnnoista.

sahkdalan ammattilainen. TAman kayttboppaan ensimmaisilla sivuilla olevia
Turvaohjeet-luvun ohjeita on noudatettava. Turvaohjeiden noudattamatta jattdminen
voi aiheuttaa vakavan vamman tai hengenvaaran.

Q VAROITUS! Kaikki tassa luvussa kuvatut sahkdliitannéat saa tehda vain pateva

Varmista, etta taajuusmuuttaja on kytketty irti verkosta asennuksen ajaksi. Jos
taajuusmuuttaja on kytketty verkkoon, kytke se irti verkosta ja odota viisi
minuuttia.

Sahkoliitannat
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Asennuksen eristysmittaukset

Taajuusmuuttaja

Jokainen taajuusmuuttaja on testattu tehtaalla eristyksen osalta kytkemalla paapiirin
ja rungon valiin 50 Hz 2500 V jannite (RMS) yhden sekunnin ajaksi. Laitteelle ei siis
tarvitse tehda ylijannite- tai eristysresistanssimittauksia (esim. suurjannitekoestusta
tai eristysvastusmittausta).

Syottokaapeli
Tarkista syottokaapelin eristys paikallisten maaraysten mukaisesti ennen kaapelin
kytkemista taajuusmuuttajaan.

Moottori ja moottorikaapeli
Tee moottorin ja moottorikaapelin eristysmittaukset seuraavalla tavalla:

1. Varmista, ettd moottorikaapeli on irrotettu taajuusmuuttajan lahtoliittimista U2, V2
jaWwz2.

“ 2. Mittaa moottorikaapelin ja moottorin eristysvastukset erikseen jokaisen vaiheen ja
@ maan (PE) valilta mittausjannitteelld 1 kV DC. Eristysvastuksen on oltava
PE vahintddn 1 Mohm.

IT-verkot (maadoittamattomat)

Irrota EMC-suotimien +E202 ja +E200 kondensaattorit ennen taajuusmuuttajan
kytkemista maadoittamattomaan verkkoon. Lisatietoja saa ABB Oy:sta.

asennetaan IT-verkkoon [maadoittamaton tai suurohmisesti (yli 30 ohmia)
maadoitettu verkko], verkko kytkeytyy maapotentiaaliin taajuusmuuttajan EMC-
suotimen kondensaattoreiden kautta. Ta&méa voi aiheuttaa vaaratilanteen tai
vahingoittaa laitetta.

c VAROITUS! Jos EMC-suotimella +E202 tai +E200 varustettu taajuusmuuttaja

Sahkoliitannat
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Tehokaapeleiden liitantdkaavio

Kaavio
Taajuusmuuttaja
SYOTTO uDC+|UuDC- LAHTO
PE [Ut] vi|wi] &) | Rr-| Rre uz| vz | w2 @
1) 2) T T
R B R O\(I_J _ 1 _ L
_ 1 —] — 4+ I—I— I 4+ —— 4+ —
3) s 4)
| — o
(PE) PE (PE) e —p —1's
N-\ -V ==ty
| .
Ulkoinen
Muita vaihtoehtoja on g Il ] .
arruvastus
esitetty luvussa \I— o\ @ :
Sahkdasennuksen \
suunnittelu: Erotuslaite
L1 L2 L3
1), 2) Moottorikaapelin suojavaipan maadoitus moottorin paassa
Jos kaytetédan suojattua kaapelia (ei valttamaton, Radiotaajuisten hairididen minimointi:
mutta suositellaan), kayta erillista PE-kaapelia (1) tai + maadoita kaapelin suojavaippa 360 astetta moottorin
kaapelia, jossa on maadoitusjohdin (2), jos kytkentakotelon l&piviennissa

syobttbkaapelin suojavaipan johtokyky on < 50 %
vaihejohtimen johtokyvysta.
Maadoita syottdkaapelin suojavaipan tai PE-johtimen
toinen paa jakokeskuksessa.

3) 360 asteen maadoitusta suositellaan, jos kaytetaan
suojattua kaapelia

4) Tarvitaan 360 asteen maadoitus

Johtavat tiivisteet

« tai maadoita kaapeli kiertamalla suojavaippaa seuraavasti:
punoksen leveys > 1/5 - pituus.

5) Kéayta erillistd maadoituskaapelia, jos kaapelin T
suojavaipan johtokyky on < 50 % vaihejohtimen a - ﬁ b
johtokyvysté kaapelissa, jossa ei ole symmetrista o
maadoitusjohdinta (katso kohta Sdhkdasennuksen
suunnittelu / Tehokaapeleiden valinta).

Huomautus:

Jos moottorikaapelissa on suojavaipan liséksi
symmetrinen maadoitusjohdin, kytke maadoitusjohdin
maadoitusliittimeen seka taajuusmuuttajan etta
moottorin paassa.

Ala kayta epasymmetristd moottorikaapelia, jos
moottorin teho on > 30 kW. Jos moottorikaapelin neljas
johdin kytketdan moottorin paassa, laakerivirrat
lisdéntyvat ja aiheuttavat lisdkulumista.

Sahkoliitannat
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Johdinten kuorintapituus

Kuori johdinten péaat taulukon mukaan, jotta ne sopivat tehokaapeleiden liittimien

sisaan.

Runkokoko Kuorintapituus
mm tuuma

R2, R3 10 0.39

R4, R5 16 0.63

R6 28 1.10

Sallitut liitinkoot, kiristysmomentit

Katso Tekniset tiedot: Kaapelilapiviennit.

Seindlle asennettavat laitteet (Eurooppa)

Tehokaapeleiden liitdnté vaiheittain

1.

Irrota etukansi (runkokoossa R6 alempi etukansi) vapauttamalla kiinnitysvipu
ruuvimeisselilla ja nostamalla kantta sen alaosasta. Lisatietoja IP 55 -laitteista on
kohdassa Mekaaninen asennus / Taajuusmuuttajan asennus seinalle.

2. Aseta kytkentdkotelon takalevy taajuusmuuttajan alaosassa oleviin aukkoihin.

3. Kiinnita takalevy taajuusmuuttajan runkoon kahdella ruuvilla / kolmella ruuvilla

runkokoossa R6.

. Leikkaa kumitiivisteisiin sopivan kokoiset aukot ja veda kumitiivisteet kaapeleihin.

Vie kaapelit 1api pohjalevyn lapivienneista.

Kuori kaapelin muovinen suoja 360 asteen maadoituksen alle tulevasta osasta.
Kiinnita kiristin kaapelin kuorittuun osaan.

. Kytke kaapelin kierretty suojavaippa maadoitusliittimeen. Huomautus:

kaapelikenkia tarvitaan runkokokoja R2 ja R3 kaytettaessa.

Kytke verkkokaapelin vaihejohtimet U1-, V1- ja W1-liittimiin ja moottorikaapelin
vaihejohtimet U2-, V2- ja W2-liittimiin.

. Kiinnita kytkentékotelon pohjalevy kahdella ruuvilla jo kiinnitettyyn takalevyyn ja

veda kumitiivisteet paikoilleen.

. Varmista kaapeleiden kiinnitys laitteen ulkopuolelta mekaanisesti. Kiinnita

ohjauskaapelit kuten kohdassa Ohjauskaapelilitdnnéat on kuvattu. Kiinnitéa kannet
paikoilleen (katso Ohjauskaapeleiden ja kansien kiinnitys).

Sahkoliitannat
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Kytkentéakotelo (IP 21)
Kiinnityskoukut

Takalevy

i

360 asteen /
maadoituskiristin ) @ Tiiviste

Syottokaapelin lapivienti § N4V Moottorikaapelin lapivienti

Jarruvastuskaapelin lapivienti

Kiinnita
ohjaus-
kaapelit
nippusiteilla
naiden
levyjen valiin

UDC+

02 V2 WZ| _
R- R+ UDC-

Verkkokaapeli Moottorikaapeli
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Runkokoko R5
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Runkokoko R6: Kaapelikengan asennus [16 - 70 mm? kaapelit]

Erota kaapelikenkien
paat eristysteipilla tai

kutistemuovilla. Kytkentélevyn

kiinnitysruuvit

a. Kytke kaapeli liittimeen.
b. Kytke liitin taajuusmuuttajaan.

VAROITUS! Jos liitinkoko on alle

A 95 mm?, on kaytettava kaapelikenkaa.
Kaapeli, jonka liitinkoko on alle 95 mm?
ja joka on kytketty tahan liittimeen,

Idysistyy ja voi vahingoittaa
taajuusmuuttajaa.

Sahkoliitannat
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Asennus kaappiin (IP 21)

Taajuusmuuttaja voidaan asentaa kaappiin ilman kytkentékoteloa ja etukantta.
Suositeltavaa on:

* maadoittaa kaapelin suojavaippa 360 astetta kaapin lapiviennissa

» vieda kaapeli kuorimattomana niin l&helle liittimia kuin mahdollista.
Varmista kaapeleiden kiinnitys mekaanisesti.

Suojaa RMIO-kortin liittimet X25 - X27 kosketukselta, kun syéttéjannite on yli
50 VAC.

Runkokoko R5
Suojaa tehokaapeliliittimet seuraavasti:

1. Leikkaa lapinakyvaan muoviseen kosketussuojaan aukot kaapeleita varten.

2. Paina kosketussuoja liittimien suojaksi.

Sahkoliitannat



Runkokoko R6

Suojaa tehokaapeliliittimet seuraavasti:

57

1. Leikkaa lapinakyvaan muoviseen kosketussuojaan aukot kaapeleita varten, kun

kaytat kaapelikenkdasennusta.

2. Paina kosketussuoija liittimien suojaksi.

Nakyma kaapeliliitin-
asennuksesta

Sahkoliitannat
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Ohjauskaapeliliitdnnat
Vie kaapeli ohjauskaapelin lapiviennista (1).

Tee ohjauskaapeliliitannat alla kuvatulla tavalla. Liita johtimet RMIO-kortin sopiviin
irrotettaviin liittimiin [lisatietoja on kohdassa Moottorin ohjauskortti ja 1/0-kortti
(RMIO)]. Varmista liitanta kiristamalla ruuvit.

Liittimet

Runkokoot R2...R4

Ohjauskaapelin liittimet saadaan nékyviin, kun
ohjauspaneelin asennusalusta kdannetéan sivulle

tasta nupista. Veda nuppia varovasti, ei liian Irrotettavat liittimet (veda ylos)
voimakkaasti.

X39 ohjauspaneelin kaapelille

Lisévarusteena saatavan Lisavarustemoduuli 1
odottamattoman

kaynnistyksen eston liitin

Lisdvarustemoduuli 2

1/0-kaapelit: Maadoita T
ohjauskaapelin suojavaipat
ruuveilla. Lisatietoja on
kohdassa 360 asteen
maadoitus.

DDCS-
tiedonsiirtomoduuli 3:
RDCO

Kiinnita
varoitustarra tahan

€L fe

roas
e = © U

o
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Runkokoot R5 ja R6

Ohjauspaneeli—" |'

Lisédvarustemoduuli 1

Ohjauskaapelin
maadoitus:
katso kohta 360
asteen
maadoitus

Runkokoko R6

Lisavarustemoduuli 2

DDCS-tiedonsiirtomoduuli 3: RDCO

Kiinnita varoitustarra tahan
Irrotettavat liittimet (veda yl6s)
Lisavarusteena saatavan

odottamattoman
kaynnistyksen eston liitin

59
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360 asteen maadoitus

Eristys

|||7

Kaksoissuojattu kaapeli Yksinkertaisesti suojattu kaapeli

Kun suojavaipan ulkopinta on johtamatonta materiaalia
» Kuori kaapelia varovasti (ala leikkaa maadoitusjohtoa tai suojavaippaa)
» Kaanna suojavaippaa ulospain niin, etté johtava pinta tulee nakyviin.
» Kierra maadoitusjohdin johtavan pinnan ympari.
» Aseta johtava kiristin johtavan osan péaélle.
 Kiinnit& kiristin maadoituslevyyn ruuvilla mahdollisimman I&helle niita liittimia,
joihin kaapelit aiotaan kytkeéa.
Suojavaipan johtimien liitannat

Yksinkertaisesti suojatut kaapelit: Kierrd ulomman suojavaipan maadoitusjohtimet ja
liitd ne lyhinta reittia lahimpaan maadoitusreikdan kaapelikengalla ja ruuvilla.
Kaksoissuojatut kaapelit: Liitd kunkin parikaapelin suojavaippa (kierretyt
maadoitusjohtimet) yhdessa saman kaapelin muiden suojavaippojen kanssa
[&himpaan maadoitusreikdan kaapelikengdlla ja ruuvilla.

Eri kaapeleiden suojavaippoja ei saa kytkea samaan kaapelikenkaan tai
maadoitusruuviin.

Jata suojavaipan toinen paa liittamatta tai maadoita se epasuorasti muutaman
nanofaradin suurtaajuuskondensaattorilla (esim. 3,3 nF / 630 V). Suojavaippa
voidaan maadoittaa myds suoraan molemmista paistd, jos ne ovat samassa
maadoituslinjassa, eikd paiden valilla ole merkittéavaa jannitepudotusta.

Pida signaalin johdinparit kierrettyind mahdollisimman lahella liittimia. Kun johdin
kierretaan paluujohtimen kanssa, induktiivisen kytkennan aiheuttamat hairiot
vahenevat.

Sahkoliitannat
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I/O- ja kenttavaylamoduulien kaapelointi

Moduuli

Mahdollisimman lyhyt

Suojavaippa

Mahdollisimman

® 3 lyhyt
o @
o0

7o i

RTAC

Suojavaippa

Kierra kupariteippia kaapelin
kuoritun osan ymparille kiristimen
alle. Ole varovainen. Ala leikkaa
maadoitusjohdinta. Kiinnita niin
lahelle liittimi&a kuin mahdollista.
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Huomautus: RDIO-moduulissa ei

@/ ole liitinta kaapelin suojavaipan

maadoitusta varten. Maadoita
parikaapelin suojavaipat tassa.

Huomautus 1: Jos pulssianturia ei
ole eristetty, maadoita
pulssianturikaapeli vain
taajuusmuuttajan paassa. Jos
pulssianturi on galvaanisesti
erotettu moottorin akselista ja
staattorin rungosta, maadoita
pulssianturi-kaapelin suojavaippa
seka taajuusmuuttajan etta
pulssianturin paassa.

Huomautus 2: Kierra parikaapelin
johtimet.

Sahkoliitannat
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Ohjauskaapeleiden ja kansien kiinnitys

Kun kaikki ohjauskaapelit on kytketty, ne on kiinnitettava yhteen nippusiteilla.
Laitteet, joissa on kytkentakotelo: kiinnita kaapelit l[apivientilevyyn nippusiteilla.
Laitteet, joissa on lapivientikotelo: kirista tiivisteholkkien mutteri.

US-kansi

".-'\ w

Kiinnita etukansi paikalleen.

Lisavarustemoduuleiden ja PC:n asennus

Lisavarustemoduuli (kuten kenttavaylasovitin, I/O-laajennusmoduuli ja
pulssianturilitantd) asetetaan RMIO-kortin lisavarustemoduulille varattuun
korttipaikkaan (katso Ohjauskaapelilitannat) ja kiinnitetaan paikalleen kahdella
ruuvilla. Lisatietoa kaapeliliitAnnéista on lisdvarustemoduuleiden oppaissa.

Valokuituliitanta

DDCS-valokuituliitantd (RDCO-moduuli) tarvitaan seuraaviin lisdvarusteisiin: PC-
tydkalut, is&nté/orja-liitanta, NDIO-, NTAC- ja NAIO-moduulit sek& Nxxx
kenttavaylasovitin. Lisatietoa liitAnnoista on RDCO User’s Manual -oppaassa.
Valokuitukaapeleiden varit on tarkistettava, kun ne asennetaan. Siniset kaapelin
paat liitetdan sinisiin liittimiin ja harmaat kaapelin paat harmaisiin liittimiin.

Jos samaan kanavaan halutaan asentaa useita moduuleita, ne on ketjutettava
renkaaksi.

Sahkoliitannat
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AGPS-kortin asennus (odottamattoman
kaynnistyksen esto, +Q950)

Yleista

Tama luku sisaltaa

* taajuusmuuttajaan lisdvarusteena saatavan odottamattoman kaynnistyksen esto
-toiminnon (+Q950) sahkaliitdntdja koskevat ohjeet

* AGPS-kortin tekniset tiedot.

Odottamattoman kaynnistyksen esto (+Q950)

Lisdvarusteena saatavaan odottamattoman kaynnistyksen esto -toimintoon kuuluu
AGPS-kortti, joka kytketd&n taajuusmuuttajaan ja ulkoiseen teholdhteeseen. Katso
myds luku Odottamattoman kaynnistyksen esto, sivu 41.

AGPS-kortin asennus

115...230 V:n syottdjannite on katkaistu. AGPS-korttia kasiteltdessé on noudatettava
taman kayttboppaan ensimmaisilla sivuilla olevassa Turvaohjeet -luvussa ja tdsséa
luvussa annettuja ohjeita.

Q VAROITUS! AGPS-kortissa voi esiintyd vaarallisia jannitteita myos silloin, kun

Varmista ennen asennus- ja huoltotoimenpiteitd, etta taajuusmuuttaja on
kytketty irti verkosta ja AGPS-kortin 115...230 V:n syo6ttéjannite on katkaistu.
Jos taajuusmuuttaja on kytketty verkkoon, kytke se irti verkosta ja odota viisi
minuuttia.

Liséatietoja

» sivu 58: taajuusmuuttajan riviliittimen X41 sijainti
* sivu 65: piirikaavio

* sivu 66: AGPS-kortin mitat

* sivu 67: AGPS-kortin tekniset tiedot

Huomautus: AGPS-kortin riviliittimen X2 ja taajuusmuuttajan riviliittimen vélisen
kaapelin enimmaispituus on 10 metria.

AGPS-kortin asennus (odottamattoman kaynnistyksen esto, +Q950)
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Kytke AGPS-kortti seuraavalla tavalla:
 Irrota kotelon kansi kiertdamalla ruuvit (1) irti.
» Maadoita laite kotelon pohjalevyn tai AGPS-kortin liittimen X1:1 kautta.

» Kytke lisdvarustesarjan mukana toimitettu kaapeli AGPS-kortin riviliittimen X2 (2)
ja taajuusmuuttajan riviliittimen X41 valille.

kaapelin kayttaminen tai kaapelin muuntaminen voi aiheuttaa taajuusmuuttajan

c VAROITUS! Kayta vain pakkauksen mukana toimitettua AGPS-kaapelia. Muun
toimintahdirion.

» Kytke kaapeli AGPS-kortin liittimen X1 (3) ja 115...230 V:n jannitelahteen vdlille.

« Kiinnitd kotelon kansi takaisin ruuveilla.

115...230 V.,

AGPS-kortin asennus (odottamattoman kaynnistyksen esto, +Q950)
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Alla olevassa piirikaaviossa esitetaan, kuinka AGPS-11-sarja asennetaan.

Piirikaavio
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AGPS-kortin asennus (odottamattoman kaynnistyksen esto, +Q950)
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Mittapiirros
AGPS-kortin mittapiirros on esitetty alla.

lie

N

51,8
[204 ]

©
[sp]
= 128 [5.04 ] Tnput 230V <
( O —_————
ARRC T D —
Xi I — 1
© D
a (S |
5 —D - (| I
s c~— B (S | I
- f—
§‘ 2 | ——
- 2 | ——
CH I
e |P
I —
] — s )
P
N — —
91 [.36] 1098 [4.321 @7 [ 281 4 Pcs. f
utput 15V

3AFE68293898

AGPS-kortin asennus (odottamattoman kaynnistyksen esto, +Q950)
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Nimellinen tulojannite
Nimellinen tulovirta
Nimellistaajuus

Maks. ulkoinen sulake
X1-liitinkoot
Lahtdjannite
Nimellinen l&htdvirta
X2-riviliittimen tyyppi
Kayttdympariston lampdtila
Suhteellinen kosteus
Mitat (kotelon kanssa)
Paino (kotelon kanssa)
Hyvaksynnat

115...230 V AC £10 %
0,1A(230V)/0,2A (115V)

50/60 Hz

16 A

3x 2,5 mm?

15vDC+0,5V

04A

JST B4P-VH

0..50 °C

Maks. 90 %, tiivistyminen ei sallittu
167 x 128 x 52 mm (korkeus x leveys x syvyys)
0,75 kg

C-UL

AGPS-kortin asennus (odottamattoman kaynnistyksen esto, +Q950)
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AGPS-kortin asennus (odottamattoman kaynnistyksen esto, +Q950)
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Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)

Yleista

Tassa luvussa on esitelty

* RMIO-kortin ulkoiset ohjausliitannat, kun kaytetd&dn ACS800:n vakio-
ohjausohjelmaa (tehdasmakro)

» kortin tulojen ja lahtojen tekniset tiedot.

Liitinten merkintda koskeva huomautus

Lisavarustemoduuleissa (Rxxx) voi olla samanlaiset liitinmerkinnét kuin RMIO-
kortissa.

Ulkoista teholahdetta koskeva huomautus

RMIO-kortin ulkoisen +24 V teholdhteen kayttéa suositellaan, jos
» sovellus vaatii nopean kaynnistyksen, kun syoéttéjannite kytkeytyy
» kenttavaylatiedonsiirtoa tarvitaan, kun syoéttéjannite on katkaistu.

Ulkoisen teholdhteen jannite voidaan sy6ttdd RMIO-korttiin joko liittimen X23 tai X34
tai molempien kautta. Sisdinen tehonldhde voidaan pitaa kytkettyna liittimeen X34,
kun kaytetaan liitinta X23.

X34 kautta, RMIO-kortista irrotetun kaapelin pd& on mekaanisesti kiinnitettava
paikkaan, jossa se ei voi joutua kosketukseen sahkoosien kanssa. Jos kaapelin
riviliitin irrotetaan, johtimen paat on eristettava yksitellen.

c VAROITUS! Jos jannite sydtetddn RMIO-korttiin ulkoisesta teholahteesta liittimen

Parametriasetukset

Vakio-ohjausohjelmaa kaytettaessa parametrin 16.9 OHJ. KORTIN SYOTTO
arvoksi asetetaan ULKOINEN 24V, jos jannite sydtetaan RMIO-korttiin ulkoisesta
teholahteesta.

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Ulkoiset ohjausliitannat

Alla olevassa kaaviossa nakyvat ACS800 vakio-ohjausohjelman (tehdasmakro)
RMIO-kortin ulkoiset ohjausliitinnat. Muiden ohjausmakrojen ja ohjelmistojen
ulkoiset ohjausliitannat ovat vastaavissa Ohjelmointioppaissa.

X2* RMIO
X20 X20
RMIO 1 {1 [VREF- | Ohjejannite -10 V DC, 1 kohm < R < 10
Riviliittimen koko: 2 {12 AGND | kohm
kaapelit 0,3 - 3,3 mm? X21 X21
Kiristysmomentti: 1 11 VREF+ | Ohjejannite 10 V DC, 1 kohm < R, < 10
0,2-0,4Nm L'—TA —2 {27 TAGND | kohm
|
(0.2 to 0.3 Ibf ft) N 13 All+ Nopeusohje 0(2) ... 10 V, Rj, = 200 kohm
1 |4 14 All-
5 15 Al2+ Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
6 16 Al2- 0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm
7 7 Al3+ Tehdasasetus, ei ohjelmoitu.
8 18 Al3- 0(4) ... 20 mA, Rj, = 100 ohm
A 9 19 AO1+ | Moottorin nopeus 0(4)...20 mA <
(©——~ oot ropeus o
10 10 AO1- ...moottorin nimellisnopeus, R < 700 ohm
11 11 AO2+ | Lahtdvirta 0(4)...20 mA 2 0...moottorin
12 112 | AO2- nimellisvirta, R_< 700 ohm
* taajuusmuuttajiin ACS800-02 ja = X22 X22
ACﬁE}OO—W lisvarusteena saatava 7 1 I1 DI1 Seis/Kay
rivintn
— 3 12 DI2 Eteen/Taakse V)
D voimassa vai.n, jos parametrin 3 13 DI3 Ei ohjelmoitu
10.03 arvoksi on asetettu — 2 14 DI4 Kiihdytyksen ja hidastuksen valinta 2
PYYNNOSTA. e - - 3)
5 15 DI5 Vakionopeuden valinta
2 . - 6 16 DI6 Vakionopeuden valinta *)
) 0 = auki, 1 = kiinni
— - - 7 17 +24VD | +24 V DC maks. 100 mA
Dl4 | Kiihdytys/hidastusajat 8 s +24VD
0 | parametrit 22,02 ja 22,03 —
1 | parametrit 22.04 ja 22.05 9 I DGND1 | Digitaalimaa
10 10 DGND?2 | Digitaalimaa
3) Katso parametriryhma 12 1 11 | DiL Kaynnistyksen lukitus (0 = seis) %)
VAKIONOPEUDET. X23 X23
DI5 | DI6 | Toiminta 1 11 +24V Apujénniteldhtd ja -tulo, ei galv. eristetty,
0 |0 [NopeusAllst 2 1P GND | 24V DC 250 mA )
1 |0 [Vakionopeus 1 X25 X25
0 |1 |Vakionopeus 2 1 11 RO1 — Relelahto 1: Kay-valmis
1 |1 |Vakionopeus 3 2 2 RO1
" ) —& 3 I3 [ror —
Katso parametri 21.09 KAYNN.
LUKITUS. X26 X26 — ~
5) Taman lahdon ja korttiin 1 11 RO2 1 Relelahto 2: Kay
asennettujen lisavarustemoduulien 2 12 RO2
maksimivirta. —) 3 3 RO2 -
X27 X27
X 1 11 RO3 j Releléhto 3: Ei vikaa (-1)
Vika 2 12 RO3
3 13 RO3

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)




71

RMIO-kortin tekniset tiedot

Analogiatulot

Eristyskoejannite

Suurin yhteismuotoinen jénnite

kanavien valilla
Yhteismuodon vaimennus
Asettelutarkkuus

Epéatarkkuus

Vakiojannitelaht6

Vakio-ohjausohjelmaa kaytettdessa kaksi ohjelmoitavaa differentiaalista virtatuloa
(0OmA /4 mA ... 20 mA, Rj, = 100 ohm) ja yksi ohjelmoitava differentiaalinen
jannitetulo ((10V/0V/2V ... +10 V, R;, = 200 kohm).

Analogiatulot galvaanisesti erotettu ryhmana.
500 VAC, 1 min
+15V DC

> 60 dB 50 Hz:n taajuudella

0,025 % (12 bittia) -10 V ... +10 V:n tulolle. 0,5 % (11 bittid) O ... +10 V:n ja

0 ... 20 mA:n tuloille.

+ 0,5 % (taydesta arvosta) 25 °C:n lampétilassa. Lampétilakerroin: = 100 ppm/°C,
maks.

Jannite

Kuormitettavuus
Suositeltava potentiometri

Apujannitelahto

+10V DC, 0, -10 V DC + 0,5 % (taydesta arvosta) 25 °C:n lampotilassa.
Lampodtilakerroin: + 100 ppm/°C maks. 56

10 mA
1 kohm...10 kohm

Jannite
Maksimivirta

Analogialahdot

24 V DC + 10 %, oikosulun kestava

250 mA (tdméan lahdon ja RMIO-korttiin asennettujen lisdvarustemoduulien
yhteenlaskettu virta)

Asettelutarkkuus
Epéatarkkuus

Digitaalitulot

Kaksi ohjelmoitavaa virtalahtdéa: 0 (4) to 20 mA, R < 700 ohm

0,1 % (10 bittia)

+ 1 % (taydesta arvosta) 25 °C:n lampotilassa. Lampétilakerroin: + 200 ppm/°C
maks.

Eristyskoejannite
Ratkaisutasot
Tulovirta
Suodatusaikavakio

Vakio-ohjausohjelmaa kaytettdessa kuusi ohjelmoitavaa digitaalituloa (yhteinen maa:
24V DC, -15 %...+20 %) ja kaynnistyksen lukitustulo. Galvaanisesti erotettu ryhmana,
voidaan jakaa kahteen erotettuun ryhmaan (katso Eristys- ja maadoituskaavio
jljempand).

Termistoritulo: 5 mA, < 1,5 kohm & ”1” (normaali lampétila), > 4 kohm € "0” (korkea
lampdtila), avoin piiri & "0” (korkea lampotila).

Siséinen jannitelahde digitaalituloja varten (+24 V DC): oikosulun kestava. Sisdisen
teholdhteen sijaan voidaan myds kayttaa ulkoista 24 V DC:n jannitelahdetta.

500 VAC, 1 min

<8VDC & "0",>12VDC & "1”

DI1...DI 5: 10 mA, DI6: 5 mA

1ms

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Relelahd o6t
Kolme ohjelmoitavaa relel&ht6&a
Kytkentakyky 8 A, kun 24 V DC tai 250 VAC, 0,4 A, kun 120 V DC
Jatkuva minimivirta 5mA rrms, kun 24V DC
Jatkuva maksimivirta 2Arms
Eristyskoejannite 4 kV AC, 1 minuutti

DDCS-valokaapeliliitanta

Lisdvarusteena saatava tiedonsiirtomoduuli RDCO. Protokolla: DDCS (ABB
Distributed Drives Communication System)

24V DC teholahde

Jannite 24V DC =10 %

Tyypillinen virran kulutus (ilman 250 mA

lisdvarustemoduuleita)

Maksimaalinen virran kulutus 1200 mA (lisdvarustemoduulien kanssa)

RMIO-kortin seka korttiin kytkettyjen lisavarustemoduulien liittimet tayttavat standardissa SFS-EN 50178 annetut
Protective Extra Low Voltage (PELV) -vaatimukset edellyttden, ettd myds liittimiin kytketyt ulkoiset piirit tayttavat
vaatimukset ja asennuspaikka on alle 2000 metrin korkeudessa. Jos asennuspaikka on yli 2000 metrin korkeudessa,
katso sivua 47.

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Eristys- ja maadoituskaavio

(Koejannite: 500 V AC)

X20
1 VREF-
2 AGND
Xx21
1 VREF+
2 AGND
3 All+ <ﬁ>
4 All- Yhteismuotoinen
5 Al2+ jannite kanavien
5 NG valilla +15 V
7 Al3+
8 Al3- )
9 AOL+ |
10 AO1-
11 AO2+
12 AO2- ||
X22

N
1 DI1
2 DI2
3 DI3 <ﬁ >
4 DI4 )
9 DGND1
5 DI5 A i
6 DI6
7 +24VD
8 +24VD
1 [pic )
10 |DGND2 /
X23
1 +24V \
2 GND j
X25
1 RO1
2 RO1 : ...... EE
3 rRo1 |—
X26
1 RO2
2 RO2 j o Eii
3 ro2z |— |
X27
1 RO3
> Tros L~ ... Eli
3 ROz |— |

(Koejannite:
4 kV AC)
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Siirtoliittimen J1 asetukset:

Digitaalituloissa yhteinen maa.
Tama on oletusasetus.

[0 ommo]

Digitaalituloissa DI1...DI4
.|"| ja DI5/DI6/DIIL maat ovat
tai . o
erilliset (eristysjannite
50 V).

o]

[Cmm0

Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO)
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Asennuksen tarkistuslista

Tarkistuslista

Taajuusmuuttajan mekaaninen asennus ja sahkdliitdnnat on tarkistettava ennen
laitteen kayttoonottoa. Kay lista lapi yhdessa toisen henkilon kanssa. Tutustu tdman
kayttboppaan alussa olevaan Turvaohjeet-lukuun ennen laitteen kayttoa.

Tarkista seuraavat kohdat

O

O

OO0OO0OO0OO0O0OoOoOoO0OooOo 04

O

MEKAANINEN ASENNUS

SAHKOLITANNAT (Katso Sahkoasennuksen suunnittelu, Sahkoliitannat.)

Kayttoympariston olosuhteet ovat hyvaksyttavat. (Katso Mekaaninen asennus Tekniset
tiedot: IEC-tiedot, Kayttéympaéristot.)

Laite on asennettu oikein pystysuoralle, syttyméatontd materiaalia olevalle seindlle. (Katso
Mekaaninen asennus.)

Jaahdytysilma péésee virtaamaan vapaasti.

Moottori ja kaytettava laite ovat kayttovalmiit. (Katso Séahkdasennuksen suunnittelu:
Moottorin yhteensopivuuden tarkistus, Tekniset tiedot: Moottoriliitanta.)

EMC-suotimen (+E202 ja +E200) kondensaattorit on kytketty irti, jos taajuusmuuttaja on
litetty (maadoittamattomaan) IT-verkkoon.

Kondensaattoreille on tehty ylldpitotoimenpiteet, jos taajuusmuuttaja ei ole ollut kaytossa yli
vuoteen (katso ACS 600/800 Capacitor Reforming Guide [64059629 (englanninkielinen)].

Taajuusmuuttaja on maadoitettu oikein.

Verkkojannite (syottdteho) vastaa taajuusmuuttajan nimellista tulojannitetta.

Verkkoliitannat (syottoteho) U1, V1 ja W1 ja niiden kiristysmomentit ovat oikein.

Sopivat verkkosulakkeet (sy6ttéteho) ja erotin on asennettu.

Moottoriliitannat U2, V2 ja W2 ja niiden kiristysmomentit ovat oikein.

Moottorikaapeli on kaapeloitu erilladn muista kaapeleista.

Moottorikaapeliin ei ole kytketty kompensointikondensaattoreita.

Ulkoiset ohjausliitdnnat taajuusmuuttajan sisalla on tehty oikein.

Taajuusmuuttajan sisalla ei ole tytkaluja, vieraita esineita eik& porauksesta aiheutunutta polya.

Ohituskaytdssa on tarkistettava, ettei taajuusmuuttajan lahtdéliittimiin voi kytkeytya
verkkojannitetta (syottoteho).

Taajuusmuuttaja, moottorin kytkentékotelo ja kannet ovat paikoillaan.

Asennuksen tarkistuslista
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Huolto

Yleista

Tassa luvussa on ohjeet ennalta ehkaisevaan huoltoon.

Turvallisuus

VAROITUS! Tutustu taman kayttboppaan ensimmaisilla sivuilla olevaan
Turvaohjeet-lukuun ennen huoltotoimenpiteiden tekemista. Turvaohjeiden
noudattamatta jattaminen voi aiheuttaa vakavan vamman tai hengenvaaran.

Huoltovalit

Sopivaan ymparistoon asennettu taajuusmuuttaja tarvitsee vain vahan huoltoa.
Taulukossa on ABB:n suosittelemat huoltovalit.

Huolto Vali Ohje
Kondensaattorien yllapito Vuosittain, jos Katso Kondensaattorien
taajuusmuuttajaa pidetaén yllapito.
varastossa
Jaéhdytyselementinlampdtilan | Riippuu ympéaristén Katso Jadhdytyselementti.
tarkistus ja puhdistus polyisyydesta (6 - 12
kuukauden vélein)
Jaéhdytyspuhaltimen vaihto 6 vuoden vélein Katso Puhallin.
Lisajadhdytyspuhaltimen 3 vuoden vélein Katso Lisépuhallin.

vaihto IP 55- ja IP 21-
yksikoissa, jos mukana

Runkokoko R4 ja suuremmat: 10 vuoden vélein Katso Kondensaattorit.
kondensaattorien vaihto

Huolto
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Jaahdytyselementti

Puhallin

Jaéhdytyselementin rivat kerdavat polya jadhdytysilmasta. Taajuusmuuttaja antaa
ylilampdvaroituksen ja vikailmoituksen, jos jaahdytyselementti ei ole puhdas.
"Normaalissa” ymparistdssa (ei polyinen eikd puhdas) jaahdytyselementti tulisi
tarkistaa vuosittain, polyisessa ymparistossa useammin.

Jaahdytyselementti puhdistetaan (tarvittaessa) seuraavasti:
1. Irrota jAdhdytyspuhallin (katso kohta Puhallin).

2. Puhalla puhdasta (kuivaa) paineilmaa alhaalta ylospain ja poista poly
polynimurilla ilman ulosviennista. Huomautus: Jos pély voi puhdistuksen aikana
levitd muihin laitteisiin, puhdista jaahdytyselementti jossakin toisessa tilassa.

3. Asenna jaahdytyspuhallin takaisin paikalleen.

Jaahdytyspuhaltimen kayttoika on noin 50 000 kayttétuntia. Todelliseen kayttdikaan
vaikuttavat taajuusmuuttajan kayttd ja ympariston lampatila. Lisétietoja oloarvosta,
joka kertoo puhaltimen kayttétunnit, on asianmukaisessa ACS800
ohjelmointioppaassa. Kun haluat nollata kayttéaikasignaalin puhaltimen vaihdon
jlkeen, ota yhteyttd ABB:hen.

Puhaltimen vikaantumisen ennusmerkkeja ovat aiempaa meluisammat laakerit ja
jadhdytyselementin asteittainen kuumeneminen puhdistuksesta huolimatta. Jos
taajuusmuuttajaa kaytetddn prosessin kriittisessa osassa, puhallin on hyva vaihtaa
heti, kun ennusmerkkeja alkaa esiintya. Puhaltimia voi tilata ABB:Ita. Kayta vain
ABB:n suosittelemia varaosia.

Puhaltimen vaihtaminen (R2, R3)

Irrota puhallin vapauttamalla pidikkeet. Kytke kaapeli irti. Kytke uusi puhallin ja
kiinnita pidikkeet.

Nékyma alhaalta

Huolto



79

Puhaltimen vaihtaminen (R4)

1.

o M DN

Avaa ruuvit, joilla puhaltimen asennusalusta on Kiinnitetty runkoon.
Tydnna puhaltimen asennusalustaa vasemmalle ja veda se ulos.
Kytke puhaltimen tehokaapeli irti.

Avaa ruuvit, joilla puhallin on kiinnitetty puhaltimen asennusalustaan.

Kytke uusi puhallin ja kiinnita pidikkeet.

Nakyma alhaalta

Nakyma ylhaalta, kun
puhaltimen
asennuspinta on
irrotettu

Huolto
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Puhaltimen vaihtaminen (R5)

1.

o > 0D

Irrota kaantdkehyksen kiinnitysruuvit.
Avaa kaantokehys.

Kytke kaapeli irti.

Avaa puhaltimen kiinnitysruuvit.

Kytke uusi puhallin ja kiinnita pidikkeet.

Nakyma alhaalta

Huolto
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Puhaltimen vaihtaminen (R6)

Irrota puhaltimen kiinnitysruuvit. Kytke kaapeli irti. Kytke uusi puhallin ja kiinnita
pidikkeet.

Huomautus: Kun puhallinta vaihdetaan, yksikoissa -0205-3 ja 0255-5 puhaltimeen
paasee kasiksi tukikehyksessé olevan aukon kautta.

Nakyma alhaalta

Lisapuhallin

Kaikissa IP 55 -yksikdissa ja useimmissa IP 21 -yksikoisséa on lisgjaahdytyspuhallin.
Seuraavissa IP 21 -yksikdissa ei kuitenkaan ole lisdpuhallinta: -0003-3, -0004-3,
-0004-5, -0005-5 ja -0006-5. Seuraavissa IP 55 -yksikdissa on kaksi lisédpuhallinta:
-0205-3 ja -0255-5.

Puhaltimen vaihtaminen (R2, R3)

Irrota etukansi. Irrota sitten puhallin vapauttamalla pidike (1). Kytke kaapeli irti (2,
irrotettava liitin). Kytke uusi puhallin ja kiinnita pidikkeet.

"= pEEEE u:

limavirta yléspain

(2) —J- Pydrimissuunta

Nakyma edesta,
kun kansi on irrotettu

Huolto
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Puhaltimen vaihtaminen (R4, R5)

Irrota etukansi. Puhallin sijaitsee yksikdssa oikealla alhaalla (R4) tai ohjauspaneelin
oikealla puolella (R5). Nosta puhallin ulos ja kytke kaapeli irti. Asenna puhallin
painvastaisessa jarjestyksessa.

Puhaltimen vaihtaminen (R6)

Irrota ylempi kansi nostamalla sité takaosasta. Irrota puhallin vapauttamalla
pidikkeet ja vetdmalla puhaltimen takaosaa (1) ylospain. Kytke kaapeli irti (2,
irrotettava liitin). Kytke uusi puhallin ja kiinnita pidikkeet.

u

limavirta ylospain

—J Pydrimissuunta

Nakyma ylhaalta,
kun kansi on irrotettu

Kondensaattorit

Taajuusmuuttajan valipiirissa on useita elektrolyyttikondensaattoreita.
Kondensaattorien kayttdikd on noin 45 000...90 000 tuntia taajuusmuuttajan
kuormituksesta ja kayttdympariston [Ampdtilasta riippuen. Kondensaattorien
kayttoikaa voidaan pidentéaa laskemalla kayttdympariston lampdtilaa.

Kondensaattorien vikaantumista ei voida ennustaa. Kondensaattorin vikaantuminen
aiheuttaa useimmiten verkkosulakkeen palamisen tai vikalaukaisun. Jos epadilet
kondensaattorin vioittuneen, ota yhteys ABB:hen. Runkokokoihin R5 ja sita
suurempiin kondensaattorin voi tilata ABB:Itd. Kayta vain ABB:n suosittelemia

varaosia.

Kondensaattorien yll&pito

Varaosalaitteiden kondensaattorien yllapitotoimenpiteet on tehtava kerran vuodessa
ACS 600/800 Capacitor Reforming Guide -oppaassa (koodi: 64059629) annettujen
ohjeiden mukaan. 64059629).

Huolto



LED-merkkivalot

Taulukossa on taajuusmuuttajan LED-merkkivalojen kuvaukset.

83

Sijainti LED Kun LED-merkkivalo palaa
RMIO-kortti * Punainen Taajuusmuuttaja on vikatilassa
Vihrea Kortin tehosy6tté on kunnossa.
Ohjauspaneelin asennusalusta Punainen Taajuusmuuttaja on vikatilassa
(vain tyyppikoodin valinta +0J400) Vihrea Verkon +24 V:n tehosyottd ohjauspaneeliin ja RMIO-korttiin on

kunnossa.

* LED-merkkivalot eivat ndy runkokoossa R2...R6.

Huolto
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Huolto
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Tekniset tiedot

Yleista

Tama luku sisaltaa taajuusmuuttajien tekniset tiedot, kuten nimellisarvot, koot ja

tekniset vaatimukset, CE-merkinndn ja muiden merkintdjen tayttamista koskevat

vaatimukset seké takuutiedot.

IEC-tiedot
Nimellisarvot

50 ja 60 Hz:n sy6toilla toimivien ACS800-01-laitteiden IEC-nimellisarvot on esitetty

alla. Symbolit on selitetty taulukon jalkeen.
ACS800-01- Nimellisarvot |Ei ylikuor-|Normaali kdyttd |Raskas kaytto Runko-| Virtaus Lampo-
tyyppi mitusta koko hé&vio

lcont.max Imax Pcont.max I2N PN Izhd Phd

A kw 3
A A kw A kw m3/h W

Kolmivaiheinen syo6ttéjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V
-0001-2 51 6,5 1,1 4,7 0,75 3,4 0,55 R2 35 100
-0002-2 6,5 8,2 1,5 6,0 1,1 4,3 0,75 R2 35 100
-0003-2 8,5 10,8 [1,5 7,7 1,5 5,7 1,1 R2 35 100
-0004-2 109 [138 |22 10,2 2,2 7.5 1,5 R2 35 120
-0005-2 139 [176 |3 12,7 3 9,3 2,2 R2 35 140
-0006-2 19 24 4 18 4 14 3 R3 69 160
-0009-2 25 32 5,5 24 5,5 19 4 R3 69 200
-0011-2 34 46 7,5 31 7,5 23 55 R3 69 250
-0016-2 44 62 11 42 11 32 7,5 R4 103 340
-0020-2 55 72 15 50 11 37 7,5 R4 103 440
-0025-2 72 86 18,5 69 18,5 49 11 R5 250 530
-0030-2 86 112 22 80 22 60 15 R5 250 610
-0040-2 103 138 |30 94 22 69 18,5 R5 250 810
-0050-2 141 164 |37 132 37 97 30 R6 405 1190
-0060-2 166  [202 |45 155 45 115 30 R6 405 1190
-0070-2 202 [282 55 184 55 141 37 R6 405 1440

Tekniset tiedot
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ACS800-01- Nimellisarvot |Ei ylikuor-|Normaali kdyttd |Raskas kaytto Runko-| Virtaus Lampo-
tyyppi mitusta koko héavio
lcont.max Imax Pcont.max IZN PN IZhd Phd

A A K A KW A Kw m3/h w
Kolmivaiheinen syoéttéjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0003-3 51 6,5 1,5 4,7 15 3,4 1,1 R2 35 100
-0004-3 6,5 8,2 2,2 5,9 2,2 4,3 1,5 R2 35 120
-0005-3 8,5 10,8 3 7,7 3 5,7 2,2 R2 35 140
-0006-3 10,9 13,8 4 10,2 4 7,5 3 R2 35 160
-0009-3 13,9 17,6 5,5 12,7 5,5 9,3 4 R2 35 200
-0011-3 19 24 7,5 18 7,5 14 55 R3 69 250
-0016-3 25 32 11 24 11 19 7,5 R3 69 340
-0020-3 34 46 15 31 15 23 11 R3 69 440
-0025-3 44 62 22 41 18,5 32 15 R4 103 530
-0030-3 55 72 30 50 22 37 18,5 R4 103 610
-0040-3 72 86 37 69 30 49 22 R5 250 810
-0050-3 86 112 45 80 37 60 30 R5 250 990
-0060-3 103 138 55 94 45 69 37 R5 250 1190
-0075-3 145 170 75 141 75 100 45 R5 405 1440
-0070-3 141 164 75 132 55 97 45 R6 405 1440
-0100-3 166 202 90 155 75 115 55 R6 405 1940
-0120-3 202 282 110 184 90 141 75 R6 405 2310
-0135-3 225 326 110 220 110 163 90 R6 405 2810
-0165-3 260 326 132 254 132 215 110 R6 405 3260
-0205-3 290 351 160 285 160 234 132 R6 405 4200
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V, 415 V, 440 V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0004-5 4,9 6,5 2,2 4,5 2,2 3,4 15 R2 35 120
-0005-5 6,2 8,2 3 5,6 3 4,2 2,2 R2 35 140
-0006-5 8,1 10,8 4 7,7 4 5,6 3 R2 35 160
-0009-5 10,5 13,8 5,5 10 55 7,5 4 R2 35 200
-0011-5 13,2 17,6 7,5 12 7,5 9,2 55 R2 35 250
-0016-5 19 24 11 18 11 13 7,5 R3 69 340
-0020-5 25 32 15 23 15 18 11 R3 69 440
-0025-5 34 46 18,5 31 18,5 23 15 R3 69 530
-0030-5 42 62 22 39 22 32 18,5 R4 103 610
-0040-5 48 72 30 44 30 36 22 R4 103 810
-0050-5 65 86 37 61 37 50 30 R5 250 990
-0060-5 79 112 45 75 45 60 37 R5 250 1190
-0070-5 96 138 55 88 55 69 45 R5 250 1440
-0105-5 145 170 90 141 90 100 55 R5 405 2150
-0100-5 124 164 75 115 75 88 55 R6 405 1940
-0120-5 157 202 90 145 90 113 75 R6 405 2310
-0140-5 180 282 110 163 110 141 90 R6 405 2810
-0165-5 225 326 132 220 132 163 110 R6 405 3260
-0205-5 260 326 160 254 160 215 132 R6 405 3800
-0255-5 290 351 200 285 200 234 160 R6 405 4500

Tekniset tiedot
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ACS800-01- Nimellisarvot |Eiylikuor-|Normaali kdyttd |Raskas kaytto Runko-| Virtaus Lampo-
tyyppi mitusta koko héavio
lcont.max Imax Pcont.max IZN PN IZhd Phd

A A K A Kw A Kw m3/h w
Kolmivaiheinen syoéttéjannite 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0011-7 13 14 11 11,5 7,5 8,5 55 R4 103 300
-0016-7 17 19 15 15 11 11 7,5 R4 103 340
-0020-7 22 28 18,5 20 15 15 11 R4 103 440
-0025-7 25 38 22 23 18,5 19 15 R4 103 530
-0030-7 33 44 30 30 22 22 18,5 R4 103 610
-0040-7 36 54 30 34 30 27 22 R4 103 690
-0050-7 51 68 45 46 37 34 30 R5 250 840
-0060-7 57 84 55 52 45 42 37 R5 250 1010
-0070-7 79 104 75 73 55 54 45 R6 405 1220
-0100-7 93 124 90 86 75 62 55 R6 405 1650
-0120-7 113 172 110 108 90 86 75 R6 405 1960
-0145-7 134 190 132 125 110 95 90 R6 405 2660
-0175-7 166 245 160 155 132 131 110 R6 405 3470
-0205-7 190 245 160 180 160 147 132 R6 405 4180

PDM-koodi: 00096931-J
Symbolit

Nimellisarvot

leontmax jatkuva lahtovirta (rms). Ei ylikuormitettavuutta 40 °C lampdtilassa.

Imax

Pcont.max

Ion
Pn

I2hd
Phd

Mitoitus

suurin sallittu l&htdvirta. 10 s kaynnistyksen aikana, muulloin niin kauan kuin
taajuusmuuttajan l[Ampétila sallii.

Tyypilliset arvot:
Ei ylikuormitusta

nimellisjannitteelld, 230 V, 400 V, 500 V tai 690 V.
Normaali kayttd (10 % ylikuormitettavuus)
jatkuva virta (rms). 10 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein.

tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevéat useimpiin IEC 34 -moottoreihin
nimellisjannitteelld, 230 V, 400 V, 500 V tai 690 V.

Raskas kayttd (50 % ylikuormitettavuus)
jatkuva virta (rms). 50 % ylikuormitettavuus sallittu minuutin ajan 5 minuutin valein.

tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin IEC 34 -moottoreihin
nimellisjannitteelld, 230 V, 400 V, 500 V tai 690 V.

tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat useimpiin IEC 34 -moottoreihin

Virta-arvot ovat samat jannitealueen syéttéjannitteesta riippumatta. Jotta taulukossa annettu moottorin
nimellisteho saavutetaan, taajuusmuuttajan nimellisvirran on oltava vahintdan yhté suuri kuin moottorin
nimellisvirta.

Huomautus 1: Moottorin suurin sallittu akseliteho on 1,5 - Py, 1,1 - Py tai Peont max (Suurin néista
arvoista). Jos raja ylittyy, moottorin momenttia ja virtaa rajoitetaan automaattisesti. Tama toiminto
suojaa taajuusmuuttajan tulosiltaa ylikuormitukselta. Jos tila kestda 5 minuuttia, rajaksi asetetaan

Pcont.max-
Huomautus 2: Arvot péatevat, kun kayttdéympariston lampdtila on 40 °C. Alhaisemmissa lampétiloissa

arvot ovat korkeammat (paitsi Iay)-

Huomautus 3: Kayta tarkempaan mitoitukseen DriveSize PC-tydkalua, jos kayttdympéariston lamp6otila
on alle 40 °C tai taajuusmuuttajan kuormitus on jaksottaista.

Tekniset tiedot
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Kuormitettavuus
Kuormitettavuus (virta ja teho) pienenee, kun asennuspaikan korkeus on yli 1000 metrié tai kun
kayttdympariston lampdétila on yli 40 °C.

Lampdtilakerroin

Kun lampétila on +40 °C ... +50 °C, kuormitettavuus pienenee 1 % jokaista 1 °C astetta kohden.
Lahtovirta lasketaan kertomalla taulukossa annettu virta lampétilakertoimella.

Esimerkki Jos kayttdympéariston lampétila on 50 °C, lampdtilakerroin on 100 % - 1 :A -10°C =90 %
tai 0,90. Lahtovirta on siten 0,90 - Ioy tai 0,90 - Irpg. c
Korkeuskerroin

Kun korkeus on 1000...4000 m merenpinnan ylapuolella, kuormitettavuus pienenee 1 % jokaista
100 metrid kohden. K&yt tarkempaan mitoitukseen DriveSize PC-tydkalua. Katso Asennus yli 2000
metrin korkeuteen sivulta 47.

Sulakkeet

Verkkokaapelin tai taajuusmuuttajan oikosulkusuojaukseen soveltuvat gG- ja aR-
sulakkeet on lueteltu alla. Kumpaa tahansa sulaketyyppia voidaan kayttaa, jos
kaytettava sulake toimii riittdvan nopeasti.

Runkokoot R2...R4

Tarkista, etta sulakkeen toiminta-aika on alle 0,5 sekuntia. Toiminta-aika riippuu
syottoverkon impedanssista seka syotttékaapelin poikkipinta-alasta ja pituudesta.
Oikosulkuvirta voidaan laskea jaljempana kohdassa Runkokoot R5 ja R6 kuvatulla
tavalla.

Huomautus 1: Katso my6s Sahkdasennuksen suunnittelu: Terminen ylikuormitus- ja oikosulkusuojaus.

Huomautus 2: Usean kaapelin asennuksissa asenna yksi sulake vaihetta kohti (ei yksi sulake
johdinta kohti).

Huomautus 3: Suositeltua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa.

Huomautus 4: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kayttaa, jos ne tayttavat taulukossa esitetyt
vaatimukset ja jos kaytettdvan sulakkeen sulamiskayra ei ylité taulukossa mainitun sulakkeen
sulamiskayraa.

ACS800- Tulo- Sulake

01-tyyppi virta A AZs vV | Valmistaja | Tyyppi [IEC-koko
Kolmivaiheinen syoéttéjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V

-0001-2 4.4 10 483 500 ABB Control OFAFO000H10 000
-0002-2 52 10 483 500 ABB Control OFAFO000H10 000
-0003-2 6,7 10 483 500 ABB Control OFAFO000H10 000
-0004-2 9,3 16 993 500 ABB Control OFAFO000H16 000
-0005-2 12 16 993 500 ABB Control OFAFO000H16 000
-0006-2 16 20 1620 500 ABB Control OFAFO000H20 000
-0009-2 23 25 3100 500 ABB Control OFAFO000H25 000
-0011-2 31 40 9140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0016-2 40 50 15400 500 ABB Control OFAFO000H50 000
-0020-2 51 63 21300 500 ABB Control OFAFO00H63 000
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ACS800- Tulo- Sulake

01-tyyppi virta A AZs v Valmistaja | Tyyppi [IEC-koko
Kolmivaiheinen syéttjannite 380 V, 400 V tai 415 V

-0003-3 4,7 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0004-3 6,0 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0005-3 7.9 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0006-3 10 16 993 500 ABB Control OFAF000H16 000
-0009-3 13 16 993 500 ABB Control OFAF000H16 000
-0011-3 17 20 1620 500 ABB Control OFAF000H20 000
-0016-3 23 25 3100 500 ABB Control OFAF000H25 000
-0020-3 32 40 9140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0025-3 42 50 15400 500 ABB Control OFAFO00H50 000
-0030-3 53 63 21300 500 ABB Control OFAF000H63 000
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V tai 500 V

-0004-5 4.7 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0005-5 5.9 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0006-5 7.7 10 483 500 ABB Control OFAF000H10 000
-0009-5 10.0 16 993 500 ABB Control OFAF000H16 000
-0011-5 125 16 993 500 ABB Control OFAF000H16 000
-0016-5 17 20 1620 500 ABB Control OFAF000H20 000
-0020-5 23 25 3100 500 ABB Control OFAF000H25 000
-0025-5 31 40 9140 500 ABB Control OFAF000H40 000
-0030-5 41 50 15400 500 ABB Control OFAF000H50 000
-0040-5 47 63 21300 500 ABB Control OFAFO00H63 000
Kolmivaiheinen sy6ttdjannite 525 V, 550 V, 575V, 600 V, 660 V tai 690 V

-0011-7 12 16 1100 690 ABB Control | OFAA000GG16 000
-0016-7 15 20 2430 690 ABB Control | OFAA000GG20 000
-0020-7 21 25 4000 690 ABB Control | OFAA000GG25 000
-0025-7 24 32 7000 690 ABB Control | OFAA000GG32 000
-0030-7 33 35 11400 690 ABB Control | OFAA000GG35 000
-0040-7 35 50 22800 690 ABB Control | OFAA000GG50 000

PDM-koodi: 00096931-J
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Runkokoot R5 ja R6

Tee valinta gG- ja aR-sulakkeiden valilla kohdassa Pikaopas gG- tai aR-sulakkeiden
valintaa varten (sivu 95) olevan taulukon perusteella tai varmista sulakkeen oikea
toiminta-aika tarkistamalla, etta jarjestelmén oikosulkuvirta on vahintdén yhta
suuri kuin sulaketaulukossa annettu arvo. Oikosulkuvirta voidaan laskea
seuraavasti:

U

lk2-ph =
2- JRCZ + (Zk + Xc)z
jossa
lko-ph = oikosulkuvirta symmetrisessa kaksivaiheisessa oikosulussa
U = verkon paajannite (V)
R. = kaapelin resistanssi (ohm)
Zy = 7, - UN/Sy = muuntajan impedanssi (ohm)
z,, = muuntajan impedanssi (%)
Uy = muuntajan nimellisjannite (V)
Sy = muuntajan nimellinen naennéisteho (kVA)
X, = kaapelin reaktanssi (ohm).
Laskuesimerkki

Taajuusmuuttaja:
¢ ACS800-01-0075-3

e sy6ttdjannite

Muuntaja:

* muuntajan nimellisteho Sy = 600 kVA

« nimellisjannite (taajuusmuuttajan syottdjannite) Uy = 430 V
* muuntajan impedanssi z, = 7,2 %.

e pituus =170 m

¢ resistanssi/pituus = 0,398 ohm/km

e reaktanssi/pituus = 0,082 ohm/km

Upn? (430 V)?

N
=7 == + ————— = 22,19 mohm
2=z g = 0072 55T
R = 170 m - 0,398 ?(hTm = 67,66 mohm
ohm

X. =170 m-0,082 = 13,94 mohm

km
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410V
lko-ph = =2,7kA
2./ (67,66 mohm)? + (22,19 mohm + 13,94 mohm)?

Laskettu oikosulkuvirta 2,7 kA on suurempi kuin taajuusmuuttajan gG-sulaketyypin OFAFOOH160
vahimmaisoikosulkuvirta (2400 A). -> 500 V:n gG-sulaketta (ABB Control OFAFOOH160) voidaan
kayttaa.
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Runkokokojen R5 ja R6 sulaketaulukot

Tavalliset gG-sulakkeet

ACS800-01-tyyppi | Tulovirta Min. Sulake

oikosul-

kuvirta 1)

A A A%s * v Valmistaja Tyyppi [IEC-koko

Kolmivaiheinen syottéjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V
-0025-2 67 1050 80 34500 500 ABB Control OFAF000H80 000
-0030-2 81 1480 100 63600 500 ABB Control OFAF000H100 000
-0040-2 101 1940 125 103000 500 ABB Control OFAFO0H125 00
-0050-2 138 2400 160 200000 500 ABB Control OFAFO0H160 00
-0060-2 163 2850 200 350000 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0070-2 202 3300 224 420000 500 ABB Control OFAF1H224 1
Kolmivaiheinen syottéjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0040-3 69 1050 80 34500 500 ABB Control OFAF000H80 000
-0050-3 83 1480 100 63600 500 ABB Control OFAF000H100 000
-0060-3 100 1940 125 103000 500 ABB Control OFAFO0H125 00
-0075-3 142 2400 160 200000 500 ABB Control OFAFO0H160 00
-0070-3 138 2400 160 200000 500 ABB Control OFAFO0H160 00
-0100-3 163 2850 200 350000 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0120-3 198 3300 224 420000 500 ABB Control OFAF1H224 1
-0135-3 221 3820 250 550000 500 ABB Control OFAF1H250 1
-0165-3 254 4510 315 1100000 500 ABB Control OFAF2H315 2
-0205-3 286 4510 315 1100000 500 ABB Control OFAF2H315 2
Kolmivaiheinen syoéttdjannite 380 V, 400 V, 415V, 440V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0050-5 64 1050 80 34500 500 ABB Control OFAF000H80 000
-0060-5 78 1480 100 63600 500 ABB Control OFAF000H100 000
-0070-5 95 1940 125 103000 500 ABB Control OFAFO0H125 00
-0105-5 142 2400 160 200000 500 ABB Control OFAFO0H160 00
-0100-5 121 2400 160 200000 500 ABB Control OFAFO0H160 00
-0120-5 155 2850 200 350000 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0140-5 180 2850 200 350000 500 ABB Control OFAF1H200 1
-0165-5 222 3820 250 550000 500 ABB Control OFAF1H250 1
-0205-5 256 4510 315 1100000 500 ABB Control OFAF2H315 2
-0255-5 286 4510 315 1100000 500 ABB Control OFAF2H315 2
Kolmivaiheinen syo6ttéjannite 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0050-7 52 740 63 28600 690 ABB Control OFAA0GG63 0
-0060-7 58 740 63 28600 690 ABB Control OFAA0GG63 0
-0070-7 79 1050 80 52200 690 ABB Control OFAA0GGBS80 0
-0100-7 91 1480 100 93000 690 ABB Control OFAA1GG100 1
-0120-7 112 1940 125 126000 690 ABB Control OFAA1GG125 1
-0145-7 131 2400 160 220000 690 ABB Control OFAA1GG160 1
-0175-7 162 2850 200 350000 690 ABB Control OFAA1GG200 1
-0205-7 186 3820 250 700000 690 ABB Control OFAA2GG250 2
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Tavalliset gG-sulakkeet

ACS800-01-tyyppi | Tulovirta Min. Sulake
oikosul-
kuvirta 1)
A A | A%s* | Vv [ \Vamistaa | Tyyppi [IEC-koko

* suurin 1°t-kokonaisarvo 550 V:n tai 690 V:n jannitteelle
D jarjestelman min. oikosulkuvirta

Huomautus 1: Katso myds Séahkdasennuksen suunnittelu: Terminen ylikuormitus- ja
oikosulkusuojaus.

Huomautus 2: Usean kaapelin asennuksissa asenna yksi sulake vaihetta kohti (ei yksi sulake
johdinta kohti).

Huomautus 3: Suositeltua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa.

Huomautus 4: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kayttaa, jos ne tayttavat taulukossa esitetyt
vaatimukset ja jos kaytettavan sulakkeen sulamiskayra ei ylité taulukossa mainitun sulakkeen
sulamiskayraa.

PDM-koodi: 00096931-J, 00556489

Erikoisnopeat (aR) sulakkeet

ACS800-01-tyyppi | Tulovirta Min. Sulake
oikosul-
kuvirta !

A A AZs V| Valmistaja Tyyppi [IEC-koko
Kolmivaiheinen syoéttéjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V
-0025-2 67 400 100 4650 690 Bussmann 170M1567 DINO0O
-0030-2 81 520 125 8500 690 Bussmann 170M1568 DINO0O
-0040-2 101 695 160 8500 690 Bussmann 170M1569 DINO0O
-0050-2 138 1630 315 80500 690 Bussmann 170M1572 DINO0O
-0060-2 163 1280 315 46500 690 Bussmann 170M3817 DIN1*
-0070-2 202 1810 400 105000 690 Bussmann 170M3819 DIN1*
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0040-3 69 400 100 4650 690 Bussmann 170M1567 DINO0O
-0050-3 83 520 125 8500 690 Bussmann 170M1568 DINO0O
-0060-3 100 695 160 8500 690 Bussmann 170M1569 DINO0O
-0075-3 142 1630 315 80500 690 Bussmann 170M1572 DINO0O
-0070-3 138 1630 315 80500 690 Bussmann 170M1572 DINO0O
-0100-3 163 1280 315 46500 690 Bussmann 170M3817 DIN1*
-0120-3 198 1810 400 105000 690 Bussmann 170M3819 DIN1*
-0135-3 221 2210 500 145000 690 Bussmann 170M5810 DIN2*
-0165-3 254 2620 550 190000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
-0205-3 286 2620 550 190000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
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Erikoisnopeat (aR) sulakkeet

ACS800-01-tyyppi | Tulovirta Min. Sulake
oikosul-
kuvirta 1)

A A A%s V_ | \Valmistaja | Tyyppi [IEC-koko
Kolmivaiheinen syéttéjannite 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0050-5 64 400 100 4650 690 Bussmann 170M1567 DINOOO
-0060-5 78 520 125 8500 690 Bussmann 170M1568 DINOOO
-0070-5 95 520 125 8500 690 Bussmann 170M1568 DINOOO
-0105-5 142 1630 315 80500 690 Bussmann 170M1572 DINOOO
-0100-5 121 1630 315 80500 690 Bussmann 170M1572 DINOOO
-0120-5 155 1280 315 46500 690 Bussmann 170M3817 DIN1*
-0140-5 180 1810 400 105000 690 Bussmann 170M3819 DIN1*
-0165-5 222 2210 500 145000 690 Bussmann 170M5810 DIN2*
-0205-5 256 2620 550 190000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
-0255-5 286 2620 550 190000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
Kolmivaiheinen syéttojannite 525 V, 550 V, 575 V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0050-7 52 400 100 4650 690 Bussmann 170M1567 000
-0060-7 58 400 100 4650 690 Bussmann 170M1567 000
-0070-7 79 520 125 8500 690 Bussmann 170M1568 000
-0100-7 91 695 160 16000 690 Bussmann 170M1569 000
-0120-7 112 750 200 15000 690 Bussmann 170M3815 1*
-0145-7 131 1520 350 68500 690 Bussmann 170M3818 DIN1*
-0175-7 162 1520 350 68500 690 Bussmann 170M3818 DIN1*
-0205-7 186 1610 400 74000 690 Bussmann 170M5808 DIN2*

D jarjestelman min. oikosulkuvirta

Huomautus 1: Katso myds Sahkéasennuksen suunnittelu: Terminen ylikuormitus- ja
oikosulkusuojaus.

Huomautus 2: Usean kaapelin asennuksissa asenna yksi sulake vaihetta kohti (ei yksi sulake
johdinta kohti).

Huomautus 3: Suositeltua suurempia sulakkeita ei saa kayttaa.

Huomautus 4: Muiden valmistajien sulakkeita voidaan kayttaa, jos ne tayttavat taulukossa esitetyt
vaatimukset ja jos kaytettdvan sulakkeen sulamiskayra ei ylité taulukossa mainitun sulakkeen
sulamiskayraa.

PDM-koodi: 00096931-J, 00556489
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Pikaopas gG- tai aR-sulakkeiden valintaa varten

Alla oleva taulukko helpottaa valintaa gG- ja aR-sulakkeiden valilla. Taulukossa
esitettyja yhdistelmia (kaapelikoko, kaapelin pituus, muuntajan koko ja sulaketyyppi)
kayttamalla taataan, etta sulakkeen oikean toiminnan minimivaatimukset tayttyvat.

ACS800-01- Kaapelin tyyppi Verkkomuuntajan min. ndennaisteho Sy (kVA)
tyyppi Kupari Alumiini Kaapelin maksimipituus gG- Kaapelin maksimipituus aR-
sulakkeiden kanssa sulakkeiden kanssa
10 m 50 m 100 m 10m | 100m | 200m

Kolmivaiheinen syoéttdjannite 208 V, 220 V, 230 V tai 240 V
-0025-2 3x25 Cu 3x35 Al 31 38 - 27 27 -
-0030-2 3x35 Cu 3x50 Al 44 55 - 33 33 -
-0040-2 3x50 Cu 3x70 Al 58 71 - 41 41 -
-0050-2 3x70 Cu 3x95 Al 72 87 - 55 70 -
-0060-2 3x%95 Cu 3x120 Al 85 110 - 65 70 -
-0070-2 3x%120 Cu 3x185 Al 99 120 - 81 81 -
Kolmivaiheinen syottéjannite 380 V, 400 V tai 415 V
-0040-3 3x25 Cu 3x35 Al 54 57 71 48 48 48
-0050-3 3x35 Cu 3x50 Al 76 82 110 58 58 58
-0060-3 3x50 Cu 3x70 Al 100 110 140 70 70 70
-0075-3 3x70 Cu 3x95 Al 130 140 160 99 99 140
-0070-3 3x70 Cu 3x95 Al 130 140 160 96 96 140
-0100-3 3x95 Cu 3x120 Al 150 160 190 120 120 140
-0120-3 3x120 Cu 3x185 Al 170 190 210 140 140 140
-0135-3 3x150 Cu 3x%240 Al 200 220 250 160 160 160
-0165-3 3x185 Cu 3x%240 Al 240 260 310 180 180 200
-0205-3 3x%240 Cu 2x(3%x95) Al 232 257 310 134 153 196
Kolmivaiheinen syéttdjannite 380 V, 400 V, 415V, 440V, 460 V, 480 V tai 500 V
-0050-5 3x25 Cu 3x35 Al 67 70 79 56 56 56
-0060-5 3x25 Cu 3x50 Al 95 110 130 68 68 68
-0070-5 3x35 Cu 3x70 Al 130 140 160 83 83 83
-0105-5 3x70 Cu 3x95 Al 160 170 190 130 130 150
-0100-5 3x70 Cu 3x95 Al 160 170 190 110 120 150
-0120-5 3x95 Cu 3x120 Al 190 200 220 140 140 150
-0140-5 3x95 Cu 3x150 Al 190 200 220 160 160 160
-0165-5 3x150 Cu 3x240 Al 250 260 290 200 200 200
-0205-5 3x185 Cu 3x%240 Al 290 320 360 230 230 230
-0255-5 3x%240 Cu 2x(3%x95) Al 289 312 355 167 185 218
Kolmivaiheinen syéttdjannite 525 V, 550 V, 575V, 600 V, 660 V tai 690 V
-0050-7 3x16 Cu 3x25 Al 65 67 70 63 63 63
-0060-7 3x16 Cu 3x25 Al 70 70 70 70 70 70
-0070-7 3x25 Cu 3x50 Al 95 95 99 95 95 95
-0100-7 3x35 Cu 3x50 Al 130 140 150 110 110 110
-0120-7 3x50 Cu 3x70 Al 180 180 190 140 140 140
-0145-7 3x70 Cu 3x95 Al 220 220 240 160 160 160
-0175-7 3x95 Cu 3x120 Al 260 260 280 200 200 200
-0205-7 3x95 Cu 3x150 Al 340 360 390 230 230 230

Huomautus 1: Verkkomuuntajan minimiteho (kVA) lasketaan kayttaen z -arvoa 6 % ja 50 Hz:n

taajuutta.

Huomautus 2: Taulukkoa ei ole tarkoitettu kdytettavaksi apuna muuntajan valinnassa. Muuntajan

valinta on tehtavé erikseen.

PDM-koodi: 00556489 A
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Seuraavat parametrit voivat vaikuttaa sulakesuojauksen oikeaan toimintaan:

» kaapelin pituus - mita pitempi kaapeli on, sitd heikompi on sulakesuojaus, koska
pitk& kaapeli rajoittaa vikavirtaa

» kaapelikoko - mita pienempi kaapelin poikkipinta-ala on, sitd heikompi on
sulakesuojaus, koska pieni poikkipinta-ala rajoittaa vikavirtaa

* muuntajan koko - mita pienempi muuntaja on, sit& heikompi on sulakesuojaus,
koska pieni muuntaja rajoittaa vikavirtaa

* muuntajan impedanssi - mita korkeampi z,-arvo on, sita heikompi on
sulakesuojaus, koska korkea impedanssi rajoittaa vikavirtaa

Suojausta voidaan parantaa asentamalla suurempi verkkomuuntaja ja/tai pinta-
alaltaan suuremmat kaapelit, sek& useimmissa tapauksissa valitsemalla aR-
sulakkeet gG-sulakkeiden sijasta. My6s pienempien sulakkeiden kayttdminen
parantaa suojausta, mutta se voi lyhentaa sulakkeiden kayttoikaa ja johtaa
sulakkeiden tarpeettomaan palamiseen.

Jos taajuusmuuttajan suojausta koskevissa kysymyksissa on jotain epaselvaa,
pyyddmme ottamaan yhteyden ABB:n paikalliseen edustajaan.

Kaapelityypit

Alla olevassa taulukossa on annettu erilaisille kuormitusvirroille sopivat kupari- ja
alumiinikaapelityypit. Kaapeleiden mitoitus perustuu enintdan 9 kaapelille, jotka on
asetettu kaapelihyllylle rinnakkain, kayttéympaériston lampdétila 30 °C, PVC-eristys,
pinnan lampdatila 70 °C (SFS-EN 60204-1 ja IEC 60364-5-52/2001). Jos olosuhteet
eroavat ylla mainituista, kaapelit on mitoitettava paikallisten turvamaaraysten
mukaan sopivaa syo6ttojannitetta ja kuormitusvirtaa kayttaen.

Kuparikaapelit, joissa Alumiinikaapelit, joissa
konsentrinen kuparisuoja konsentrinen kuparisuoja
Maks. Kaapelin Maks. Kaapelin
kuormitus- tyyppi kuormitusvirta tyyppi
virta A
A mm? mm?
13 3x1,5 61 3x25
18 3x2,5 69 3x35
24 3x4 83 3x50
30 3%x6 107 3x70
42 3x10 130 3x95
56 3x16 151 3x120
71 3x25 174 3x150
88 3x35 199 3x185
107 3x50 235 3x240
137 3x70 274 3 x (3x50)
167 3x95 260 2 x (3x95)
193 3x120
223 3x150
255 3x185

3BFA 01051905 C
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Jarruvastus-, verkko- ja moottorikaapelin liitinkoot (vaihetta kohti), kaapeleiden
sallitut halkaisijat ja kiristysmomentit on lueteltu alla.

Runko- U1, vi, Wi, U2, v2, W2, R+, R- Maadoitus PE
koko Johtimen koko Maks. Kaapelin Kiristys- Johtimen koko Kiristys-
kaapelin @ 10/] momentti momentti
IP 21 IP 55
mm? mm mm Nm mm?2 Nm
R2 alle 16* 21 14...20 1,2..15 alle 10 15
R3 alle 16* 21 14...20 1,2..15 alle 10 15
R4 alle 25 29 23..35 2.4 alle 16 3,0
R5 6...70 35 23..35 15 6...70 15
R6 95...240 ** 63 30...45 20...40 95 8
* 16 mm? taipumaton yksisaikeinen kaapeli, 10 mm? taipuisa monisaikeinen kaapeli
** kaapelikengilla 16...70 mm? kiristysmomentti 20...40 Nm. Kaapelikengat eivét sisally toimitukseen.
Liséatietoja on sivulla 55.
Mitat, painot ja melu
H1 korkeus kytkentékotelon kanssa, H2 korkeus ilman kytkentakoteloa.
Runko- IP 21 IP 55 Melu
koko H1 H2 Leveys | Syvyys Paino | Korkeus | Leveys | Syvyys Paino
mm mm mm mm kg mm mm mm kg dB
R2 405 370 165 226 9 528 263 241 16 62
R3 471 420 173 265 14 528 263 273 18 62
R4 607 490 240 274 26 774 377 278 33 62
R5 739 602 265 286 34 775 377 308 51 65
R6 880 * 700 300 399 67 * 923 420 420 77 65

* Yksikdissa -0205-3 ja -0255-5 H1 on 977 mm ja paino on 70 kg.
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Verkkoliitanta

Jannite (Uq)

Oikosulkuvirta (IEC 60439-1)

Taajuus

Epasymmetria
Perustaajuuden tehokerroin
(cos phiy)

Moottoriliitanta

208/220/230/240 V AC 3-vaiheinen £ 10 % 230 V AC laitteille
380/400/415 V AC 3-vaiheinen = 10 % 400 V AC laitteille
380/400/415/440/460/480/500 V AC 3-vaiheinen = 10 % 500 V AC laitteille
525/550/575/600/660/690 V AC 3-vaiheinen + 10 % 690 V AC laitteille

Suurin sallittu oikosulkuvirta on 65 kA edellyttden, etta suojaus on toteutettu kohdan IEC-
tiedot sulaketaulukoissa ilmoitetuilla sulakkeilla.

48...63 Hz, sallittu vaihtelu 17 %/s
Maks. + 3 % nimellisesta vaiheiden valisesta jannitteesta
0,98 (nimelliskuormalla)

Jannite (U,)
Taajuus

Taajuuden erottelukyky
Virta

Tehoraja
Kentanheikennyspiste
Kytkentataajuus

Moottorikaapelin suositeltu
maksimipituus

Hyodtysuhde

U,, 3-vaiheinen symmetrinen, U, kentdnheikennyspisteessa
DTC-tila: 0...3,2 - fpyyp Maksimitaajuus 300 Hz.
_ Unverkko f .

1 'Nmoottori

frwp =
Nmoottori

frwp: taajuus kenténheikennyspisteessa; Unyerkko: VErkkojannite (syotto);
UNmoottori: Moottorin nimellisjannite; fymoottori: MoOttorin nimellistaajuus

0,01 Hz

Katso kohta IEC-tiedot.

1,5 Phg, 1,1 - Py tai Peont max (Suurin néistéa arvoista)
8...300 Hz

3 kHz (keskimaérin). 690 V:n laitteissa 2 kHz (keskimaarin).

Mitoitusmenetelma Moottorikaapelin maksimipituus

DTC-saato Skalaarisaato
Ion ja lopg -arvojen mukaan |R2...R3: 100 m R2: 150 m
lcont.max-arvon mukaan, kun |R4...R6: 300 m R3...R6: 300 m

kayttdympariston lampdotila
on alle 30 °C

Icont.max -@rvon mukaan, kun
kayttdympariston lampétila
onyli 30 °C

R2: 50 m Huomautus: Tama péatee myos laitteisiin, joissa
on EMC-suodin.

R3jaR4: 100 m
R5 ja R6: 150 m

Huomautus: Jos kaytetdaan 100 m pidempia kaapeleita, EMC-direktiivin vaatimukset eivat
ehka tayty. Lisatietoja on kohdassa CE-merkinta.

Noin 98 % nimellisteholla
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Menetelma
Vapaa tila laitteen ymparilla

Suojausluokat

Siséinen puhallin, nouseva pystyvirtaus.

Katso luku Mekaaninen asenn

us.

Kayttéymparistot

IP 21 ja IP 55. Jos kytkentékoteloa ja etukantta ei ole, laite on suojattava kosketukselta
suojausluokan IP 2x mukaisesti [katso luku Sahkéliitannat: Asennus kaappiin (IP 21)].

Taajuusmuuttajien kayttdympéaristéjen rajat on annettu alla. Taajuusmuuttajia saa kayttaa

vain lAmmitetyissa sisatiloissa

valvotuissa oloissa.

Toiminnan aikana Varastointi Kuljetus
kiinte&sti asennettuna suojapakkauksessa suojapakkauksessa

Asennuspaikan korkeus 0...4000 m merenpinnan - -

ylapuolella [yli 1000 m, katso

kohta Kuormitettavuus]
Ilman lampétila -15...450 °C. Huurtuminen ei {-40...+70 °C -40...+70 °C

sallittu. Katso kohta

Kuormitettavuus.
Suhteellinen kosteus 5...95 % Maks. 95 % Maks. 95 %

Tiivistyminen ei sallittu. Jos ilmassa on sydvyttavia kaasuja, suhteellinen ilmankosteus saa

olla enintaan 60 %.

Ilman ep&puhtaudet
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

Sahkoa johtava poly ei sallittu.

Lakkaamattomat kortit:
Kemialliset kaasut: Class
3C1

Kiinteét hiukkaset: Class 352

Lakatut kortit:
Kemialliset kaasut: Class

Lakkaamattomat kortit:
Kemialliset kaasut: Class
1C2

Kiinteét hiukkaset: Class 1S3

Lakatut kortit:
Kemialliset kaasut: Class

Lakkaamattomat kortit:
Kemialliset kaasut: Class
2C2

Kiinteat hiukkaset: Class 2S2

Lakatut kortit:
Kemialliset kaasut: Class

3C2 1C2 2C2

Kiinteét hiukkaset: Class 3S2|Kiinteat hiukkaset: Class 1S3 |Kiinteat hiukkaset: Class 2S2
IImanpaine 70...106 kPa 70...106 kPa 60...106 kPa

0,7...1,05 atm 0,7...1,05 atm 0,6...1,05 atm
Tarina (IEC 60068-2) Maks. 1 mm Maks. 1 mm Maks. 3,5 mm

(5...13,2 Hz), (5...13,2 Hz), (2...9 Hz),

maks. 7 m/s?
(13,2...100 Hz)
sinimuotoinen

maks. 7 m/s?
(13,2...100 Hz)
sinimuotoinen

maks. 15 m/s?
(9...200 Hz) sinimuotoinen

Iskut (IEC 60068-2-29)

Ei sallittu

Maks. 100 m/s?, 11 ms

Maks. 100 m/s?, 11 ms

Vapaa pudotus

Ei sallittu

250 mm, paino alle 100 kg
100 mm, paino yli 100 kg

250 mm, paino alle 100 kg
100 mm, paino yli 100 kg

Tekniset tiedot
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Materiaalit

Taajuusmuuttajan kotelo

Pakkaus

Laitteen havittaminen

Standardit

e PC/ABS 2,5 mm, vari NCS 1502-Y (RAL 90021 / PMS 420 C)

¢ kuumasinkitty teraslevy 1,5...2 mm, pinnan paksuus 100 mikrometria
 valettu alumiini AlISi (R2 ja R3)

« laajennettu alumiini AISi (R4...R6)

Aaltopahvi (runkokojen R2...R5 IP 21 -laitteet ja lisdvarustemoduulit), vaneri (runkokoko
R6 ja runkokokojen R4 ja R5 IP 55 -laitteet), polystyreenivaahto. Pakkauksen muovisuoja:
PE-LD, nauhat PP tai teras.

Taajuusmuuttaja sisaltdd raaka-aineita, jotka tulisi kierrattdéa energian ja luonnonvarojen
saastamiseksi. Pakkausmateriaalit ovat ymparistdlle vaarattomia ja ne voidaan kierrattaa.
Kaikki metalliosat voidaan kierrattdéd. Muoviosat voidaan joko kierrattaa tai polttaa
valvotuissa olosuhteissa paikallisia sd&nndksia noudattaen. Useimmat kierratettavista
osista on merkitty kierratysmerkein.

Jos osia ei ole mahdollista kayttda uudelleen, kaikki osat elektrolyyttisid kondensaattoreita
ja piirilevyja lukuun ottamatta voidaan toimittaa kaatopaikalle. Laitteen DC-kondensaattorit
(C1-1 ... C1-x) sisaltavat elektrolyyttia ja piirilevyt lyijya, jotka luokitellaan vaarallisiksi
jatteiksi Euroopan unionin alueella. Kondensaattorit ja piirilevyt on poistettava ja niitd on
kasiteltava paikallisia sdannoksia noudattaen.

Lisatietoja ympéristbasioista seka yksityiskohtaiset kierratysohjeet saa ABB:n paikallisilta
edustajilta.

+ SFS-EN 60204-1 (2006)

+ SFS-EN 60529: 1991
(IEC 60529)

« |IEC 60664-1 (2007)
+ SFS-EN 61800-3 (2004)
+ SFS-EN 61800-1 (2003)

« UL 508C (2002)
+ NEMA 250 (2003)

+ CSA C22.2 No. 14-05
(2005)

Taajuusmuuttaja on seuraavien standardien mukainen. Yhteensopivuus eurooppalaisen
pienjannitedirektiivin kanssa varmennetaan standardeilla SFS-EN 61800 ja SFS-
EN 60204-1.

Koneturvallisuus. Koneiden séhkdlaitteisto. Part 1: Yleiset vaatimukset.
Yhteensopivuuden edellytykset: Laitteen lopullisen asentajan on asennettava
- hatapysaytin

- sy6ton erotuslaite.

Séahkolaitteiden kotelointiluokat (IP-koodi)

Insulation coordination for equipment within low-voltage systems. Part 1: Principles,
requirements and tests.

Adjustable speed electrical power drive systems. Part 3: EMC requirements and specific
test methods

Adjustable speed electrical power drive systems. Part 5-1: Safety requirements —
electrical, thermal and energy

UL Standard for Safety, Power Conversion Equipment, second edition
Enclosures for Electrical Equipemnt (1000 Volts Maximum)
Industrial control equipment

Tekniset tiedot
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CE-merkinta

Taajuusmuuttajissa on CE-merkinta, joka vahvistaa, etta laite vastaa eurooppalaista
pienjannitedirektiivia sekd EMC-direktiiveja (direktiivi 73/23/EEC, tarkennettu 93/68/EEC:n mukaan, ja
direktiivi 89/336/EEC, tarkennettu 2004/108/EEC:n mukaan).

Maaritelmaéat

EMC tarkoittaa sahkémagneettista yhteensopivuutta (Electromagnetic Compatibility). Se kuvaa
séhkoisen tai elektronisen laitteen kykya toimia hairidittd sahkdmagneettisessa ympdristossa. Laite ei
mydskaan saa hairitd muiden sen |ahistdlla olevien tuotteiden tai jarjestelmien toimintaa.

Ensimmainen kayttdymparisto kasittad rakennukset, jotka on kytketty asuinrakennuksia syottavaan
pienjanniteverkkoon.

Toinen kayttdymparisto sisaltdd rakennukset, jotka on kytketty muuhun kuin asuinrakennuksia
syo6ttavaan verkkoon.

Kategorian C2 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1000 V ja jonka
asennuksen ja kayttbénoton saa suorittaa vain ammattilainen, kun taajuusmuuttajaa kaytetaan
ensimmaisessé kayttdymparistossa. Huomautus: Ammattilainen on henkild tai taho, joka omaa
tarvittavat taajuusmuuttajan asennus- ja/tai kayttéonottotaidot sekd EMC-tiedot.

Kategorian C3 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1000 V ja joka on
tarkoitettu kaytettavaksi ainoastaan toisessa kayttdympéaristossa.

Kategorian C4 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on vahintddn 1000 V tai
nimellisvirta vahintdan 400 A tai joka on tarkoitettu monimutkaisiin toisen kayttéymparistdon
jarjestelmiin.

Yhteensopivuus EMC-direktiivin kanssa

EMC-direktiivi maarittelee vaatimukset Euroopan unionin alueella kaytettyjen sahkdlaitteiden
hairiénsiedolle ja paastoille. EMC-tuotestandardi [SFS-EN 61800-3 (2004)] sisaltaa kaytoille asetetut
vaatimukset.

Yhteensopivuus standardin SFS-EN 61800-3 (2004) kanssa
Ensimmainen kayttdymparisto (kategorian C2 taajuusmuuttaja)

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1. Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella +E202.

2. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Taajuusmuuttaja saattaa aiheuttaa radiotaajuisia hairigita, jos sité kaytetdan asuinalueella.
Kayttdjan on tarvittaessa ryhdyttava ylla mainittujen CE-vaatimusten lisdksi muihin toimenpiteisiin
hairididen estamiseksi.

Huomautus: EMC-suotimella +E202 varustettua taajuusmuuttajaa ei saa kayttaa
(maadoittamattomissa) IT-verkoissa. Verkon jannite kytkeytyy EMC-suotimien kondensaattorien kautta
maapotentiaaliin, mik& saattaa aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa laitetta.

Tekniset tiedot
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Toinen kayttdymparistd (kategorian C3 taajuusmuuttaja)

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1. Runkokoot R2...R5: Taajuusmuuttajassa on EMC-suodin +E200. Suodin sopii vain (maadoitettuihin)
TN-verkkoihin.
Runkokoko R6: Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella +E210. Suodin sopii
(maadoitettuihin) TN-verkkoihin ja (maadoittamattomiin) IT-verkkoihin.

2. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Kategorian C3 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinrakennuksia
syottavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kaytetaan tallaisessa verkossa, se
todennakoisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairidita.

Toinen kayttoymparisto (kategorian C4 taajuusmuuttaja)

Jos kohdan Toinen kayttdymparisto (kategorian C3 taajuusmuuttaja) ehtoja ei voida tayttaa, esimerkiksi
taajuusmuuttajaa ei voida varustaa EMC-suotimella +E200 (maadoittamattomaan) IT-verkkoon
asennettaessa, standardin vaatimukset voidaan tayttaa seuraavin ehdoin:

1. On varmistettu, etta viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti hairiéitd. Joissakin
tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luontainen suojaus on riittava. Jos asiasta ei olla varmoja,
voidaan kayttaa verkkomuuntajaa, jossa on staattinen suojaus ension ja toision valilla.

Keskijanniteverkko

Verkkomuuntaja
T T Vemenveo T 1T "
‘ ‘ ‘ = Staattinen |

suojaus
Mittauspiste

\ o | |
\ | |
‘ Pienjannite | | Pienjannite |
‘ Hairitty | Taajuus- |

laite muuttaja
\ || |
| Laite || Laite |
Lo - — — s a4

2. Asennukselle on laadittu EMC-suunnitelma héirididen ehkaisemiseksi. Tyépohjan saa ABB:n
paikalliselta edustajalta.

3. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

VAROITUS! Kategorian C4 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinrakennuksia
syottavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kaytetaan tallaisessa verkossa, se
todennékoisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairidita.

Konedirektiivi

Taajuusmuuttaja tyttdd Euroopan unionin konedirektiivin (98/37/EC) vaatimukset koneisiin
yhdistettavélle laitteelle.

Tekniset tiedot
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o C-tick-merkinta

C-tick-merkinta vaaditaan Australiassa ja Uudessa-Seelannissa. Taajuusmuuttajaan kiinnitetty C-tick-
merkintd vahvistaa, etta laite on yhteensopiva asianmukaisten Trans-Tasman Electromagnetic
Compatibility Schemessa annettujen saanndsten kanssa (IEC 61800-3 (2004) — Adjustable speed
electrical power drive systems. Part 3: EMC requirements and specific test methods).

Maaritelmaét

EMC tarkoittaa séhkémagneettista yhteensopivuutta (Electromagnetic Compatibility). Se kuvaa
sahkoisen tai elektronisen laitteen kykya toimia hairidittd sdhkdmagneettisessa ymparistossa. Laite ei
mydskaan saa hairitd muiden sen |ahistdlla olevien tuotteiden tai jarjestelmien toimintaa.

Australiassa Australian Communication Authority (ACA) ja Uudessa-Seelannissa New Zealand Ministry
of Economic Development (NZMED) -ministerién Radio Spectrum Management Group (RSM)
esittelivat marraskuussa 2001 Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Schemen (EMCS). Sen
tavoitteena on suojella radiotaajuusspektrid asettamalla tekniset rajat sdhkdisten ja elektronisten
laitteiden aiheuttamille hairidille.

Ensimmainen kayttdymparisto kasittad rakennukset, jotka on kytketty asuinrakennuksia syottavaan
pienjanniteverkkoon.

Toinen kayttdymparistd sisaltaa rakennukset, jotka on kytketty muuhun kuin asuinrakennuksia
syo6ttavaan verkkoon.

Kategorian C2 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1000 V ja jonka
asennuksen ja kayttbénoton saa suorittaa vain ammattilainen, kun taajuusmuuttajaa kaytetéaan
ensimmaisessa kayttdymparistéssa. Huomautus: Ammattilainen on henkild tai taho, joka omaa
tarvittavat taajuusmuuttajan asennus- ja/tai kayttéonottotaidot seka EMC-tiedot.

Kategorian C3 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on alle 1000 V ja joka on
tarkoitettu kaytettavaksi ainoastaan toisessa kayttdympéaristossa.

Kategorian C4 taajuusmuuttaja: taajuusmuuttaja, jonka nimellisjannite on vahintd&én 1000 V tai
nimellisvirta véhintdan 400 A tai joka on tarkoitettu monimutkaisiin toisen kayttéymparistén
jarjestelmiin.

Yhteensopivuus standardin IEC 61800-3 kanssa

Ensimmainen kayttoymparisto (kategorian C2 taajuusmuuttaja)

Taajuusmuuttaja noudattaa standardissa IEC 61800-3 mainittuja rajoituksia seuraavin ehdoin:
1. Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella +E202.

2. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

3. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Taajuusmuuttaja saattaa aiheuttaa radiotaajuisia hairigita, jos sité kaytetaan asuinalueella.
Kayttdjan on tarvittaessa ryhdyttava ylla mainittujen CE-vaatimusten lisdksi muihin toimenpiteisiin
héirididen estamiseksi.

Huomautus: EMC-suotimella +E202 varustettua taajuusmuuttajaa ei saa kayttaa
(maadoittamattomissa) IT-verkoissa. Verkon jannite kytkeytyy EMC-suotimen kondensaattorien kautta
maapotentiaaliin. IT-verkoissa timé voi aiheuttaa vaaratilanteen tai vahingoittaa laitetta.
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Toinen kayttdymparistd (kategorian C3 taajuusmuuttaja)

Taajuusmuuttaja noudattaa standardia seuraavin ehdoin:

1. Runkokoot R2...R5: Taajuusmuuttajassa on EMC-suodin +E200. Suodin sopii vain (maadoitettuihin)
TN-verkkoihin.
Runkokoko R6: Taajuusmuuttaja on varustettu EMC-suotimella +E210. Suodin sopii
(maadoitettuihin) TN-verkkoihin ja (maadoittamattomiin) IT-verkkoihin.

2. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
3. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

VAROITUS! Kategorian C3 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinrakennuksia
syottavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kaytetaan tallaisessa verkossa, se
todennakoisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairidita.

Toinen kayttoymparisto (kategorian C4 taajuusmuuttaja)

Jos kohdan Toinen kayttdymparisto (kategorian C3 taajuusmuuttaja) ehtoja ei voida tayttaa, esimerkiksi
taajuusmuuttajaa ei voida varustaa EMC-suotimella +E200 (maadoittamattomaan) IT-verkkoon
asennettaessa, standardin vaatimukset voidaan tayttaa seuraavin ehdoin:

1. On varmistettu, etta viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti hairiéitd. Joissakin
tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luontainen suojaus on riittava. Jos asiasta ei olla varmoja,
voidaan kayttaa verkkomuuntajaa, jossa on staattinen suojaus ension ja toision valilla.

Keskijanniteverkko

Verkkomuuntaja
T T Vemenveo T 1T 7
‘ ‘ ‘ = Staattinen |
suojaus
‘ Mittauspiste ‘ ‘ |
p
\ | |
‘ Pienjannite | | Pienjannite |
| Hairitty ‘ ‘ Taajuus- |
laite muuttaja
\ || |
| Laite || Laite |
Lo - — — s a4

2. Asennukselle on laadittu EMC-suunnitelma héirididen ehkaisemiseksi. Tyépohjan saa ABB:n
paikalliselta edustajalta.

3. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.
4. Taajuusmuuttaja on asennettu Laiteoppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

VAROITUS! Kategorian C4 taajuusmuuttajaa ei ole tarkoitettu kaytettavaksi asuinrakennuksia
syottavassa julkisessa pienjanniteverkossa. Jos taajuusmuuttajaa kaytetaan tallaisessa verkossa, se
todennékoisesti aiheuttaa radiotaajuisia hairidita.

Laivakayttdjen tyyppihyvaksynnat

Katso ACS800-01/U1/04/U4 Marine Supplement [3BAFE68291275 (englanninkielinen)].
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Tuotesuoja Yhdysvalloissa

Laitetakuu

Tama tuote on suojattu yhdella tai useammalla US-patentilla:

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,532,568 5,589,754
5,612,604 5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613
6,094,364 6,147,887 6,175,256 6,184,740 6,195,274 6,229,356
6,252,436 6,265,724 6,305,464 6,313,599 6,316,896 6,335,607
6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452 6,552,510 6,597,148
6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502 6,859,374
6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329
7,023,160 7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390
7,067,997 7,082,374 7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780
7,164,562 7,176,779 7,190,599 7,215,099 7,221,152 7,227,325
7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505 7,274,573 7,279,802
7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622 7,372,696
7,388,765 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S
D548,182S D548,183S

Valmistaja antaa toimittamalleen laitteelle takuun, joka kattaa suunnittelu-, materiaali- ja tydviat
kahdentoista (12) kuukauden ajan asennuksesta tai kahdenkymmenenneljan (24) kuukauden ajan
valmistuksesta laskettuna, kumpi tahansa tapahtuu ensin. ABB Oy tai jalleenmyyja voi myéntaa ylla
mainituista poikkeavan takuuajan ja viitata hankintasopimuksessa mainittuihin vastuuehtoihin.

Valmistaja ei ole vastuussa

< virheesta johtuvista kustannuksista, jos laitteen asennus, kayttddnotto, korjaus, muutostyét tai
kayttoymparisto eivat tayta niitd vaatimuksia, jotka on esitetty laitteen mukana toimitetuissa tai
muissa asiaankuuluvissa dokumenteissa.

< laitteista, joita on kaytetty virheellisesti tai huolimattomasti tai joita on kohdannut onnettomuus.
« laitteista, jotka siséltéavat ostajan hankkimia materiaaleja tai ostajan edellyttdémia rakenteita.

Valmistaja, sen toimittajat tai alihankkijat eivat missaan tapauksessa ole vastuussa vilillisista,
epasuorista tai seurannaisvahingoista tai tappioista.

Valmistajalla ei ole muuta vastuuta laitteen virheesta kuin ylla tdssa kohdassa on méaaritelty.

Kaikki ABB:n taajuusmuuttajia koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n Kotimaan tuotemyyntiin tai
ABB:n paikalliselle jalleenmyyjélle. Laitteen tekniset tiedot ovat voimassa tamén julkaisun
painoajankohtana. Valmistaja pidattaa itsellaan oikeuden muutoksiin ilman ennakkoilmoitusta.
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Mittapiirrokset

Seuraavilla sivuilla on ACS800-01-laitteen mittapiirrokset. Mitat on annettu
millimetreina ja [tuumina].

Mittapiirrokset
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Runkokoko R2 (IP 21)

i)
=

L/ 7] 09¢

80 [3.14

[©))]

(@]
[aN]

0

_ N

[/SvI] 0i¢ —

‘(‘S

‘7 i

o0 0o cl
180030
00000
|| OO0 OO

V0
ccal g9 ™

Mittapiirrokset

5 [7.97]

20

o)

64646117-B



Runkokoko R2 (IP 55)
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Runkokoko R3 (IP 21)
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Runkokoko R3 (IP 55)
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Runkokoko R4 (IP 21)
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Runkokoko R4 (IP 55)
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Runkokoko R5 (IP 21)
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Runkokoko R5 (IP 55)
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Runkokoko R6 (IP 21)
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Runkokoko R6 (IP 21, UL-tyyppi 1), yksiko6t -205-3 ja -255-5

Huomautus: Alla on annettu vain vakiomallista Runkokoko R6 (IP 21) poikkeavat
mitat.
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Runkokoko R6 (IP 55)
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Vastusjarrutus

Yleista

Tassa luvussa kerrotaan, kuinka jarrukatkojat ja -vastukset valitaan, suojataan ja
kytketdan. Luku siséltdd myds tekniset tiedot.

ACS800:n jarrukatkojien ja -vastusten saatavuus

Runkokoon R2 ja R3 taajuusmuuttajissa ja runkokoon R4 690 V:n laitteissa on
vakiona sisddnrakennettu jarrukatkoja. Muihin taajuusmuuttajiin jarrukatkojan voi
hankkia sisddnrakennettuna lisdvarusteena (tyyppikoodi +D150).

Vastuksia saa jalkiasennussarjana.

Sopivan taajuusmuuttaja/katkoja/vastus-yhdistelman valitseminen

1. Laske moottorin tuottama maksimiteho (P,,,y) jarrutuksen aikana.

2. Valitse sovellukseen sopiva taajuusmuuttaja/jarrukatkoja/jarruvastus-yhdistelma
mydhempdana esitettyjen taulukoiden perusteella (ota huomioon myds muut
taajuusmuuttajan valintaan vaikuttavat tekijat). Seuraavan ehdon on taytyttava:

Pbr 2 Pmax

jossa
Por on Py, Pprios Poraos Poreo tai Pprcont KUOrmitusjaksosta riippuen.

3. Tarkista vastusvaihtoehto. Moottorin 400 sekunnin pituisella kuormitusjaksolla
tuottama energia ei saa ylittaa vastuksen lammon hajaantumiskykyé Eg.

Jos ER-arvo ei ole riittava, voidaan kayttaa neljan vastuksen asennusta, jossa kaksi vakiovastusta
kytketaan rinnan, kaksi sarjaan. Neljan vastuksen asennuksen Eg-arvo on nelja kertaa
vakiovastuksen arvo.

Vastusjarrutus
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Huomautus: Muuta kuin vakiovastusta voidaan kayttaa edellyttéden, etta:

* resistanssi ei ole vakiovastuksen resistanssia alhaisempi.

VAROITUS! Al4 kayta jarruvastusta, jonka resistanssi on tietylle taajuusmuuttaja/
jarrukatkoja/jarruvastus-yhdistelmaélle annettua resistanssiarvoa alhaisempi.
Taajuusmuuttaja ja katkoja eivat pysty kasittelemaéan alhaisen resistanssin
aiheuttamaa ylivirtaa.

» resistanssi ei rajoita tarvittavaa jarrutuskykya eli,

2
Upc

R

<

Pmax

Prax moottorin tuottama maksimiteho jarrutuksen aikana

Upc vastuksen yli meneva jannite jarrutuksen aikana, esim.
1,35 - 1,2 - 415V DC (kun syéttdjannite on 380...415 V AC),
1,35 1,2 - 500 V DC (kun syéttdjannite on 440...500 V AC) tai
1,35-1,2 - 690 V DC (kun syo6ttojannite on 525...690 V AC).

R vastuksen resistanssi (ohm)

* lammon hajaantumiskyky (Eg) on sovellukselle riittava (katso vaihe 3 edelld).

Lisavarusteena saatava ACS800-01-laitteen jarrukatkoja ja jarruvastus

Alla on annettu nimellisarvot ACS800-01-laitteen jarruvastusten mitoittamiseksi, kun
kayttoympariston lampdtila on 40 °C.

ACS800-01- Katkojan ja Jarruvastus (-vastukset)
tyyppi taajuus-

muuttajan

jarrutusteho

Porcont Tyyppi R Er Preont

(kW) (ohm) (kJ) (kW)
230V -yksikot
-0001-2 0,55 SACEO8RE44 44 210 1
-0002-2 0,8 SACEO8RE44 44 210 1
-0003-2 1,1 SACEO8RE44 44 210 1
-0004-2 1,5 SACEO8RE44 44 210 1
-0005-2 2,2 SACE15RE22 22 420 2
-0006-2 3,0 SACE15RE22 22 420 2
-0009-2 4,0 SACE15RE22 22 420 2
-0011-2 55 SACE15RE13 13 435 2
-0016-2 11 SAFUR90F575 8 1800 45
-0020-2 17 SAFUR90F575 8 1800 45
-0025-2 23 SAFUR80F500 6 2400 6
-0030-2 28 SAFUR125F500 4 3600 9
-0040-2 33 SAFUR125F500 4 3600 9
-0050-2 45 2xSAFUR125F500 2 7200 18
-0060-2 56 2xSAFUR125F500 2 7200 18
-0070-2 68 2xSAFUR125F500 2 7200 18

Vastusjarrutus



121

ACS800-01- Katkojan ja Jarruvastus (-vastukset)
tyyppi taajuus-

muuttajan

jarrutusteho

Pbreont Tyyppi R Er PRrcont

(kW) (ohm) (kJ) (kW)
400 V -yksikot
-0003-3 1,1 SACEO8RE44 44 210 1
-0004-3 1,5 SACEO8RE44 44 210 1
-0005-3 2,2 SACEO8RE44 44 210 1
-0006-3 3,0 SACEO8RE44 44 210 1
-0009-3 4,0 SACEO8RE44 44 210 1
-0011-3 55 SACE15RE22 22 420 2
-0016-3 7,5 SACE15RE22 22 420 2
-0020-3 11 SACE15RE22 22 420 2
-0025-3 23 SACE15RE13 13 435 2
-0030-3 28 SACE15RE13 13 435 2
-0040-3 33 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0050-3 45 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0060-3 56 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0075-3 70 SAFUR80F500 6 2400 6
-0070-3 68 SAFURS80F500 6 2400 6
-0100-3 83 SAFUR125F500 4 3600 9
-0120-3 113 SAFUR125F500 4 3600 9
-0135-3 132 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
-0165-3 132 SAFUR200F500 2,7 5400 13,5
-0205-3 160 SAFUR200F500 2.7 5400 13.5
500 V -yksikot
-0004-5 15 SACEO8RE44 44 210 1
-0005-5 2,2 SACEO8RE44 44 210 1
-0006-5 3,0 SACEO8RE44 44 210 1
-0009-5 4,0 SACEO8RE44 44 210 1
-0011-5 55 SACEO8RE44 44 210 1
-0016-5 7,5 SACE15RE22 22 420 2
-0020-5 11 SACE15RE22 22 420 2
-0025-5 15 SACE15RE22 22 420 2
-0030-5 28 SACE15RE13 13 435 2
-0040-5 33 SACE15RE13 13 435 2
-0050-5 45 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0060-5 56 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0070-5 68 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0105-5 83 SAFURS80F500 6 2400 6
-0100-5 83 SAFUR125F500 4 3600 9
-0120-5 113 SAFUR125F500 4 3600 9
-0140-5 135 SAFUR125F500 4 3600 9
-0165-5 160 SAFUR125F500 4 3600 9
-0205-5 160 SAFUR125F500 4 3600 9
-0205-3 160 SAFUR200F500 2.7 5400 13.5

Vastusjarrutus
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ACS800-01- Katkojan ja Jarruvastus (-vastukset)
tyyppi taajuus-

muuttajan

jarrutusteho

Pbrcont Tyyppi R Er Prcont

(kW) (ohm) (kJ) (kW)
690 V -yksikot
-0011-7 8 SACEO8RE44 44 210 1
-0016-7 11 SACEO8RE44 44 210 1
-0020-7 16 SACEO8RE44 44 210 1
-0025-7 22 SACEO8RE44 44 210 1
-0030-7 28 SACE15RE22 22 420 2
-0040-7 22/33 1) SACE15RE22 22 420 2
-0050-7 45 SACE15RE13 13 435 2
-0060-7 56 SACE15RE13 13 435 2
-0070-7 68 SAFUR90F575 8 1800 45
-0100-7 83 SAFUR90F575 8 1800 4,5
-0120-7 113 SAFURS80F500 6 2400 6
-0145-7 160 SAFURB80F500 6 2400 6
-0175-7 160 SAFURB80F500 6 2400 6
-0205-7 160 SAFUR80F500 6 2400 6

PDM-koodi 00096931-J

Pprcont T@@jUUSMUUttaja ja katkoja kestavat tamén jatkuvan jarrutustehon. Jarrutus katsotaan jatkuvaksi, jos jarrutusaika on
yli 30 s.
Huomautus: Vastukseen (vastuksiin) 400 sekunniksi siirretty jarrutusenergia ei saa olla suurempi kuin Eg.

R Vastusarvo mainitulle vastustyypille. Huomautus: TAmé& on myds jarruvastuksen pienin mahdollinen vastusarvo.

Er Lyhyt energiapulssi, jonka vastuslaitteisto kestdd 400 sekunnin kuormitusjaksolla. TAmé energia lammittaéa
vastuselementin 40 °C:sta suurimpaan sallittuun lampdtilaan.

Prcont Oikein sijoitetun vastuksen jatkuva tehohéavit (lampohévio). Energia Eg siirtyy vastukseen 400 sekunnissa.
D 22 kW 22 ohmin vakiovastuksella ja 33 kW 32...37 ohmin vastuksella

Kaikki jarruvastukset on asennettava muuttajamoduulin ulkopuolelle. SACE-jarruvastukset on rakennettu suojausluokan IP
21 metallikoteloon. SAFUR-jarruvastukset on rakennettu suojausluokan IP 00 metallirunkoon. Huomautus: SACE- ja
SAFUR -vastukset eivét ole UL-hyvaksyttyja.

Vastuksen asennus ja kaapelointi

Kaikki vastukset on asennettava taajuusmuuttajamoduulin ulkopuolelle viiledan
paikkaan.

VAROITUS! Jarruvastuksen lahelld olevien materiaalien on oltava syttymattomia.
Vastuksen pinnan lampdtila on korkea. Vastuksesta tuleva ilmavirta on satoja
celsius-asteita. Vastus on suojattava kosketukselta.

Kéayta taajuusmuuttajan syottokaapelointiin tarkoitettua kaapelityyppié (tarkemmat
tiedot luvussa Tekniset tiedot), jotta syottosulakkeet suojaavat myos vastuskaapelia.
Voit myds kayttaad suojattua parikaapelia, jolla on sama poikkipinta-ala.
Vastuskaapelin (-kaapeleiden) maksimipituus on 10 metrid. Liséatietoja kytkenndista
on taajuusmuuttajan teholiitantdkaaviossa.

Vastusjarrutus
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Runkokokojen R2...R5 (ACS800-01) suojaus

ABB suosittelee, ettd taajuusmuuttaja varustetaan turvallisuussyista
paakontaktorilla. Kontaktori kytketédén siten, ettd se avautuu, kun vastus
ylikuumenee. Tama on turvallisuuden kannalta erittéin tarkeaa, silla muuten
taajuusmuuttaja ei pysty keskeyttdmaan jannitteen syo6ttéd, jos katkoja jaa
vikatilanteessa johtavaan tilaan.

Alla on yksinkertainen kytkentédkaavio.

L1 L2 L3

OFFE- »-
Sulakkeet D D D 2
1 3 5 13 3
N G ON E- »-
\> 4 \E : \1> \4\
M~conn| || 1 '
‘Acssool L [
‘ Ul vl wl ‘
! o o Lampokytkin
L. — 4 (vakiona ABB:n

. vastuksissa)
------ -

Runkokoon R6 suojaus

Paakontaktoria ei tarvita suojaamaan vastusta ylikuumenemiselta, jos vastus on
mitoitettu ohjeiden mukaan ja sisdinen jarrukatkoja on kaytdssa. Taajuusmuuttaja
estad jannitettd kulkemasta tulosillan 1api, jos katkoja ja& vikatilanteessa johtavaan
tilaan. Huomautus: Jos kaytetaan ulkoista jarrukatkojaa (taajuusmuuttajamoduulin
ulkopuolella), tarvitaan aina paakontaktori.

Lampokytkin (vakiona ABB:n vastuksissa) tarvitaan turvallisuussyista. Kaapelin on
oltava suojattu eikd se saa olla vastuskaapelia pitempi.

Vastusjarrutus
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Jos kaytetaan vakio-ohjausohjelmaa, lampokytkin kytketaan kuten alla on kuvattu.
Tehdasasetuksen mukaan taajuusmuuttaja pysahtyy vapaasti hidastaen, kun kytkin
aukeaa.

RMIO:X22 tai X2: X22
DI1

DI2

DI3

D4

DI5

DI6
+24VD
+24VD
DGND1
DGND2
11 DIIL

OO (N[~ |W[N (P

Lampdkytkin
(vakiona ABB:n
vastuksissa) ®

=
o

Jos kaytetaan muita ohjausohjelmia, lampokytkin voidaan kytkea eri digitaalituloon.
Talléin voidaan tarvita tulon ohjelmointia siten, ettd "ULKOINEN VIKA” laukaisee
taajuusmuuttajan. Lisatietoja laitteen ohjelmointioppaassa.

Jarrun ohjauspiirin kayttoonotto

Vakio-ohjausohjelmalle:

» Valitse jarrukatkojatoiminto (parametri 27.01) paélle.

» Kytke taajuusmuuttajan ylijannitesaato (parametri 20.05) pois paalta.
» Tarkista resistanssiarvon asetus (parametri 27.03).

* Runkokoko R6: Tarkista parametrin 21.09 asetus. Jos tarvitaan vapaasti
hidastuvaa pysaytysta, valitaan OFF2 STOP.

Jos halutaan kayttaa jarruvastuksen ylikuormitussuojausta (parametrit
27.02...27.05), on otettava yhteys ABB:n edustajaan.

parametriasetuksilla, jarruvastus on kytkettava irti silla vastuksen

2 VAROITUS! Jos taajuusmuuttajassa on jarrukatkoja, mutta sité ole valittu kayttéon
ylikuumenemissuoja ei silloin ole kaytossa.

Lisatietoja muiden ohjausohjelmien asetuksista on sopivissa ohjelmointioppaissa.

Vastusjarrutus
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RMIO-kortin ulkoisen +24 V teholahteen
kytkeminen liittimeen X34

Yleista

Tassa luvussa annetaan ohjeet RMIO-kortin ulkoisen +24 V teholahteen
kytkemiseen X34-liittimen kautta. Lisatietoja RMIO-kortin virran kulutuksesta on
luvussa Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO).

Huomautus: Ulkoinen teholdhde on helpompi kytkea RMIO-korttiin X23-liittimen
kautta. Lisatietoja on luvussa Moottorin ohjauskortti ja I/O-kortti (RMIO).

Parametriasetukset

Vakio-ohjausohjelmaa kaytettaessa parametrin 16,09 OHJ. KORTIN SYOTTO
arvoksi asetetaan ULKOINEN 24V, jos jannite sydtetaan RMIO-korttiin ulkoisesta
teholahteesta.

RMIO-kortin ulkoisen +24 V teholdhteen kytkeminen liittimeen X34
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+24 V ulkoisen teholdhteen kytkeminen

1.

N o o bk~ Db

Irrota +24 VDC teholahteen liitinta peittdva suoja pihdeilla.

Nosta liitinta ylospain.

Irrota johtimet liittimesta (sailyta liitin myohempaa kayttdéa varten).
Erista johdinten paat yksitellen eristysteipilla.

Peitd johdinten eristetyt paat eristysteipilla.

Tybnna johtimet takaisin rungon siséaan.

Kytke +24 V ulkoisen tehol&hteen johtimet irrotettuun liittimeen:
kaksinapaisessa liittimessa + johdin liittimeen 1 ja - johdin liittimeen 2
kolminapaisessa liittimessa + johdin liittimeen 2 ja - johdin liittimeen 3.

Aseta liitin paikalleen.

Runkokoot R2...R4 Runkokoot R5 ja R6

RMIO-kortin ulkoisen +24 V teholahteen kytkeminen liittimeen X34
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"~ RMIO-kortti " RMIOkortti |
| 123 vad] | 1.2 3 |
‘ ‘ [ o o]xaa
L ;—+ - L+ =

Kaksinapaisen liittimen liitanta Kolminapaisen liittimen liitanta

RMIO-kortin ulkoisen +24 V teholdhteen kytkeminen liittimeen X34
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RMIO-kortin ulkoisen +24 V teholahteen kytkeminen liittimeen X34
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